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Warning symbols contained in this service manual

Warnsymbole in dieser Anleitung

Waarschuwingssymbolen in deze servicehandleiding

Symbole ostrzegawcze zawarte w niniejszej instrukcji serwisowej
MpeaynpeanTenH CMMBOAM, CbAbPKALLM Ce B TOBA PbKOBOACTBO 33 06CnyKBaHe

Risk by electric shock Risk for people and / or objects
Gefahr von elektrischem Schlag Allgemeine Gefahr fiir Personen/Sachen
Risico door elektrische schok Risico voor mensen en/of objecten
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym Ryzyko dla ludzi i/lub przedmiotéw
Puck ot enexkTpuueckm yaap Puck 3a xopa u/vav npeameTy
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FIG 2. INSTALLATION SCHEME - ANLAGENUBERSICHT

A) B)

EN Accessories (3), (4) and (8) are recommendable but non In the case of the hydropneumatic tank (7), minimum capacity should
essential. be5l.

DE | Die Zubehorteile (3), (4) und (8) sind empfehlenswert, aber Der hydropneumatische Behalter (7) wird fiir Anlagen empfohlen, in

nicht unbedingt erforderlich. denen DruckstdRe vermieden werden sollen.

NL [ De acces soires (3), (4) y (8) zijn aanbevolen maar niet nood- | Het gebruik van een hydrofoortank (7) in een installatie wordt aanbe-
zakelijk. volen met het oog op het vermijden van waterslag.

PL Akcesoria (3), (4) i (8) sq zalecane ale nie konieczne. W przypadku zbiornika hydroforowego (73, minimalna pojemnosc

powinna +wynosic 5L.
BG | [MpuHagnexHoctute (3), (4) u (8) ca NpenopbUMTENHH, HO He B crnyyai Ha xupponHeBMaTuyeH pesepsoap (7) MMHMManHaTa

Ca 3a4bIDKUTENHN.

BMECTUMOCT TpsbBa Aa Obae 5 .

min.
(7] ® 5| 6
i
min. 1 m

O | Yo i é

e 5 © - 220V

(4] ®

© o

(2] ® [0

—
o
EN DE NL PL BG
1 Pump Pumpe Pomp Pompa Momna
Ruckschlag- Zawor
2 | Checkvalve ventl Terugslagklep Zwrotny Bb3BparteH knanaH
N Zawo
3 Ball valve Kugelhahne Kogelkraan kua;;vv?/; CdpepuyeH knanaH
4 Filter Filter Filter Filtr OunTbp
Quick release Raccordo con CbeaunHerne ¢ 6bp3o
5 . bocchettone Snelkoppeling Skrot A P
coupling . paseiuHsiBaHe
rapido
6 Device Dispositivo Apparaat Urzadzenie YcTponcTeo
Hydropneumatic | Serbatoio idrop- | Druckausglei- Zbiornik XuaponHeBMaTnyeH
7 tank neumatico chsbehalter hydroforowy pesepsoap
8 Ball valve Valvole a sfera Kogelkraan Zawor Ball valve
kulowy
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1 PompaansFuiting. 4 |Digital input1 ON/OFF REMOTE
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Csbp3BaHe Ha Nomnara Digital input 1

Digital input 1

Digital input 1
Power sum)ly Free-volt output
Netzanschluss Potentialfreier Ausgang

2 Netvoeding 5 Potentiaalvrije uitgang
Zasilanie Wyjscie bezpotencjatowe
3axpaHBaHe M3xopg 3a cBob6oAEH BONTAXK @)
MULTI-PUMP communications cable
MULTI-PUMPEN Verbindungskabel

3 MULTI-POMP Communicatie kabel
Kabel komunikacyjny MULTI-POMPA
KomyHuKaumoHeH kaben MULTI-PUMP

CABLE SECTION - KABELQUERSCHNITT
10 m 20 m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 110m | 120m | 130m | 140 m
5A 1.5 1.5 1.5 1.5 15 15 15 15 25 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5
9A 1.5 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5 2.5 4 4 4 6 6 6 6
12A 1.5 1.5 2.5 2.5 4 4 4 10 10 10 10
14 A 2.5 2.5 2.5 4 4 6 6 6 10 10 10 10 10 10
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ENGLISH

BEFORE INSTALLATION AND USE READ THE FOLLOWING INSTRUCTIONS CAREFULLY. THE MANUFACTURER DECLINES
ALL RESPONSABILITY IN THE EVENT OF ACCIDENT OR DAMAGE DUE TO NEGLIGENCE OR FAILURE TO OBSERVE THE INS-
TRUCTIONS DESCRIBED IN THIS MANUAL OR IN CONDITIONS THAT DIFFER FROM THOSE INDICATED ON THE DEVICE.

0. WARRANTY AND RECOMMENDATIONS

This product is guaranteed the first 2 years after its production date. This guarantee does not include da-
mages in case of an inadequate installation or manipulation. Read carefully this instructions manual before
installation. Do not throw away this manual afer installation, it can be usefull for later modifications or for
solving the different types of alarms.

Hydraulic and electrical installations must be set up by qualified personnel according to the safety prescrip-
tions as well as the standards and legislation of every country. When carrying out the electrical connection
it is recommended to use a differential switch of high sensitivity: IAn = 30 mA (clase A o AC). It is recom-
mended to use a magnetothermic switch of 16A in case of single-phase outpout and of 20A for 3-phase
output. It is recommended to use an independent electrical line, with the purpose of avoiding electromag-
netic interferences that could create nonwished alterations in household electronic devices.

The device must operate with a clean water flow, if there is risk of presence of gravel or small particles (fa-
cilities with submersible pumps) is recommended to use a filter to avoid the possibility of blocking the flow
sensor.

This device should be used onlg for vehiculation of clean water, it cannot be used for transport of another
kind of liquids. It is recommended to use an expansion tank in order to avoid continuous start-stops due to
the deterioration of taps, valves, ... and also to prevent "water hammer" in installations with valves of wide
diameter. WARNING, before doing any maintenance inside the device, it must be unplugged from the elec-
tric supply and wait a minimum of 2 minutes after the disconnection to avoid electrical discharges.

1. OPERATION

This is a compact automatic control device designed for either single-phase or three-phase pump’s automa-
tion, with an electronic system managed by a software responding to the rigorous requirements of efficiency
and safety of the most important builders of pumps. The unit includes a frequency inverter that adjusts the
pump’s speed to maintain constant pressure regardless of the flow rate. An intuitive LCD screen makes pa-
rameter configuration simple and user-friendly. Once configured, the device automatically controls both the
pump and the frequency inverter, ensuring stable pressure and significantly reducing operating costs. The
system always delivers only the necessary output, maximizing energy efficiency. To determine the optimal
pressure for the installation, the following criteria should be considered:

Hm: Maximum water column height in meters. This depends on the number of floors and corresponds to
'(cgggegtic)al distance from the pump to the highest outlet. Every 10 meters is approximately equal to 1 bar
. ar).

Pw: Minimum required pressure at the top floor (typically 1.5 bar).
Pc: Pressure loss due to friction, which can be estimated using a simplified factor of 0.033 bar per meter.

Prmin: Minimum required operating pressure. This is the sum of Hm, Pw, and Pc, and represents the
pump’s working pressure.

Example for a 5-floor building (15 meters high) with the pump installed at ground level:

Hm =15m = 1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc =15 x 0.033 bar = 0.5 bar - Prmin=15+1.5+0.5=3.5bar

MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units via CAN Communication)

The Multipump Operation System allows up to four pumps to operate in a coordinated cascade mode with
balanced load sharing, ensuring maximum efficiency and extended equipment life. Communication be-
]cween units is handled via CAN bus, enabling real-time synchronization for accurate pressure or flow regu-
ation.
As demand increases, additional pumps are brought online and all active units modulate their speeds in
parallel, distributing workload evenly to avoid overloading any single pump.
The system supports:

e Remote control capability for each individual unit.

¢ Independent suctions for each pump, provided that no external level control is used.

If an external level control is implemented, it must be shared and unique throughout the system to ensure
proper operation. Alternatively, four separate level controls can be used to guarantee redundant operation
in case any unit fails.

The system can also be configured in duty-standby mode for 2 pumps applications.
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2. TRANSPORTATION AND STORAGE

2.1 Inspect the delivery

Check the outside of the package. Notify our distributor within eight days of the delivery date, if the product
bears visible signs of damage. Open the carton. Remove packing materials from the product. Dispose of all
packing materials in accordance with local regulations. Inspect the product to determine if any parts have
been damaged or are missing. Contact the seller if anything is out of order.

2.2 Transportation guidelines

Observe accident prevention regulations in force. Crush hazard. The unit and the components can be heavy.
Use proper lifting methods and wear steel-toed shoes at all times. Check the gross weight that is indicated
on the package in order to select proper lifting equipment. The unit must be transported only in its horizontal
position as indicated on the package. Make sure that the unit is securely fastened during transportation and
cannot roll or fall over. The product must be transported at an ambient temperature from -10°C to 70°C (14°F
to 158°F) with a non-condensing humidity of <95% and protected against dirt, heat source, and mechanical
damage.

2.3 Storage guidelines

Protect the product against humidity, dirt, heat sources, and mechanical damage.

The product must be stored at an ambient temperature between -10°C and 70°C (14°F and 158°F) and a
non-condensing humidity below 95%. The converter uses electrolytic capacitors which can deteriorate when
not used for a long period of time. If storing for a year or more, make sure to run them occasionally to prevent
deterioration.

3. MAIN CHARACTERISTICS

DN Inlet and outlet ports G 1 1/4" (optional: G1", NPT-1" a NPT- 1 1/4").

Control and safety system against over-current.

Control and safety system against dry-run operation.

Control and safety system against high- voltage and low-voltage.

Control and safety system against high- pressure and low-pressure.

ART function (Automatic Reset Test): After a dry-run alarm, the ART attempts to restart the pump at

programmed intervals.

e Automatic restore system after an interruption of power supply. System is activated in AUTOMATIC
mode keeping the configuration parameters (see “CONFIGURATION” chapter).

e Function STC (Smart Temperature control). When the temperature of the power module or the indoor
ambient temperature exceeds 100°C, it automatically decreases the pump rotation frequency, redu-
cing heat generation but maintaining the water supply.

e APR function (Anti-blocking periodic routine): after 24 hours without operation, the pump is automati-
cally started at 30 Hz for 10 seconds in order to avoid rotor locking.

Power supply voltage auto-detection: 110-127 / 220-230 V.

e RS486 port for MODBUS communication.

e CAN-BUS port for MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units) and Duty stand-by
mode.

e Digital input (1). Itcan be set as:

e Connections for detection of minimum water level in aspiration tank. This system is independent of
the safety against dry-run operation.

e Connection for remote control.

e Secondary pressure activation input.

e Volt-free outputs (1): alarms. Optional accessory, not included in the tested standard equipment.

e Advanced settings menu with multiple configuration parameters (see chapter 13).

Register of operational controls: infomation about operating hours, counter of starts, counter of con-
nections to the power supply.

e Register of alarms: information about type and number of alarms since the starting up of the device.

4. CLASSIFICATION AND TYPE

According to EN: 60730-1 and EN: 60730-2-6 this unit is a control electronic device for pressure groups, with
flexible cable for permanent assembly type Y, action type 1Y (transistor output). Operating value: flow 2.5 I/
min. Degree of contamination 2 (clean environment). Software Class A.

Impulse rating voltage: cat Il / 2500V. Applied temperature for the ball pressure test: enclosure (752C) and
PCB (1259C). Control circuit for AC motor with cos fi 2 0,75 (3-phase) or cos fi 2 0,6 (1-phase).

In accordance with IEC 60730-1, 100,000 automatic cycles (A) are specified for each automatic action.
According to EN 61800-3 this device is C2 class - C1 class under request.
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5. TECHNICAL CHARACTERISTICS

Power supply voltage ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frequency 50/60 Hz

Output ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Nominal current 14A(~1)/10A(~3)

Maximum peak of current 20% 10 sec.

Range of set pressure 0,5-10 bar

Protection degree IP 55

Maximum enviroment temperature 5-50°¢C

Maximum water temperature 5-40°¢C

Max. flow 10,000 I/h

Net weight 2,5kg

6. USER’S INTERFACE

LCD screen | 16x2 digits (see chapter 10)

MANUAL START-STOP pushbutton.

AUTO. It allows to change from AUTOMATIC to MANUAL mode or vice versa.

MENU. Pushbutton for ENTER (3 seconds), EXIT (1 second) or GO BACK in the menu.

@e &

2
<

UP AND DOWN ARROWS. These push buttons are used to modify the programming values
displayed on the screen.

ENTER for saving programmed values. Every pulsation is succeeded by a new field of the
CONFIGURATION MENU. Whenever we want to quit the configuration sequence press MENU
(3) accepting the changes.

i

O ‘ FAILURE (red). Led ON or blinking depending on type of failure.
LED LIGHTS K
_ LINE (green). Electric supply. Led ON when it is connected.
-

PUMP (yellow). When it is ON means pump working. It is OFF with the pump
@ stopped or when the device is not connected.

AUTOMATIC (green). it is ON in AUTOMATIC mode. In MULTI-PUMP mode,
master units remains lit and the rest blinking.

>
c
—
o

13



7. MECHANICAL INSTALLATION (fig. 1 and 2) &

Store in a clean and dry environment, do not remove the unit from its packaging until it must be used.
e The device must be installed in environments pollution grade 2 according to EN-60730-1.
e The enclosure has an IP65 protection rating. It must be installed in environments protected from direct
exposure to rainfall and solar radiation.

8. HYDRAULIC INSTALLATION (fig. 1 and 2)

Before proceedingwiththe hydraulicconnection, itisessentialtoinstallanon-returnvalveonthe pump’sinletor
outlet,aswellasahydropneumatictankofatleast5 L,topreventproblemscausedbyleaksinthehydraulicnetwork.
The device must be installed in a vertical position (Fig. 2), with the inlet port (G1" or G1%" male) connected di-
rectly to the main pump discharge, and the outlet port (G1" or G1%" male) connected to the hydraulic network.
In multi-pump systems, a manifold must be installed to combine the water outlets of the devices, although
each pump may have its own independent inlet. However, if a level-control system is installed, the water-su-
pply inlet must be shared (common) for all pumps.

9. ELECTRIC CONNECTION (fig. 3, 4, and 6)

The electrical installation must be performed by qualified personal in compliance with safety regulations
and to regulations of each country.

Before doing manipulations inside the device, it should be disconnected of the electric supply and after
disabling, wait for 2 minutes in order to avoid electrical discharges.

WARNING! Wrong connections could spoil the electronic circuit. The manufacturer declines all responsa-
bility in damages caused by wrong connection.

9.1. Power supply and motor connections (fig. 3 and 4).
The basic unit is served with power cabling and motor cabling. The power cord can be replaced only by the
manufacturer or his accredited representative. Then the cabling is exposed as would be done to address any
eventuality.
e Use cables type HO7RN-F with section enough to the power installed:
- Power supply: cable section 1,5 mm2 (max. 2,5 mm?2).
- Motor supply: cable section 1 mm2 (max. 2,5 mm2).
* Depending on the length of the cable (see fig. 4).
If it is necessary to increase the cable length, outer joint is performed following the guidelines of the
regulations applicable to low voltage installation country and and the section of cable will be sized ac-
cording to the same criteria

o Verify if the power supply is 127V or 230 V
Dismount the cover of the electronic circuit and carry out the connections according to the indications
located on the connection strip base.
e The earth conductor must be longer than the others. It will be the first one to be mounted during the
assembly and the last one to disconnect during disassembling.
e Turn off magnetothermic switch.
Do the power supply connection (being sure there is a good earth connection): L N and earth.
Do the pump connection to:
- U V and earth for single-phase motors.
- UV W and earth for 3-phase motors.
If a single-phase motor has been configured in the INSTALLATION MENU (section 12), the grey wire corres-
ponding to ‘W’ must be disconnected at one end and electrically insulated at the other.
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9.2. Multi-pump connection (fig. 6).
For multi-pump communication via CAN-BUS, involving 2 to 4 devices, a 3x0.25 mm? cable will be used. The
connection can be established in two ways:

e External common connection.

e Internal connection.
Regardless of the physical connection method, multi-pump operation must be configured in the installation
menu by assigning a channel to each unit and, if desired, setting an alternation time.

9.3 Other inputs (fig. 5).
There is an optional input: AUX 1 is located on the power board. It can operate as:

e External level control. In the menu is called LEVEL (ALARM). In multi-pump systems, even installed in a
single unit, the control applies to the entire group.

e Remote control (ON/OFF). In the menu is called ON/OFF (REMOTE). It provides individual control of
each pump. This allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal
operation of the remaining system. The feature can also be used to deactivate specific pumps located
in separate water reservoirs that are not interconnected.

9.4. Outputs (fig.5).
There is a volt-free output available, which can be used to connect an optional circuit for external alarm
monitoring.

Characterististics of this electronic circuit is:

Voltage output: Volt free contact

Maximum switching current: |2 A

Maximum switching voltage: |440V (AC)

Output signal: When occur whatever alarm on the device

15



10. SCREEN DISPLAY

Using P can be displayed several operation parameters in 2 screens. Where:

Pset XX,X A XXX ™~ Hz XX, X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX, X A XXX 2C XX,XM(A)
Pset is the set pressure or target pressure in bar.

Pbar is the instantaneous lecture of pressure in bar.

A is the instantaneous current consumption in A.

Hz is the rotation frequency of the motor in Hz.

kW is the power drawn by the system in kW.
oC it alternates module and room temperature in 2C (M: power module / A: room temperature)

11. START UP

Single device.

Be sure that the pump is correctly primed

Connect the device to the electric supply with the magnetothermic switch, FAILURE led light will be ON.
Wait for 10 seconds while the device is doing the autotest. Once it finishes, led light FAILURE is OFF and led
light LINE is ON. The LCD screen will show the model and the software version. The device is ready for being
configured.

Multi-pump system.

To connect up to four devices, the guidelines outlined in the previous section must be followed precisely—

however. During the configuration process, each unit must be assigned a different communication channel.

Some considerations:

e The water supply can come from a single source or from multiple sources. If the pumps draw water from
a common tank and a level sensor is used, the system will shut down in the event of low water. However,
it is advisable to connect the level sensor to all units, as it is uncertain which units will be operating during
a low-water condition.

e If a remote control has been configured and connected, it will manage each pump individually. This
allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal operation of the
rest of the system

16



12. INSTALLATION MENU (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

A

Pset XX,X A XXX To start the sequence of configuration press MENU for 3”
Pbar XX,X Hz XX,X

MENU By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
INSTALLATION ™ Choose installation.

LANGUAGE By mean of keys P we can choose the languages: “LANGUA-
E L GE ENGLISH”, ':LANGUE FRANCAISE”, “LINGUA ITALIANA” and
NGLISH “IDIOMA ESPARIOL”.

MOTOR TYPE Using M is selected the output for either a single-phase or a

3-phase motor- Press ENTER for validation. If the single-phase
3-PHASE Uvw model is selected, the grey wire must be disconnected/insula-
ted according to diagram 4 and section 9.

¢t ¢ t@

NOMINAL CURRENT By mean of keys P input the nominal current value in Amps
of the pump, enabling the thermal protection. This value is lo-
XXX A cated over the characteristics plate of the motor. Press ENTER
for validation.

WARNING: this value is linked with the flow detection system,
it is very important to enter the exact current consumption in-
dicated on the nameplate.

¢

ROTATION SENSE (Only for 3-phase output) Using the START/STOP pushbutton

verify the rotation sense. By mean of keys P, (0/1) we can
0/1  XX,XA XX,Xbar change it. It shows instantaneous current and pressure. Press
ENTER for validation.

¢

MIN. FREQUENCY Using M we can increase the lower frequency value, within 15-
15 Hz 48 Hz for 3-phase pumps and 30-48 Hz for single-phase pumps. d’
*The minimum frequency value will be used as stop frequency

in installations where the automatic detection of the device do

not act due to leaks in the system. See hydraulic installation.

SET POINT This will be the system operating pressure. Use keys M, for
XX X bar modify the initial value (2 bar). WARNING ! The input pressure e
4 must be al least 1 bar lower than the maximum pressure of

the pumps.

NOTE: In case of group assembly, all the system operates at the

pressure set in the MASTER device, so that the configuration of

set pressure in the slave device is superfluous.

DIF. START PRESS. The default value is 0,5 bar. This value of pressure is substracted
0.5 bar to the system set point, resulting the final pressure to which e
2 the system will set in motion the pump when the hydraulic ne-

twork has a demand. Use keys P, to modify the initial value.

It is recommended to maintain this value between 0,3 and 0,6

bar. Example:

Input pressure: 2 bar.

Differential start: 0,3 bar

Final start pressure: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

17



MULTI PUMP The device is configured by default as SINGLE (NO).

In case of individual assembly just confirm NO by pushing EN- @
YES TER

In case of group assembly, we will choose YES in all the units of
the system.

4 CHANNEL SEL. After having selected MULTIPUMP, a channel, from 1 to 4, will
be assigned for each unit in a sequential manner. e

Next, a maximum continuous operating time can be set. If an
> ALTERNATION TIME 'ALTERNAT!ON TIME' has bgen deﬁneq, the system will enfor-
ce alternation after this period of continous operation. A value
of 00 means this parameter is disabled, the alternation will be
done only in each operation cycle.

Xh

4 MULTI PUMP MODE It can be selected DUTY ASSIST and DUTY STAND-BY operation
DUTY ASSIST mode.

Pset XX,X A XX,X After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera- ¢
te. Press AUTOMATIC in order to quit manual mode. \ /
Pbar XXX Hz XX,X In case of group assembly press AUTOMATIC in the devices.

In case of group assembly, after pressing AUTOMATIC in the MASTER device, the AUTOMATIC led light of the
SLAVE device will start to flash intermittently, indicating that communication between both devices is ready.
If this does not happen verify the connection (fig 5).
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13. EXPERT MENU (press MENU for 3 seconds).
Using ™ we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XXX

EXPERT
MENU ™~

MAX. FREQUENCY
50 Hz

PRESSURE UNITS
bar

FILL PRESSURE
0,0 bar

MIN. PRESS ALARM

kM TIME MIN. PRESS.

MAX. PRESS ALARM
0.0 bar

edl TIME MAX. PRESS.
XX sec

GAIN Ki
10

ACCELERAT. RAMP
10 Hz/s

To start the sequence of configuration press MENU for 3”

By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
Choose EXPERT.

Configuration of the maximum rotation frequency of the motor
within the range [45;60] Hz.

Using P we can switch beetween bar and PSI.

Using P an independent setpoint can be configured. This
setpoint will be applied during the first two minutes of opera-
tion following each new connection to the power supply. The
purpose of this feature is to prevent an excessively steep acce-
leration ramp after a power interruption.

Configuration of the minimum pressure in the system. With the
value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure below the “MIN. PRESS ALARM” during a time longer
than “TIME MIN. PRESS” alarm A11 will trip.

Configuration of the time that the system can be working be-
low the minimum pressure before the minimum pressure
alarm trips.

Configuration of the maximum pressure in the system. With
the value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure above the “MAX. PRES ALARM" during a time longer
than “TIME MAX. PRESS” alarm A12 will trip.

Configuration of the time during which the system is allowed to
operate above the maximum pressure.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

19

e

t¢t ¢t t@

¢t et ¢ ¢ ¢



DECELERAT. RAMP

10 Hz/s

MODBUS ADRESS

SWITCHING FREQ.

8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600 Bps

DIG. INPUT AUX 1
NO

DISABLE
NO

RESET PARAMETERS
NO

Pset XX,X A XXX
Pbar XX,X Hz XXX

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

Using P it can be adjusted the commutation frequency 8KHz
0 4KHz. Press ENTER to confirm.

For installations with submersible pumps or where the cable of
the device to the pump exceeds 20m, it is advisable to work in
a commutation frequency of 4Khz.

Here can be assigned a MODBUS ADRESS within the range
[1;250].
THE VARIABLE MAP CAN BE FOUND AT THE QR CODE FIG. 5

Data transmission speed in the serial channel expressed in
baud. Normally 9600 bps or 19200 bps.

Use keys P to select the external input type:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): Enabled as external level control. It will trip
A14 alarm when contact open.
2-ON/OFF (REMOTE):
Closed contact -> System enabled.
Opened contact -> System disabled.
3- SECOND SET POINT:
Closed contact -> Principal pressure
Opened contact -> Second pressure enabled.

Use keys M to disable the dry-run alarm (A01) by current
consumption. This control can be managed by other ways like
an external input with the level alarm (A04) or by mean of the
minimum pressure alarm (A11)

Use keys M to select YES in order to erase all data about alar-
ms and operation parameters restoring factory settings.

After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera-
te. Press AUTO in order to quit manual mode.
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14. REGISTER OF OPERATION DATA AND ALARMS (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we want to quit
the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

REGISTERS By mean of keys P4, we can choose the MENU beetween: INS- d
MENU ™M TALLATION, EXPERT, REGISTERS. Choose REGISTERS.

FUNCTION LOG This is the introduction to the states/functions counter sequence.

PUMP STARTS Number of cycles of operation, a cycle is a start and a stop.

PUMP ON TIME

0 hours

¢ ¢ ¢

Counter of total time that the pump has been operating.

TOTAL TIME Displays the total duration the pump has remained connected

0 hours to the power supply

POWER CONSUMED Displays the total consumption .
XX, X kWh

MAINS COUNTER Number of connections to the electric supply.

ALARM LOG This is the introduction to the ALARMS counter sequence.

Al DRY RUN Number of dry-running alarms.

A2 OVERCURRENT Number of overload alarms.

A5 PRESSURE SENSOR Number of pressure sensor alarms.

A6 TEMPERATURE Number of alarms by excessive temperature.

A7 SHORT CIRCUIT Number of short circuit alarms.

A8 HIGH VOLTAGE Number of alarms by high voltage.

A9 LOW VOLTAGE Number of alarms by under voltage.

Al11 MIN. PRESSURE Number of alarms by minimum pressure.

A12 MAX. PRESSURE Maximum pressure reached by the installation. It allows the

detection of water hammer.

A14 MIN. LEVEL Number of alarms by level entries.

¢« ¢ ¢ ¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ e ¢

0

All the records are saved even if the device has been disconnected from the electric supply.
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15. ALARMS FOR SINGLE ASSEMBLY.

In case of simultaneous alarms, quit the automatic mode and go to manual mode, pressing the pushbutton
AUTOMATIC ON/OFF (led light PUMP will turn off). Using key P will be displayed the succesive alarms.
Once visualized, for leaving the menu, press ENTER returning to MANUAL mode.

A1l DRY RUNNING (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: If the system detects dry running during more than 20 seconds, it will stop the pump and the

ART (Automatic ResetTest) will be activated.

SYSTEM REACTION: After 5 minutes ART system will start again the pump during 30 seconds, trying to res-

tore the system. In case of persistent lack of water, it will try it again every 30 minutes for 24 hours. If after

all these cycles , the system still detects lack of water, pump will remain permanently out of order until the

damage will be repaired.

SOLUTION: You should verify the feeding of the hydraulic network. The pumps can be primed using the

Blush-)button START/STOP ( the led light AUTOMATIC should be off, if it is not, press the push-button to disa-
e it).

Special Case 1: If the pump cannot provide the programmed pressure (configuration mistake) the unit reacts

as it was dry-running.

Special Case 2: This device manages the dry running control through the nominal current consumption of the

pump. It must be verified the introduced current consumption in the setup menu.

A2 OVER-LOAD PUMP 1 - (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: The pump is protected against over currents by mean of the intensity values established in
the installation menu. These over currents are produced generally by dysfunctions in the pump or in the
electric supply.

SYSTEM REACTION: When detecting the thermal failure, the pump will be automatically stopped. The sys-
tem will try again to restart the pump when the demand of consumption require it. The control system will
carry out 4 attempts in this circumstances. If the system remain locked after the 4th attempt, the pump will
remain definitively out of order.

SOLUTION: Verify the state of the pump, for example the impeller could be blocked. Verify intensity values
introduced in the configuration menu. Once the problem have been solved the operation will be restored
going to the “SET UP” menu ( see the chapter configuration) and configuring the adequated intensity values.

A5 TRANSDUCER (®) Final failure

DESCRIPTION: The transducer damages are showed in the LCD screen.
SYSTEM REACTION: The device operation is interrupted.

SOLUTION: Check the external pressure transmitter.

A6 EXCESSIVE TEMP. (®) Final failure

DESCRIPTION: this device integrates a cooling system in order to keep the INVERTER in optimum working
conditions.

SYSTEM REACTION: if an excessive temperature is reached firstly is activated STC system (Smart temperature
Control), thespeed of the motor is reduced in order to reduce the temperature. If the temperature remans
too high, system leaves the inverter out of service and as consequence the pump too.

SOLUTION:

Check that the external temperature is below 50 °C. For outdoor installations, it is essential to protect the
unit from direct sunlight using a suitable cover. Avoid placing the unit in confined spaces with poor ventila-
tion, as explained in Chapter 7. Be sure to follow the installation guidelines provided in Diagram 2.

A7 SHORTCIRCUIT (®) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system for protection against short circuits as well as peaks of
current.

SYSTEM REACTION: the pump stops and then it starts again -performing 4 successive attempts. If the pro-
blem is not solved, the pump will remain definitively out of order.

SOLUTION: check the pump’s electrical connection, if the problem persists, contact the technical service.

A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an electronic safety system against overvoltages and too low supply voltages.
SYSTEM REACTION: In case of overvoltage or undervoltage the system remains stopped until an adequate
value of voltage is reached. In this case, the system is automatically restored.

SOLUTION: Check the electric power supply.
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A12 MAX PRES (@) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system to protect maximum pressures.

SYSTEM REACTION: If the device detects a higher pressure than the configurated as “MAX.PRES” during a
longer time than the configurated as “T.P.MAX” it will happen a final failure stopping the system.
SOLUTION: Check consign pressure and maximum pressure.

A11 P. MIN (@) Final failure

DESCRIPTION: The device has a protection system for low pressures.

SYSTEM RESPONSE: If the device detects a pressure lower than the configurated as “MIN.PRESS” during a
longer time thas the configurated as “T.P.MIN” it will appear a final failure stopping the system.

SOLUTION: Check for leakages on the instalation and the value of the minimum pressure configurated.

Al14 LEVEL (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an external input that if it is configurated as “LEVEL”, will activate this alarm.
SYSTEM RESPONSE: The functioning of the system is interrupted until the state of the level.

SOLUTION: Check conections and/or configuration of the external input as function “LEVEL".

ALARM INSTALLATION MASTER-SLAVE
16. ALARMS FOR GROUP ASSEMBLY:

The alarms for assembled devices, are similar to those of the individual one with the specific particularities
of operation with 2 communicated devices. Depending on the system’s reaction there are 3 types of alarm:
1. COMMUNICATION FAILURE: not any alarm is activated. Both devices continue operating independently.
There will not be flashing led-light in any unit.

2. DRY RUNNING OPERATION: if there is a lack of water alarm in a single pump, the other one assumes the
role of “main device”, if there is an over-demand during next operating cycles, the system will try to restore
the device in failure. If the device is restored in these conditions then it will be also restored the alternated
operating mode. If there is lack of water on both devices, the system will activate the ART system in the
MASTER unit.

3. REST OF ALARMS: If the alarm has occurred in a single device, the other will act as “main device”. The sys-
tem will try to restore the disabled device only in case of over demand, after 4 successive attempts without
success the device is turned off, it should be restored manually. In case of alarms in both devices the system
performs 4 restore attempts, if it does not succeed the system is disabled.

To restore manually a device disabled by an alarm push AUTOMATIC ON / OFF in MASTER device and then
ENTER in the device with the alarm.
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DEUTSCH

LESEN SIE VOR DER INSTALLATION UND DEM GEBRAUCH DIE FOLGENDEN ANWEISUNGEN SORGFALTIG DURCH. DER
HERSTELLER UBERNIMMT KEINE HAFTUNG FUER UNFALLE ODER SCHAEDEN, DIE AUF FAHRLAESSIGKEIT ODER NICHT-
BEACHTUNG DER IN DIESER ANLEITUNG BESCHRIEBENEN ANWEISUNGEN ODER AUF ANDERE ALS DIE AUF DEM GERAT
ANGEGEBENEN BEDINGUNGEN ZURUCKZUFUHREN SIND.

0. GARANTIE UND EMPFEHLUNGEN

Fiir das Produkt gilt eine Garantie von 2 Jahren ab Produktionsdatum.

Diese Garantie erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch eine unsachgemale Installation oder Manipu-
la-tion entstehen.

Lesen Sie diese Anleitung vor der Installation sorgfaltig durch. .

Werfen Sie diese Anleitung nach der Installation nicht weg, sie kann fiir spatere Aenderungen oder fiir die
Behebung der verschiedenen Arten von Alarmen nitzlich sein.

Die hydraulischen und elektrischen Installationen miissen von qualifiziertem Personal gemafd den Si-
cher-heitsvorschriften sowie den Normen und Gesetzen jedes Landes durchgefihrt werden. Fiir den elek-
tris-chen Anschluss wird die Verwendung eines Fehlerstromschutzschalters (RCD) mit hoher Empfindlichkeit
empfohlen: IAn = 30 mA (Klasse A oder AC). IEs wird empfohlen, bei einphasigem Ausgang einen ther-
momagnetischen Schutzschalter mit 16 A und bei dreiphasigem Ausgang einen mit 20 A zu verwenden..

Es wird empfohlen, eine unabhangige Stromleitung zu verwenden, um elektromagnetische Stérungen zu

vermeiden, die zu ungewollten Stérungen an elektronischen Gerdten im Gebéude fithren konnten.
ACHTUNG, vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten im Inneren des Gerats muss das Gerat vom Strom-
netz getrennt werden und nach dem Trennen mindestens 2 Minuten gewartet werden, um elektrischen
Schlag zu vermeiden.

1. BETRIEB

Es handelt sich um ein automatisches Steuergerat zur Wandmontage, das fir die automatische Steuerung
von Drehstrompumpen entwickelt wurde. Es ist ein elektronisches, softwaregesteuertes System, das die
strengen Effizienz- und Sicherheitsstandards der flihrenden Pumpenhersteller erfiillt.

Das Gerat verfiigt (iber einen Frequenzumrichter, der die Pumpendrehzahl so anpasst, dass der Druck
una-bhangig von der Durchflussmenge konstant bleibt. Ein intuitives Bildschirmmeni macht die Parameter-
kon-figuration einfach und benutzertreundlich. Nach der Konfiguration steuert das Gerat automatisch die
Pumpe und regelt die Drehzahl bedarfsgerecht, was einen stabilen Druck gewadhrleistet und die Betriebs-
kosten erheblich senkt. Das System liefert immer nur die erforderliche Leistung und maximiert so die Ener-
gieefgizienz. Um den optimalen Druck fir die Anlage zu ermitteln, sollten folgende Kriterien bericksichtigt
wer-den:

Hm: Maximale Wassersdulenhdhe in Metern. Sie hangt von der Anzahl der Stockwerke ab und entspricht
dem vertikalen Abstand zwischen der Pumpe und dem hochsten Auslass. Alle 10 Meter entspricht unge-
fahr 1 bar (0,98 bar).

Pw: Erforderlicher Mindestdruck in der obersten Etage (in der Regel 1,5 bar).

Pc: Druckverlust aufgrund von Reibung, der mit einem vereinfachten Faktor von 0,033 bar pro Meter ges-
chatzt werden kann.

Prmin: Minimaler erforderlicher Betriebsdruck. Dies ist die Summe aus Hm, Pw und Pc und stellt den
Arbeitsdruck der Pumpe dar.

Beispiel fiir ein flnfstockiges Gebdude (15 Meter hoch) mit einer ebenerdig installierten Pumpe:

Hm=15m=1,5 bar
Pw = 1,5 bar
Pc =15 x 0,033 bar = 0,5 bar - Prmin=1,5+1,5+0,5=3,5bar

MEHRPUMPENBETRIEB - KASKADE - (bis zu 4 Aggregate liber CAN-Kommunikation)

Das MEHRPUMPENBETRIEBSSYSTEM ermdoglicht den Betrieb von bis zu vier Pumpen in einem koordinierten
Kaskadenmodus mit ausgewogener Lastverteilung und gewdhrleistet so maximale Effizienz und eine lange-
re Lebensdauer der Gerate und Pumpen. Die Kommunikation zwischen den Einheiten erfolgt Giber CAN-Bus,
der eine Echtzeit-Synchronisation fiir eine genaue Druckregelung ermdglicht.
Bei steigendem Bedarf werden zusatzliche Pumpen in Betrieb genommen, und alle aktiven Gerate mo-du-
lieren ihre Drehzahlen parallel, um die Arbeitslast gleichmaRig zu verteilen und eine Uberlastung einzelner
Pumpen zu vermeiden.
Das System unterstutzt:

e Fernsteuerungsmoglichkeit flir jedes einzelne Gerat

e Bis zu vier redundante Drucksensoren, die die Zuverlassigkeit erhdhen.

e Unabhangige Ansaugung fir jede Pumpe, sofern keine externe Niveauregelung verwendet wird.

Wenn eine externe Niveausteuerung (Schwimmerschalter) eingesetzt wird, muss sie im gesamten System
gemeinsam und eindeutig sein, um einen ordnungsgemé’l&en Betrieb zu gewahrleisten. Alternativ kdnnen
vier separate Schwimmerschalter verwendet werden, um einen redundanten Betrieb zu gewahrleisten, falls
eine Einheit ausfallt.

Das System kann auch im Bereitschaftsmodus (Redundant) fiir 2 Pumpensysteme konfiguriert werden.
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2. TRANSPORT UND LAGERUNG

2.1 Uberpriifung der Lieferung

Uberprifen Sie die Auenseite der Verpackung. Benachrichtigen Sie unseren Vertriebspartner innerhalb von
acht Tagen nach dem Lieferdatum, falls das Produkt sichtbare Anzeichen von Beschadigungen aufweist. Off-
nen Sie den Karton. Entfernen Sie das Verpackungsmaterial vom Produkt. Entsorgen Sie das gesamte Ver-
packungsmaterial gemafl den ortlichen Vorschriften. Uberpriifen Sie das Produkt, um festzustellen, ob Teile
beschadigt sind oder fehlen. Kontaktieren Sie den Verkaufer, falls etwas nicht in Ordnung ist.

2.2 Transportrichtlinien

Beachten Sie die geltenden Unfallverhitungsvorschriften. Quetschgefahr. Das Gerat und die Komponenten
kénnen schwer sein. Wenden Sie geeignete Hebetechniken an und tragen Sie stets Sicherheitsschuhe mit
Stahlkappen. Uberpriifen Sie das auf der Verpackung angegebene Bruttogewicht, um die geeignete Hebevo-
rrichtung auszuwdhlen. Das Gerat darf nur in horizontaler Lage transportiert werden, wie auf der Verpackung
angegeben. Stellen Sie sicher, dass das Gerat wahrend des Transports sicher befestigt ist und nicht wegrollen
oder umkippen kann. Das Produkt muss bei einer Umgebungstemperatur von -10 °C bis 70 °C (14 °F bis 158
°F) und einer nicht kondensierenden Luftfeuchtigkeit von <95 % transportiert und vor Verschmutzung, War-
mequellen und mechanischen Beschadigungen geschiitzt werden.

2.3 Lagerungshinweise

Schitzen Sie das Produkt vor Feuchtigkeit, Schmutz, Warmequellen und mechanischen Beschadigungen.
Das Produkt muss bei einer Umgebungstemperatur zwischen -10 °C und 70 °C (14 °F und 158 °F) und einer
nicht kondensierenden Luftfeuchtigkeit von unter 95 % gelagert werden. Der Konverter verwendet Elek-
trolytkondensatoren, die sich bei langerer Nichtbenutzung zersetzen kdnnen. Bei einer Lagerung von einem
Jahr oder ldnger sollten Sie das Gerat gelegentlich in Betrieb nehmen, um eine Beschadigung zu vermeiden.

3. BELANGRUKSTE KENMERKEN

DN-inlaat- en uitlaataansluitingen G 1 1/4" (optioneel: G1", NPT-1" en NPT-1 1/4").

Regel- en beveiligingssysteem tegen overstroom.

Regel- en beveiligingssysteem tegen drooglopen.

Regel- en beveiligingssysteem tegen te hoge en te lage spanning.

Regel- en beveiligingssysteem tegen hoge en lage druk.

ART-functie (Automatic Reset Test): Na een droogloopalarm probeert de ART de pomp met geprogram-

meerde tussenpozen opnieuw te starten.

e Automatisch herstelsysteem na een stroomonderbreking. Het systeem wordt geactiveerd in de AUTO-
MA'I;ISCHE modus, waarbij de configuratieparameters behouden blijven (zie hoofdstuk ,,CONFIGURA-
TIE”).

e STC-functie(Smart Temperature Control). Wanneer de temperatuur van de voedingsmodule of de
binnentemperatuur hoger wordt dan 100 °C, wordt de draaifrequentie van de pomp automatisch
\I;(Ier#?agd, waardoor de warmteontwikkeling wordt verminderd maar de watertoevoer gehandhaafd

ijft.

e APR-Funktion (Anti-Blockier-Routine): Nach 24 Stunden ohne Betrieb wird die Pumpe automatisch fiir
10 Sekunden bei 30 Hz gestartet, um ein Blockieren des Rotors zu verhindern.

e Automatische detectie van de voedingsspanning: 110-127 / 220-230 V.

e RS486-poort voor MODBUS-communicatie.

e CAN-BUS-poort voor MULTI-POMPBEDRUF - Gelijkmatige belasting in cascade (maximaal 4 eenhe-
den) en stand-by-modus.

e Digitale ingang (1). Deze kan worden ingesteld als:
e Aansluitingen voor detectie van het minimumwaterpeil in de aanzuigtank. Dit systeem staat los van

de beveiliging tegen drooglopen.

e Aansluiting voor afstandsbediening.
* |ngang voor activering door secundaire druk.

° (I;otentiaalvrije uitgangen (1): alarmen. Optioneel accessoire, niet inbegrepen in de geteste standaar-

uitrusting.

Menu met geavanceerde instellingen met meerdere configuratieparameters (zie hoofdstuk 13).
Register van bedieningsgegevens: informatie over bedrijfsuren, startteller, teller van aansluitingen op
de stroomvoorziening.

e Alarmregister: informatie over het type en het aantal alarmen sinds het opstarten van het apparaat.

4. CLASSIFICATIE EN TYPE.

Volgens IEC 60730-1 en EN 60730-2-6 is dit apparaat een drukgroepregelaar, elektronisch, met Y-type per-
manent bevestigde flexibele kabel, met 1Y-type actie. Werkingswaarde: debiet 2,5 |/min. Vervuilingsgraad 2
(schone omgeving). Software Klasse A.

Nominale impulsspanning: cat Il / 2500V. Temperaturen voor kogeltest: behuizing (752C) en printplaat
(1252C). Stuurcircuit voor wisselstroommotor met cos fi > 0,75 (driefasig). Volgens EN 61800-3 is de eenheid

Klasse C2, voor Klasse C1 moet het specifieke model worden aangevraagd.
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5. TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung ~1x110-127 V AC/ ~ 1x220-230 V AC (+10 % —20 %)
Frequenz 50/60 Hz

Ausgang ~1x110-127 VAC / ~ 1x220-230 VAC / ~ 3x230 V
Nennstrom 14A(~1)/10A(~3)

Maximale Stromspitze 20 % 10 Sek.
Einstelldruckbereich 0,5-10 bar

Schutzart IP 55

Maximale Umgebungstemperatur 5-50°C

Maximale Wassertemperatur 5-40°¢C

Max. Durchfluss 10.000 I/h

Nettogewicht 2,5 kg

6. BENUTZEROBERFLACHE

LCD-Anzei-
ge

16x2 Stellen (siehe Kapitel 10)

MANUELLER START-STOP-Druckknopf.

AUTO. Ermoglicht den Wechsel vom AUTOMATIK- in den MANUELL-Modus oder umgekehrt.

@eE &

MENU. Taste fiir ENTER (3 Sekunden), EXIT (1 Sekunde) oder ZURUCK im Menii.

2
<

PFEILE NACH OBEN UND UNTEN. Diese Tasten dienen zur Anderung der auf dem Bildschirm
angezeigten Programmierwerte.

¢

ENTER zum Speichern der programmierten Werte. Nach jedem Tastendruck erscheint ein
neues Feld des KONFIGURATIONSMENUS. Wenn Sie die Konfigurationssequenz beenden
mochten, driicken Sie MENU (3), um die Anderungen zu tibernehmen.

O

LED-ANZEI-
GEN

‘ FEHLER (rot). LED leuchtet oder blinkt je nach Art des Fehlers.

_ LINE (griin). Stromversorgung. LED leuchtet, wenn das Gerat angeschlossen ist.

PUMPE (gelb). Leuchtet, wenn die Pumpe in Betrieb ist. Erlischt, wenn die
@ Pumpe gestoppt ist oder das Gerat nicht angeschlossen ist.

AUTOMATIK (grin). Leuchtet im AUTOMATIK-Modus. Im MULTI-PUMP-Modus
leuchtet die Master-Einheit dauerhaft und die tbrigen blinken.

>
(=
—
o
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7. MECHANISCHE INSTALLATION (Abb. 1 und 2) &

* |n einer sauberen und trockenen Umgebung lagern; das Gerat erst unmittelbar vor der Verwendung
aus der Verpackung nehmen.

e Das Gerat muss in Umgebungen der Verschmutzungsklasse 2 gemall EN-60730-1 installiert werden.

e Das Gehduse verfigt liber die Schutzart IP65. Es muss in Umgebungen installiert werden, die vor dire-
kter Einwirkung von Regen und Sonneneinstrahlung geschitzt sind.

8. HYDRAULISCHE INSTALLATION (Abb. 1 und 2)

Vor dem Herstellen der hydraulischen Anschlisse muss unbedingt ein Riickschlagventil am
Ein- oder Auslass der Pumpe sowie ein Hydropneumatikbehdlter mit mindestens 5 | Fassungs-
vermogen installiert werden, um Probleme durch Leckagen im Hydrauliknetz zu vermeiden.
Das Gerat muss in vertikaler Position installiert werden (Abb. 2), wobei der Einlassanschluss
(G1" oder G1%" AuRengewinde) direkt an den Druckstutzen der Hauptpumpe und der Aus-
lassanschluss (G1" oder G1%" AuRengewinde) an das Hydrauliknetz angeschlossen wird.
In Mehrpumpensystemen muss ein Verteiler installiert werden, um die Wasserauslasse der Gerate zusam-
menzufassen, wobei jede Pumpe Uiber einen eigenen unabhangigen Einlass verfligen kann. Ist jedoch ein
Niveauregelsystem installiert, muss der Wassereinlass fiir alle Pumpen gemeinsam genutzt werden.

9. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS (Abb. 3, 4 und 6)

Die elektrische Installation muss von qualifiziertem Personal unter Einhaltung der Sicherheitsvorschriften
und der jeweiligen nationalen Vorschriften durchgefiihrt werden.

Vor Arbeiten im Inneren des Gerats muss dieses vom Stromnetz getrennt werden; nach dem Abschalten
sind 2 Minuten zu warten, um elektrische Entladungen zu vermeiden.

WARNUNG! Falsche Anschliisse konnen die Elektronik beschaddigen. Der Hersteller lehnt jede Haftung fiir
Schaden ab, die durch falsche Anschliisse verursacht werden.

9.1. Stromversorgung und Motoranschliisse (Abb. 3 und 4).
Das Grundgerat wird mit Netz- und Motorkabeln geliefert. Das Netzkabel darf nur vom Hersteller oder einem
von ihm autorisierten Vertreter ausgetauscht werden. AnschlieRend wird die Verkabelung freigelegt, um
eventuelle Eingriffe zu ermdglichen.
e Verwenden Sie Kabel vom Typ HO7RN-F mit einem Querschnitt, der der installierten Leistung entspri-
cht:
- Stromversorgung: Kabelquerschnitt 1,5 mm? (max. 2,5 mm3).
- Motorversorgung: Kabelquerschnitt 1 mm? (max. 2,5 mm?).
* Abhangig von der Kabelldnge (siehe Abb. 4).
Falls die Kabellange verlangert werden muss, ist die auflere Verbindung gemaR den fir Niederspan-
nungsinstallationen im jeweiligen Land geltenden Vorschriften auszufiihren, und der Kabelquerschnitt
ist nach denselben Kriterien zu bemessen

Uberpriifen Sie, ob die Versorgungsspannung 127 V oder 230 V betrigt
Entfernen Sie die Abdeckung der Elektronikplatine und nehmen Sie die Anschliisse gemaR den Anga-
ben auf der Anschlussleiste vor.
e Der Erdungsleiter muss langer sein als die anderen. Er wird bei der Montage als erster angeschlossen
und bei der Demontage als letzter getrennt.
Schalten Sie den Leistungsschalter aus.
Nehmen Sie den Stromanschluss vor (achten Sie dabei auf eine gute Erdung): L, N und Erde.
SchlielRen Sie die Pumpe an:
- U, V und Erde bei Einphasenmotoren.
- U, V, W und Erde bei Drehstrommotoren.
Wenn im INSTALLATIONSMENU (Abschnitt 12) ein einphasiger Motor konfiguriert wurde, muss der graue,
‘W’ zugeordnete Draht an einem Ende getrennt und am anderen elektrisch isoliert werden.
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9.2. Anschluss mehrerer Pumpen (Abb. 6).
Fiir die Kommunikation mehrerer Pumpen Gber CAN-BUS, an der 2 bis 4 Gerate beteiligt sind, wird ein Kabel
mit einem Querschnitt von 3 x 0,25 mm? verwendet. Der Anschluss kann auf zwei Arten hergestellt werden:
e Externe gemeinsame Verbindung.
e Interne Verbindung.
Unabhangig von der Art der physischen Verbindung muss der Mehrpumpenbetrieb im Installationsmeni
konfiguriert werden, indem jeder Einheit ein Kanal zugewiesen und, falls gewlinscht, eine Wechselzeit ein-
gestellt wird.

9.3 Sonstige Eingdnge (Abb. 5).
Es gibt einen optionalen Eingang: AUX 1 befindet sich auf der Leistungsplatine. Er kann wie folgt genutzt
werden:

e Externe Fillstandssteuerung. Im Meni wird dies als LEVEL (ALARM) bezeichnet. In Mehrpumpensys-
temen, auch wenn diese in einer einzigen Einheit installiert sind, gilt die Steuerung fiir die gesamte
Gruppe.

e Fernsteuerung (EIN/AUS). Im Menu heiRt diese Funktion ON/OFF (REMOTE). Sie ermdglicht die indi-
viduelle Steuerung jeder Pumpe. So kann eine einzelne Pumpe ferngesteuert gestartet oder gestoppt
werden, ohne den normalen Betrieb des restlichen Systems zu beeintrachtigen. Die Funktion kann auch
verwendet werden, um bestimmte Pumpen in separaten, nicht miteinander verbundenen Wasserbe-
haltern zu deaktivieren.

9.4. Ausgdnge (Abb. 5).
Es steht ein potentialfreier Ausgang zur Verfiigung, an den ein optionales Schaltkreis fiir die externe Alar-
miiberwachung angeschlossen werden kann.

Die Eigenschaften dieser elektronischen Schaltung sind:

Spannungsausgang: Potentialfreier Kontakt

Maximaler Schaltstrom: 2A

Maximale Schaltspannung: 440V (AC)

Ausgangssignal: Bei Auftreten eines beliebigen Alarms am Gerat
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10. BILDSCHIRMANZEIGE

Mit P konnen verschiedene Betriebsparameter in 2 Bildschirmen angezeigt werden. Dabei ist:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX,X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X AXX,X 2CXX,X M(A)

Pset der eingestellte SOLLdruck in bar.

Pbar ist der momentane ISTDruck in bar.

A ist die momentane Stromaufnahme in A.

Hz ist die Drehfrequenz des Motors in Hz.

kW is die von der Anlage aufgenommene Leistung in kW.

oC es wechseln sich Modul- und Raumtemperatur in 2C ab (M: Leistungsmodul / A: Raumtemperatur)

11. INBETRIEBNAHME

Einzelgerat.

Vergewissern Sie sich, dass die Pumpe richtig angeschlossen und beflllt ist.

Schalten Sie das Gerat mit dem Hauptschalter an, FAILURE-LED leuchtet. Warten Sie 10 Sekunden, wahrend
das Gerat den Autotest durchfiihrt. Nach Beendigung des Tests leuchtet die FAILURE-LED nicht mehr und die
LINE-LED leuchtet nun. Auf dem LCD-Bildschirm werden das Modell und die Softwareversion angezeigt. Das
Gerat ist bereit flir die Konfiguration.

Mehrpumpensystem.

Um bis zu vier Gerate anzuschlielen, missen die im vorherigen Abschnitt beschriebenen Richtlinien genau

befolgt werden — allerdings muss wahrend des Konfigurationsvorgangs jedem Gerét ein anderer Kommuni-

kationskanal zugewiesen werden.

Einige Uberlegungen:

e Die Wasserversorgung kann aus einer einzigen Quelle oder aus mehreren Quellen erfolgen. Wenn die
Pumpen Wasser aus einem gemeinsamen Tank beziehen und ein Fiillstandssensor verwendet wird, schal-
tet sich das System bei niedrigem Wasserstand ab. Es ist jedoch ratsam, den Fiillstandssensor an alle
Einheiten anzuschlielen, da ungewiss ist, welche Einheiten bei niedrigem Wasserstand in Betrieb sein
werden.

e \Wenn eine Fernbedienung konfiguriert und angeschlossen wurde, steuert diese jede Pumpe einzeln.
Dadurch kann eine einzelne Pumpe aus der Ferne gestartet oder gestoppt werden, ohne den normalen
Betrieb des restlichen Systems zu beeintrachtigen
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12. INSTALLATIONSMENU (MENU 3 Sekunden lang driicken).
Mit P4 konnen wir die Werte dndern, mit ENTER bestatigen und mit MENU zuriickgehen. Wenn wir die
Konfiguration beenden mochten, driicken wir 3 Sekunden lang MENU.

2

Pset XX,X A XXX Um die Konfigurationssequenz zu starten, driicken Sie MENU 3
Pbar XXX Hz XXX [ERSEL

MENU Mit den Tasten P J, kdnnen Sie im MENU zwischen den Optio-
nen INSTALLATION, EXPERT und REGISTERS wahlen.
INSTALLATION ™ Wahlen Sie ,Installation”.

SPRACHE Mit den Tasten P4, kdnnen wir die Sprachen auswahlen: ,LAN-
GUAGE ENGLISH", ,LLANGUE FRANCAISE”, ,LINGUA ITALIANA"
DEUTSCH und ,IDIOMA ESPANOL”.

MOTORTYP Mit den Tasten P J, wird der Ausgang fiir einen Einphasen-
oder einen Dreiphasenmotor ausgewahlt — Driicken Sie ENTER
zur Bestatigung. Bei Auswahl des einphasigen Modells muss
der graue Draht gemal} Schaltplan 4 und Abschnitt 9 getrennt
oder isoliert werden.

Einphasig

¢ ¢ ¢ ¢@

NENNSTROM Geben Sie mit den Tasten P, den Nennstromwert der Pum-
XX X A pe in Ampere ein, um den Thermoschutz zu aktivieren. Dieser
’ Wert ist auf dem Typenschild des Motors angegeben. Driicken

Sie ENTER zur Bestatigung.

WARNUNG: Dieser Wert ist mit dem Durchflusserkennungssys-
tem verknupft. Es ist sehr wichtig, den auf dem Typenschild an-
gegebenen genauen Stromverbrauch einzugeben.

DREHRICHTUNG (Nur bei 3-Phasen-Ausgang) Uberpriifen Sie die Drehrichtung
mit der START/STOP-Taste. Mit den Tasten P (0/1) kénnen
Sie diese andern. Es werden der Momentanstrom und der
Druck angezeigt. Driicken Sie ENTER zur Bestatigung.

¢

0/1 XX, XA XX, Xbar

MIN. FREQUENZ Mit 4 kann der untere Frequenzwert erhéht werden, im Be-
reich von 15-48 Hz fiir 3-Phasen-Pumpen und 30-48 Hz fiir

15 Hz 1-Phasen-Pumpen.

*Der minimale Frequenzwert wird als Stoppfrequenz in An-

lagen verwendet, in denen die automatische Erkennung des

Gerats aufgrund von Leckagen im System nicht funktioniert.

¢

SOLLWERT Dies ist der Betriebsdruck des Systems. Verwenden Sie die Tas-
ten ™, um den Anfangswert (2 bar) zu dndern. WARNUNG! e

XX, X bar Der Eingangsdruck muss mindestens 1 bar unter dem Maxi-

maldruck der Pumpen liegen.

HINWEIS: Bei einer Gruppenkonfiguration arbeitet das gesam-

te System mit dem im MASTER-Gerat eingestellten Druck, so-

dass die Einstellung des Drucks im Slave-Gerat Uberflissig ist.

DIFF. STARTDRUCK Der Standardwert betragt 0,5 bar. Dieser Druckwert wird vom
System-Sollwert abgezogen, woraus sich der Enddruck ergibt, d’

0,5 bar bei dem das System die Pumpe in Betrieb nimmt, sobald im Hy-

drauliknetz ein Bedarf besteht. Verwenden Sie die Tasten ™M,

um den Anfangswert zu andern. Es wird empfohlen, diesen

Wert zwischen 0,3 und 0,6 bar zu halten. Beispiel:

Eingangsdruck: 2 bar.

Startdifferenz: 0,3 bar

Enddruck fiir Start: 2 - 0,3 = 1,7 bar.
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MULTI PUMPE?

NEIN

Edl KANALAUSWAHL

Edl WECHSELZEIT
Xh

edl MEHRPUMPENMODUS
KASKADENBETRIEB

Pset XX,X A XX, X
Pbar XX,X Hz XXX

Das Gerat ist standardmaRig auf SINGLE (NEIN) eingestellt.
Bei Einzelmontage bestatigen Sie einfach NO durch Driicken der

ENTER-Taste.
Bei einer Gruppenmontage wahlen wir in allen Einheiten des

Systems ,YES”.

Nach Auswahl von MULTIPUMP wird jeder Einheit nacheinan-
der ein Kanal von 1 bis 4 zugewiesen.

AnschlieBend kann eine maximale Dauerbetriebszeit eingeste-
[It werden. Wenn eine ,,ALTERNATION TIME" definiert wurde,
erzwingt das System nach dieser Dauerbetriebszeit einen We-
chsel. Ein Wert von 00 bedeutet, dass dieser Parameter deakti-
viert ist; der Wechsel erfolgt nur in jedem Betriebszyklus.

Es konnen die Betriebsmodi KASKADENBETRIEB (DUTY/ASSIST)
und WECHSELBETRIEB (DUTY/STAND-BY) ausgewahlt werden.

Nach dem Driicken der ENTER-Taste ist das System betriebsbe-
reit. Driicken Sie AUTOMATIC, um den manuellen Modus zu

verlassen.
Bei einer Gruppenkonfiguration driicken Sie ,,AUTOMATIC” auf

den Geraten.

\—

—

AUTO'

Bei einer Gruppenkonfiguration beginnt die LED ,,AUTOMATIC“der Taste ,,AUTOMATIC” am MASTER-Gerat
zu blinken, was anzeigt, dass die Kommunikation zwischen beiden Geraten bereit ist. Sollte dies nicht der Fall
sein, Uberprifen Sie die Verbindung (Abb. 5). am SLAVE-Gerat nach dem Driicken
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13. EXPERT-MENU (MENU 3 Sekunden lang gedriickt halten).

Mit P d konnen wir die Werte andern, mit ENTER bestatigen und mit MENU zuriickgehen. Wenn wir die

Konfiguration beenden mochten, driicken wir 3 Sekunden lang MENU.

Pset XX,X A XXX
Pbar XX,X Hz XXX

EXPERT
MENU 1P J

MAX. FREQUENZ
50 Hz

DRUCKEINHEITEN
oF]8

FULLDRUCK
0,0 bar

MIN. DRUCKALARM
0,0 bar

e MIN. DRUCKZEIT

MAX. DRUCKALARM
0,0 bar

el MAX. DRUCKZEIT
XX sec

VERSTARKUNG Ki
10

VERSTARKUNG Kp

10

BESCHL. RAMPE
10 Hz/s

Um die Konfigurationssequenz zu starten, driicken Sie MENU 3
Sekunden lang

Mit den Tasten P J kdnnen Sie im MENU zwischen den Optio-
nen INSTALLATION, EXPERT und REGISTERS wahlen.
Wahlen Sie EXPERT.

Einstellung der maximalen Drehfrequenz des Motors im Be-
reich [45;60] Hz.

Mit ™ kann zwischen bar und PSI umgeschaltet werden.

Mit T kann ein unabhangiger Sollwert konfiguriert werden.
Dieser Sollwert wird in den ersten zwei Minuten des Betriebs
nach jedem erneuten Anschluss an die Stromversorgung an-
gewendet. Der Zweck dieser Funktion besteht darin, eine zu
steile Beschleunigungsrampe nach einer Stromunterbrechung

Konfiguration des Mindestdrucks im System. Bei einem Wert
von 0,0 bar ist die Steuerung deaktiviert. Wenn das System
Uber einen Zeitraum, der langer als ,MIN. PRESS ALARM* fests-
tellt, wird der Alarm ,TIME MIN. PRESS” ist, einen Druck unter-
halb des A11 ausgel6st.

Einstellung der Zeit, die das System unterhalb des Mindestdruc-
ks arbeiten darf, bevor der Mindestdruckalarm ausgeldst wird.

Konfiguration des maximalen Drucks im System. Bei einem
Wert von 0,0 bar ist die Steuerung deaktiviert. Wenn das Sys-
tem Uber einen Zeitraum, der langer als ,, MAX. DRUCK-ALARM*“
feststellt, wird Alarm ,,ZEIT MAX. DRUCK” ist, einen Druck tGber
dem A12 ausgelost.

Einstellung der Zeit, wahrend der das System ber dem maxi-
malen Druck betrieben werden darf.

PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Bei Fragen wenden Sie
sich bitte an den Hersteller.

PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Bei Fragen wenden Sie
sich bitte an den Hersteller.

PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Bei Fragen wenden Sie
sich bitte an den Hersteller.
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VERZOG. RAMPE

10 Hz/s

MODBUS ADRESSE

SCHALTFREQUENZ
8 kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS

9600 Bps

PARAM. ZURUCKSET
NEIN

DIG. EINGANG AUX 1
NEIN

ALARM DEAKT. A1?

NEIN

Pset XX,X A XX,X
Pbar XX,X Hz XX,X

PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Bei Fragen wenden Sie
sich bitte an den Hersteller.

Mit P4 kann die Schaltfrequenz auf 8 kHz oder 4 kHz eingeste-
IIt werden. Driicken Sie ENTER zur Bestatigung.

Bei Installationen mit Tauchpumpen oder wenn die Kabellange
vom Gerat zur Pumpe 20 m Uberschreitet, wird empfohlen, mit
einer Kommutierungsfrequenz von 4 kHz zu arbeiten.

Hier kann eine MODBUS-ADRESSE im Bereich [1;250] ZU-
GEWIESEN WERDEN.

DIE VARIABLENUBERSICHT FINDEN SIE IM QR-CODE IN
ABB. 5

Datenubertragungsgeschwindigkeit im seriellen Kanal, ausge-
driickt in Baud. Normalerweise 9600 bps oder 19200 bps.

Verwenden Sie die Tasten P, um den Typ des externen Ein-
gangs auszuwahlen:
0-NEIN: Deaktiviert
1-LEVEL (ALARM): Als externe Pegelsteuerung aktiviert. Lost
den Alarm A14 aus, wenn der Kontakt getffnet ist.
2-EIN/AUS (FERNSTEUERUNG):
Geschlossener Kontakt -> System aktiviert.
Offener Kontakt -> System deaktiviert.
3- ZWEITER SETPOINT:
Geschlossener Kontakt -> Hauptdruck
Geoffneter Kontakt -> Zweiter Druck aktiviert.

Verwenden Sie die Tasten P/, um den Trockenlaufalarm (A01)
Uber den Stromverbrauch zu deaktivieren. Diese Steuerung
kann auch auf andere Weise erfolgen, z. B. (iber einen externen
Eingang mit dem Fillstandsalarm (A04) oder tGiber den Mindest-
druckalarm (A11)

Verwenden Sie die Tasten P d,, um JA auszuwahlen, um alle
Daten zu Alarmen und Betriebsparametern zu l6schen und die
Werkseinstellungen wiederherzustellen.

Nach dem Driicken der ENTER-Taste ist das System betriebsbe-
reit. Driicken Sie AUTO, um den manuellen Modus zu verlas-
sen.
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14. REGISTER DER BETRIEBSDATEN UND ALARME (3 Sekunden lang MENU driicken).
Mit P konnen wir die Werte andern, mit ENTER bestatigen, mit MENU riickwérts gehen. Wenn Sie die Konfigura-
tionssequenz verlassen wollen, driicken Sie MENU fiir 3 Sekunden.

REGISTER Mit den Tasten P J kdnnen Sie zwischen den Ments wéahlen: d
MENU M INSTALLATION, EXPERTE, REGISTER. Wahlen Sie REGISTER.
FUNKTIONSLOG Dies ist die Einfuhrung in die Zahlerfolge der Zustande/Funktio-
nen.
PUMPENSTARTS Anzahl der Betriebszyklen, ein Zyklus ist ein Start und ein
Stopp.
PUMPENLAUFZEIT Zahler der Gesamtzeit, die die Pumpe in Betrieb war.
0 Stunden
GESAMTZEIT Zeigt die Gesamtdauer an, die die Pumpe an die Stromversor-

0 Stunden gung angeschlossen war

NETZZAHLER Anzahl der Anschlisse an das Stromnetz.
XX

ENERGIE ZAHLER Zeigt den Gesamtverbrauch an.
XX,X kWh

ALARMPROTOKOLL Dies ist die Einflihrung in die Zahlersequenz ALARME.

Al TROCKENLAUF Anzahl der Trockenlaufalarme.

A2 UBERSTROM Anzahl der Uberstromalarme.

A5 DRUCKSENSOR Anzahl der Alarme des Drucksensors.

A6 TEMPERATUR Anzahl der Alarme durch Ubertemperatur.

A7 KURZSCHLUSS Anzahl der Kurzschlussalarme.

A8 UBERSPANNUNG Anzahl der Alarme durch Uberspannung.

A9 UNTERSPANNUNG Anzahl der Alarme durch Unterspannung.

A12 MAX. DRUCK Maximaler Druck, der von der Anlage gemessen wurde. Er

ermoglicht die Erkennung von Wasserschlagen.

A13 MIN. DRUCK Anzahl der Alarme Mindestdruck.

A14 MIN. FULLSTAND Anzahl der Alarme unterschreitung Mindestpegel.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ @ ¢ ¢a

Io

Alle Aufzeichnungen werden gespeichert, auch wenn das Gerat von der Stromversorgung getrennt wurde.
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15. ALARME FUR EINZELNE BAUGRUPPE.

Bei gleichzeitigen Alarmen verlassen Sie den Automatikmodus und wechseln in den Handbetrieb, indem Sie
die Taste AUTOMATIC ON/OFF driicken (die LED-Anzeige PUMP erlischt). Mit den Tasten P {, werden die au-
feinanderfolgenden Alarme angezeigt. Sobald diese angezeigt werden, driicken Sie zum Verlassen des Mends
die Taste ENTER, um in den Handbetrieb zuriickzukehren.

Al TROCKENLAUF (%) Fehleriiberpriifung (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Wenn das System einen Trockenlauf von mehr als 20 Sekunden feststellt, stoppt es die Pum-
pe und der ART (Automatic Reset Test) wird aktiviert.

SYSTEMREAKTION: Nach 5 Minuten startet das ART-System die Pumpe erneut fiir 30 Sekunden, um zu ver-
suchen, das System wiederherzustellen. Bei anhaltendem Wassermangel wird dies 24 Stunden lang alle 30
Minuten erneut versucht. Wenn das System nach all diesen Zyklen weiterhin einen Wassermangel feststellt,
bleibt die Pumpe dauerhaft auBer Betrieb, bis der Schaden behoben ist.

LOSUNG: Sie sollten die Versorgung des Hydraullknetzes Uberprufen. Die Pumpen kénnen Uber die Taste
START/STOP angesaugt werden (die LED-Anzeige AUTOMATIC sollte ausgeschaltet sein; ist dies nicht der
Fall, driicken Sie die Taste, um sie zu deaktivieren).

Sonderfall 1: Wenn die Pumpe den programmierten Druck nicht liefern kann (Konfigurationsfehler), reagiert
das Gerat so, als wiirde sie im Trockenlauf betrieben.

Sonderfall 2: Dieses Gerat steuert den Trockenlaufschutz Gber die Nennstromaufnahme der Pumpe. Die im
Einstellungsmeni eingegebene Stromaufnahme muss tberprift werden.

A2 UBERLAST PUMPE 1 — (%) Fehleriiberpriifung (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Die Pumpe ist durch die im Einstellungsmenu festgelegten Stromwerte vor Uberstrémen
geschiitzt. Diese Uberstrome werden in der Regel durch Stérungen in der Pumpe oder in der Stromversor-
gung verursacht.

SYSTEMREAKTION: Bei Erkennung eines thermischen Fehlers wird die Pumpe automatisch abgeschaltet.
Das System versucht erneut, die Pumpe zu starten, wenn der Verbrauchsbedarf dies erfordert. Das Steue-
rungssystem unternimmt unter diesen Umstanden vier Startversuche. Bleibt das System nach dem vierten
Versuch blockiert, bleibt die Pumpe endgliltig auRer Betrieb.

LOSUNG: Uberprufen Sie den Zustand der Pumpe; beispielsweise kdnnte das Laufrad blockiert sein. Uber-
priifen Sie die im Konfigurationsmen( eingegebenen Stromwerte. Sobald das Problem behoben ist, wird der
Betrieb wiederhergestellt, indem Sie das Menu ,,SET UP* aufrufen (siehe Kapitel ,,Konﬁguration”) und die
entsprechenden Stromwerte einstellen.

A5 SENSOR (@) Endgiiltiger Ausfall

BESCHREIBUNG: Die Schaden am Messwandler werden auf dem LCD-Bildschirm angezeigt.
SYSTEMREAKTION: Der Betrieb des Gerats wird unterbrochen.

LOSUNG: Uberpriifen Sie den externen Druckmessumformer.

A6 UBERHITZUNG (®) Endgiiltiger Ausfall

BESCHREIBUNG: Dieses Gerat verflgt iber ein integriertes Kiihlsystem, um den Wechselrichter unter opti-
malen Betriebsbedingungen zu halten.

SYSTEMREAKTION: Wird eine zu hohe Temperatur erreicht, wird zunachst das; die Motordrehzahl wird re-
duziert, um die Temperatur zu senken. Bleibt die Temperatur zu hoch, schaltet das System den Wechselrich-
ter und damit auch die Pumpe ab. STC-System (Smart Temperature Control) aktiviert

LOSUNG:

Stellen Sie sicher, dass die AuBentemperatur unter 50 °C liegt. Bei Installationen im Freien ist es unerlasslich,
das Gerdt mit einer geeigneten Abdeckung vor direkter Sonneneinstrahlung zu schiitzen. Vermeiden Sie die
Aufstellung des Gerats in engen Rdumen mit schlechter Bellftung, wie in Kapitel 7 erlautert. Befolgen Sie
unbedingt die in Abbildung 2 angegebenen Installationsrichtlinien.

A7 KURZSCHLUSS (®) Endgiiltiger Ausfall

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt tUber ein elektronisches System zum Schutz vor Kurzschllissen sowie vor
Stromspitzen.

SYSTEMREAKTION: Die Pumpe stoppt und startet dann erneut — sie unternimmt 4 aufeinanderfolgende Ver-
suche. Wenn das Problem nicht behoben wird, bleibt die Pumpe endgiiltig auBer Betrieb.

LOSUNG: Uberpriifen Sie den elektrischen Anschluss der Pumpe; sollte das Problem weiterhin bestehen,
wenden Sie sich an den technischen Kundendienst.

A8 UBERSPANNUNG — A9 UNTERSPANNUNG (%) Fehleriiberpriifung

BESCHREIBUNG: Das Gerit verfiigt (iber ein elektronisches Sicherheitssystem gegen Uberspannungen und
zu niedrige Versorgungsspannungen.

SYSTEMREAKTION: Bei Uberspannung oder Unterspannung bleibt das System ausgeschaltet, bis ein ange-
messener Spannungswert erreicht ist. In diesem Fall wird das System automatisch wiederhergestellt.
LOSUNG: Uberpriifen Sie die Stromversorgung.
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A12 MAX PRES (®) Endgiiltiger Ausfall

BESCHREIBUNG: Das Gerit verfiigt (iber ein elektronisches System zum Schutz vor Uberdruck.
SYSTEMREAKTION: Wenn das Gerat Uber einen langeren Zeitraum als unter ,T.PRES” erfasst, kommt es zu
einem endgultigen Ausfall, der das System abschaltet..P.MAX“ konfiguriert einen héheren Druck als unter
»MAX

LOSUNG: Nenn- und Maximaldruck iiberpriifen.

A1l P. MIN (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt Gber ein Schutzsystem gegen zu niedrigen Druck.

SYSTEMREAKTION: Wenn das Gerat einen Druck unter dem als ,MIN.PRESS” konfigurierten Wert Giber einen
Zeitraum feststellt, der langer ist als der als ,T.P.MIN“ konfigurierte Wert, tritt ein endgultiger Fehler auf, der
das System abschaltet.

LOSUNG: Uberpriifen Sie die Anlage auf Undichtigkeiten und den Wert des konfigurierten Mindestdrucks.

A14 LEVEL (%) Fehleriiberprifung

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt Gber einen externen Eingang, der, wenn er als , LEVEL" konfiguriert ist,
diesen Alarm auslost.

SYSTEMREAKTION: Der Betrieb des Systems wird unterbrochen, bis sich der Fullstand normalisiert hat.
LOSUNG: Uberpriifen Sie die Anschliisse und/oder die Konﬁguratlon des externen Eingangs als Funktion
»LEVEL".

ALARM INSTALLATION MASTER-SLAVE
16. ALARME FUR GRUPPENANLAGEN:

Die Alarme flir verbundene Gerate ahneln denen der Einzelgerdte, weisen jedoch die spezifischen Beson-
derheiten des Betriebs mit zwei miteinander kommunizierenden Geraten auf. Je nach Reaktion des Systems
gibt es drei Arten von Alarmen: 1. KOMMUNIKATIONSSTORUNG: Es wird kein Alarm ausgelést. Beide Gerite
arbeiten unabhangig voneinander weiter. An keinem Gerat blinkt eine LED.

2. TROCKENLAUF: Wenn bei einer einzelnen Pumpe ein Wassermangelalarm auftritt, Gbernimmt die andere
die Rolle des ,Hauptgerits“; bei einem Uberlastungsbedarf wihrend der nichsten Betrlebszyklen versucht
das System, das ausgefallene Gerat wiederherzustellen. Wird das Gerat unter diesen Bedingungen wieder-
hergestellt, wird auch der alternierende Betriebsmodus wiederhergestellt. Bei Wassermangel an beiden
Geraten aktiviert das System das ART-System in der MASTER-Einheit.

3. UBRIGE ALARME: Wenn der Alarm bei einem einzelnen Gerit aufgetreten ist, fungiert das andere als
,Hauptgeriat“. Das System versucht, das ausgefallene Gerat nur bei Uberlastung W|ederherzustellen nach
vier aufeinanderfolgenden erfolglosen Versuchen wird das Gerat abgeschaltet und muss manuell wiederher-
gestellt werden. Bei Alarmen an beiden Geraten flihrt das System vier Wiederherstellungsversuche durch;
wenn dies nicht gelingt, wird das System deaktiviert.

Um ein durch einen Alarm deaktiviertes Gerat manuell wiederherzustellen, driicken Sie AUTOMATIC ON /
OFF am MASTER-Gerat und anschlieend ENTER am Gerat mit dem Alarm.
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DUTCH

LEES DE VOLGENDE INSTRUCTIES ZORGVULDIG DOOR VOOR DE INSTALLATIE EN HET GEBRUIK. DE FABRIKANT
WIJST ALLE AANSPRAKELIJKHEID AF IN GEVAL VAN EEN ONGEVAL OF SCHADE ALS GEVOLG VAN NALATIGHEID
OF HET NIET NALEVEN VAN DE INSTRUCTIES IN DEZE HANDLEIDING OF IN OMSTANDIGHEDEN DIE AFWIJKEN
VAN DE OMSTANDIGHEDEN DIE OP HET APPARAAT.

0. GARANTIE EN AANBEVELINGEN

Dit product valt de eerste 2 jaar na de productiedatum onder garantie. Deze garantie dekt geen schade als
gevolg van onjuiste installatie of verkeerd gebruik. Lees deze handleiding zorgvuldig door vé6r de installa-
tie. Gooi deze handleiding na de installatie niet weg; deze kan nuttig zijn voor latere aanpassingen of voor
het oplossen van verschillende soorten storingen.

Hydraulische en elektrische installaties moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel volgens
de veiligheidsvoorschriften en de normen en wetgeving van elk land. Bij het uitvoeren van de elektrische
aansluiting wordt aanbevolen een aardlekschakelaar met hoge gevoeli%heid te gebruiken: 1An = 30 mA
(klasse A of AC). Het wordt aanbevolen om een magnetothermische schakelaar van 16 A te gebruiken bij
eenfas;jge uitgang en van 20 A bij driefasige uitgang. Het wordt aanbevolen om een onafhankelijke elektris-
che leiding te gebruiken, om elektromagnetische storingen te voorkomen die ongewenste verstoringen in
huishoudelijke elektronische apparaten kunnen veroorzaken.

Het apparaat moet werken met een stroom van schoon water; als er een risico bestaat op de aanwezigheid
van grind of kleine deeltjes (installaties met dompelpompen), wordt aanbevolen een filter te gebruiken om
te voorkomen dat de doorstromingssensor verstopt raakt.

Dit apparaat mag uitsluitend wor endgebruikt voor het verpompen van schoon water; het mag niet worden
gebruikt voor het verpompen van andere soorten vloeistoffen. Het wordt aanbevolen een expansievat te
gebruiken om voortdurend in- en uitschakelen als gevolg van slijtage aan kranen, kleppen, ... te voorkomen
en tevens om ,waterslag” te voorkomen in installaties met kleppen met een grote diameter.
WAARSCHUWING: voordat u onderhoudswerkzaamheden aan de binnenkant van het apparaat uitvoert,
moet u de stekker uit het stopcontact halen en minimaal 2 minuten wachten na het loskoppelen om elek-
trische ontladingen te voorkomen.

1. WERKING

Dit is een compact automatisch regelapparaat dat is ontworpen voor de automatisering van zowel eenfasi-
ge als driefasige pompen, met een elektronisch systeem dat wordt aangestuurd door software die voldoet
aan de strenge eisen op het gebied van efficiéntie en veiligheid van de belangrijkste pompfabrikanten. Het
apparaat is voorzien van een frequentieomvormer die het toerental van de pomp aanpast om een constante
druk te handhaven, ongeacht het debiet. Een intuitief LCD-scherm maakt het instellen van de parameters
eenvoudig en gebruiksvriendelijk. Eenmaal geconfigureerd regelt het apparaat automatisch zowel de pomﬁ
als de frequentieomvormer, waardoor een stabiele druk wordt gewaarborgd en de bedrijfskosten aanzienlij
worden verlaagd. Het systeem levert altijd alleen het benodigde vermogen, waardoor de energie-efficiéntie
wordt gemaximaliseerd. Om de optimale druk voor de installatie te bepalen, moet rekening worden gehou-
den met de volgende criteria:

Hm: Maximale waterkolomhoogte in meters. Dit is afhankelijk van het aantal verdiepingen en komt ove-
reen met de verticale afstand van de pomp tot de hoogste uitlaat. Elke 10 meter komt ongeveer overeen
met 1 bar (0,98 bar).

Pw: Minimaal vereiste druk op de bovenste verdieping (doorgaans 1,5 bar).

Pc: Drukverlies door wrijving, dat kan worden geschat met behulp van een vereenvoudigde factor van
0,033 bar per meter.

Prmin: Minimaal vereiste werkdruk. Dit is de som van Hm, Pw en Pc, en vertegenwoordigt de werkdruk
van de pomp.

Voorbeeld voor een gebouw met 5 verdiepingen (15 meter hoog) waarbij de pomp op de begane grond is
geinstalleerd:

Hm=15m=1,5 bar
Pw =1,5 bar
Pc =15 x 0,033 bar = 0,5 bar - Prmin=1,5+1,5+0,5=3,5bar

MULTIPOMPBEDRIJF - Gevenigde cascaderegeling (maximaal 4 eenheden via CAN-communicatie)
Met het multipompsysteem kunnen maximaal vier pompen in een gecodrdineerde cascademodus werken-
met een evenwichtige verdeling van de belasting, wat zorgt voor maximale efficiéntie en een langere le-
vensduur van de apparatuur. De communicatie tussen de eenheden verloopt via een CAN-bus, wat realtime
synchronisatie mogelijk maakt voor een nauwkeurige druk- of debietregeling.
Naarmate de vraag toeneemt, worden extra pomEen ingeschakeld en passen alle actieve eenheden hun
toerental parallel aan, waardoor de werklast gelijkmatig wordt verdeeld om overbelasting van een afzon-
derlijke pomp te voorkomen.
Het systeem ondersteunt:

e Afstandsbediening voor elke afzonderlijke eenheid.

e Onafhankelijke aanzuigingen voor elke pomp, mits er geen externe niveauregeling wordt gebruikt.

Als er een externe niveauregeling wordt geimplementeerd, moet deze gedeeld worden en uniek zijn voor
het hele systeem om een correcte werking te garanderen. Als alternatief kunnen vier afzonderlijke niveau-
regelingen worden gebruikt om een redundante werking te garanderen in het geval dat een eenheid uitvalt.
Het systeem kan ook worden geconfigureerd in een werk-stand-by-modus voor toepassingen met 2 pom-
pen.
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2. VERVOER EN OPSLAG

2.1 Leveringsinspectie

Controleer de buitenkant van de verpakking. Breng onze distributeur uiterlijk acht dagen na de leverdatum
op de hoogte als het product tekenen van schade vertoont. Open de doos. Verwijder al het verpakkings-
materiaal van het product. Gooi al het verpakkingsmateriaal weg in overeenstemming met de plaatselijke
voorschriften. Controleer het product op ontbrekende of beschadigde onderdelen. Neem contact op met de
verkoper als u schade aantreft.

2.2 Transportrichtlijnen

Neem de geldende voorschriften ter voorkoming van ongevallen in acht. Gevaar voor letsels. Het apparaat
en de onderdelen kunnen zwaar zijn. Gebruik geschikte tilmethoden en draag altijd schoenen met stalen
neuzen. Controleer het brutogewicht dat op de verpakking staat vermeld om de juiste hijsmiddelen te kiezen.
Transporteer het apparaat alleen in horizontale positie, zoals aangegeven op de verpakking. Zorg ervoor dat
het apparaat tijdens het transport goed vastzit en niet kan rollen of vallen. Het product moet worden ver-
voerd bij een omgevingstemperatuur tussen -10 °C en 70 °C (-14 °F en 158 °F) en een niet-condenserende
luchtvochtigheid lager dan 95% en moet worden beschermd tegen vuil, warmtebronnen en mechanische
schade.

2.3 Richtlijnen voor opslag

Bescherm het product tegen vocht, vuil, warmtebronnen en mechanische schade.

Het product moet worden opgeslagen bij een omgevingstemperatuur tussen -10 °Cen 70 °C (14 °F en 158 °F)
en een luchtvochtigheid

onder 95%.

De regelaar maakt gebruik van elektrolytische condensatoren die kunnen verslechteren als ze lange tijd niet
worden gebruikt. Als het apparaat een jaar of langer wordt opgeslagen, moet het af en toe worden opgestart
om verslechtering te voorkomen.

3. ALGEMENE EIGENSCHAPPEN.

DN Inlaat- en uitlaataansluitingen G 1 1/4" (optioneel: G1", NPT-1" en NPT-1 1/4").

Regel- en beveiligingssysteem tegen overstroom.

Regel- en beveiligingssysteem tegen drooglopen.

Regel- en beveiligingssysteem tegen te hoge en te lage spanning.

Regel- en beveiligingssysteem tegen hoge en lage druk.

ART-functie (Automatic Reset Test): Na een droogloopalarm probeert de ART de pomp met geprogram-

meerde tussenpozen opnieuw te starten.

e Automatisch herstelsysteem na een stroomonderbreking. Het systeem wordt in de AUTOMATISCHE
mod)us geactiveerd, waarbij de configuratieparameters behouden blijven (zie hoofdstuk ,,CONFIGURA-
TIE”).

e STC-functie(Smart Temperature Control). Wanneer de temperatuur van de voedingsmodule of de
binnentemperatuur hoger wordt dan 100 °C, wordt de rotatiefrequentie van de pomp automatisch
ver}:agd, waardoor de warmteontwikkeling wordt verminderd maar de watertoevoer gehandhaafd
blijft.

e APR-functie (periodieke anti-blokkeerroutine): na 24 uur zonder werking wordt de pomp automatisch
gedurende 10 seconden op 30 Hz gestart om vastlopen van de rotor te voorkomen.

e Automatische detectie van de voedingsspanning: 110-127 / 220-230 V.

e RS486-poort voor MODBUS-communicatie.

e CAN-BUS-poort voor MULTI-POMPBEDRIJF - cascadeschakeling met evenwichtige belasting (maxi-
maal 4 eenheden) en stand-by-modus.

e Digitale ingang (1). Deze kan worden ingesteld als:

e Aansluitingen voor detectie van het minimumwaterpeil in de aanzuigtank. Dit systeem staat los van
de beveiliging tegen drooglopen.

e Aansluiting voor afstandsbediening.

e |ngang voor activering door secundaire druk.

e Potentiaalvrije uitgangen (1): alarmen. Optioneel accessoire, niet inbegrepen in de geteste standaar-
duitrusting.

Menu met geavanceerde instellingen met meerdere configuratieparameters (zie hoofdstuk 13).
Register van bedieningsgegevens: informatie over bedrijfsuren, startteller, teller van aansluitingen op
de stroomvoorziening.

e Alarmregister: informatie over het type en het aantal alarmen sinds het opstarten van het apparaat.

4. CLASSIFICATIE EN TYPE.

Volgens IEC 60730-1 en EN 60730-2-6 is dit apparaat een drukgroepregelaar, elektronisch, met Y-type per-
manent bevestigde flexibele kabel, met 1Y-type actie. Werkingswaarde: debiet 2,5 |/min. Vervuilingsgraad 2
(schone omgeving). Software Klasse A.

Nominale impulsspanning: cat Il / 2500V. Temperaturen voor kogeltest: behuizing (752C) en printplaat
(1252C). Stuurcircuit voor wisselstroommotor met cos fi > 0,75 (driefasig). Volgens EN 61800-3 is de eenheid
Klasse C2, voor Klasse C1 moet het specifieke model worden aangevraagd.
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5. TECHNISCHE KENMERKEN

Voedingsspanning ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frequentie 50/60 Hz

Uitgangsspanning ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Nominale stroom 14A(~1)/10A(~3)

Max. piekstroom 20% 10 sec.

Drukbereik 0,5-10 bar
Beschermingsgraad IP 55

Maximale omgevingstemperatuur 5-50°¢C

Maximale watertemperatuur 5-40°¢C

Max. debiet 10,000 I/h

Nettogewicht 2,5 kg

6. BEDIENINGSPANEEL.

LCD-display

16x2 cijfers (sectie 10)

O

Drukknop START-STOP MANUEEL.

| AUTO’

AUTO. Hiermee kunt u overschakelen van de AUTOMATISCHE modus naar de HAND-
MATIGE modus en omgekeerd.

&

MENU. Met deze drukknop kun je: het MENU openen (3 seconden ingedrukt hou-
den), het MENU verlaten (1 seconde ingedrukt houden) of met een simpele klik
teruggaan binnen het MENU.

Alvy

OMHOOG EN OMLAAG PIJLTIES. Deze druktoetsen worden gebruikt om de pro-
grammeerwaarden op het display te wijzigen.

<

ENTER bevestigt de geprogrammeerde waarden. Elke druk op deze toets geeft toe-
gang tot een nieuw veld van het CONFIGURATIEMENU. Als u de configuratieproce-
dure wilt afsluiten, drukt u op MENU (3 seconden lang) om de wijzigingen te accep-
teren.

O

LED LAMPEN

‘ ALARM (rood). Led brandt permanent of knippert afhankelijk van het
type alarm.

- LINE (groen). Stroomvoorziening, brandt als het apparaat is aangeslo-
ten.

@ PUMP (geel). Brandt als de pomp draait.

AUTOMATIC (groen). Brandt in automatische modus. In groepen met
meerdere pompen is de master aan en knipperen de andere, variérend
bij elke cyclus.

>
(e
—
(®)
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7. MECHANISCHE INSTALLATIE (afb. 1 en 2) A

e Bewaar het apparaat in een schone en droge omgeving; haal het pas uit de verpakking wanneer het
moet worden gebruikt.

e Het apparaat moet worden geinstalleerd in omgevingen met vervuilingsgraad 2 volgens EN-60730-1.

e De behuizing heeft beschermingsklasse IP65. Het apparaat moet worden geinstalleerd in omgevingen
die beschermd zijn tegen directe blootstelling aan regen en zonnestraling.

8. HYDRAULISCHE INSTALLATIE (afb. 1 en 2) &

Voordat u de hydraulische aansluiting uitvoert, is het essentieel om een terugslagklep te ins-
talleren op de inlaat of uitlaat van de pomp, evenals een hydropneumatische tank van ten
minste 5L, om problemen als gevolg van lekken in het hydraulische netwerk te voorkomen.
Het apparaat moet in verticale positie worden geinstalleerd (afb. 2), waarbij de in-
laat (G1" of G1%" buitendraad) rechtstreeks op de uitlaat van de hoofdpomp wor-
dt aangesloten en de uitlaat (G1" of G14" buitendraad) op het hydraulische netwerk.
In systemen met meerdere pompen moet een verdeelstuk worden geinstalleerd om de wateruitgangen van
de apparaten samen te voegen, hoewel elke pomp een eigen, onafhankelijke inlaat kan hebben. Als er echter
een niveauregelingssysteem is geinstalleerd, moet de watertoevoerinlaat voor alle pompen gemeenscha-
ppelijk zijn.

9. ELEKTRISCHE AANSLUITING (afb. 3, 4 en 6) A

De elektrische installatie moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel, in overeenstemming
met de veiligheidsvoorschriften en de regelgeving van elk land.

Voordat er werkzaamheden aan de binnenkant van het apparaat worden uitgevoerd, moet de stroom-
toevoer worden uitgeschakeld en moet na het uitschakelen 2 minuten worden gewacht om elektrische
ontladingen te voorkomen.

WAARSCHUWING! Verkeerde aansluitingen kunnen het elektronische circuit beschadigen. De fabrikant
wijst alle aansprakelijkheid af voor schade veroorzaakt door verkeerde aansluitingen.

9.1. Aansluitingen van de voeding en de motor (afb. 3 en 4).
De basiseenheid wordt geleverd met voedings- en motorkabels. Het netsnoer mag uitsluitend door de fa-
brikant of zijn geautoriseerde vertegenwoordiger worden vervangen. De bekabeling is vervolgens zichtbaar,
zodat eventuele problemen kunnen worden verholpen.
e Gebruik kabels van het type HO7RN-F met een doorsnede die voldoende is voor het geinstalleerde
vermogen:
- Voeding: kabeldoorsnede 1,5 mm? (max. 2,5 mm?).
- Motorvoeding: kabeldoorsnede 1 mm? (max. 2,5 mm?2).
* Afhankelijk van de lengte van de kabel (zie afb. 4).
Indien de kabellengte moet worden verlengd, wordt de buitenverbinding uitgevoerd volgens de richt-
lijnen van de regelgeving die van toepassing is op laagspanningsinstallaties in het betreffende land, en
wordt de kabeldoorsnede op basis van dezelfde criteria bepaald

Controleer of de voedingsspanning 127 V of 230 V is.
e Verwijder de afdekking van de elektronische schakeling en voer de aansluitingen uit volgens de aanwi-
jzingen op de basis van de aansluitstrip.
e Deaardingsgeleider moet langer zijn dan de andere. Deze wordt als eerste gemonteerd tijdens de mon-
tage en als laatste losgekoppeld tijdens de demontage.
e Schakel de magnetothermische schakelaar uit.
Sluit de stroomtoevoer aan (zorg ervoor dat er een goede aarding is): L, N en aarde.
Sluit de pomp aan op:
- U, V en aarde voor eenfasige motoren.
- U, V, W en aarde voor driefasige motoren.
Als in het INSTALLATIEMENU (paragraaf 12) een eenfasige motor is geconfigureerd, moet de grijze draad
die overeenkomt met ‘W’ aan het ene uiteinde worden losgekoppeld en aan het andere uiteinde elektrisch
worden geisoleerd.
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9.2. Aansluiting van meerdere pompen (afb. 6).
Voor communicatie tussen meerdere pompen via CAN-BUS, waarbij 2 tot 4 apparaten betrokken zijn, wordt
een kabel van 3x0,25 mm? gebruikt. De aansluiting kan op twee manieren tot stand worden gebracht:

e Externe gemeenschappelijke aansluiting.

* Interne aansluiting.
Ongeacht de fysieke aansluitmethode moet de werking van meerdere pompen in het installatiemenu worden
geconfigureerd door aan elke eenheid een kanaal toe te wijzen en, indien gewenst, een wisseltijd in te stellen.

9.3 Overige ingangen (afb. 5).
Er is een optionele ingang: AUX 1 bevindt zich op de voedingskaart. Deze kan functioneren als:

e Externe niveauregeling. In het menu wordt dit LEVEL (ALARM) genoemd. In systemen met meerdere
pompen, zelfs wanneer deze in één enkele eenheid zijn geinstalleerd, geldt de regeling voor de gehele
groep.

e Afstandsbediening (AAN/UIT). In het menu heet deze functie ON/OFF (REMOTE). Hiermee kan elke
pomp afzonderlijk worden bediend. Zo kan een enkele pomp op afstand worden gestart of gestopt
zonder dat dit invloed heeft op de normale werking van de rest van het systeem. Deze functie kan ook
worden gebruikt om specifieke pompen uit te schakelen die zich in afzonderlijke, niet onderling verbon-
den waterreservoirs bevinden.

9.4. Uitgangen (afb. 5).
Er is een potentiaalvrije uitgang beschikbaar, die kan worden gebruikt om een optioneel circuit voor externe
alarmbewaking aan te sluiten.

Kenmerken van dit elektronische circuit zijn:

Uitgangsspanning: Spanningsvrij contact

Maximale schakelstroom: 2A

Maximale schakelspanning: 440 V (wisselstroom)

Uitgangssignaal: Wanneer er een alarm optreedt op het appa-
raat
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10. SCHERMWEERGAVE.

Met P schakelt u tussen twee weergavemodi waarin de verschillende bedrijfsparameters kunnen worden
bekeken. Waarbij:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX,X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X A XX, X 2C XX, X M(A)
Pset de ingestelde druk in bar is.

Pbar de momentane drukaflezing in bar is.

A de momentane verbruikte stroom in A is.

Hz de rotatiefrequentie van de motor in Hz is.

kW het door de pomp verbruikte vermogen in kW is.

2C de moduletemperatuur in 2C is, waarbij M(A) elke 3 seconden van M (moduletemperatuur) in A
(interne temperatuur van de behuizing) verandert.

11. START-UP

Afzonderlijke montage.

Ga verder met het prepareren van de pomp.

Sluit het apparaat aan op het lichtnet met behulp van de stroomonderbreker. Het apparaat voert dan ge-
durende ongeveer 10 seconden een AUTOTEST uit, waarbij het model en de softwareversie op het scherm
worden weergegeven. Daarna gaat de indicator "LINE" branden en is het apparaat klaar voor configuratie.

Assemblage van meerdere pompen.

Om maximaal vier apparaten aan te sluiten, moeten de richtlijnen uit het vorige hoofdstuk nauwkeurig wor-
den gevolgd. Tijdens het configuratieproces moet echter aan elk apparaat een ander communicatiekanaal
worden toegewezen.

Enkele overwegingen:

e De watertoevoer kan van één bron of van meerdere bronnen komen. Als de pompen water uit een
gemeenschappelijke tank halen en er een niveausensor wordt gebruikt, stopt het systeem bij een
minimaal niveau. Het wordt echter aanbevolen om de niveausensor op alle units aan te sluiten, om-
dat het niet mogelijk is om met zekerheid te weten welke units zullen werken tijdens een minimaal
waterniveau.

e Als een afstandsbediening geconfigureerd en aangesloten is, zal deze elke pomp afzonderlijk beheren.
Hierdoor kan één pomp op afstand worden gestart of gestopt zonder de normale werking van de rest
van het systeem te beinvloeden.
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12. SETUP MENU (3 seconden op MENU drukken).

Corrigeer waarden met P, en ENTER om gegevens op te slaan. Na elke ENTER volgen de verschillende
schermen die samen de configuratie vormen elkaar automatisch op. Druk op MENU om terug te gaan. Om
deze reeks op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u gedurende 3 seconden

MENU ingedrukt.
Pset XX,X A XX,X Om de configuratiesequentie te starten, drukt u gedurende 3"

3
Pbar XX,X Hz XX, X op MENU. 0

"

MENU Met de knoppen P kunnen we kiezen tussen de MENUS:
INSTALLATION, EXPERT, LOGS. e

INSTALLATIE T& Selecteer INSTALLATIE.

TAAL Met de knoppen P4 kunnen we kiezen tussen: "TAAL ENGE- q_l
LS", "TAAL FRANCAISE", "LINGUA ITALIANA", "LANGUA ESPA- D

NEDERLANDS RNOL" en "JEZYK POLSKI".

MOTORTYPE Met de pijltjestoetsen 1| kiest u de uitgang voor een een-

Fasi fasige of een driefasige motor. Druk op ENTER om te beves-
3Fasig tigen. Als het eenfasige model is geselecteerd, moet de grijze

draad worden losgekoppeld/geisoleerd volgens schema 4 en
paragraaf 9.

(I.|(I-

MOTORSTROOM Voer met behulp van PJ, de nominale stroom van de pomp

XX X A in ampéres in, waardoor de overstroombeveiliging wordt ge-

’ activeerd. Deze waarde is te vinden op het typeplaatje van de
motor.

WAARSCHUWING: deze parameter is ook gekoppeld aan de
flowdetectie, het is zeer belangrijk voor de juiste werking van
de apparatuur om de juiste waarde in te voeren.

ROT. RICHTING Met de drukknop START/STOP wordt de draairichting van de

motor gecontroleerd. Met de toetsen P éO/l) kan de draai-
0/1 XX,XA XX,Xbar richting worden gewijzigd, waarbij telkens de druk en de mo-
men'éal\?_le_eEsl,;croom worden weergegeven. Het wordt gevalideerd
met .

¢

MIN. FREQUENTIE Met behulp van 4 kan de minimale frequentiewaarde worden
verhoogd binnen het bereik: 15-48 Hz voor driefasige pompen &
15 Hz en 30-48 Hz voor eenfasige pompen.

*De minimale frequentiewaarde wordt gebruikt als stopfre-
guentie in installaties waar de automatische detectie van het
apparaat niet werkt vanwege lekkages in het systeem. Zie hy-
draulische installatie.

WERKDRUK Dit is de gewenste druk van het systeem. M|, wordt gebruikt
om de beginwaarde (2 bar) te wijzigen. WAARSCHUWING! Het {—/I
XX, X bar is essentieel dat de insteldruk ten minste 1 bar lager is dan de

maximale druk die de pomp kan leveren.

OPMERKING: In het geval van groepsassemblage werkt het
collectief op de insteldruk van het apparaat MASTER, dus het
is niet nodig om de rest te configureren.

DIF. STARTDRUK De standaardwaarde is 0,5 bar. Deze drukwaarde trekt het sys-
teem af van de werkdruk, wat resulteert in de einddruk waarbij e
0,5 bar het systeem de pomp zal starten als er vraag is in het hydraulis-

che netwerk. Gebruik de knoppen P4, om de beginwaarde te
wijzigen. Het wordt aanbevolen om deze waarde tussen 0,3 en
0,6 bar te houden. Voorbeeld:

Ingestelde druk: 2 bar.

Opstartverschil: 0,6 bar

Definitieve opstartdruk: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
De waarde moet hoger zijn naarmate het systeem minder accu-
muleert en omgekeerd.
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MULTI POMP? Het apparaat is standaard geconfigureerd als INDIVIDUEEL
(NEE) . Bevestig in het geval van een individuele installatie door e

NEE te drukken op ENTER. In het geval van een groepsinstallatie

drukt u op 4 om te wijzigen in (JA). We gaan verder met het

toewijzen van een ander kanaal aan elk van de apparaten die

deel uitmaken van de groep en een wisseltijd (optioneel).

e KANAALKEUZE Na het selecteren van MULTI-Pomp wordt achtereenvolgens
voor elk apparaat een kanaal toegewezen, van 1 tot 4.

¢

In het geval dat een cyclus niet wordt voltooid (vanwege continu

> SR verbruik), kan een maximale tijd van continue werking worden
ingesteld. Als de geprogrammeerde tijd wordt overschreden
Oh "T.ALT" wordt een wisseling geforceerd. Waarde 00 -> regeling

uitgeschakeld door tijd, de afwisseling wordt in elke cyclus ge-
handhaafd.

edl MULTI POMP MODE Tot slot beslissen we of de pompgroep werkt in CASCADE (pom-
CASCADE pen worden gestart als de vraag toeneemt) of in PURE ALTER-
NATIE (één pomp draait en de rest in reserve).

Pset XX, X A XX,X Na het indrukken van ENTER wordt het systeem geconfigu-

reerd. Druk op AUTOMATISCH om de handmatige bedienings- oL
Pbar XX,X  Hz XX,X modus te verlaten. \/
Druk bij groepsmontage op AUTOMATISCH op elk afzonderlijk
apparaat van de groep.

In het geval van groepsassemblage zal, na het indrukken van de AUTO-knop op een van de apparaten, de
AUTO-led gaan branden op dit apparaat en knipperen op de rest, wat aangeeft dat de verbinding correct tot
stand is gebracht, controleer anders de verbinding (fig. 5).
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13. EKSPERT MENU (druk 3 seconden op MENU).

Deze waarden zijn standaard fabriekswaarden, dit MENU mag alleen worden gebruikt door personen die
bekend zijn met deze technologie.

Corrigeer waarden met P, en ENTER om gegevens op te slaan. Na elke ENTER volgen automatisch de ver-
schillende schermen die de configuratieprocedure vormen. Druk op MENU om terug te gaan. Om deze reeks
op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u gedurende 3 seconden MENU
ingedrukt.

Pset XX,X A XX,X Om de configuratiecyclus te starten, drukt u gedurende 3" op

Pbar XX,X Hz XX,X MENU.

MENU Met de knoppen P kunnen we kiezen tussen de MENUS:
INSTALLATIE, EXPERT, LOGS.

EKSPERT M4 Selecteer EXPERT.

MAX FREQUENTIE. Instellen van de maximale rotatiefrequentie van de motor bin-

nen het bereik [45;60] Hz.

50 Hz

DRUK EENHEDEN Met P kunt u bar of PSI.
oF]8

VULDRUK Met P kunt u een aparte insteldruk configureren. Deze ins-
teldruk wordt toegepast tijdens de eerste twee minuten na elke
0,0 bar : " . D
nieuwe aansluiting op de voeding. Het doel van deze functie is
om een te steile acceleratiecurve na een stroomonderbreking
te vermijden.

¢t ¢ ¢ ¢ @

MIN. DRUK ALARM Instelling van de minimale systeemdruk. Als 0,0 bar wordt aan-
gehouden, is deze regeling uitgeschakeld. Als het systeem een
drukwaarde detecteert die langer dan "MINIMUM PRESSURE"
onder "MIN P TIME" ligt, wordt alarm A11 geactiveerd.

é

0,0 bar

Instelling van de tijd waarin het systeem onder de mini-
mumdruk kan werken voordat het alarm voor de mini-
mumdruk wordt geactiveerd.

e MIN. DRUKTIJD

¢

MAX. DRUK ALARM Instelling van de maximale druk van het systeem. Als 0,0 bar
0.0 bar wordt aangehouden, is deze regeling uitgeschakeld. Als het sys-

! teem een drukwaarde boven "P MAX" detecteert gedurende
een langere tijd dan "P MAX TIME", wordt het Al2-alarm ge-
activeerd.

¢

Instelling van de tijd waarin het systeem boven de maxi-
mumdruk kan werken voordat het alarm voor de maxi-
mumdruk wordt geactiveerd.

edl MAX. DRUKTIJD

VERSTERKING Ki PID-parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 met de fabrikant.

VERSTERKING Kp PID-parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 met de fabrikant.

AANLOOPHELLING PID parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 Hz/s met de fabrikant.

¢t e e ¢
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VERTRAG. HELLING

10 Hz/s

SCHAKELFREQ.
8kHz

MODBUS ADRESS
CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600 bps

DIG. INGANG AUX 1
NEE

ALARM A1 UITZET?
JA

PARAM. RESETTEN

NEE

Pset XX,X A XX,X

Pbar XX,X Hz XX, X

Met de drukknoppen P kan de vertraging worden aange-
past. Bereik 5-20 (Hz/s). Druk op ENTER om te bevestigen.

Met de drukknoppen P kan de schakelfrequentie worden in-
gesteld. 8KHz of 4KHz. Druk op ENTER om te bevestigen.
*Voor installaties met dompelpompen of wanneer de kabel van
het apparaat naar de pomp langer is dan 20m, is het raadzaam
om te werken met een schakelfrequentie van 4Khz

Hier kunt u een MODBUS ADRESS toewijzen binnen het bereik
[1;250].

DE VARIABELEKAART IS TE VINDEN VIA DE QR-CODE IN
FIGUUR 5

Gegevensoverdrachtsnelheid op het seriéle kanaal uitgedrukt
in baud. Normaal 9600 bps of 19200 bps.

Via P selecteren we het type externe ingang voor de AUX 1
connector:
0-NEE: Uitgeschakeld
1-NIVEAU (ALARM): Geactiveerd als externe niveauregeling.
2-AAN/UIT (AFSTAND):

Contact gesloten -> Systeem geactiveerd.

Contact open -> Systeem gedeactiveerd.
3-TWEEDE SETPUNT.

Gebruik M om het watertekortalarm vanwege stroomver-
bruik (A01) te deactiveren. Deze bescherming kan op een ande-
re manier worden geboden, zoals een externe vlotter (A04) of
het minimumdrukalarm (A11).

Met ™ kunt u YES selecteren om de fabrieksinstellingen te
herstellen door de alarm- en tellerregisters te wissen.

Nadat u op ENTER hebt gedrukt, is het systeem klaar voor ge-
bruik.
Druk op AUTO om de HANDMATIGE modus te verlaten.
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14. LOGGEREN VAN FUNCTIES EN ALARMEN (druk 3 seconden op MENU).
Corrigeer waarden met ™, en ENTER om gegevens op te slaan. Druk op MENU om terug te gaan. Om deze
procedure op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u MENU 3 seconden in-

MENU
REGISTERS ™V

Met de knoppen P kunt u kiezen tussen de menu's: INSTA-
LLATIE, EXPERT, REGISTERS. Selecteer REGISTERS.

¢

FUNCTIEREGISTERS Inleiding tot de teller voor bedrijfsgegevens.

POMPSTARTS
XXXX

POMP BEDR. TIJD
XXXX uren

Aantal bedrijfscycli, één cyclus is één start/stop.

Aantal uren dat de pomp heeft gedraaid.

o]
1]
o
=
c
=~
o

TOTALE TIID Tijd dat het apparaat op het net is aangesloten.
XXXX uren

AANTAL INSCHAK. Aantal netaansluitingen.

x
>

ENERGIEVERBRUIK
XXX,X KWh

Energie verbruikt door de pomp sinds het opstarten.

ALARMREGISTER Inleiding tot de alarmteller.

A1 DROOGLOOP Aantal alarmen door watergebrek.

A2 OVERSTROOM Aantal alarmen voor overstroom.

A5 DRUKSENSOR Aantal alarmen voor druksensor.

A6 TEMPERATUUR Aantal alarmen voor overtemperatuur.

A7 KORTSLUITING Aantal alarmen voor hoge temperatuur.

A8 HOGE SPANNING Aantal alarmen voor overspanning.

A9 LAGE SPANNING Aantal alarmen voor overspanning.

A12 MAXIMAL. DRUK Aantal alarmen voor maximale druk.

A13 MINIMAL. DRUK Aantal alarmen voor minimale druk.

Al14 NIVEAU Aantal alarmen voor niveau-ingang.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ a

De registers worden opgeslagen, zelfs als het apparaat van de netvoeding wordt losgekoppeld.

49



15. ALARMEN.

Om de mogelijke alarmen in het systeem weer te geven, houdt u MENU+4* 3 seconden lang ingedrukt. Met
behulp van de toets ENTER worden de verschillende alarmen en tellers weergegeven. Zodra ze worden weer-
gegeven, drukt u op ENTER om de alarmmanager te verlaten en terug te keren naar het beginscherm.

Al AAN WATER (%) Foutcontrole (®) Definitieve fout

BESCHRUVING: Wanneer het systeem gedurende meer dan 20 seconden een gebrek aan water in de aanzui-
ging detecteert, stopt de pomp en wordt het systeem geactiveerd ART (automatische resettest).
SYSTEEMRESPONS: na 5 minuten zal het systeem ART de pomp opnieuw starten gedurende 30 seconden. Als
het watertekort aanhoudt, zal het gedurende 24 uur om de 30 minuten opnieuw proberen. Als het systeem
na deze periode nog steeds een gebrek aan water detecteert, wordt de pomp permanent buiten gebruik
gesteld totdat het probleem is verholpen.

OPLOSSING: Controleer de watertoevoer naar het hydraulische circuit. Als u de pomp moet aanzuigen, ge-
bruik dan de handmatige startknop START/STOP (controleer of de led AUTOMATIC uit is, druk anders op om
deze uit te schakelen)

Speciaal geval: Als we een hogere insteldruk hebben geprogrammeerd dan de pomp kan leveren, interpre-
teert het apparaat dit ook als een storing door watergebrek.

Speciaal geval 2: Dit apparaat detecteert watergebrek door het stroomverbruik te meten. Er moet worden
gecontroleerd of de nominale stroom van de pomp die is ingevoerd in het configuratiemenu overeenkomt
met de stroom die is aangegeven op het typeplaatje.

A2 OVER CURRENT (#) Foutcontrole (®) Definitieve fout

BESCHRUVING: Afhankelijk van de stroom die in het installatiemenu is ingevoerd, beschermt het systeem
de r()jomp tegen mogelijke stroomoverbelasting, meestal veroorzaakt door storingen in de pompen of in de
voeding.

SYSTEEMRESPONS: Na detectie van de overstroomfout wordt de pomp automatisch gestopt. Het systeem zal
opnieuw proberen de pomp te starten wanneer er waterafname is. Er worden maximaal 4 pogingen gedaan,
waarna, als het systeem de fout nog steeds detecteert, de pomp definitief buiten gebruik wordt gesteld.
OPLOSSING: Controleer de pompstatus, bijv. geen blokkering van de rotor, enz. Controleer of de in het con-
figuratiemenu ingevoerde gegevens over het pompverbruik correct zijn. Zodra het probleem is opgelost,
gaatu ?:Im de werking van de pomp te herstellen naar het menu "CONFIGURATIE" en voert u de juiste stroo-
mwaarden in.

A5 TRANSDUCER (®) Definitieve fout

BESCHRIJVING: Het apparaat informeert ons op het LCD-scherm over de fouten in de druksensor.
SYSTEEMRESPONS: Het apparaat stopt met werken.

OPLOSSING: De externe druktransmitter wordt gecontroleerd of vervangen.

A6 EXCESS TEMP. (®) Definitieve fout

OMSCHRIVING: Het systeem is uitgerust met een koelsysteem om de INVERTER in optimale werkomstandi-
gheden te houden.

SYSTEEMRESPONS: Als om welke reden dan ook een te hoge temperatuur wordt bereikt, schakelt het sys-
teem zelf het apparaat uit.

OPLOSSING: Controleer of de buitentemperatuur lager is dan 50 °C. Bij installaties buitenshuis is het essen-
tieel om het apparaat te beschermen tegen direct zonlicht door een geschikte afdekking te gebruiken. Volg
de installatie-instructies in diagram 2.

A7 KORTE STROOM (@) Definitieve storing

BESkCHRIJVING: Het apparaat heeft een elektronisch systeem dat beschermt tegen kortsluiting en te hoge
piekstromen.

SYSTEEMRESPONS: De pomp stopt gedurende 10 seconden. Daarna start hij opnieuw op - er worden 4 po-
gingen gedaan. Als het probleem niet wordt opgelost, treedt er een permanente storing op.

OPLOSSING: Controleer de elektrische aansluiting van de pompmotor. Als het probleem aanhoudt, neem
dan contact op met de fabrikant.
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A8 OVERVOLTAGE - A9 ONDERVOLTAGE (%) Foutcontrole

BESCHRUVING: het apparaat is uitgerust met een elektronisch beveiligingssysteem tegen overspanning en
onderspanning.

SYSTEEMRESPONSONENTIE: in geval van over- of onderspanning wordt het systeem gestopt. Als er weer een
geschikte spanningswaarde is, wordt de werking automatisch hervat.

OPLOSSING: controleer de netvoeding.

A12 MAX PRES (®) Definitieve fout

SESIEHRIJVING: Het apparaat is uitgerust met een elektronisch systeem voor beveiliging tegen maximale
ruk.

SYSTEEMRESPONS: Als het apparaat een druk detecteert die hoger is dan de ingestelde druk "MAX.PRES"

detecteert gedurende meer dan de geconfigureerde tijd "T.P. MAX" treedt er een definitieve storing op,

waardoor het systeem stopt.

OPLOSSING: Controleer de insteldruk en de maximale druk.

A13 PRES.MIN (@) Definitieve storing

BESCHRUVING: Het apparaat heeft een beveiligingssysteem tegen lage druk.

SYSTEEMRESPONS: Als het apparaat een druk detecteert die lager is dan de geconfigureerde "ALARM PRES.
MIN" gedurende meer dan de geconfigureerde tijd "T.P.MIN" treedt er een definitieve storing op, waardoor
het systeem stopt.

OPLOSSING: Controleer op lekken in de installatie en de geconfigureerde minimale drukwaarde.

A14 NIVEAU (%) Foutcontrole

BESCHRIJVING: Het apparaat heeft een externe ingang die, indien geconfigureerd als "NIVEAU", dit alarm zal
activeren.

SYSTEEMRESPONS: De werking van het systeem wordt onderbroken tot de niveaustatus verandert.
OPLOSSING: Controleer de bedrading en/of configuratie van de externe ingang als functie "NIVEAU".

16. ALARMEN GROEPSAMENSTELLING:

De alarmen, in het geval van groepssamenstelling, zijn analoog aan die van individuele samenstellingen met
de bijzonderheden van de werking met 2 communicerende apparaten. Afhankelijk van de reactie van het
systeem zijn er 3 soorten alarmen:

1. COMMUNICATIEFOUT: er wordt geen alarm geactiveerd. Beide apparaten blijven onafhankelijk van elkaar
werken. Geen van beide apparaten geeft een knipperende led weer.

2. MINIMUM DEVICE LEVEL IN TANK: het alarm voor watertekort wordt geactiveerd, maar het apparaat blijft
gedeactiveerd. Het wordt automatisch gereset wanneer de niveausensor opnieuw water detecteert.

3. REST VAN ALARMEN: als het alarm slechts in één apparaat is opgetreden, zal het andere apparaat als
hoofdapparaat fungeren, het zal alleen proberen het apparaat in storing te starten in geval van grotere wa-
tervraag, na 4 opeenvolgende alarmen wordt het apparaat gedeactiveerd en moet het handmatig worden
gereset. In het geval van alarmen in beide apparaten doet het systeem 4 pogingen om de werking te herste-
llen, als dit mislukt wordt het uitgeschakeld.

Om een door een alarm uitgeschakeld apparaat handmatig te herstellen, drukt u op AUTOMATIC ON/OFF in
de MASTER en vervolgens op ENTER in het betreffende apparaat.
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POLSKI

PRZED ROZPOCZECIEM INSTALACII I,UZYTKOWANIA UWAZNIE PRZECZYTAJ PONIZSZA INSTRUKCJE. PRODUCENT NIE
PONOSI ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI ZA WYPADKI LUB USZKODZENIA WYNIKAJACE Z ZANIEDBANIA, NIEPRZESTR-
ZE-GANIA ZASAD OPISANYCH W NINIEJSZE) INSTRUKCJI LUB UZYTKOWANIA URZADZENIA W WARUNKACH INNYCH
NIZ OKRESLONE NA JEGO TABLICZCE ZNAMIONOWE).

0. GWARANCIJA | ZALECENIA

Produkt objety jest 2-letnig gwarancjg od daty produkcji. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen wynikajgcych z nie-
prawi-dtowego montazu lub uzytkowania. Przed rozpoczeciem instalacji nalezy doktadnie przeczytac te instrukcje
obstugi. Nie wyrzucaj instrukcji po zakonczeniu montazu — moze sie przydac podczas zmian konfiguracji lub w pr-
zypadku wys-tgpienia alarmdw.

Instalacje hydrauliczng i elektryczng nalezy wykonywaé wytacznie przez wykwalifikowany personel, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, normami i przepisami krajowymi.

Podczas wykonywania potgczen elektrycznych zaleca sie zastosowanie wytgcznika réznicowoprgdowego

o wysokiej czutosci:

IAn =30 mA (klasa A lub AC).

W przypadku zasilania jednofazowego nalezy zastosowac wytacznik réznicowopradowy o charakterystyce C i pradzie
znamionowym 16 A, a w przypadku zasilania tréjfazowego — 20 A.

Zaleca sie rowniez uzycie niezaleznej linii zasilajacej, aby uniknac zaktécen elektromagnetycznych, ktére mogtyby
powodowac nieprawidtowe dziatanie innych urzadzen elektronicznych urzadzeniach domowych.

UWAGA:
Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych wewnatrz urzadzenia nalezy je odtgczy¢ od zasilania i odc-
zekac co najmniej 2 minuty po odtaczeniu, aby unikngé porazenia prgdem.

1. ZASADA DZIALANIA
Jest to kompaktowe urzadzenie do automatycznego sterowania, przeznaczone do automatyzacji pracy pomp jed-
nofazowych lub tréjfazowych. Wyposazone jest w elektroniczny system sterowany oprogramowaniem, ktdry spetnia
rygorystyczne normy wydajnosci i bezpieczeristwa wymagane przez czotowych producentéw pomp.
Falownik zawiera przetwornik czestotliwosci, ktory reguluje predko$é pompy, utrzymujgc state cisnienie niezaleznie
od przeptywu wody. Intuicyjny ekran LCD umozliwia tatwg i wygodng konfiguracje parametréw pracy.
Po skonfigurowaniu urzadzenie automatycznie zarzadza zaréwno pompg, jak i falownikiem, zapewniajac stabilne
cisnienie oraz znaczng redukcje kosztdw eksploatacji. System zawsze dostarcza tylko tyle energii, ile jest potrzebne, co
pozwala uzyska¢ maksymalng efektywnosé energetyczna.
Aby okresli¢ optymalne ci$nienie robocze w instalacji, nalezy uwzglednié nastepujgce parametry:
¢ Hm — maksymalna wysoko$¢ stupa wody (w metrach). Zalezy od liczby kondygnacji i odpowiada pionowej
od-legtosci miedzy pompa a najwyzszym punktem poboru wody. Kazde 10 metréw wysokosci to okoto 1 bar
(0,98 bara).
e Pw — minimalne wymagane cisnienie na najwyzszej kondygnacji (zwykle 1,5 bara).
e Pc —strata cisnienia spowodowana tarciem w instalacji; mozna jg przyjgé orientacyjnie jako 0,033 bara na kazdy
metr rurociagu.
¢ Prmin — minimalne wymagane cisnienie robocze pompy, bedgce sumg Hm + Pw + Pc.

Przyktad:

Dla budynku pieciokondygnacyjnego (wysokos$¢ 15 m) z pompa zainstalowang na poziomie gruntu: Hm=15m=1.5
bar Pw = 1.5 bar

Pc =15 x 0.033 bar = 0.5 bar

Prmin=1.5+1.5+0.5=3.5 bar

PRACA W TRYBIE WIELOPOMPOWYM (MULTI-PUMP) — Réwnomierne obcigzenie kaskadowe (do 4 jednostek z
komunikacjg CAN)
System pracy wielopompowej pozwala na wspodtprace do czterech pomp w trybie kaskadowym, z rownym podziatem
obcigzenia. Taka konfiguracja zwieksza wydajno$¢ i wydtuza zywotno$¢ catego zestawu.
Komunikacja miedzy jednostkami odbywa sie poprzez magistrale CAN-BUS, co umozliwia synchronizacje
w czasie rzeczywistym i precyzyjng regulacje ci$nienia lub przeptywu.
Gdy zapotrzebowanie na wode rosnie, kolejne pompy automatycznie sie uruchamiajg, a wszystkie aktywne jednostki
pracujg z rownomiernym obcigzeniem, dzieki czemu zadna pompa nie jest nadmiernie eksploatowana.
System umozliwia:

¢ zdalne sterowanie kazdg jednostkg z osobna,

¢ niezalezne ssanie kazdej pompy, jesli nie jest uzywany zewnetrzny czujnik poziomu.
Jesli zastosowano zewnetrzne sterowanie poziomem, musi ono by¢ wspdlne dla catego uktadu, aby zapewni¢ prawi-
dtowe dziatanie. Alternatywnie mozna wykorzysta¢ cztery niezalezne czujniki poziomu,
co zapewnia prace awaryjng (redundantng) w przypadku awarii jednej jednostki.
System moze byé rowniez skonfigurowany w trybie wspomagania—-gotowosci dla zestawdw ztozonych z dwdch pomp.
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TRYB WSPOMAGANIA

W trybie pracy pompy gtdwnej i pomocniczej jedna pompa gtdwna odpowiada za utrzymanie statego
cis-nienia. Jesli zapotrzebowanie na wode wzrosnie, a pompa gtéwna osiggnie maksymalng wydajnosc¢ (50
Hz), uruchomi sie druga pompa. W tym momencie pompa robocza zmniejsza czestotliwos¢ z 50 Hz do war-
tosci niezbednej do utrzymania statego cisnienia przy pracy obu pomp. Po uruchomieniu pompy pomoc-
niczej obie pompy pracujg z tg samg czestotliwoscig. Pod koniec kazdego cyklu (gdy system catkowicie sie
zatrzymuje lub gdy zatrzymanie jest wymuszone przez ustawienie czasu naprzemiennosci) pompa robocza
zmienia sie i przekazuje odpowiedzialnos¢ drugiej skrzynce Speedmatic EVO.

TRYB GOTOWOSCI

W trybie pracy — trybie gotowosci jedna pompa robocza utrzymuje state cisnienie, ale w tym przypadku,
nawet jesli pompa robocza osiggnie 50 Hz, pozostate pompy nie uruchomig sie. Pozostajg one w trybie
go-towosci jako rezerwa, gotowe do uruchomienia tylko w przypadjku awarii lub problemu z pompg roboc-
z3. Pod koniec kazdego cyklu (gdy system catkowicie sie zatrzymuje lub gdy zatrzymanie jest wymuszone
przez ustawienie czasu pracy naprzemiennej), pompa robocza przetacza sie na drugg skrzynke predkosci.

2. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
2.1 Sprawdzenie dostawy

Po otrzymaniu urzgdzenia nalezy:
e Sprawdzi¢ stan zewnetrzny opakowania.
Jezeli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia, zgtos to dystrybutorowi w ciggu osmiu dni od daty dostawy.
e Otworzy¢ opakowanie i usungc wszystkie materiaty zabezpieczajace.
Usun je zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji odpaddw.
e Sprawdzi¢ urzadzenie pod katem uszkodzen mechanicznych oraz upewnic sie, ze wszystkie elementy
sg kompletne.
W przypadku brakow lub nieprawidtowosci nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

2.2 Wskazowki dotyczgce transportu
Podczas transportu urzadzenia nalezy przestrzegac przepisow BHP oraz zasad zapobiegania wypadkom.

Ryzyko zmiazdzenia!
Urzadzenie i jego elementy mogg by¢ ciezkie — stosuj wtasciwe techniki podnoszenia i uzywaj obuwia
ochron-nego ze stalowym noskiem.
e Sprawdz mase catkowitg (brutto) urzadzenia podang na opakowaniu, aby dobra¢ odpowiedni sprzet
do podnoszenia.
¢ Jednostke nalezy transportowac wytgcznie w pozycji poziomej, zgodnie z oznaczeniami na pudetku.
e Podczas transportu urzgdzenie musi by¢ dobrze unieruchomione, aby nie mogto sie przewracic lub
spasc.
¢ Prawidtowe warunki transportu to:
temperatura od —10°C do +70°C, wilgotnos¢ <95% bez kondensacji.
Urzgdzenie musi by¢ chronione przed:
o zabrudzeniem,
o zrédtami ciepta,
o uszkodzeniami mechanicznymi.

2.3 Wskazowki dotyczgce przechowywania

Urzadzenie nalezy przechowywac:

e w suchym i czystym miejscu,

e w temperaturze od —=10°C do +70°C,

e przy wilgotnosci ponizej 95% (bez kondensacji),

e z dala od Zrédet ciepta oraz uszkodzen mechanicznych.
Falownik wykorzystuje kondensatory elektrolityczne, ktére mogg ulec pogorszeniu, jesli urzgdzenie przez
dtugi czas nie jest uzywane.
Jezeli sprzet ma by¢ przechowywany przez rok lub dtuzej, nalezy go okresowo uruchamiac, aby zapobiec
degradacji kondensatorow.
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3. GROWNE CECHY URZADZENIA

Przytgcza wlotowe i wylotowe DN G 1 1/4" (opcjonalnie: G1", NPT-1" i NPT-1 1/4").

Ukfad sterowania i zabezpieczenia przed przetezeniem.

Ukfad sterowania i zabezpieczenia przed pracg na sucho.

System sterowania i zabezpieczenia przed wysokim i niskim napieciem.

System sterowania i zabezpieczenia przed wysokim i niskim cisSnieniem.

Funkcja ART (Automatic Reset Test): Po wystgpieniu alarmu pracy na sucho funkcja ART prébuje po-
nownie uruchomi¢ pompe w zaprogramowanych odstepach czasu.

System automatycznego przywracania dziatania po przerwie w zasilaniu. System uruchamia sie w try-
bie AUTOMATYCZNYM, zachowujgc parametry konfiguracyjne (patrz rozdziat ,,KONFIGURACJA”).
Funkcja STC (inteligentna regulacja temperatury). Gdy temperatura modutu zasilajgcego lub tempera-
tura otoczenia w pomieszczeniu przekroczy 100°C, funkcja ta automatycznie zmniejsza czestotliwos¢
obrotéw pompy, ograniczajgc wytwarzanie ciepta, ale utrzymujgc doptyw wody.

Funkcja APR (cykliczna procedura zapobiegajgca zablokowaniu): po 24 godzinach bezczynnosci pompa
jest automatycznie uruchamiana z czestotliwoscig 30 Hz na 10 sekund, aby zapobiec zablokowaniu
wirnika.

e Automatyczne wykrywanie napiecia zasilania: 110-127 / 220-230 V.

Port RS486 do komunikacji MODBUS.

Port CAN-BUS do pracy wielopompowej — kaskada z wywazonym obcigzeniem (do 4 jednostek) oraz

tryb czuwania.

Wejscie cyfrowe (1). Mozna je skonfigurowac jako:

e Podfgczenia do wykrywania minimalnego poziomu wody w zbiorniku ssgcym. System ten jest nieza-
lezny od zabezpieczenia przed pracg na sucho.

e Podfaczenie do zdalnego sterowania.

e Wejscie aktywacji ciSnienia wtdérnego.

Wyjscia beznapieciowe (1): alarmy. Opcjonalne akcesorium, nie wchodzi w sktad testowanego wypo-

sazenia standardowego.

Menu ustawien zaawansowanych z wieloma parametrami konfiguracyjnymi (patrz rozdziat 13).

Rejestr parametréow eksploatacyjnych: informacje o godzinach pracy, licznik uruchomien, licznik po-

dtgczen do zasilania.

Rejestr alarmow: informacje o typie i liczbie alarmow od momentu uruchomienia urzadzenia.

4. KLASYFIKACJA I TYP

Zgodnie z normami EN 60730-1 oraz EN 60730-2-6, urzadzenie Speedmatic EVO jest elektronicznym sterow-
ni-kiem do zestawdw cisnieniowych, przeznaczonym do statego montazu, z elastycznym przewodem typu Y
oraz wyjsciem typu 1Y (wyjscie tranzystorowe). Warto$¢ robocza: minimalny przeptyw 2,5 I/min. Stopien
zanieczyszczenia: 2 (Srodowisko czyste). Klasa oprogramowania: A. Napiecie udarowe: kategoria Il / 2500
V. Badanie odpornosci cieplnej (test odcisku kulkg): obudowa: 75°C i ptytka PCB: 125°C. Uktad sterowania
dla silnikéw tréjfazowych AC: cos ¢ = 0,75. Zgodnie z normg EN 61800-3, urzadzenie nalezy do klasy C2 —
mozliwos$¢ wykonania klasy C1 dostepna na zamodwienie.
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5. DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Czestotliwos¢ 50/60 Hz

Wyjscie ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Prad znamionowy 14A(~1)/10A(~3)
Maksymalny szczyt pradu 20% 10 sekund

Zakres ci$nienia nastawczego 0,5-10 bar

Stopien ochrony IP 55

Maksymalna temperatura otoczenia 5-50¢C

Maksymalna temperatura wody 5-40¢C

Maksymalne natezenie przeptywu 10,000 I/h

Waga netto 2,5 kg

6. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Sterowanie

Wyswietlacz LCD 2x16 znakdéw (patrz rozdziat 10)

4

Przycisk START/STOP (reczny)
Umozliwia reczne uruchamianie i zatrzymywanie pompy.

AUTO'

AUTO. Umozliwia zmiane trybu z AUTOMATYCZNEGO na RECZNY lub odwrotnie.

&

Przycisk MENU:
* ENTER — przytrzymac 3 sekundy,
e WYISCIE — przytrzymac 1 sekunde,
e COFNU — powrdt do poprzedniego kroku (tylko gdy jest sie w MENU)

Alvy

STRZAtKI W GORE | W DOt. Te przyciski stuzg do modyfikowania wartosci programowania
wyswietlanych na ekranie.

<

ENTER w celu zapisania ustawionych wartosci. Kiedy chcemy zakoriczy¢ sekwencje konfigu-
racji, nacisng¢ MENU (3 sekundy) aby zaakceptowac zmiany.

O

DIODY LED

‘ ALARM (czerwony) - Dioda swieci sie lub miga w zaleznosci od rodzaju awarii.

- LLINE (zielony) - Zasilanie elektryczne. Dioda Swieci sie, gdy urzadzenie jest po-
dfgczone.

POMPA (z6tta) - Gdy sie Swieci, oznacza to, ze pompa pracuje.
\@ Jesli sie nie Swieci pompa jest zatrzymana lub urzadzenie jest odtgczone.

Swieci — tryb AUTOMATYCZNY,

W systemie MULTI-PUMP (TRYB WIELOPOMPOWY):
e MASTER — Swieci swiattem ciggtym,
e pozostate jednostki — migaja.

>
c
—
o
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7. MONTAZ MECHANICZNY (rys. 1i 2) &

e Przechowywac w czystym i suchym miejscu, nie wyjmowac urzgdzenia z opakowania, dopdki nie bedzie
konieczne jego uzycie.

e Urzadzenie nalezy zainstalowac w Srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2 zgodnie z normg EN-60730-
1.

e Obudowa posiada stopien ochrony IP65. Urzgdzenie nalezy zainstalowaé¢ w miejscach chronionych pr-
zed bezposrednim dziataniem opaddw deszczu i promieniowania stonecznego.

8. INSTALACJA HYDRAULICZNA (rys. 1i 2) &

Przed przystgpieniem do podigczenia hydraulicznego konieczne jest zamontowanie zaworu
zwrotnego na wlocie lub wylocie pompy, a takze zbiornika hydropneumatycznego o pojemnos-
ci co najmniej 5L, aby zapobiec problemom spowodowanym wyciekami w sieci hydraulicznej.
Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej (rys. 2), z przytgczem wlotowym
(G1"  lub G1%" zewnetrzne) podigczonym  bezposrednio do gtdwnego wylotu pom-
py, a przytagczem wylotowym (G1" Ilub G14%" zewnetrzne) podtagczonym do sieci hydraulicznej.
W uktadach wielopompowych nalezy zainstalowac kolektor tgczacy wyloty wody z poszczegdlnych urzgdzen,
chociaz kazda pompa moze posiadac wtasny, niezalezny wlot. Jesli jednak zainstalowany jest system kontroli
poziomu, wlot doprowadzajacy wode musi byé wspdlny dla wszystkich pomp.

9. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE (rys. 3, 4 i 6)

Instalacje elektryczng musi wykona¢ wykwalifikowany personel zgodnie z przepisami bezpieczenstwa oraz
przepisami obowigzujacymi w danym kraju.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci wewnatrz urzadzenia nalezy odtgczy¢ je od zasilania elek-
trycznego, a po wytagczeniu odczekac 2 minuty, aby unikng¢ wytadowan elektrycznych.

UWAGA! Nieprawidtowe podtaczenia mogg spowodowac uszkodzenie obwodéw elektronicznych. Produ-
cent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane nieprawidtowym podtgczeniem.

9.1. Podtaczenie zasilania i silnika (rys. 3 i 4).
Jednostka podstawowa jest wyposazona w okablowanie zasilajgce i okablowanie silnika. Przewdd zasilajgcy
moze by¢ wymieniony wytgcznie przez producenta lub jego autoryzowanego przedstawiciela. Okablowanie
jest odstoniete, co pozwala na tatwg interwencje w razie koniecznosci.
e Nalezy stosowac przewody typu HO7RN-F o przekroju odpowiednim do zainstalowanej mocy:
- Zasilanie: przekrdj przewodu 1,5 mm? (maks. 2,5 mm?).
- Zasilanie silnika: przekréj przewodu 1 mm? (maks. 2,5 mm?).
* W zaleznosci od dtugosci kabla (patrz rys. 4).
Jesli konieczne jest wydtuzenie kabla, potgczenie zewnetrzne wykonuje sie zgodnie z wytycznymi przepi-
sow obowigzujgcych w danym kraju dotyczgcych instalacji niskonapieciowych, a przekréj kabla dobiera
sie wedtug tych samych kryteriéw

Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilania wynosi 127 V czy 230 V
Zdemontowac pokrywe obwodu elektronicznego i wykonaé potgczenia zgodnie ze wskazowkami
umieszczonymi na podstawie listwy przytgczeniowe;j.
* Przewdd uziemiajgcy musi by¢ dtuzszy od pozostatych. Bedzie to pierwszy przewdd montowany podc-
zas montazu i ostatni odtgczany podczas demontazu.
Wytacz wytgcznik termomagnetyczny.
Podtacz zasilanie (upewniajac sie, ze uziemienie jest prawidtowe): L, N i uziemienie.
Podtgczy¢ pompe do:
- U, Viuziemienie w przypadku silnikow jednofazowych.
-U, V, Wi uziemienie w przypadku silnikdw tréjfazowych.
Jesli w MENU INSTALACYJNYM (sekcja 12) skonfigurowano silnik jednofazowy, szary przewdd odpowiada-
jacy ,W” nalezy odfgczyc z jednej strony, a z drugiej strony zaizolowac elektrycznie.
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9.2. Podtaczenie wielu pomp (rys. 6).
W przypadku komunikacji miedzy wieloma pompami za posrednictwem magistrali CAN-BUS, obejmujgcej od
2 do 4 urzadzen, nalezy uzy¢ kabla o przekroju 3 x 0,25 mm?. Potgczenie mozna wykona¢ na dwa sposoby:

e Zewnetrzne potfgczenie wspdlne.

e Pofgczenie wewnetrzne.
Niezaleznie od fizycznej metody potgczenia, prace wielu pomp nalezy skonfigurowaé w menu instalacyjnym,
przypisujac kanat do kazdego urzadzenia i, w razie potrzeby, ustawiajgc czas przemiany.

9.3 Inne wejscia (rys. 5).
Dostepne jest opcjonalne wejscie: AUX 1, umieszczone na ptycie zasilajgcej. Moze ono petnié funkcje:

e Zewnetrzne sterowanie poziomem. W menu nosi nazwe LEVEL (ALARM). W systemach wielopom-
powych, nawet zainstalowanych w jednym urzgdzeniu, sterowanie dotyczy catej grupy.

e Zdalne sterowanie (ON/OFF). W menu nosi nazwe ON/OFF (REMOTE). Umozliwia indywidualne ste-
rowanie kazdg pompga. Pozwala to na zdalne uruchomienie lub zatrzymanie pojedynczej pompy bez
wptywu na normalng prace pozostatej czesci systemu. Funkcja ta moze by¢ réwniez wykorzystywana do
wyltaczania okreslonych pomp znajdujacych sie w oddzielnych zbiornikach wody, ktére nie sg ze soba
potgczone.

9.4. Wyjscia (rys. 5).
Dostepne jest wyjscie beznapieciowe, ktdre mozna wykorzysta¢ do podtgczenia opcjonalnego obwodu do
zewnetrznego monitorowania alarmow.

Charakterystyka tego obwodu elektronicznego jest nastepujgca:

Napiecie wyjsciowe: styk beznapieciowy

Maksymalny prad przetgczania 2A

Maksymalne napiecie przetaczania: 440V (AC)

Sygnat wyjsciowy: W przypadku wystgpienia dowolnego alarmu na urzadzeniu
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10. WYSWIETLACZ EKRANOWY

Za pomocg przyciskow T mozna wyswietlaé rézne parametry pracy na dwdch ekranach:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX,X KW XX,X
Pbar XX,X Hz XX,X AXXX  2CXX,X M(A)

Pset - ustawione cisnienie (wartos$¢ zadana) w barach.

Pbar - aktualnie zmierzone ci$nienie w barach.

A - chwilowe zuzycie pragdu (pobdr pragdu) w amperach.

Hz - czestotliwos¢ pracy silnika w hercach.

kW - pobierana moc w kilowatach.

°C - wyswietla na przemian temperature modutu i temperature pokojowg w stopniach Celsjusza (M:
modut zasilajgcy / A: temperatura pokojowa)

11. INSTALACIA

Pojedyncze urzadzenie.

Upewnij sie, ze pompa jest prawidiowo zalana (wypetniona wodg).
Podtagcz urzadzenie do zasilania za pomocg wytgcznika magneto-termicznego. Po wtaczeniu zapali sie
dioda ALARM (czerwony).
Odczekaj 10 sekund, podczas gdy urzgdzenie wykonuje autotest.
Po zakonczeniu autotestu:
o dioda ALARM (czerwony) zgasnie,
o dioda LINE (zielony) zapali sie.
Ekran LCD wyswietli komunikat "SPEEDMATIC" i natychmiast wyswietli sie menu konfiguracji w
odpowied-nim jezyku.
Urzadzenie jest teraz gotowe do konfiguracji.

Wiele urzadzen (System wielopompowy)

Aby pofaczy¢ do czterech urzadzen, nalezy Scisle przestrzegac zasad opisanych w poprzedniej sekcji (patrz
rozdziat 9 POLACZENIE ELEKTRYCZNE)

Podczas procesu konfiguracji kazdemu urzgdzeniu nalezy przypisac inny kanat komunikacji.

Uwagi dotyczace systemu wielopompowego:

Doptyw wody moze pochodzi¢ z jednego wspodlnego zrddta lub z wielu zrédet.

Jesli pompy pobierajg wode ze wspdlnego zbiornika i zastosowano czujnik poziomu, system wytgczy
sie przy niskim poziomie wody. Zaleca sie podtaczenie czujnika poziomu do wszystkich jednostek, po-
niewaz nie mozna przewidzieé, ktére pompy bedg pracowa¢ w momencie niskiego poziomu.

Jezeli skonfigurowano i podtgczono zdalne sterowanie, moze ono sterowac kazdg pompa indywi-
dual-nie. Pozwala to uruchamiaé lub zatrzymywac poszczegdlne pompy bez wptywu na normalng prace
po-zostatych.
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12. KONFIGURACIA (nacis$nij MENU przez 3 sekundy).

Za pomocg przyciskow P4, mozesz zmieniaé¢ wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzic. Jesli
chcesz sie cofng¢, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakoniczy¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij MENU przez
3 sekundy. Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rozne ekrany sktadajace sie na sekwencje
konfiguracji.

Pset XX,X A XX,X Aby rozpocza¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij przycisk MENU i
rzytrzymaj go przez 3 sekundy.
Pbar XX,X HzXX,X |t y

©w,

nalezy odtgczyé/izolowac szary przewdd zgodnie ze schema-
tem 4 i sekcjg 9.

PRAD ZNAMIONOWY Za pomocg przyciskdw P wprowadz znamionowy prad pom-
py (w amperach), aktywujgc w ten sposdb ochrone termiczna.
XX, X A Wartos¢ ta znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika. Na-
ci$nij ENTER, aby zatwierdzic.

OSTRZEZENIE: Ta wartos¢ jest powigzana z systemem detekgcji
przeptywu, dlatego bardzo wazne jest wprowadzenie doktad-
nego pradu znamionowego z tabliczki znamionowej

07
MENU Za pomocg przyciskow P, mozesz wybraé menu sposréd: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS. d
INSTALLATION ™M Wybierz INSTALLATION.
JEZYK Za pomocg przyciskow ™ wybierz jezyk:
LANGUAGE ENGLISH, LANGUE FRANCAISE, LINGUA ITALIANA, a
POLSKI IDIOMA ESPANOL, JEZYK POLSKI
TYP SILNIKA Za pomoca przyciskow 1 J, nalezy wybra¢ wyjscie dla silnika
. jednofazowego lub tréjfazowego — nacisng¢ ENTER w celu e
Ttrojfazowy zatwierdzenia. W przypadku wyboru modelu jednofazowego

KIERUNEK OBROTU Za pomocg przycisku START/STOP sprawdz kierunek obrotéw.

Za pomocg klawiszy ™ (0/1) mozna go zmienié.

0/1 XX,XA XX,Xbar Wyswietlane sg wartosci: biezacy prad oraz cisnienie.
Nacisnij ENTER, aby zatwierdzic.

d

MIN. CZESTOTL. Za pomocg P mozna zwiekszy¢é wartos¢ minimalnej czestotli-

wosci w zakresie: 15-48 Hz dla pomp tréjfazowych d&
15 Hz i 30-48 Hz dla pompljednofazowych.

* Minimalna czestotliwos¢ bedzie uzywana jako czestotliwos¢

zatrzymania w instalacjach, w ktérych automatyczne wykrywa-
nie pracy urzgdzenia nie dziata z powodu wyciekdw
w systemie. (Patrz: INSTALACJA HYDRAULICZNA)

ZADANE CISNIEN. Jest to ci$nienie robocze systemu. Uzyj przyciskdw P, aby
zmieni¢ wartos¢ poczatkowa (2 bary). a
XX,X bar OSTRZEZENIE: Cisnienie na wejsciu musi by¢ co najmniej o 1

bar nizsze od maksymalnego cisnienia pompy.

UWAGA: W instalacjach wielopompowych caty system pracu-
je wedtug ci$nienia ustawionego w urzadzeniu MASTER, wiec
ustawianie cisnienia w urzgdzeniach SLAVE nie jest konieczne.

ROZNICA STARTU Domyslna wartos¢ to 0,5 bar. Ta wartos¢ cisnienia jest odej-
mowana od wartosci zadanej systemu, co daje ostateczne cis- Q\—I/
0,5 bar nienie, przy ktérym system uruchomi pompe, gdy sie¢ hydrau-

liczna wymaga dostarczenia ptynu. Uiylj przyciskdw P, aby
zmodyfikowac poczatkowa wartosc. Zaleca sie utrzymanie tej
wartosci w zakresie od 0,3 do 0,6 bar. Przyktad:

Podane ci$nienie: 2 bar.

Réznicowe uruchomienie: 0,3 bar

Ostateczne ciSnienie uruchomienia: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
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WIELOPOMPOWY? Urzadzenie jest domyslnie skonfigurowane jako POJEDYNCZE
- (NIE). <
W przypadku instalacji pojedynczej wybierz NIE i zatwierdz EN-

TER.

W przypadku instalacji grupowej wybierz TAK we wszystkich
jednostkach systemu.

edl WYBOR KANALU Po wybraniu opcji TRYB WIELOPOMP., kazdej jednostce nalezy
przypisac¢ kanat komunikacji — od 1 do 4 — w sposdéb sekwen- &
cyjny.
=2 CZAS PRZELACZ. Nalls.'cepnig moina ustawi¢ maksymalny ciggty czas pracy.
Jesli zdefiniowano CZAS PRZELACZ., system wymusi naprze-
Xh miennos¢ po uptywie tego czasu.

Wartos¢ 00 oznacza, ze parametr jest wytgczony — wtedy na-
przemienno$¢ bedzie wykonywana jedynie przy kazdym cyklu
pracy.

> RIRLGAVIIANOMBIY/IAA Mozna wybrac jeden z dwdch trybow pracy systemu wielopom-

Pset XX,X A XX, X Po naci$nieciu przycisku ENTER system jest gotowy do pracy.

Nacisnij AUTO, aby wyjs¢ z trybu recznego. w
W instalacji wielopompowej nalezy nacisng¢ AUTO na wszyst-

kich urzadzeniach.

Pbar XX,X Hz XX,X

W instalacji grupowej, po nacisnieciu przycisku AUTO w urzgdzeniu MASTER, dioda AUTO w urzadzeniu SLA-
VE zacznie migaé, co oznacza prawidtowg komunikacje miedzy urzadzeniami. Jesli tak sie nie dzieje, nalezy
sprawdzié potgczenia (rys. 5).
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13. MENU EKSPERTA (nacisnij MENU przez 3 sekundy)

Nieprawidtowa zmiana parametréw w menu EKSPERT moze prowadzi¢ do niestabilnej pracy urza-
dzenia, powodowa¢ zaktdcenia w jego dziataniu, a nawet doprowadzi¢ do uszkodzenia inwertera
(sterowanego urzadzenia). Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieautoryzowanych zmian
ustawien w MENU EKSPERT — takie dziatania nie sg objete gwarancjg.
Specjalna konfiguracja, nie ma potrzeby dostosowywania tych wartosci, sg one ustawione fabrycznie.
Za pomocg przyciskow T, mozesz zmieniaé wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzic. Jesli
chcesz sie cofngé, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakonczyé sekwencje konfiguracji, naci$nij MENU
przez 3 sekundy. Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rozne ekrany sktadajgce sie na
sekwencje konfiguracji.

Pset XX,X A XX,X Aby rozpocza¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij przycisk MENU i
Pbar XX.X Hz XX.X przytrzymaj go przez 3 sekundy.

MENU Za pomoca przyciskow P mozesz wybra¢ menu sposrdd: INS-
TALACIJA, EKSPERT, REJESTROW.

EKSPERT ™M Wybierz EKSPERT.

MAKS. CZESTOTL. Konfiguracja maksymalnej czestotliwosci obrotowe;j silnika

50 Hz — zakres [45-60] Hz.

JEDNOSTKI CISN. Za pomocg przyciskdw P mozna przetgczac sie miedzy jed-

bar nostkami cisnienia bary lub PSI.

CISN. POCZATKOWE Za pomocg PN mozina ustawi¢ niezalezne ciSnienie pocza-
0,0 bar tkowe (CISN NAPELN).

Parametr ten dziata przez pierwsze dwie minuty pracy po
kazdym ponownym podtgczeniu zasilania.

Ma on na celu unikniecie zbyt gwattownej rampy przyspiesze-
nia po zaniku napiecia.

¢t ¢ ¢ ¢ @

MIN. CISN. ALARM Konfiguracja minimalnego cisnienia w systemie.
0.0 bar Wartosc¢ 0,0 bar oznacza wytgczenie kontroli.

Z Jesli cisnienie spadnie ponizej ustawionego ,MIN. CISN.
ALARM” na czas dtuzszy niz ,,CZAS MIN. CISN.” = wygene-
rowany zostanie alarm A11.

¢

Edl CZAS MIN. CISN.

Konfiguracja czasu, przez jaki system moze pracowac ponizej
cisnienia minimalnego, zanim wystgpi alarm minimalnego cis-
nienia.

¢

MAX CISN. ALARM Konfiguracja maksymalnego dopuszczalnego cisnienia
0.0 bar w systemie. Wartos¢ 0,0 bar oznacza wytgczenie kontroli. e
4 Jesli cisnienie przekroczy ,MAX. CISN. ALARM” przez czas

dtuzszy niz ,,CZAS MAX. CISN.” - wygenerowany zostanie alarm

Al2.

Konfiguracja czasu, przez jaki system moze przekroczy¢ maksy-
malne cisnienie, zanim wystgpi alarm maksymalnego cisnienia.

£l CZAS MAX CISN.

¢

WZMOCNIENIE Ki Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
10 W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z producentem.

¢

WZMOCNIENIE Kp Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
10 W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z producentem. d’
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RAMP. PRZYSPIESZ
10 Hz/s

RAMPA ZWALNIANIA
10 Hz/s

CZESTOTL. PRZEL.
8kHz

ADRES MODBUS
CH: 1

PREDKOSC MODBUS

9600 Bps

DEZAKTYWU)  A1?

WEJSCIE AUX 1
NIE

TAK

UST. FABRYCZNE
NIE

Pset XX,X A XX, X

Pbar XX,X Hz XX,X

Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
W razie w Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.

Parametr PID, ustawiony fabrycznie. W razie watpliwosci na-
lezy skontaktowac sie z producentem.

Za pomocg ™ mozina ustawic czestotliwosé przetgczania na
8 kHz lub 4 kHz. ZatwierdZ ENTER.

Zalecenie:

W instalacjach z pompami gtebinowymi lub gdy przewdd mie-
dzy urzgdzeniem a pompa ma wiecej niz 20 metréw, zaleca sie
prace przy 4 kHz.

w tym miejscu mozna przypisa¢ adres modbus

w zakresie [1-250].

MAPE ZMIENNYCH MOZNA ZNALEZC W KODZIE QR NA
RYS. 5

Predko$¢ transmisji danych w kanale szeregowym wyrazona w
bodach. Standarowo 9600 bps lub 19200 bps.

Za pomocg klawiszy P, wybierz typ zewnetrznego wejscia:
O-NIE: wejscie wytgczone
1-POZIOM (ALARM): aktywne jako zewnetrzna kontrola pozio-
mu;
otwarcie styku powoduje wyzwolenie alarmu Al14
2-ON/OFF (ZDALNE):

styk zamkniety - system wigczony

styk otwarty - system wytgczony
3- 2E CISN. ZADANE:

Styk zamkniety -> Cisnienie gtdwne

Otwarty styk -> Wtgczenie drugiego cis$nienia

Za pomocg klawiszy ™ mozna wytgczyé alarm pracy na su-
cho (A01) oparty na pomiarze poboru pradu.
Ta kontrola moze by¢ realizowana w inny sposéb, np.:

* przez zewnetrzne wejscie z alarmem poziomu (A04),

* za pomocg alarmu minimalnego cisnienia (A11).

Za pomocay klawiszy ™ wybierz TAK, aby skasowac¢ wszystkie
dane dotyczace alarméw i parametréw pracy oraz przywrocic
ustawienia fabryczne.

Po nacisnieciu przycisku ENTER system jest gotowy do pracy.
Nacisnij AUTO, aby wyjs¢ z trybu recznego.
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14. REJESTR DANYCH PRACY | ALARMOW (naciénij MENU przez 3 sekundy)

Za pomocg przyciskow P mozesz zmienia¢ wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzic. Jesli chcesz sie
cofngé, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakonczyé sekwencje konfiguracji, nacisnij MENU przez 3 sekundy.

Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rézne ekrany sktadajgce sie na sekwencje konfiguracji.

MENU Za pomoca przyciskow P, mozesz wybraé menu sposréd: INS- d
REJESTROW TALACIJA, EXPERT, REJESTROW.
Wybierz REJESTROW.

DZIENN. FUNKCIJI Wprowadzenie do sekwencji licznikdw standw i funkcji urzadze-

nia.
ILOSC WLACZEN Liczba cykli pracy pompy; jeden cykl to uruchomienie
i zatrzymanie.

T ¢

CZAS PRACY POMPY
0 godzin

Licznik catkowitego czasu, przez jaki pompa byta w pracy.

¢

CALKOWITY CZAS Catkowity czas, przez jaki urzadzenie byto podtgczone

0 godzin do zasilania.

LICZ. ZASILANIA Wyswietla catkowite zuzycie energii.
XX,X kWh

ZUZYCIE ENERGII Liczba podtgczen urzadzenia do sieci zasilajace;j.

DZIENN. ALARMOW Wprowadzenie do sekwencji licznikdw alarmow.

Al SUCHOBIEG Liczba alarmow pracy na sucho.

¢ ¢ ¢ ¢

A2 PRZECIAZENIE Liczba alarmow przecigzenia pragdowego.

o o x
>

A5 CZUJN. CISN. Liczba alarméw przetwornika ci$nienia.

A6 TEMPERATURA

¢t ¢ d

Liczba alarméw spowodowanych nadmierng temperatura.

A7 ZWARCIE Liczba alarmoéw zwarcia.

A8 WYSOK. NAPIEC Liczba alarméw wzbyt wysokiego napiecia.

¢ ¢

A9 NISK. NAPIEC Liczba alarmow zbyt niskiego napiecia.

A12 MAX. CISNIEN Maksymalne ci$nienie osiggniete w instalacji.

Umozliwia wykrycie uderzenia hydraulicznego.

A13 MIN. CISNIEN Liczba alarmdéw minimalnego cisnienia.

@ ¢ ¢

A14 MIN. POZIOM Liczba alarmdéw zwigzanych z wejsciem poziomu.

¢

Wszystkie rekordy sg zapisywane, nawet jesli urzadzenie zostato odtgczone od zasilania elektrycznego.
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15. ALARMY — INSTALACJA POJEDYNCZA.

W przypadku wystgpienia kilku alarméw jednoczesnie, nalezy wyjsé z trybu automatycznego i przejsc

do trybu recznego, naciskajac przycisk AUTO (dioda POMPA zgasnie).

Za pomocg klawiszy T\ mozna wyswietla¢ kolejne alarmy. Po ich przejrzeniu, aby opusci¢ menu, nacisnij
ENTER — urzadzenie powrdci do trybu RECZNEGO (START/STOP).

Al SUCHOBIEG (%) Alarm czasowy (e) Alarm koncowy (blokada urzgdzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Jezeli system wykryje prace na sucho przez czas dtuzszy niz 20 sekund, zatrzyma pompe i uruchomi
funkcje ART (Automatic Reset Test).

REAKCJA SYSTEMU: Po 5 minutach system ART ponownie uruchomi pompe na 30 sekund, prébujgc przywré-
ci¢ normalng prace. W przypadku dalszego braku wody, proby bedg podejmowane co 30 minut przez 24
godziny. Jezeli po tym czasie system nadal wykrywa brak wody, pompa zostanie trwale wytgczona, az do
usuniecia przyczyny.

ROZWIAZANIE: Sprawdz zasilanie hydrauliczne instalacji. Pompe mozna odpowietrzy¢, uzywajac przycisku
START/STOP (dioda AUTO musi by¢ zgaszona — jesli nie, nalezy jg wytaczyd).

Przypadek szczegdlny 1:

Jesli pompa nie jest w stanie osiggnac¢ zaprogramowanego cisnienia (btgd konfiguracji), urzagdzenie zareaguje
tak, jak przy pracy na sucho.

Przypadek szczegdlny 2:

Urzadzenie kontroluje prace na sucho na podstawie znamionowego poboru pragdu pompy.

Nalezy sprawdzi¢, czy w menu konfiguracji wprowadzono prawidtowg wartos¢ pradu.

A2 PRZECIAZENIE 1 - (%) Alarm czasowy () Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Pompa jest chroniona przed nadmiernym poborem pradu na podstawie wartosci ustawionych w menu
instalacyjnym. Przecigzenia sg zwykle spowodowane usterkg pompy lub problemami z zasilaniem elektrycz-
nym.

REAKCIJA SYSTEMU: Po wykryciu przecigzenia pompa zostaje zatrzymana. System podejmie 4 préby ponow-
nego uruchomienia przy kolejnym zapotrzebowaniu. Jesli po czwartej probie problem nie ustgpi, pompa
zostanie trwale wytaczona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz stan pompy (np. czy wirnik nie jest zablokowany).Sprawdz wartosci pragdu wprowa-
dzone w menu konfiguracji. Po usunieciu problemu przywrdoc¢ prace, wchodzgc do menu ustawien

i ustawiajgc wtasciwe wartosci pradu.

A5 CZUJNIK CISNIENIA (e) Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)
OPIS: Uszkodzenie przetwornika cisnienia jest sygnalizowane na ekranie LCD.
REAKCJA SYSTEMU: Praca urzadzenia zostaje przerwana.

ROZWIAZANIE: Sprawdz zewnetrzny przetwornik cisnienia.

A6 TEMPERATURA (e) Alarm koncowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada system chtodzenia utrzymujgcy falownik w optymalnych warunkach pracy.
REAKCJA SYSTEMU: Po przekroczeniu dopuszczalnej temperatury uruchamiany jest system STC (Smart
Tem-perature Control), ktéry zmniejsza predkos¢ silnika w celu obnizenia temperatury.

Jezeli temperatura nadal pozostaje zbyt wysoka, falownik — a wraz z nim pompa — zostaje wytgczony.
ROZWIAZANIE: Sprawd?, czy temperatura otoczenia nie przekracza 50°C. W instalacjach zewnetrznych na-
lezy chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Unikaj montazu w ciasnych,
stabo wentylowanych przestrzeniach (patrz rozdziat 7). Postepuj zgodnie z wytycznymi montazowymi z rys. 2.

A7 ZWARCIE (e) Alarm konncowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada elektroniczny system ochrony przed zwarciami oraz skokami pradu.

REAKCIJA SYSTEMU: Pompa zostaje zatrzymana, po czym system podejmuje 4 préby ponownego uruchomie-
nia. Jesli problem nie zostanie usuniety, pompa zostaje trwale wytgczona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz potgczenia elektryczne pompy. Jezeli problem sie powtarza, skontaktuj sie

z serwisem technicznym.

A8 WYSOKIE NAPIECIE - A9 NISKIE NAPIECIE (%) Alarm czasowy

OPIS: Urzadzenie posiada zabezpieczenie przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem zasilania.

REAKCJA SYSTEMU: System pozostaje zatrzymany do momentu powrotu napiecia do prawidtowego zakresu.
Po jego ustabilizowaniu praca zostaje automatycznie wznowiona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz instalacje elektryczna.
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A11 MINIMALNE CISNIENIE (e) Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: System posiada zabezpieczenie przed zbyt niskim ci$nieniem.

REAKCIJA SYSTEMU: Jezeli ciSnienie spadnie ponizej wartosci MIN.PRESS na czas dtuzszy niz T.P.MIN, system
zostanie trwale zatrzymany.

ROZWIAZANIE: Sprawd? instalacje pod katem nieszczelnosci oraz ustawiong warto$s¢ minimalnego cisnienia.

A12 MAKSYMALNE CISNIENIE (e) Alarm korcowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada zabezpieczenie przed nadmiernym cisnieniem.

REAKCJA SYSTEMU: Jezeli cisnienie przekroczy warto$é ustawiong jako MAX.PRES przez czas dtuzszy niz T.P.
MAX, nastgpi trwate wytaczenie systemu.

ROZWIAZANIE: Sprawdz ciSnienie zadane oraz maksymalne ustawienia ci$nienia.

A14 NISKI POZIOM (%) Alarm czasowy

OPIS: Alarm jest aktywowany, gdy zewnetrzne wejscie skonfigurowane jako LEVEL zmieni swdj stan.
REAKCJA SYSTEMU: Praca systemu zostaje przerwana do czasu przywrdcenia prawidtowego poziomu.
ROZWIAZANIE: Sprawdz potaczenia oraz konfiguracje zewnetrznego wejscia w trybie LEVEL.

ALARMY INSTALACJA MASTER-SLAVE
16. ALARMY INSTALACJA GRUPOWA:

Alarmy w instalacjach wielopompowych sg podobne do alarmoéw w instalacji pojedynczej, z uwzglednieniem
specyfiki pracy urzadzen komunikujgcych sie ze soba.
W zaleznos$ci od reakcji systemu wyrdznia sie trzy typy sytuacji alarmowych:

1. BRAK KOMUNIKACII
Zaden alarm nie jest aktywowany. Oba urzgdzenia pracujg niezaleznie. Dioda komunikacji nie miga na zadn-
ym urzadzeniu.

2. PRACA NA SUCHO

Jezeli alarm braku wody wystgpi tylko w jednej pompie, druga przejmuje role urzgdzenia gtéwnego. Przy
zwiekszonym zapotrzebowaniu system podejmie proby przywrdcenia pompy wytgczonej. Jezeli pompa zos-
tanie przywrdcona, wznowiony zostanie rowniez tryb pracy naprzemiennej. Jezeli brak wody wystgpi w obu
pompach, system ART zostanie uruchomiony w urzadzeniu MASTER.

3. POZOSTALE ALARMY

Jezeli alarm wystgpi w jednej jednostce, druga przejmuje role urzgdzenia gtéwnego. System podejmie prdby
przywrocenia wytgczonego urzadzenia tylko w przypadku zwiekszonego zapotrzebowania.

Po 4 nieudanych prébach urzgdzenie pozostaje wytaczone i musi zosta¢ uruchomione recznie. Jezeli alarm
wystgpi w obu urzadzeniach, system podejmie 4 préby przywrdcenia, a w przypadku niepowodzenia zostanie
wytgczony.

Reczne przywracanie urzadzenia:
Nacisnij AUTO na urzgdzeniu MASTER, a nastepnie ENTER na urzgdzeniu, w ktérym wystgpit alarm.
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BbJ/ITAPCKU E3UK

MPEON OA MOHTUPATE W M3MON3BATE, MPOYETETE BHUMATE/IHO CNEAHUTE MHCTPYKUWW. NMPOU3BOAUTENAT
OTXBbP/1A1 BCAKAKBA OTTOBOPHOCT B C/1YHAWU HA 3/IONOJTYKA UKW TMOBPEOA NMOPAAN HEBPEXHOCT WU
HECIMA3BAHE HA UHCTPYKUUWTE, ONMMCAHW B TOBA PbKOBOACTBO, NI MPU YCTOBUA, KOUTO CE PAS/TMHABAT
OT NMOCOYEHUTE BbPXY YCTPOUCTBOTO.

0. TAPAHUMA U NPEMOPBKU

[MPOAYKTHT € C rapaHumMa npes nbpsuTe 2 [0AUHKM Cej AaTtaTa Ha MPOU3BOACTBO.

Ta3u rapaHumMA He BKAKOYBA LWETU B C/Iy4al HA HEa4EeKBATEH MOHTAX MW MAHMNYNALMA.

MpouyeTeTe BHUMaTENHO TOBA PbKOBOACTBO MNPeAn MOHTaXa.

He nsxsbpnaiiTe ToBa PbKOBOACTBO C/Ae MOHTaXKa, TO MOXKe Aa 6bae Noae3Ho 3a NocieaBallLm

MoANPUKALMM UM 33 pelliaBaHe Ha Pa3/IMyHM BUOOBE aNapMu.

XUApaBIMYHUTE U eIeKTPUYECKUTE NHCTATAL N TpH6Ba Ia 6baT Ch3gaLeHn OT KBaHM(l)ML[MpaH IepcoHan

B CHOTBETCTBNE C IPEANACAHMATA 32 0€30IIaCHOCT, KAKTO U CTAaHIapPTUTE U 3aKOHOJATE/ICTBOTO Ha BCIKA

cTpana. [Ipu n3BbpIIBaHe Ha eIeKTpUYECKaTa BPb3Ka Ce IpernopbiBa M3NOI3BaHETO Ha AudepeHnaaeH

IPEBK/II0YBATEN C BICOKA YyBCTBUTENMHOCT: IAn = 30 mA (kmac A nnmu AC). Mpu egHodaszeH nsxog Tpabsa

lqla ce n3non3Bsa aBToMaTU4YéH npekbesay (MCB) ¢ Kpusa C oT 16 A, a npu TpudaseH usxoa — ot 20 A.
penop'qua Ce 1a ce€ M3I10/I3BAa HE3aBUCVIMa eneKTpmquKa JIVIHUA C 1Ie I/I36HI‘BaHe Ha eHeKTpOMaI‘HI/ITuHI/[

CM LH§HMH, KOUTO 6I/IX3 MOIIN ga Hpe;[H/[SBI/IKaT HEeXE/TaHU HpOMeHI/I B IOMAalIHNTE eHeKTpOHHI/I yCTpOI/ICTBa.

NPEAYNPEXMAEHUE, npean %a M3BbpLUBATE KAaKBATO M A3 € NOAAPDBbKKA BbB BbTPELWHOCTTA Ha

YCTPOMCTBOTO, TO TPA6Ba Aa ObAe M3KNHOUYEHO OT /1eKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe 1 Aa M34aKaTe MUHUMYM 2

MWHYTU CNef, U3KNOYBAHETO, 33 Aa U3berHete eNeKkTpuyeckn paspaau.

1. PABOTA

ToBa e KOMNAKTHO YCTPOMCTBO 3a aBTOMATMYHO ynpaBaeHne, NnpegHa3HaYeHo 32 aBTOMaTU3aLMA Ha
eaHodasHU unam TpudasHm nomnu. To pasnonara ¢ eNeKTPOHHA CMCTeMa, ynpasaaBaHa oT codTyep, KOATO
OTroBapA Ha CTPOrnTe CTaHAAPTM 32 ePeKTUBHOCT U 6e30NacHOCT, M3UCKBAHM OT BOAELLMTE NPOU3BOANTENN
Ha Nnomnu.

YCTPOMCTBOTO BK/IKOYBA YECTOTEH MHBEPTOP, KOMTO perynmpa CKOpoCTTa Ha NoMnaTa 3a NogabpiKaHe

Ha MNOCTOAHHO HanAraHe, He3aBUCUMO OT AebuTta. UHTYUTUBHMAT LCD eKpaH npaBu KOHPUTYpUpPaAHETO

Ha NnapameTpuTe NecHo un yaobHo 3a notpebutena. Chen kato 6bae KOHPUTYpUpPaHO, YCTPONCTBOTO
aBTOMATMYHO YNpPaBasABa KaKToO NOMMaTa, Taka M YeCTOTHUA MHBEPTOP, KaTO OCUTypsABa CTabUAHO HanAraHe
M 3HAUMTENIHO HAaMaNABA EKCMNI0ATALMOHHUTE pa3xoan. CucTemaTa BUHarM ocurypasa camo HeobxogmmaTa
MOLLHOCT, KaTo yBe/IM4aBa MAaKCMMAJIHO eHepruiiHaTta epeKTMBHOCT. 3a Aa ce onpeaeny onTMMaaHOTO
HanAraHe 3a MHCTanaumATa, TpAGBa Aa ce B3emaT NpeaBua, CheaHUTe Kputepuu:

Hm: MaKcumanHa BUCOUMHA Ha BOAHMA CTbI6 B meTpu. ToBa 3aBUCK OT 6pOA Ha eTaXkunTe 1 CbOTBETCTBA
Ha BEPTMKA/NIHOTO Pa3CTOAHME OT MOMMaTa A0 Hal-BMCOKMA 13BoA. Bcekn 10 meTpa ca npubansntenHo
paBHM Ha 1 6ap (0,98 6apa).

Pw: MMHUManHO HeobxoaMMO HanAraHe Ha nocnegHuA eTax (obukHoseHo 1,5 6apa).

Pc: 3ary6a Ha HanAraHe Nopaaun TPUEHE, KOATO MOXKE A3 Ce U3YUCAM, KAaTo Ce M3N0N3Ba ONPOCTEH
KoedunumeHT ot 0,033 H6apa Ha MeTbP.

Prmin: MuHumanHo Heobxoanmo paboTHo HansraHe. ToBa e cymata oT Hm, Pw n Pc v npeacTasnsBa
paboOTHOTO HanAraHe Ha Nnomnara.

Mpumep 3a 5-eTaxkHa crpaga (c BMcounHa 15 meTpa) c nomna, MOHTMpPaHa Ha HUBOTO Ha 3emATa:

Hm=15m=1,5 bar
Pw = 1,5 bar
Pc=15x 0,033 bar = 0,5 bar - Prmin=1,5+1,5+0,5=3,5bar

MHOIONOMMHA PABOTA - KackagHo pa3snpepaeneHue Ha 6anaHcMpaHoTo HaToBapBaHe (po 4
ycTpoiicrtBa upe3 CAN KomyHUKauusa)

CuctemaTta 3a MHOTonomMmneHa paboTta NO3BOAABA HA 40 YETUPM NOMNK Aa PaboTAT B KOOPAUHUPAH
KacKafeH pexum c banaHcupaHo pasnpeseneHne Ha HaTOBapBaHeTO, KOETO OCUTYPABA MaKCMMasHa
edEeKTUBHOCT U YAb/IKEH XUBOT Ha 0bopyaBaHeTo. KOMyHMKaUMATa Mexay YCTPOMCTBATa Ce OCbLLEeCcTBABa
ypes CA6N LLIMHA, KOETO MO3BO/ABA CUHXPOHU3aLMA B peasHO Bpeme 3a TOYHO pery/iMpaHe Ha HaiAraHeTo
nnn pebura.
Mpwv yBennyaBaHe Ha TbPCEHETO ce BKNOYBAT AOMbAHWUTEHN NOMMN U BCUYKM aKTUBHM arperatu
MOZYNMPAT CKOPOCTUTE CU NapanenHo, pasnpeaenainkm paBHOMepPHO HaTOBapBaHETO, 3a Aa ce u3berHe
npeToBapBaHETO Ha BCAKA eAHa NOMNa.
Cuctemata nogabprKa: .

* Bb3MOMHOCT 33 AMCTAHUMOHHO YNpaBieHUe Ha BCAKO OTAE/NHO YCTPOMCTBO.

e He3aBMCMMM CMyKaTeNM 3a BCAKA NOMMa, NPY YCI0BUE Ye He Ce U3M0/13Ba BbHLLEH KOHTPO/ Ha

HWBOTO.

AKO ce 13Mnon3Ba BbHLEH KOHTPON Ha HMBOTO, TOM TpAbBa Aa 6bae 06, M YyHUKaNEH 3a LAaTa cUucTema,

3a fa ce rapaHTMpa NPaBMAHOTO QYHKLMOHMPaHe. ANTepHAaTUBHO MOraT Aa Ce U3MOoN3BaT YeTUPYU OTAEe/HU

perynatopa Ha HMBOTO, 3a [a Ce rapaHTUpa pe3epBupaHa paboTa B C/ly4ait Ha Nnospesa Ha HAKOe OT
CTpoMcTBaTa.

%MCTemaTa MOXe Aa ce KOHOUIypupa 1 B peXKMM Ha roTOBHOCT 3a paboTa 3a NPUIOKEHUSA C 2 NOMMNK.
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2. TPAHCINMOPTUPAHE U CbXPAHEHUE

2.1 MpoBepKa Ha gocTaBKaTa

MpoBepeTe BbHLWHATa CTpPaHa Ha ONAaKoBKaTa. YBeAOMeTe Halwma ANCTpmbyTop B paMKMTE Ha OCEM AHU OT
[aTaTa Ha A40CTaBKa, ako NPOAYKTLT MMa BUAMMM NpU3HaLM Ha noBpeaa. OTBopeTe KAPTOHEHATa ONaKoBKa.
OTcTpaHeTe OMaKOBBbYHMUTE MaTepuann OT MNPOAyKTa. M3xBbp/ieTe BCMYKM OMAKOBBbYHM MaTepuanm B
CbOTBETCTBME C MEeCTHUTe pasnopenbu. MNperneganTte NpoayKTa, 3a Aa YCTAaHOBUTE Aa/M MMA NOBPEeAEeHM
WM AMNCBALLLM YacTh. CBBbPrKETe Ce C MpogaBaYa, ako Hello He e Hapegs,

2.2 YKasaHu1A 3a TpaHCcnopTupaHe

CnasBante pgenctsawmTe pasnopenbu 3a npenoTBpatABaHe Ha 310M0ayKW. OMacHOCT OT CMayKBaHe.
YCTPOMCTBOTO M KOMMOHEHTUTE MOraT Aa 6baaT TeXKu. M3nonseaiite noaxoaswmM MetToau 3a noBauraHe
M BMHArn HoceTe 0OYBKM CbC CTOMAHEHW NpbcTU. MpoBepeTe BPYTHOTO TErN0, KOETO € NOCOYEHO BbPXY
onakoBKaTa,3aaaun3bepete nogxoanAuLo obopyasaHe 3anosguraHe. YCTpoMcTBoTo TpA6Ba A4a ce TpaHCNOpPTMpPa
CaMO B XOPM3OHTAJIHO NOMIOXKEHME, KAKTO € NOCOYEHO Ha OMaKOBKaTa. YBepeTe ce, Ye YyCTPOMCTBOTO € 340aB0
3aKpeneHOo No BpemMe Ha TPAHCMOoPTUPaHE N He MOXKe Aa ce NpeobbpHe nnaun nagHe. MNpoayKTuT TpAbBa Aa ce
TpaHCNopTMpa Npu TemnepaTypa Ha oKosiHaTa cpeaa ot -10°C go 70°C (14°F pao 158°F) ¢ HeKoHAeH3Mpalla
B/TAXKHOCT <95% 1 Aa ce npegnassa OT 3aMbpCsABaHE, U3TOYHULM HA TOMJIMHA U MEXaHUYHM NOBpPeaM.

2.3 YKa3zaHuA 3a CbXpaHeHue

Mpeana3sanTe NPOAYKTA OT BNAXKHOCT, 3aMbPCABAHE, M3TOYHMLM HA TONIMHA U MEXAHWUYHM NOBPeaM.
MpoayKTbT TPsAOBa Aa ce cbxpaHsaBa NpU TeEMNepaTypa Ha OKoHaTa cpeaa ot -10°C ao 70°C (14°F ao 158°F)
N HEeKOHAEeH3MpaLLa BAaXKHOCT nog 95%. B npeobpasysaTens ce M3NoN3BaAT €NEeKTPONNTHU KOHAEH3aTOPW,
KOMUTO moOraT Aa Ce B/OoLaT, Korato He ce W3Mo/s3BaT 3a AbJbl Nepuos ot Bpeme. AKO M CbxpaHABaTe B
NPOABb/MKEHNE HA FTOAMHA NN NOBEYE, He 3abpaBaliTe Aa MM NycKaTe OT BpeMe Ha BPeME, 3a Aa NpeaoTBpaTUTe
B/IOLLABAHETO UM.

3. OCHOBHU XAPAKTEPUCTUKH

DN BxoaHu 1 nsxogHu otsopu G 1 1/4" (no nsbop: G1", NPT-1" n NPT-1 1/4").

Cuctema 3a KOHTPOA 1 6e30MacHOCT cpeLLy CBPBXTOK.

Cuctema 3a KOHTpOA U 6e3onacHoOCT cpelly paboTa Ha cyxo.

CucTtema 3a KOHTPOA M 6e30MacHOCT CpeLLy BUCOKO M HUCKO HamnpexXeHue.

CucTtema 3a KOHTPOA 1 6e30MacHOCT CpeLLy BUCOKO M HUCKO HanAaraHe.

®dyHKuma ART (ABTomaTuyeH TecT 3a HynunpaHe): Cnen anapma 3a pabota Ha cyxo ART ce onuTBa Aa

pecTtapTupa nomnaTta Ha NporpammpaHn UHTePBaK.

e Cuctema 33 aBTOMATMYHO Bb3CTaHOBABaAHE C/ef NpeKbCBaHe HA eleKTpo3axpaHBaHeTo. Cuctemara ce
aktnsmMpa B8 ABTOMATUYEH pexum, KaTo ce 3ana3BaT napameTpuTe Ha KoHUrypaumaTa (BK. rnasa
"KOH®UTYPALMA" ).

e ®yHKUMA STC (MHTENUTreHTEH KOHTPOAN Ha TemnepaTypaTta). KoraTo TemnepaTtypaTta Ha 3axpaHBalLmA
MOZY/T UAM TemnepaTypaTa Ha OKOJIHATa cpefa B nomelleHmeTo Hagsuwm 100°C, aBTOMATUYHO ce
HamansABa YyectoTaTa Ha BbpTeHe Ha MOMMaTa, KaTo ce HamanABa reHepuMpaHeTo Ha TOMJIMHA, HO ce
noaAbprKa NnoAaBaHeTo Ha BOAaA.

e ®dyHKumua APR (nepuoguyHa npoueaypa npotus bnokupaHe): cnen 24 yaca 6e3 pabora nomnaTta
aBTOMaTM4HO ce nycka npu 30 Hz 3a 10 ceKyHAaM, 3a Aa ce npenoTBpaTn 610KMpPaHETO HA POTOpa.

e ABTOMAaTMYHO Pa3no3HaBaHe Ha HanpesKeHMeTo Ha 3axpaHBaHeTo: 110-127 / 220-230 V.

e RS486 nopt 3a MODBUS KomyHMKaumsa.

e CAN-BUS nopt 3a PABOTA C HAKO/TKO MOMIMMU — Kackaga ¢ 6anaHcupaHo HaToBapBaHe (0o 4 6pos) u
PEeXKMM Ha rOTOBHOCT.

e Llndpos Bxog (1). Moxe aa 6bae HaCTPOEH KaTo:

e (CBbp3BaHMA 32 OTKPMBAHE HA MMHMMAJIHO HMBO HA BOAATAa B aCMMPALMOHHMA pe3epBoap. Tasu
cucTemMa e He3aBMCMMaA OT 3aluTaTa cpely paboTta Ha cyxo.

e (CBbp3BaHe 3a AUCTAHLLMOHHO ynpas/eHue.

e Bxopg 3a akTUBUpPaHe Npu BTOPUYHO HaNAraHe.

e bBe3HanpexXHU usxoam (1): anapmu. [JONbAHUTENEH aKCcecoap, KOWTO He e BK/IKYEH B TECTBAHOTO
CTaHZApTHO obopyaBaHe.

MeH10 3a pasWwmnpPeHn HACTPOMKM C MHOMECTBO KOHPUTYpaLMOHHM NapamMmeTpu (BuKTe rnasa 13).
Pernctbp Ha ekcnaoaTaLMOHHUTE NOKasaTeNn: UHGOPMaLMA 3a eKCN/I0aTaLMOHHUTE YacoBe, 6poAY Ha
nyckaHuaTa, 6poAY Ha BKAOYBAHMATA KbM e/1eKTPO3axpaHBaHETO.

® Perncrop Ha anapmute: MHGopmaLma 3a TMNa n 6pos Ha anapmuTe OT NYCKAHETO Ha YCTPOMCTBOTO.

4. KNACUOUKALIMA N TUN

CobrnacHo EN: 60730-1 n EN: 60730-2-6 TOBa YCTPOMCTBO € e/IEKTPOHHO YCTPOICTBO 3a YNPaBAEHME Ha rpynu
nof HanAaraHe, C rbBKaB Kaben 3a nocToAHeH MoHTax Tmn Y, aericteune Tmun 1Y (TpaH3mcTopeH n3xoa). PaboTHa
cToMHOCT: Aebut 2,5 |/min. CteneH Ha 3ambpcaBaHe 2 (4ncta cpeaa). Codryep knac A.

MMMyncHO HOMUHANHO HanpexeHue: KaT. 11 /2500 V. MpuaoxeHa TemnepaTtypa 3a U3NMTBAHETO Ha HaNIAraHeTo
Ha TonKaTa: Kopnyc (752C) n ne4yaTHa nnaTka (1252C). Cxema 3a ynpasaeHne Ha NPOMEH/IMBOTOKOB ABUraTeN
c cos fi 2 0,75 (3-dazeH).

CornacHo EN 61800-3 ToBa ycTpoiicteo e Knac C2 - knac C1 npu nomckeaHe.
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5. TEXHWYECKN XAPAKTEPUCTUKU

3aXpaHBaLLI,O HanpexXeHune

~ 1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)

YecToTa

50/60 Hz

N3xon,

~ 1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V

HomuHaneH ToK

14A(~1)/10A (~3)

MaKcumaneH NMKoB TOK

20% 10 sec.

O6xBaT Ha 3a434E€HOTO HansAraHe 0,5-10 bar
CreneH Ha 3awWmTa IP 55
MakcumanHa TemnepaTypa Ha OKoJIHaTa cpea 5-50¢C
MakcmmanHa TemnepaTypa Ha BogaTa 5-40°¢C
MakcmumaneH gebut 10,000 I/h
HeTHo Terno 2,5 kg

6. UHTEP®ENC HA NOTPEBUTENA

LCD ekpaH | 16x2 umdpwm (BX. rnasa 10)

MANUAL START-STOP 6yTOH.

=

AUTO. lMo3sonasa ga ce npemmHe ot ABTOMATUYEH kbm PBYHOBUAEH pexum mnam
obpaTHo.

AUTO

MENU. BytoHbT 3a BXO/, (3 cekyHamn), U3XO[, (1 cekyHga) unm BPHLUAHE HA3A/L B MeHtOTO.

@ G

2
<

CTPEJIKU HATOPE U HAQOJY. Te3sn 6yToHM ce M3Non3BaT 3a NPOMAHA Ha NMOKa3aHUTe Ha
eKpaHa NporpamHu CTOMHOCTW.

ENTER 3a 3anameTtaABaHe Ha NporpammpaHuTe CTOMHOCTU. Bcsika nyncauma ce CMeHs C
HoBO none ot MEHKOTO 3A KOHOUTYPUPAHE. BuHarm, Korato MCKame Aa MNpeKkpaTtum
nocneaoBaTeIHOCTTa Ha KoHoUrypupaHe, HatucHete MENU (3), npnemaiikm npomeHuTe.

i

O ‘ FAILURE (4epBeHo). CBETOAMOABLT € BKIOYEH UAM MUTa B 3aBMCMMOCT OT BUAaA
Ha nospeAaara.

LED LIGHTS ®

LINE (3eneH). Enektpuyecko 3axpaHBaHe. CBeTBa, KOrato e CBbp3aHa.

PUMP (kbnT0o). Korato e BKAtOYEHa, 03Ha4yaBa, Ye nomnaTta paboTtun. M3kntousa
ce Npu cnpsAHa NOMMa UM KOraTo YCTPOMCTBOTO HE e CBbP3aHo.

AUTOMATIC (3eneH). ceetn B pexkum AUTOMATIC. B pexum MULTI-PUMP
raBHUTE YCTPOMCTBa OCTaBaT 3ananeHu, a OCTaHa/IuTe MUrar.

>
=
-
o
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7. MEXAHUYEH MOHTAX (ur. 1 n 2) &

e CbxpaHfBalTe B UMCTA M CyXa Cpefa, He M3BaKgauTe YCTPOWCTBOTO OT OMAaKoOBKaTa, AOKATO He e
HeobxoAuMO Aa ro usnonssare.

e YcTpolicTBOTO TPsiGBa Aa Ce MOHTMPA B Cpeia CbC CTEMEH Ha 3ambpcABaHe 2 cbrnacHo EN-60730-1.

e KopnycbT MMma cTeneH Ha 3awmTa IP65. YcTpolicTBoTo TpsibBa Aa ce MOHTMpA B Cpeaa, 3alimMTeHa oT
NPAKO U3NaraHe Ha AbXA0BHW BaNeXKM U CIbHYEBA paguaums.

8. XUAPAB/IMYEH MOHTAX (dur. 1 1 2) &

Mpean pa NPUCTbNUTE KbM XWAPABAUYHOTO CBbP3BaHE, € 3a4b/IKUTENHO Aa MOHTMpaTe obpaTeH
KnanaH Ha Bxog4a WAM M3Xo4a Ha MOMNaTa, KaKTo M XMAPONHEeBMaTU4YeH pesepBoap Cc obem oT
noHe 5L, 3a ga ce npegoTBpataT npobnemu, NPUYMHEHM OT TEYOBE B XWUAPAB/AMYHATA MpeXa.
YcTpoiicTBOTO TpsAbBa [Aa 6bAe MOHTUPAHO BbB  BEPTUKANHO  MoNoKeHue (dur. 2), KaTo
BXOAHUAT oTBop (G1" wmam G1X%" BbHWeH pesba) ce cBbP3Ba AMPEKTHO C U3XOoAa Ha r/1aBHAaTa
nomna, a wu3xogHuaT otBop (G1" wanm G1%" BbHWeEH pes3ba) — C xuapaBaAnYHATA MpexKa.
MpW cUcTeEMM C HAKOIKO MOMNM TPABBa Aa ce MOHTUPaA pasnpenenTeneH KoeKTop, KOWTo Aa obeanHsBa
n3xogmTe 3a BOAA Ha YCTPOMCTBATa, BbMPEKM Ye BCAKA MOMMA MOXKE [Ja MMa CBOM He3aBMCUMM BXo4. AKO
obaye e MOHTMPaAHa CMCTEMaA 3a peryanpaHe Ha HUBOTO, BXOALT 3a NoAaBaHe Ha BoAa TpsAbea Aa 6bae obuy,
3@ BCMYKKM MOMNU.

9. ENNEKTPUYECKO CBbP3BAHE (¢wur. 3, 4 1 6) &

EneKTpuyeckaTta MHCTanauma Tpabea ga 6bae M3nbaHEHa OT KBaMdULUMpPaH NepcoHan B CbOTBETCTBUE C
npasusaTta 3a 6e30NacHOCT U HOPMATUBHUTE U3UCKBAHUA Ha CbOTBETHATA CTPaHa.

Mpegn Aa ce u3BbPLIBAT MAaHUNYyNALUM BBLTPE B YCTPOMCTBOTO, TO TpA6Ba Aa 6bae U3KAOUEHO OT
e/IeKTPO3axpPaHBaHEeTO, a c/el, U3K/IOUBAHETO M34aKauTe 2 MUHYTH, 33 Aa ce uM36erHat eneKkTpuuecKu

paspagu.

BHUMAHMUE! HenpasuaHute cBbp3BaHMA MOraT Aa NOBPEeAAT eIeKTPOHHaTa Bepura. MponssoauTenar He
HOCM HUKaKBa OTrOBOPHOCT 3a LUeTU, NPUYUHEHMU OT HENPaABUIHO CBbpP3BaHe.

9.1. CBbp3BaHe KbM eIeKTPOo3axpaHBaHETO U Kbm gsurartensa (¢ur. 3 u 4).
OCHOBHMAT MOAyN e CHabaeH c Kabenu 3a 3axpaHBaHe 1 3a gBuratensa. Kabensbt 3a 3axpaHBaHe MoXKe a bbae
noAMeHEH CamMo OT NPOU3BOAUTENA UKW OT HEroB YNb/IHOMOLWEH npeacTasuTen. Kabenute ca 4oOCTbMHY, 3a
[3a MOXe aa ce pearnpa Npu BCAKAKBU HeNpeaBuAEeHN CUTYaALLUN.
* 3nonssalite kabenn ot Tun HO7RN-F ¢ HanpeyHo ceyeHne, A0CTaTbYyHO 3@ MHCTA/IMPaHaTa MOLLHOCT:
- 3axpaHBaHe: ceyeHue Ha Kabena 1,5 mm? (makc. 2,5 mm?).
- 3axpaHBaHe Ha ABuraTtens: cedeHume Ha Kabena 1 mm? (makc. 2,5 mm?).
* B 3aBUCUMOCT OT Ab/I3KMHATa Ha Kabena (Bx. ur. 4).
AKO e HeobxoaMMO Aa ce yBeAMYM Ab/XKMHATa Ha Kabena, BbHWHOTO CbeAMHEHME Ce WM3BbPLUBA
CbMACHO YKa3aHMATA Ha HOPMATUBHUTE U3UCKBAHMUA, MPUNOKMMN 33 HUCKOBONTOBUTE MHCTANALMN B
CbOTBETHATa CTPaHa, a CeYeHNeTo Ha Kabena ce onpeaens cnopep, CblUTe KPUTEPUU

e [lpoBepeTe ganu 3axpaHBaLLOTO HanpexeHue e 127 V nam 230V
e (BaJsieTe Kanaka Ha eneKTpOHHaTa NaaTKa U U3BbpLUETe CBbP3BAHETO crnopes YKa3aHuATa, HaHeCeHu
BbPXY OCHOBATa Ha CbeAMHUTENHATA NeHTa.
e 3asemABaLLMAT NPOBOAHUK TPsbBA Aa e No-AbAbr OT ocTaHanuTe. Tol we 6bae NbPBUAT, KOUTO ce
MOHTMPaA Npu crnobaBaHeTo, U NOCNeAHUAT, KOMTO Ce OTKaya Npu pasrnobasaHeTo.
N3KNtoHeTe MarHUTOTEPMMUYHUA NPEKBCBAY.
M3BbpLUEeTe CBbP3BAHETO KbM e/1eKTpO3axpaHBaHeTO (yBepeTe ce, Ye MMa Aobpo 3asemasaHe): L, N u
3a3emsABaHe.
e M3BbplueTe CBbP3BAHETO HAa MOMMATa KbM:
- U, V n 3a3emaABaHe 3a egHOpaA3HU ABUraTENN.
- U, V, W 1 3a3emsBaHe 3a TpudasHU ABUraTenu.
Ako B MEHIOTO 3A MUHCTAZTUPAHE (pa3aen 12) e KoHpUrypupaH eaHodaseH aABuraTtes, CUBUAT NPOBOAHUK,
cboTBeTCTBal, Ha ,W*, TpAabBa Aa 6bAae OTKayeH OT eauMHUA Kpal U eNneKTPUYeCcKM U30AMPaH OT Apyrus.
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I'Ipoe.epeTe Aanu 3axpaHBaHeTo e: ~ 1x110-127 V / ~ 1x220-230 V (+10% —20%).
CBaneTe Kanaka Ha e/IeKTPOHHATA N1aTKa M OCbLLLECTBETE CBbP3BAHETO Cnopes yKa3aHMATA, HAMUPALLM
Ce Ha OCHOBAaTa Ha CbeAMHUTENHATA JIeHTa.

e 3asemABaALLMAT NPOBOAHUK TPAOBA Aa e No-AbAbr OT ocTaHanuTe. Toi we 6bae NbPBUAT, KOMTO ce
MOHTMPA NO BPeMe Ha CrnobaBaHETO, MU NOCNEAHMAT, KOMTO ce U3KAoYBa NPU pa3rnobaBaHeTo.
N3KNtoHeTe TEPMOMArHUTHUA NPEKBbCBAY.

M3BbpLUeTe CBbP3BAaHETO KbM eNeKTpo3axpaHBaHeTo (yBepeTe ce, Ye Mma fobpo 3asemasaHe): L, N n
3a3emsABaHe.

e HanpaseTte cBbp3BaHETO Ha NOMMATA KbM:

- UV 1 3a3emaABaHe 3a egHOdA3HM ABUraTENN.
- UV W u 3a3emaBaHe 3a TpudasHu asuratenu.
Ako B MEHIOTO 3A UHCTAJZIUPAHE (pa3aen 12) e KoHpurypupaH egHodaseH MOTOp, CUBUAT NMPOBOAHMUK,

cboTBeTcTBaW, Ha ,W*, TpabBa Aa 6bae OTKNOUEH OT eAUHUA KPaii U eNIeKTPUUYECKU U30IMPaH OT ApYrua.

9.2. CBbp3BaHe Ha HAKOJIKO nomnu (¢wr. 5).
3a KOMYHMKaLMA Ha HAKO/IKO nomnu Ype3 CAN-BUS, BkatouBalla oT 2 g0 4 yCTPOMCTBA, We ce M3Mno/s3Ba
Kaben 3x0,25 mm?. Bpb3Kata moe Aa 6bae ycTaHOBEHa Mo ABa HauMHa:

e BbHWHa 06wWa Bpb3Ka.

e BbTpelwHa Bpb3Ka.
He3aBMCMMO OT HauMHa Ha ¢M3MYEeCKo CBbpP3BaHe, paboTaTa Ha MHOro Nnomnu TpsbBa Aa ce KoHdUrypupa
B MEHIOTO 32 MHCTaZIMpPaHe, KaTo ce NPUCBOM KaHan Ha BCAKO YCTPOWCTBO M, ako e Heobxoanmo, ce 3agaae
Bpeme 3a peayBaHe.

9.3. Apyru Bxogose (¢wur. 6).
Mma 3 gonbaHutenHu exoaa: AUX 1 e pasanonioskeH Ha 3axpaHBallaTta naaTka. Te moraT Aa paboTaT KaTto:

® BbHLUIEH KOHTPOA Ha HMBOTO. B meHtoTo ce Hapuya LEVEL (ALARM) (Huso (anapma)). Mpu cucremu c
HSAIKOJIKO NOMNU, JOPU MHCTANIMPaHU B eauH BNOK, ynpaBaeHMeTo ce OTHAcA 3a uanata rpyna.

e [nctaHumoHHo ynpasneHne (ON/OFF). B meHioTo ce Hapuda ON/OFF (REMOTE) (BkniousaHe/
M3KNOUYBaHe (AUCTAaHUMOHHO)). To ocurypaBa MHAMBWAYANHO YyNpaB/ieHME Ha BCcAKa nomna. Tosa
no3BoNsBa eHa Nnomna Aa 6bae nycHaTa UAM cnpsHa AUCTAHLUMOHHO, 6e3 Aa ce 3acAra HopmMaaHaTa
paboTa Ha ocTaHanaTa cuctema. PyHKUMATA MOXKe Aa Ce M3M0/13Ba U 33 AeaKTUBMPAHE Ha KOHKPETHU
NOMMM, PA3MNO/IOXKEHU B OTAE/IHM BOAHWN pe3epBOapu, KOUTO He Ca CBbP3aHM NOMEXKAY CU.

e BTOpO HanaraHe. Mpu cUCTEMU C HAKONKO NOMNU, AOPU UHCTAaNMUPAHU B eAnH BNOK, ynpaBieHMeTo ce
npwnara 3a usnara rpyna.

9.4. U3xoam (owur. 5).
HanuueH e 6e3HanpekeH U3Xo4, KOWTO MOKe Aa Ce U3M0/13Ba 3a CBbP3BaHe Ha A0Mb/HUTEIHA Bepura 3a
MOHWTOPUHT Ha BbHLIHA anapma.

XapaKTepUCTUKNTE Ha Ta3! elIeKTPOHHA CXeMa ca:

N3xoaHOo HanpexXeHune: be3BOATOB KOHTAKT

MakKc. TOK Ha npeBKAOYBaHe 2A

MaKcrMMaiHO KOMYTaLUMOHHO HanpexeHnue: | 440V (AC)

MN3xopeH curHan: KoraTto ce noABu KakBaTo 1 Aa e anapma Ha Speedbox

72



10. NOKA3BAHE HA EkpaHa

M3nonssaHe Ha P morat Aa ce noKaxKaT HAKOJ/IKO PaboTHM NapameTpu Ha 2 ekpaHa. Kbaeto:

Pset XX, X A XX,X ™ Hz XX, X KW XX,X

Pbar XX,X Hz XX, X A XX, X 2C XX, X M(A)

Pset e 3a431€HOTO HaNAraHe MU LENEBOTO HansAraHe B bapose.

Pbar e MomeHTHATa nekumA Ha HanaraHeTo B Hapose.

A e MOMEeHTHaTa KOHCYMaumA Ha TOK B A.

Hz e yecToTaTa Ha BbpTeHe Ha ABuraTena B Hz.

kW is mowHOCTTa, KOHCyMMpaHa oT cuctemata B kW.

oC 1A peyBa TemnepaTypaTta Ha moayna 1 ctasTa B 2C (M: 3axpaHBal, moayn / A: cTaiiHa Temnepatypa)

11. CTAPTUPAHE

EaMHMUYHO ycTpoiicTBO.

YBepeTe ce, 4e NnOMNaTa e NPaBMIHO 3axpaHeHa

CBbprKeTe YCTPOMCTBOTO KbM E1EKTPMYECKOTO 3aXpaHBaHe c MarHuTotepmmyHma kntod, FAILURE led ceeTinHa
we 6bae ON. U3uakarite 10 ceKyHAN, AOKATO YCTPOMCTBOTO M3BBbPLUBA aBTOTECT. Cies, KaTo TON NPUKAIOYM,
ceetoanoabt FAILURE e nskntouen, a ceetoanoabt LINE e ON. Ha LCD ekpaHa Ha Le ce NoABAT MOAENbT U
BepcuATa Ha codTyepa. YCTPOMCTBOTO € roTOBO 3a KOHGUTypUpaHe.

Cucrtema ¢ HAKONIKO NOMMM.

3a Oa CBbprKeTe 40 YETUMPU YCTPOICTBA, YKAa3aHUATA, ONUCaHM B NpeaAnLIHMA pasaen, Tpabsa ga ce cnasgar
TOYHO - BCe MakK. Mo Bpeme Ha npoueca Ha KoOHPUrypupaHe Ha BCAKO YCTPOMCTBO TpsbBa Aa ce NpucBou
pa3InyeH KOMYHUKALMOHEH KaHan.

Hsakou cbobparkeHusa:

e BogocHabasBaHeTo MOXKe Aa MAaBa OT eAMH U3TOUYHUK UK OT HAKOMKO M3TOYHUKA. AKO MoMnuTe YyepnaTt
BOAa OT 06, pe3epBoOap M ce U3Noa3Ba CEH30pP 3@ HMBO, CUCTEMATa e Ce U3KKYM B Cy4ald Ha HUCKO
HMBO HAa BOZaTa. Bbnpekn ToBa e NpenopbyMTeNHO CEH30PBLT 33 HMBO Aa Ce CBbPXKE KbM BCUYKM
YCTPOWCTBA, TbiA KaTo HE € CUTYPHO KOM OT TAX LLe paboTAT NpM HUCKO HMBO Ha BOAATA.

e AKO e KOHPUrypMpaHO WM CBBP3aHO AMCTAaHUMOHHO ynpaB/ieHWe, TO LWe ynpaBaABa BCcAKAa nomna
nootaenHo. ToBa N03BOAABA AMUCTAHUMOHHO MyCKaHe MM CnMpaHe Ha eaHa nomna, 6e3 ga ce 3acara
HOpMmasiHaTa paboTa Ha ocTaHasaTa YacT OT cucTemaTa
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12. MEHIO HA MHCTANNAUMUATA (HaTtucHete MENU 3a 3 ceKyHAaum).
C nomouta Ha P moxem aa npomeHsme cTtoliHocTUTe, ¢ nomouTa Ha ENTER 3a noTebprkaaBaHe, C
nomowita Ha MENU 3a BpblaHe Hasad. BuHarm, Korato nckame ga npekpatvMm nocaefoBaTesIHOCTTA Ha

Pset XX, X A XX,X

Pbar XX,X Hz XX, X

MENU
INSTALLATION ™MV

LANGUAGE
ENGLISH

MOTOR TYPE

3-PHASE Uvw

NOMINAL CURRENT
XX, XA

ROTATION SENSE
0/1 XX,XA XXXbar

MIN. FREQUENCY
15 Hz

SET POINT
XX, X bar

DIF. START PRESS.
0,5 bar

KoHpuUrypupaHe, HatucHete MENU 3a 3 cekyHau.

3a na cTtapTMpaTe Noc/efoBaTeNHOCTTa Ha KOHpUrypupaHe,
HaTucHeTe MENU 3a 3"

C nomouiTta Ha Knasuwute P4 moxkem aa msbepem MENU
beetween: UHCTANTALMA, EKCMEPT, PETUCTPW.
N3bepeTe nHCTanaums.

Ypes knasuwnte T4 moxem ga mnsbepem esmuyute: "LAN-
GUAGE ENGLISH" (aHrnuiickn e3mk), "LANGUE FRANCAISE"
(dpeHckn e3uk), "LINGUA ITALIANA" (MTanuMaHCKM e3uK) U
"IDIOMA ESPANOL" (McnaHCKu e3uk).

C nomowra Ha 6ytoHute P ce usbupa usxoadbT 3a
eaHodaseH nam tpudaseH asuraren — HatucHete ENTER 3a
noTBbprKAeHMe. AKo e un3bpaH eaHodaseH mogen, CUBUAT
NPOBOAHUK TpaAbBa Aa 6bae OTKAaYeH/M30/MpPaH CbrNacHO
cxema 4 v pasgen 9.

By mean of keys P (upe3 knasuwmute T ) BbBEXKAAME
HOMMHa/IHaTa CTOMHOCT Ha TOKa B amnepu Ha nommnaTa, KaTo
aKTUBMpPamMe TepMUYHATA 3almTa. Tasu CTOMHOCT ce Hammpa
Haf TabenkaTta c XxapaKTepuUCTUKUTE Ha asuratens. HatucHere
ENTER 3a noTebpKgaBaHe.

NPEAYNPEXAEHUE: Ta3n CTOMHOCT e cBbp3aHa CbC CUCTEMATA
32 OTKpMBaHe Ha NOTOKa, MHOTO € Ba)KHO Aa BbBeAeTe TOYHaTa
KOHCyMaLMA Ha TOK, NocoYeHa Ha TabenkaTta ¢ UMeHaTa.

C nomowTa Ha 6ytoHa START/STOP npoBsepeTe ycelaHEeTo
3a BbpTeHe. C nomouita Ha Knasuwmute P4, (0/1) moxkem aa
ro NnpomeHum. ToM MOKa3Ba MOMEHTHMA TOK U HANATAHETO.
HaTtucHeTte ENTER 3a noTsbpKaaBaHe.

C nomouita Ha P MOXKem [a yBe/IMYMM f071HaTa CTOMHOCT Ha
yecTtoTaTta, B pamkute Ha 15-48 Hz 3a 3-¢pa3Hu nomnun n 30-48
Hz 3a egHOda3sHM nomnu.

*MWHMMaNHaTa CTOMHOCT HA YecToTaTa e Ce M3MOA3Ba KaTo
yecToTa Ha CNUpaHe B MHCTanauuu, KbAeTo aBTOMATUYHOTO
OTKPMBAHE Ha YCTPOMCTBOTO He AeNcTBa Mopagu TevyoBe B
cuctemaTta. Buxkte xugpasanyHaTa MHCTaNaumA.

ToBa we 6bae paboTHOTO HanaraHe B cuctemara. ManonssaiTte
KnasuwuTe T 3a NnpomaHa Ha NbpBOHAYaNHaTa CTOMHOCT (2
6apa). NPEAYNPEXAEHUE ! BxogHoTO HanAraHe Tpsabea Aa
6bae noHe ¢ 1 6ap NO-HUCKO OT MAaKCUMAZIHOTO HanAraHe Ha
nomnure.

3ABEJIEXKA: B cnyyai Ha rpynoB MOHTaX Lfnata cuctema
paboTn npu HanAraHeTo, 3a4aAeHo B ycTpoictBoTo MAS-
TER, Taka ye KOHOUrypupaHeTo Ha 3a4a4eHOTO HanAraHe B
yCTpOICTBOTO Slave e nsnmwHo.

CroliHOCTTa no nogpasbupaHe e 0,5 bar. Tasn cToMHOCT Ha
HanAraHeTo ce U3BaXK4a OT 3a434eHaTa CTOMHOCT HA CMCTeMarTa,
B pe3ynTaT Ha KOeTo ce MnoJjyvyaBa KpPaMHOTO HanaraHe,
[0 KOeTo cucTemaTta lie npueeae B AeWCTBME MNOMMaTa,
KOraTo B XMApaBAMYHATA MpeXKa MMa 3aABKa. M3nonssante
Knasuwute P/, 3a Aa npomeHuMTe NbpPBOHaYaAHaTa CTOMHOCT.
MpenopbYMTENHO € Ta3m CTOMHOCT Aa ce nogabprKa mexay 0,3
n 0,6 bapa. Mpumep:

BxogHo HanaraHe: 2 bar.

OndepeHumnanHo ctaptupane: 0,3 bar

KpaltHo HavyanHo HanaraHe: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

74

¢ ¢ ¢ ¢ @-

¢

¢

¢

¢



MULTI PUMP YcTpolAcTBOTO € KoHdUrypmpaHo no noapasbupaHe Kato SIN-
GLE (HE). «
YES o
B cnyyan Ha nHansmayaneH MoHTaX npocto notebpaete NO,
Kato HatucHeTe ENTER.

B cnyyait Ha rpynoB MoHTaxK e u3bepem YES BbB BCUYKM
YCTPOICTBA Ha cucTemara.

el CHANNEL SEL. Cnep, KaTto cme nsbpanm MULTIPUMP, 3a BCAKO yCTPOMCTBO e
b6bae Ha3HavyeH nocneaoBaTeNHo KaHa, ot 1 ao 4. e

Cnep ToBa MOXKe Aa ce 334a4e MAaKCMMAJIHO NPOABLAKUTENHO
23 ALTERNATION TIME BRELECEE paboTta. AKo e 3agaaeHo "BPEME 3A MPOMEHAHE",
cMcTemMaTa LWe HaNoXu nNpomAHa cnen TO3M nepuog Ha
HenpekbcHata paboTta. CtoiHocT 00 o03HayaBa, 4Ye TO3M
napameTbp e AeaKTUBUPAH, pelyBaHeTo Lie ce M3BbpLUBA CamMo
Nnpu BCEKM LMKBA Ha paboTa.

=4 MULTI PUMP MODE Moxe pa ce usbepe pexkum Ha pabota DUTY ASSIST n DUTY
DUTY ASSIST STAND-BY.

X h

Pset XX, X A XX, X Cnepn, HatuckaHe Ha 6yToHa ENTER cuctemata e rotoBa 3a 3
pa6ota. HaTucHete AUTOMATIC , 33 A3 U3ne3eTe OT PbyHUA D
Pbar XX,X Hz XX,X o, "

B cnyyair Ha rpynoB moHTa)K HaTucHete AUTOMATIC B
yCcTpoMcTBaTa.

B cnyyali Ha rpynoB MOHTa, cnen HatuckaHe Ha AUTOMATIC B yctpoicteoto MASTER, ceBeTtoamoast AU-
TOMATIC Ha ycTpoicTtBoTo SLAVE ule 3ano4yHe Aa mura nepmoamyHo, KOeTo Mokasea, Ye KOMYHUKaLMsaTa
MeXKay ABeTe yCTPOMCTBa e roToBa. AKO TOBa He ce C/ly4un, NnpoBepeTe Bpb3KaTa (pur. 5).
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13. EKCMEPTHO MEHIO (HatucHete MENU 3a 3 ceKyHAaum).

C nomouita Ha P moxkem Aa npomeHsme cTorMHOCTUTE, ¢ nomoluta Ha ENTER 3a notebprKaaBaHe, C
nomowta Ha MENU 3a BpbliaHe Ha3ag. BuHarm, Korato nckame ga nNpekpaTtMm NocnefoBaTenHOCTTa Ha
KoHpUrypupaHe, HatucHete MENU 3a 3 cekyHau.

“»

Pset XX, X A XX, X 3a pa craptupate nocnenoBaTeNHOCTTA Ha KOHUrypupate,
Pbar XX.X Hz XX.X HaTucHeTe MENU 3a 3"

EXPERT C nomouwTa Ha Knasuwute Pd, moxem aa nsbepem MENU
beetween: UHCTANTALUWNA, EKCNEPT, PETUCTPWU.
MENU ™M N3bepeTe EXPERT.

MAX. FREQUENCY KoHdurypmpaHe Ha MaKCMManHaTa 4ecToTa Ha BbpTeHe Ha
50 Hz ABUraTens B paMKuTe Ha gmanasoHa [45;60] Hz.

¢ttt ¢t ¢t@

PRESSURE UNITS C nomowta Ha ™ Moxkem fa npeskatouBame mexay bar u
bar PSI.

FILL PRESSURE C nomowTta Ha P MoxKe aa ce KOHoUrypupa HesaBuCMMA
0.0 bar 3afjafeHa cTonMHocT. Ta3un 3agaaeHa CTOMHOCT LWe ce npunara

npes nbpsBuTe ABE MWHYTM Ha paboTa cnes BCAKO HOBO
CBbp3BaHe KbM 3axpaHBaHeTo. Llenta Ha Tasm ¢yHKUMA e aa
ce NpeaoTBpPaTV NPeKaneHo CTPbMHaTa pamna Ha YCKopeHue

MIN. PRESS ALARM KoHdurypmpaHe Ha MMHMMANHOTO HafAraHe B cUcCTemaTa.
0.0 bar Mpu ctoriHoct 0,0 bar ynpaBneHueTo e aAeakTuBMpaHo. AKO

cuctemaTa OTKpue HansraHe nog ctoiiHoctta "MIN. PRESS
ALARM" B npoabikeHne Ha Bpeme, no-gbaro ot "TIME MIN.
PRESS" uie ce 3aaeiicTBa anapmarta All.

¢

Ed TIME MIN. PRESS.

KoHdurypmpaHe Ha BpemeTo, Npe3 KOeTo cucTemaTta MoXe Aa
paboTn noa MMHUMANHOTO HafAraHe, npean Aa ce 3aencTea
anapmaTta 3a MMHUMA/IHO HansraHe.

¢

MAX. PRESS ALARM KoHdurypmpaHe Ha MaKCMMANHOTO HanAraHe B cUcCTemaTa.
Mpu ctoiHocT 0,0 bar ynpasneHnetTo e AeakTMBMpaHo. AKO
0,0 bar v "
cucTtemata OTKpue HanAaraHe Hag ctonHoctta "MAX. PRES
ALARM" B npogbnkeHue Ha Bpeme, no-gbaro ot "TIME MAX.
PRESS" wie ce 3ageiicTBa anapmarta Al2.

¢

edl TIME MAX. PRESS.

KoHdurypupaHe Ha BpeMeTo, Npe3 KoeTo cucTemaTta MoXe A3
PaboTn HaJ MaKCMMANIHOTO HanAraHe.

PID napameTtbp, pabpuyHo 3agaaeH. MNpu BCIKaKBU CbMHEHUA
ce 06bpHETE KbM NPOU3BOAUTENA.

PID napameTbp, dabpuuHo 3aaaaeH. MNpn BCAKO CbMHEHME ce
CBbpPIKeTe C NponsBoguTens.

ACCELERAT. RAMP PID napameTbp, 3agaaeH GabpnuHo. 3a BCAKAKBM CbMHEHUSA
10 HZ/S Ce CBbpXKEeTe C nponssoaunTenA.

¢t e ¢¢
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DECELERAT. RAMP

10 Hz/s

MODBUS ADRESS

SWITCHING FREQ.

8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600 Bps

DIG. INPUT AUX 1
NO

DISABLE A1?
NO

RESET PARAMETERS
NO

Pset XX,X A XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X

PID napameTtbp, pabpuyHo 3agaaeH. Mpn BCAKaKBU CbMHEHUS
ce CBbPrKeTe C NPOU3BOAUTENA.

C nomouwTa Ha PJ Moxe ga ce perynvpa 4yectotata Ha
komyTauma 8KHz o 4KHz. HatucHete ENTER, 3a ga notebpauTe.
3@ WHCTanauum c noTonsiemMu MNOMMNU WAN KOraTto Kabenwot
Ha YCTPOMCTBOTO KbM nomnaTa Hagsuwasa 20 m, e
npenopbyYMTeENHO Aa ce paboTu ¢ YecToTa Ha KomyTauma 4KHz.

Tyk moxe pga ce 3agage MODBUS ADRESS B pamkute Ha
AnanasoHa [1;250].

KAPTATA HA MPOMEHINBUTE MOXE OA BbAE
HAMEPEHA B QR KOOA HA ®UT. 5

CKOpOCT Ha NpefaBaHe Ha AaHHM B CEPUIMHMA KaHan, M3pa3eHa
B8 6ogose. O6ukHoBeHO 9600 bps namn 19200 bps.

M3nonssante Knasuwute P4, 3a aa msbepetre TMna Ha
BbHLUHMA BXOA,:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): AKTMBMpPAH KaToO BbHLUEH KOHTPO/1 Ha HUBOTO.
Ton we 3aaencTBa anapmaTa Al4, KOraTo KOHTAKTBLT € OTBOPEH.
2-ON/OFF (REMOTE):

3aTBOPEH KOHTAKT -> CUCTEMATA € aKTUBMUpPaHa.

OTBOpPEH KOHTAKT -> CMCTEMATA € AeaKTUBMpPaHa.

MN3nonseanTte knasuwute P/, 3a ga geakTnBMpate anapmaTta
3a cyx xog4, (A01) Nno KoHCymaumMa Ha TOK. TO3U KOHTPON MOXKe
Aa ce ynpaBnsBa Mo APYrM HauyMHKW, KaTo Hanpumep ypes
BbHLUEH BX0A, C anapmaTa 3a HuBo (A04) nau upes anapmara 3a
MMWHUMANHO HanaraHe (A11)

MN3nonssanTte knasmwmnte P, 3a ga nsbepete YES (OA), 3a ga
N3TpreTe BCUYKN AaHHU 33 anapMute U paboTHUTE napameTpu,
Bb3CTAHOBABANKN PabPUUYHUTE HACTPOMKMU.

Cnepn, HatuckaHe Ha 6ytoHa ENTER cuctemata e rotosa 3a
pabota. HatucHete AUTO, 3a 13 M3/1€3eTe OT PbUHUS PEKUM.
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14. PETUCTBbP HA OAHHUTE 3A PABOTA U AIAPMWUTE (HatucHete MENU 3a 3 cekyHau).

C nomowyta Ha P Mmoxkem fa npomeHsAme CToiHOCTUTe, ¢ nomowTa Ha ENTER 3a notebpikaaBaHe, C NOMOLLTA Ha
MENU 3a BpbliiaHe Ha3ag. BuHary, KoraTo MCKame ga NpekpaTum nociea0BaTeIHOCTTa Ha KOHPUrypmpaHe, HaTUCHeTe
MENU 3a 3 cekyHAaM.

REGISTERS C nomowTa Ha Knasuwute P moxem aa nsbepem MENU
MENU ™M beetween: UHCTANTALWMA, EKCMEPT, PETUCTPU. WN3bepeTe
PETUCTPW.

¢

FUNCTION LOG ToBa e BbBeAeHMe B noc/negoBaTe/NHOCTTa Ha bposya Ha «l
CbCTOAHUATA/DYHKUMHUTE. <

PUMP STARTS Bpoit umknn Ha paboTa, eauH LMKbA € CTapT U cTon. e

0

PUMP ON TIME Bposy Ha 06LWOTO Bpeme, Npe3 KoeTo nomnaTa e paboTuna. ‘\_|/

0 hours

TOTAL TIME MNMoKa3Ba obuaTa NPOABLAKUTENIHOCT, MPE3 KOSATO NoMnaTa e

0 hours OCTaHa/1a CBbpP3aHa KbM €/1IeEKTPNYECKOTO 3aXpaHBaHe

POWER CONSUMED MNMoKka3Ba obulaTa KOHCyMaLuus .
XX, X kWh

MAINS COUNTER Bpoit Ha Bpb3KMTE KbM €1eKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.

ALARM LOG ToBa e BbBeAeHME KbM MOC/eA0BaTe/NIHOCTTA Ha H6poAdYa Ha

AJTAPMUTE.

Al DRY RUN Bpoi Ha anapmuTe 3a Cyx Xoa.

A2 OVERCURRENT bpoit anapmu 3a npeToBapBaHe.

A5 PRESSURE SENSOR Bpo# anapmu 3a ceH30p 3a HanAraHe.

t¢e e ¢ ¢

A6 TEMPERATURE Bpoit anapmu 3a npekomepHa TemnepaTypa.

A7 SHORT CIRCUIT Bpoi anapmu 3a KbCco CbeANHEHME.

A8 HIGH VOLTAGE Bpoit anapmu 3a BUCOKO HamnpexeHue.

A9 LOW VOLTAGE Bpoi anapmu 3a HUCKO HanpeXKeHume.

¢@¢ ¢ ¢ ¢

A12 MAX. PRESSURE MaKcMManHo HanAraHe, 4OCTUIHATO OT MHCTaNaUMATa.

Mo3BoNABa OTKPMBAHETO Ha BOAEH yAap.

A13 MIN. PRESSURE Bpoi anapmu 3a MMHMMANHO HanAraHe.
0

A14 MIN. LEVEL (HnBO) Bpoi anapmu no BXoAHW HUBA.

(0]
BcMyYKM 3anucK ce 3anassat, A4OPM aKo YCTPOMCTBOTO € 610 U3KAKOYEHO OT €/1IEKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.

¢ ¢|¢
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15. AIAPMU 3A EAUHCTBEHA ACMEKLUA.

B cnyyait Ha eAHOBPEMEHHM anapmu, NpeKpaTeTe aBTOMATUYHUA PEXUM N NPEMUHETE KbM PbYEH PEXUM,
KaTo HaTucHeTe 6ytoHa ABTOMATUYHO BK/TKOYBAHE/U3K/TKOUYBAHE (cBeTogmoaHata namna PUMP we ce
nskntoum). C nomowTa Ha Knasmw P we 6baaT nokasaHM nocsiegoBaTenHuTe anapmu. Cneg Kato 6bvaat
BU3YyanM3npPaHK, 3a n3nms3aHe ot meHtoTo HaTucHeTe ENTER, kaTo ce BbpHeTe B pexxum MANUAL.

Al APDXKKA HA CYXA MbTHA MPEXA (%) NMposepka Ha noBpeaara (®) OkoHuaTeNnHa noBpeaa
OMUCAHMUE: AKko cucTemaTa OTKpUe paboTa Ha cyxa MbTHA MPerKa B NPOAb/KeHUe Ha noseye oT 20 cekyHau,
TA LWe cnpe nomnata 1 we ce aktmempa ART (Automatic ResetTest).

PEAKUUA HA CUCTEMATA: Cneg 5 mmnHyTn ART cuctemaTta Wwe ctTaptTmpa OTHOBO NOMMaTa B NPOAbAXKeHue
Ha 30 ceKyHAM, ONUTBAMKM Ce ga Bb3CTAHOBM cucTeMaTa. B cayya Ha mocToAaHHa Mnca Ha BoAa, TA Lie
ONUTBa OTHOBO Ha BCeKM 30 MMUHYTM B NPOABAXKEHUE Ha 24 Yaca. AKO c/ieq, BCUYKN Te3n LLMKAKU , cMctemaTa
BCE OLLEe OTKPWBA /IMNCA Ha BoAa, NOMMNATA e OCTaHe TPalHO M3BBbH CTPOSA, AOKATO noBpesaTa He 6bae
OTCTpaHeHa.

PELUEHMUE: Tpabea ga nposepuTe 3axpaHBAHETO HA XMAPABAMYHATA mMpexa. Momnute morat aa 6baar
3apexaaHu c nomouta Ha 6ytoHa START/STOP ( ceeTogmogHaTa namna AUTOMATIC TpsabBa Aa e U3K/toYeHa,
aKo He e, HaTUCHeTe ByTOHa, 3a Aa A AeaKTMBuparTe).

CneuuaneH cny4yair 1: AKO nomnata He MOXKe f[a OCUTYpU NPOrpamMmMpaHOTO HansraHe (rpewka B
KOHUrypaumaTa), yCTPOMCTBOTO pearmpa Kato npm paboTa Ha cyxo.

CneumaneH cnyyan 2: ToBa YCTPOWMCTBO YyMnpaB/ABa KOHTPO/Aa Ha paboTaTta Ha Cyxo 4pe3 HOMMHaHaTa
KOHCYMauMA Ha TOK Ha nomnata. Tpabsa ga ce npoBepu BbBeAeHATa KOHCYMaLMA Ha TOK B MEHIOTO 3a
HACTPOMKa.

A2 MOMINA 3A MPErPBbLUAHE 1 - (%) NpoBepKa Ha noBpepaTta (®) OKoHuaTeNHa noBpega

OMUCAHMUE: NomnaTa e 3alMTeHa CpeLly NPeToBapBaHe C TOK NOCPEACTBOM CTOMHOCTUTE Ha UHTEH3UTETA,
YCTaHOBEHM B MEHIOTO 33 HACTPOMKa. Te3n CBPHbXTOKOBE Ce Mo/sy4aBaT OOMKHOBEHO OT HEM3MPABHOCTU B
nomnarta Ui B e/1eKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.

PEAKLUMA HA CUCTEMATA: NMpu oTKpUBaAHE Ha TEPMUYHA NOBpeaa NoMnaTa e 6bae cnpsaHa aBTOMaTUYHO.
Cuctemarta LWe ce onuTa OTHOBO Aa pecTtapTMpa MomnaTta, Korato notpebseHneTo ro usmckea. Mpu Tesu
obcToATeNcTBa CMCTEeMaTa 3a ynpaB/ieHue We M3Bbplwn 4 onuTta. AKO cucTemaTa ocTaHe 6/10KMpaHa cnep,
4-TA ONUT, NOMNAaTa LWe OCTaHe OKOHYaTe/IHO U3BBH CTPOA.

PELLEHME: MNpoBepeTe CbCTOAHMETO Ha MOMMNATa, Hanpumep pPaboTHOTO KoJieno MoXKe Aa e 6/10KMpaHo.
MpoBepeTe CTOMHOCTUTE HA WMHTEH3MBHOCTTA, BbBEAEHW B MEHIOTO 33 KOoHdurypupaHe. Cnesn Kato
npobnembT 6bAe pelweH, paboTaTa We 6bae Bb3CTaHOBEHA, KaTo ce oTuae B meHtoTo "SET UP" ( BX. rnasa
"KoHourypmpaHe") n ce KoHPUrypmpaTt ageKkBaTHUTE CTOMHOCTU HAa MHTEH3UBHOCTTA.

A5 TRANSDUCER (®) OKoHuaTenHa nospega

ONMUCAHMIE: MNMospeamnTe Ha TpaHcArocepa ce noKaseaT Ha LCD eKkpaHa.
PEAKLMA HA CUCTEMATA: PaboTaTa Ha YCTPOMCTBOTO € NpeKbCHaTa.
PELLUEHWUE: MpoBepeTe BbHLWHMA TPAHCMUTEP 3@ HanAraHe.

A6 EXCESSIVE TEMP. (®) OKoHuaTenHa nosBpega

OMUCAHMUE: ToBa YCTPOMCTBO UHTErPUpPa OXNaauTesIHa CUCTeMA, 3a Aa noaabprka UHBEPTOPA B onTumasiHK
yCNnoBusA Ha paborTa.

PEAKLUNA HA CUCTEMATA: aKko ce AOCTUTHe NpeKkomMepHa TemnepaTtypa, NbpBo ce akTusupa STC system
(Smart temperature Control), thespeed of the motor is reduced in order to reduce the temperature. Ako
TemnepaTtypaTta ocTaHe TBbpAe BUCOKA, CUCTEMATA U3BEXK A MHBEPTOPA OT CTPOA, @ B NOC/NeACTBME M MOMMaTA.
PELLEHMUE:

MpoBsepeTe ganu BbHWHATA Temnepatypa e nog 50 °C. MNpu BbHLWHM MHCTaNaLUKM e HeobXoANMMO Aa 3aLnTUTe
YCTPOMCTBOTO OT NpsAKa CAbHYEBA CBET/IMHA C MOMOLLTA HA NOAXOAALL Kanak. M3barealite ga nocrassaTe
YCTPOMCTBOTO B 3aTBOPEHMN NPOCTPAHCTBA C /I0LA BEHTUNALMA, KaKTo e 0bAacHeHo B [naBa 7. He 3abpasaiite
[a cna3BaTe yKa3aHMATa 3a UHCTaAupaHe, gageHu B Anarpama 2.

A7 KPATKOBDB3JIME (®) OkoHuaTenHa nospega

OMUCAHMUE: ycTPOINCTBOTO MMa €N1EeKTPOHHA CUCTeMa 3a 3aLMTa OT KbCU CbeAUHEHUSA, KaKTO 1 OT MMKOBE Ha
TOKa.

PEAKUMAHA CUCTEMATA: nomnaTtacnupawcaeaToBa ce CTapTUpa 0THOBO -U3BbPLUBAKM 4 noCcnea0BaTeNIHN
onuTa. AKo npobsembT He 6bae peleH, NoMnaTa e OCTaHe OKOHYATE/IHO U3BbH CTPOA.

PELLEHME: npoBepeTe enekTpuyeckata Bpb3Ka Ha NommnaTta, ako NpobaembT Npoab/XKaBa, CBbPIKETE ce C
TeXHMYecKaTa cnyxba.

A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (%) MpoBepKa Ha HEU3NPaBHOCTTA

OMUCAHMUE: YcTpONCTBOTO MMa eNeKTPOHHA cucTeMa 3a 6e30NacHOCT cpelly CBPbXHAMpPeXeHUsa u TBbpae
HUCKK 3aXpaHBaLLLM HaNPeEXKeHUA.

PEAKLUA HA CUCTEMATA: B cniyyait Ha CBpbXHanperKeHWe Uam nogHanperkeHne cucTemaTta oCcTaBa CnpsaHa,
[OKaTO ce AOCTUIHe afeKBaTHA CTOMHOCT Ha HanpexeHueTo. B To3M cnyyan cuctemata ce Bb3CTaHOBABA
aBTOMATUYHO.

PELLUABAHE: NpoBepeTe eNeKTpO3axpaHBaHeTO.
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A12 MAKCUMAJTHO HANATAHE (®) OKoHuaTenHa nospeaa

OMUCAHMUE: ycTpOMNCTBOTO pa3nosiara ¢ e/1eKTPOHHa CUCTEMA 33 3alMTa HAa MaKCUMaIHUTE HaATaHuUA.
PEAKLUA HA CUCTEMATA: AKO YCTPOMCTBOTO 3aceye No-BMCOKO HasAraHe oT KoHouUrypmpaHoto kato "MAX.
PRES" 3a no-gbaro Bpeme ot KoHpurypupaHoto Kato "T.P.MAX", e ce cnyuym okoH4YaTe1Ha NoBpeaa, KOSTo
LLle crpe cuctemara.

PELLUEHWUE: MpoBepeTe HanAraHeTo Ha MU3npawaHe U MaKCMMaAAHOTO HanAraHe.

A1l P. MIN (®) OkoHuaTenHa nospeaa

OMUCAHMUE: YCTpOMCTBOTO MMa CUCTEMA 3a 3aLUTa NPU HUCKWU HaATaHuUA.

PEAKLMA HA CUCTEMATA: AKO yCTPOMCTBOTO OTKPUE HanAraHe, NO-HUCKO OT KOHGUrypmpaHoTo Kato "MIN.
PRESS" B npoab/iKeHWe Ha No-AbAbr Nepuoa oT Bpeme oT KoHourypupaHua Kato "T.P.MIN", we ce nosasu
OKOHYaTe/IHa NoBpesa, KOATO e Cnpe cucTemarTa.

PELLUEHUE: NMposepeTe 3a TeyoBe MO WMHCTanauMATa U CTOMHOCTTA Ha KOHPUIYPUPAHOTO MMHMMAIHO
HanAraHe.

A14 LEVEL (%) NpoBepKa Ha OTKa3

OMUCAHMUE: YcTpOMCTBOTO MMa BBbHLLEH BXOA, KOMTO, aKo e KoHdurypmpaH KaTto "LEVEL", we aktMBuMpa Tasu
anapma.

PEAKUUA HA CUCTEMATA: ®yHKUMOHNPAHETO Ha CUCTEMATA Ce NPEeKbCBA A0 YCTaHOBABAHE Ha CbCTOAHMETO
Ha HMBOTO.

PELLUEHME: MNpoBepeTe BPb3KUTE /MK KOHOUTYpaLMATa Ha BbHLWHMA BXoA, KaTo ¢dyHKumaA "LEVEL".

16. AN1APMWU 3A TPYNOBO CbBUPAHE:

AnapmuTte 3a CrnobeHu yCTponcTBa, ca NogobHW Ha Te3n Ha WHAMBMAYANHWUTE, CbC cneunduyHuTe
ocobeHoCTN Ha paboTa C 2 KOMYHUKUPALLWX YCTPOMCTBA. B 3aBMCMMOCT OT peaKkuuaTa Ha cuctemarta Mma
3 smnaa anapmu: 1. HEMU3NB/IHEHUE HA KOMYHUKALUATA: He ce aKTMBMpPA HUTO eaHa anapma. [sete
YCTPOWMCTBA NPOAbAXKABAT Aa PAabOTAT CaMOCTOATENHO. B HUTO e4HO OT YCTPOMCTBATA HAMA Aa MMa MUralla
cBeTogmoaHa namna.

2. OPBXKABO PABOTEHE: ako nma anapma 3a /iMnca Ha BoAa B eAHa NMomna, gpyrata noema posiAaTa Ha
"OCHOBHO YCTPOMCTBO", aKO MMa CBPBXNOTPEDBIEHME NO BpeMe Ha caeaBalmTte paboTHU LMKAN, cucTemaTa
e ce onuTa Aa Bb3CTaHOBM MOBPEAEHOTO YCTPOMCTBO. AKO YCTPOMCTBOTO 6bae Bb3CTAaHOBEHO Npu Tesmn
YCNOBMA, TO e Bb3CTAaHOBU M peXkMma Ha paboTa c peagyBaHe. AKO MMa IMNCA HA BOAA M B ABETE YCTPOMCTBA,
cMcTemaTa e akTuBMpa cuctemata ART B yctpoicteoto MASTER.

3. OCTAHAJZIUTE AZTAPMMW: Ako anapmaTa e Bb3HWKHA/NA B €4HO YCTPOMCTBO, APYrOTO Lie AEeMNCTBA KaTo
"rnaBHoO ycTpoiicTBo". CucTemaTa LWe ce onuTa Aa Bb3CTaHOBM AEaKTUBMPAHOTO YCTPOMCTBO CamMo B Cay4al
Ha CBpbXMNoTpebaeHune, KaTo ces 4 nocneoBaTeIHN HeyCneLwwHM ONMUTa YCTPOMCTBOTO Ce U3KAto4YBa U TpAbBa
Aa 6bAae Bb3CTAHOBEHO PbYHO. B cnyyar Ha anapmu n B ABeTe YCTPOMCTBA CMCTeMaTa M3BbpLBa 4 onuTa 3a
Bb3CTAHOBABAHE, aKO Te He ca YCMeLwHW, CMCTeMaTa ce U3KJ/IYBaA.

3a [Ja Bb3CTaHOBUTE PbBYHO YCTPOWMCTBO, AEaKTUBMpPAHO OT anapma, HatucHete AUTOMATIC ON/OFF
(ABTOMATMYHO BK/TIOYBAHE/U3K/IKOYBAHE) B ycTpoiicteoto MASTER u cnea toBa ENTER (BXOL) B
YCTPOMCTBOTO C aNapma.
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EU Declaration of Conformity
The EU Declaration of Conformity for this product (Electrical Safety, EMC and RoHS) is available in
all official EU languages at the following link or QR code.

C€

DECLARACION DE
CONFORMIDAD CE

www.coelbo.es

130709D_ V5A 05/2026
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EN INSTALLATION AND OPERATING INSTRUCTIONS

IT ISTRUZIONI D’INSTALLAZIONE E USO

FR INSTRUCTIONS POUR L'INSTALLATION ET L'EMPLOI

ES INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION Y UTILIZACION
PT INSTRUCOES DE INSTALACAO E UTILIZACAO

AR ey S A Silopdas

Speedmatic €VO




Warning symbols contained in this service manual

Simboli di avvertimento contenuti in questo manuale di servizio

Symboles d'avertissement contenus dans ce manuel de service
Simbolos de advertencia contenidos en este manual de servicio
Simbolos de aviso contidos neste manual de servigo

)‘ﬁjj ‘JQC3(§) Ugboé g}g:S Jd(:sd \J'C.)‘QB 23!

Risk by electric shock

Rischio di scosse elettriche
Risque de choc électrique
Riesgo por descarga eléctrica
Risco de choque elétrico

Risk for people and / or objects
Risco para pessoas e/ou objectos
Risque pour les personnes et/ou les objets
Riesgo para las personas y/o los objetos
Risque pour les personnes et/ou les objets



FIG.1 DIMENSIONS
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FIG 2. INSTALLATION SCHEME - SCHEMA IMPIANTO - SCHEMA INSTALLATION -
ESQUEMA MONTAIJE - PLANO DE MONTAGEM - cusid! lalaseo

A)

B)

EN

Accessories (3), (4) and (8) are recommendable but non
essential.

In the case of the hydropneumabticéalnk (7), minimum capacity should
e5l.

Gli accessori (3), (4) e (8) sono raccomandabili ma non indis-
pensabili.

Nel caso del serbatoio idropneumatico (7), si raccomanda la sua utili-
zzazione nelle installazioni dove si pretenda evitare i colpi d ariete.

FR

Les accessoires (3), (4) et (8) sont recommendables mais non

indispensables.

Dans le cas de reservoir hydropneumatique (7), on recommande son
utilisation dans des installations ou on prétend éviter le coup d'ariete.

ES

Los accesorios (3), (4) y (8) son recomendables pero no
imprescindibles.

En el caso del tanque de acumulacion (7), se recomienda su utiliza-
cion en instalaciones donde se pretenda evitar el golpe de ariete.

PT

Os acessorios (3), (4) e (8) s&o recomendados mas néo
essenciais.

No caso do depésito de acumulagéo (7), a sua utilizagéo é recomen-
dada em instalagdes onde se pretende evitar o golpe de ariete.

AR

gt st WSy e 929 (8) 9 (4) 5 (3) wladall

A5 Ll dadl 0585 0f ez ¢(7) GWI Blsell O D> 3

min.
(7 ® 5| 6
¥
min. 1 m

(6] | T.0 0 i é

e 5 220V

(4] ®

©® o

(2] ® [0

(1]
EN IT FR ES PT AR
1 Pump Pompa Pompe Bomba Bomba FESPN]
2 | Checkvalve Valvola di Clapet Valvula de Valvula de retengéo plosall jaxd
non ritorno antiretour retencion
3 Ball valve Valvole a sfera | Robinet a tour- | Robinet a tour- | Maquina de tornea- $9S plowe
nant sphérique | nant sphérique mento esférica
4 Filter Filtro Filtre Filtro Filtro Lyl
5| Quickrelease | Raccordocon | Raccordavec | Racoradapta- | Acoplamento de liber- | <« dgo eg
coupling bocchettone embout rapide dor 3 piezas | tacéo rapida p90ed LsE
rapido
6 Device Dispositivo Dispositif Dispositivo Dispositivo Sl
7 | Hydropneumatic | Serbatoio idrop- | Réservoir hy- Tanque Tanque Aled 3L o=
tank neumatico dropneumatique | hidroneumatico hidropneumatico
8 Ball valve Valvole a sfera | Robinet a tour- Valvula de Valvula Ball valve
nant sphérique esfera de esfera




FIG.3 WIRING - CABLAGGIO - CABLAGE - CABLEADO - CABLAGEM -
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=
0,9 ¢
) (o) -
Pump connection AUX 1
Conrtmen e ON/OFF REMOTE
1| Conexién de la bomba 4  |Digital input 1 2nd SET POINT
Lig2cao da bomba Ehirée diitale 1
Moy Entrada digital 1
Power supply Alarm output
Alimentation générale Uscita allarme
2 Alimentazione elettrica 5 Sortie d'alarme

Alimentacion general
Alimentagdo eléctrica
ddlall 5g3m

Salida alarmas
Salida alarmes

et)ckb |dlo:>b

CABLE SECTION - SEZIONE CAVO - SECTION DE CABLE - SECCION CABLE - SECCAO CABO

10m 20m 30 m 40 m 50 m 60 m 70 m 80m 90 m 100m | 110m | 120m | 130m | 140 m
5A 15 15 15 15 1.5 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5
9A 1.5 1.5 1.5 1.5 25 2.5 2.5 4 4 4 6 6 6 6
12A 1.5 1.5 2.5 2.5 4 4 4 6 10 10 10 10
14 A 25 25 25 4 6 6 6 10 10 10 10 10 10
NO FILTER dV/dt FILTER SINUSOIDAL FILTER




FIG.4a C2 class
POWER BOARD CONNECTIONS — CONNESSIONI SCHEDA DI POTENZA — CONNEXIONS CARTE DE PUISSAN-

CE — CONEXIONES DE LA PLACA DE POTENCIA — LIGAGOES DA PLACA DE POTENCIA -
G 90e$dIo 1dd 9z 8 11Ty 9088 JJ 138

MOTOR ~3 230 V
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MOTOR ~1120/230 V
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~1120/230 V
ol L

®
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Power supply
Alimentazione elettrica
Alimentation génerale

Alimentacion general
Allgemeine Nahrungsmittel
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FIG.4b C1 class

POWER BOARD CONNECTIONS — CONNESSIONI SCHEDA DI POTENZA — CONNEXIONS CARTE DE PUISSAN-
CE — CONEXIONES DE LA PLACA DE POTENCIA — LIGAGOES DA PLACA DE POTENCIA -
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Back cover
Coperchio posteriore
Couvercle arriére
Tapa posterior

Back cover

MOTOR ~3 230 V
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MOTOR ~1 120/230 V
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vV U Q@

~1120/230 V
o /

Power supply
Alimentazione elettrica
Alimentation génerale
Alimentacion general

Allgemeine Nahrungsmittel




FIG.5

INPUT/OUTPUT CONNECTIONS - CONNESSIONI DI INGRESSO/USCITA -
CONNEXIONS D’ENTREE/SORTIE - CONEXIONES ENTARDAS Y SALIDAS - CONEXOES DE ENTRADA/SAIDA -

ZhEV/ Iy ey asl

L

Free-volt output 1 (optional) (B;ND (]
Uscita a potenziale libero 1 (opzionale) - (mm]
1 Sortie libre de potentiel 1 (optionnel) 3 E/%SD?BB(S)RT A+ ()
Salida libre de potencial 1 (opcional) (]
CAN BUS PORT MULTI-PUMP Digital input 1
2 CAN BUS PORT MULTI-POMPA Ingresso digitale 1
CAN BUS PORT MULTI-POMPE 4 Entrée digitale 1 AUX 1
FIG.6 | CAN BUS PORT MULTI-BOMBA Entrada digital 1

MODBUS ADDRESSES
INDIRIZZI MODBUS
ADRESSES MODBUS
DIRECCIONES MODBUS
MODBUS-Adressen
MODBUS-Adressen

Adresy MODBUS




GND
CANL
CANH

[wlo

FIG.6 CAN-BUS
MULTI-PUMP CONNECTIONS
COLLEGAMENTI MULTI-POMPA
CONNEXIONS MULTI-POMPES
CONEXIONES MULTI BOMBA
CONEXOES MULTI BOMBA
Oleao]l Badaie Mo g3

DIRECT CONNECTION — CONNESSIONE DIRETTA — CONNEXION DIRECTE - CONEXION DIRECTA - LIGACAO
DIRECTA - &l JUal

tedefamana

| I — | | p—

EXTERNAL COMMON CONNECTION — CONNESSIONE COMUNE ESTERNA — CONNEXION COMMUNE EX-
TERNE — CONEXION COMUN EXTERNA — LIGACAO COMUN EXTERNA - (35 Jféne Juuo g3

s lorore

CH1 CH2 CH3 CH4 CH1 CH2 CH3 CH 1 CH 2
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ENGLISH

BEFORE INSTALLATION AND USE READ THE FOLLOWING INSTRUCTIONS CAREFULLY. THE MANUFACTURER DECLINES
ALL RESPONSABILITY IN THE EVENT OF ACCIDENT OR DAMAGE DUE TO NEGLIGENCE OR FAILURE TO OBSERVE THE INS-
TRUCTIONS DESCRIBED IN THIS MANUAL OR IN CONDITIONS THAT DIFFER FROM THOSE INDICATED ON THE DEVICE.

0. WARRANTY AND RECOMMENDATIONS

This product is guaranteed the first 2 years after its production date. This guarantee does not include da-
mages in case of an inadequate installation or manipulation. Read carefully this instructions manual before
installation. Do not throw away this manual afer installation, it can be usefull for later modifications or for
solving the different types of alarms.

Hydraulic and electrical installations must be set up by qualified personnel according to the safety prescrip-
tions as well as the standards and legislation of every country. When carrying out the electrical connection
it is recommended to use a differential switch of high sensitivity: IAn = 30 mA (clase A o AC). It is recom-
mended to use a magnetothermic switch of 16A in case of single-phase outpout and of 20A for 3-phase
output. It is recommended to use an independent electrical line, with the purpose of avoiding electromag-
netic interferences that could create nonwished alterations in household electronic devices.

The device must operate with a clean water flow, if there is risk of presence of gravel or small particles (fa-
cilities with submersible pumps) is recommended to use a filter to avoid the possibility of blocking the flow
sensor.

This device should be used onlg for vehiculation of clean water, it cannot be used for transport of another
kind of liquids. It is recommended to use an expansion tank in order to avoid continuous start-stops due to
the deterioration of taps, valves, ... and also to prevent "water hammer" in installations with valves of wide
diameter. WARNING, before doing any maintenance inside the device, it must be unplugged from the elec-
tric supply and wait a minimum of 2 minutes after the disconnection to avoid electrical discharges.

1. OPERATION

This is a compact automatic control device designed for either single-phase or three-phase pump’s automa-
tion, with an electronic system managed by a software responding to the rigorous requirements of efficiency
and safety of the most important builders of pumps. The unit includes a frequency inverter that adjusts the
pump’s speed to maintain constant pressure regardless of the flow rate. An intuitive LCD screen makes pa-
rameter configuration simple and user-friendly. Once configured, the device automatically controls both the
pump and the frequency inverter, ensuring stable pressure and significantly reducing operating costs. The
system always delivers only the necessary output, maximizing energy efficiency. To determine the optimal
pressure for the installation, the following criteria should be considered:

Hm: Maximum water column height in meters. This depends on the number of floors and corresponds to
'(cgggegtic)al distance from the pump to the highest outlet. Every 10 meters is approximately equal to 1 bar
. ar).

Pw: Minimum required pressure at the top floor (typically 1.5 bar).
Pc: Pressure loss due to friction, which can be estimated using a simplified factor of 0.033 bar per meter.

Prmin: Minimum required operating pressure. This is the sum of Hm, Pw, and Pc, and represents the
pump’s working pressure.

Example for a 5-floor building (15 meters high) with the pump installed at ground level:

Hm =15m = 1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc=15x0.033 bar = 0.5 bar — Prmin=15+15+0.5=3.5bar

MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units via CAN Communication)

The Multipump Operation System allows up to four pumps to operate in a coordinated cascade mode with
balanced load sharing, ensuring maximum efficiency and extended equipment life. Communication be-
]cween units is handled via CAN bus, enabling real-time synchronization for accurate pressure or flow regu-
ation.
As demand increases, additional pumps are brought online and all active units modulate their speeds in
parallel, distributing workload evenly to avoid overloading any single pump.
The system supports:

e Remote control capability for each individual unit.

¢ Independent suctions for each pump, provided that no external level control is used.

If an external level control is implemented, it must be shared and unique throughout the system to ensure
proper operation. Alternatively, four separate level controls can be used to guarantee redundant operation
in case any unit fails.

The system can also be configured in duty-standby mode for 2 pumps applications.
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2. TRANSPORTATION AND STORAGE

2.1 Inspect the delivery

Check the outside of the package. Notify our distributor within eight days of the delivery date, if the product
bears visible signs of damage. Open the carton. Remove packing materials from the product. Dispose of all
packing materials in accordance with local regulations. Inspect the product to determine if any parts have
been damaged or are missing. Contact the seller if anything is out of order.

2.2 Transportation guidelines

Observe accident prevention regulations in force. Crush hazard. The unit and the components can be heavy.
Use proper lifting methods and wear steel-toed shoes at all times. Check the gross weight that is indicated
on the package in order to select proper lifting equipment. The unit must be transported only in its horizontal
position as indicated on the package. Make sure that the unit is securely fastened during transportation and
cannot roll or fall over. The product must be transported at an ambient temperature from -10°C to 70°C (14°F
to 158°F) with a non-condensing humidity of <95% and protected against dirt, heat source, and mechanical
damage.

2.3 Storage guidelines

Protect the product against humidity, dirt, heat sources, and mechanical damage.

The product must be stored at an ambient temperature between -10°C and 70°C (14°F and 158°F) and a
non-condensing humidity below 95%. The converter uses electrolytic capacitors which can deteriorate when
not used for a long period of time. If storing for a year or more, make sure to run them occasionally to prevent
deterioration.

3. MAIN CHARACTERISTICS

DN Inlet and outlet ports G 1 1/4" (optional: G1", NPT-1" a NPT- 1 1/4").

Control and safety system against over-current.

Control and safety system against dry-run operation.

Control and safety system against high- voltage and low-voltage.

Control and safety system against high- pressure and low-pressure.

ART function (Automatic Reset Test): After a dry-run alarm, the ART attempts to restart the pump at

programmed intervals.

e Automatic restore system after an interruption of power supply. System is activated in AUTOMATIC
mode keeping the configuration parameters (see “CONFIGURATION” chapter).

e Function STC (Smart Temperature control). When the temperature of the power module or the indoor
ambient temperature exceeds 100°C, it automatically decreases the pump rotation frequency, redu-
cing heat generation but maintaining the water supply.

e APR function (Anti-blocking periodic routine): after 24 hours without operation, the pump is automati-
cally started at 30 Hz for 10 seconds in order to avoid rotor locking.

Power supply voltage auto-detection: 110-127 / 220-230 V.

e RS486 port for MODBUS communication.

e CAN-BUS port for MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units) and Duty stand-by
mode.

e Digital input (1). Itcan be set as:

e Connections for detection of minimum water level in aspiration tank. This system is independent of
the safety against dry-run operation.

e Connection for remote control.

e Secondary pressure activation input.

e Volt-free outputs (1): alarms. Optional accessory, not included in the tested standard equipment.

e Advanced settings menu with multiple configuration parameters (see chapter 13).

Register of operational controls: infomation about operating hours, counter of starts, counter of con-
nections to the power supply.

e Register of alarms: information about type and number of alarms since the starting up of the device.

4. CLASSIFICATION AND TYPE

According to EN: 60730-1 and EN: 60730-2-6 this unit is a control electronic device for pressure groups, with
flexible cable for permanent assembly type Y, action type 1Y (transistor output). Operating value: flow 2.5 I/
min. Degree of contamination 2 (clean environment). Software Class A.

Impulse rating voltage: cat Il / 2500V. Applied temperature for the ball pressure test: enclosure (752C) and
PCB (1259C). Control circuit for AC motor with cos fi 2 0,75 (3-phase) or cos fi 2 0,6 (1-phase).

In accordance with IEC 60730-1, 100,000 automatic cycles (A) are specified for each automatic action.
According to EN 61800-3 this device is C2 class - C1 class under request.
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5. TECHNICAL CHARACTERISTICS

Power supply voltage ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frequency 50/60 Hz

Output ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Nominal current 14A(~1)/10A(~3)

Maximum peak of current 20% 10 sec.

Range of set pressure 0,5-10 bar

Protection degree IP 55

Maximum enviroment temperature 5-50°¢C

Maximum water temperature 5-40°¢C

Max. flow 10,000 I/h

Net weight 2,5kg

6. USER’S INTERFACE

LCD screen | 16x2 digits (see chapter 10)

MANUAL START-STOP pushbutton.

AUTO. It allows to change from AUTOMATIC to MANUAL mode or vice versa.

MENU. Pushbutton for ENTER (3 seconds), EXIT (1 second) or GO BACK in the menu.

@e &

2
<

UP AND DOWN ARROWS. These push buttons are used to modify the programming values
displayed on the screen.

ENTER for saving programmed values. Every pulsation is succeeded by a new field of the
CONFIGURATION MENU. Whenever we want to quit the configuration sequence press MENU
(3) accepting the changes.

i

O ‘ FAILURE (red). Led ON or blinking depending on type of failure.
LED LIGHTS K
_ LINE (green). Electric supply. Led ON when it is connected.
-

PUMP (yellow). When it is ON means pump working. It is OFF with the pump
@ stopped or when the device is not connected.

AUTOMATIC (green). it is ON in AUTOMATIC mode. In MULTI-PUMP mode,
master units remains lit and the rest blinking.

>
c
—
o
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7. MECHANICAL INSTALLATION (fig. 1 and 2) &

Store in a clean and dry environment, do not remove the unit from its packaging until it must be used.
e The device must be installed in environments pollution grade 2 according to EN-60730-1.
e The enclosure has an IP65 protection rating. It must be installed in environments protected from direct
exposure to rainfall and solar radiation.

8. HYDRAULIC INSTALLATION (fig. 1 and 2)

Before proceedingwiththe hydraulicconnection, itisessentialtoinstallanon-returnvalveonthe pump’sinletor
outlet,aswellasahydropneumatictankofatleast5 L,topreventproblemscausedbyleaksinthehydraulicnetwork.
The device must be installed in a vertical position (Fig. 2), with the inlet port (G1" or G1%" male) connected di-
rectly to the main pump discharge, and the outlet port (G1" or G1%" male) connected to the hydraulic network.
In multi-pump systems, a manifold must be installed to combine the water outlets of the devices, although
each pump may have its own independent inlet. However, if a level-control system is installed, the water-su-
pply inlet must be shared (common) for all pumps.

9. ELECTRIC CONNECTION (fig. 3, 4, and 6)

The electrical installation must be performed by qualified personal in compliance with safety regulations
and to regulations of each country.

Before doing manipulations inside the device, it should be disconnected of the electric supply and after
disabling, wait for 2 minutes in order to avoid electrical discharges.

WARNING! Wrong connections could spoil the electronic circuit. The manufacturer declines all responsa-
bility in damages caused by wrong connection.

9.1. Power supply and motor connections (fig. 3 and 4).
The basic unit is served with power cabling and motor cabling. The power cord can be replaced only by the
manufacturer or his accredited representative. Then the cabling is exposed as would be done to address any
eventuality.
e Use cables type HO7RN-F with section enough to the power installed:
- Power supply: cable section 1,5 mm2 (max. 2,5 mm?2).
- Motor supply: cable section 1 mm2 (max. 2,5 mm2).
* Depending on the length of the cable (see fig. 4).
If it is necessary to increase the cable length, outer joint is performed following the guidelines of the
regulations applicable to low voltage installation country and and the section of cable will be sized ac-
cording to the same criteria

o Verify if the power supply is 127V or 230 V
Dismount the cover of the electronic circuit and carry out the connections according to the indications
located on the connection strip base.
e The earth conductor must be longer than the others. It will be the first one to be mounted during the
assembly and the last one to disconnect during disassembling.
e Turn off magnetothermic switch.
Do the power supply connection (being sure there is a good earth connection): L N and earth.
Do the pump connection to:
- U V and earth for single-phase motors.
- UV W and earth for 3-phase motors.
If a single-phase motor has been configured in the INSTALLATION MENU (section 12), the grey wire corres-
ponding to ‘W’ must be disconnected at one end and electrically insulated at the other.

14



9.2. Multi-pump connection (fig. 6).
For multi-pump communication via CAN-BUS, involving 2 to 4 devices, a 3x0.25 mm? cable will be used. The
connection can be established in two ways:

e External common connection.

e Internal connection.
Regardless of the physical connection method, multi-pump operation must be configured in the installation
menu by assigning a channel to each unit and, if desired, setting an alternation time.

9.3 Other inputs (fig. 5).
There is an optional input: AUX 1 is located on the power board. It can operate as:

e External level control. In the menu is called LEVEL (ALARM). In multi-pump systems, even installed in a
single unit, the control applies to the entire group.

e Remote control (ON/OFF). In the menu is called ON/OFF (REMOTE). It provides individual control of
each pump. This allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal
operation of the remaining system. The feature can also be used to deactivate specific pumps located
in separate water reservoirs that are not interconnected.

9.4. Outputs (fig.5).
There is a volt-free output available, which can be used to connect an optional circuit for external alarm
monitoring.

Characterististics of this electronic circuit is:

Voltage output: Volt free contact

Maximum current operation: | 2A

Maximum switching voltage: |440V (AC)

Output signal: When occur whatever alarm on the device
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10. SCREEN DISPLAY

Using P can be displayed several operation parameters in 2 screens. Where:

Pset XX,X A XXX ™~ Hz XX, X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX, X A XXX 2C XX,X M(A)
Pset is the set pressure or target pressure in bar.

Pbar is the instantaneous lecture of pressure in bar.

A is the instantaneous current consumption in A.

Hz is the rotation frequency of the motor in Hz.

kW is the power drawn by the system in kW.
oC it alternates module and room temperature in 2C (M: power module / A: room temperature)

11. START UP

Single device.

Be sure that the pump is correctly primed

Connect the device to the electric supply with the magnetothermic switch, FAILURE led light will be ON.
Wait for 10 seconds while the device is doing the autotest. Once it finishes, led light FAILURE is OFF and led
light LINE is ON. The LCD screen will show the model and the software version. The device is ready for being
configured.

Multi-pump system.

To connect up to four devices, the guidelines outlined in the previous section must be followed precisely—

however. During the configuration process, each unit must be assigned a different communication channel.

Some considerations:

e The water supply can come from a single source or from multiple sources. If the pumps draw water from
a common tank and a level sensor is used, the system will shut down in the event of low water. However,
it is advisable to connect the level sensor to all units, as it is uncertain which units will be operating during
a low-water condition.

e If a remote control has been configured and connected, it will manage each pump individually. This
allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal operation of the
rest of the system

16



12. INSTALLATION MENU (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

A

Pset XX,X A XXX To start the sequence of configuration press MENU for 3”
Pbar XX,X Hz XX,X

MENU By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
INSTALLATION ™ Choose installation.

LANGUAGE By mean of keys P we can choose the languages: “LANGUA-
E L GE ENGLISH”, ':LANGUE FRANCAISE”, “LINGUA ITALIANA” and
NGLISH “IDIOMA ESPARIOL”.

MOTOR TYPE Using M is selected the output for either a single-phase or a
3-phase motor- Press ENTER for validation.

If the single-phase model is selected, the grey wire must be
disconnected/insulated according to diagram 4 and section 9.

¢t ¢ t@

Three phase

NOMINAL CURRENT By mean of keys P input the nominal current value in Amps
of the pump, enabling the thermal protection. This value is lo-
XXX A cated over the characteristics plate of the motor. Press ENTER
for validation.

WARNING: this value is linked with the flow detection system,
it is very important to enter the exact current consumption in-
dicated on the nameplate.

¢

ROTATION SENSE (Only for 3-phase output) Using the START/STOP pushbutton

verify the rotation sense. By mean of keys P, (0/1) we can
0/1  XX,XA XX,Xbar change it. It shows instantaneous current and pressure. Press
ENTER for validation.

¢

MIN. FREQUENCY Using M we can increase the lower frequency value, within 15-
15 Hz 48 Hz for 3-phase pumps and 30-48 Hz for single-phase pumps. d’
*The minimum frequency value will be used as stop frequency

in installations where the automatic detection of the device do

not act due to leaks in the system. See hydraulic installation.

SET POINT This will be the system operating pressure. Use keys M, for
XX X bar modify the initial value (2 bar). WARNING ! The input pressure e
4 must be al least 1 bar lower than the maximum pressure of

the pumps.

NOTE: In case of group assembly, all the system operates at the

pressure set in the MASTER device, so that the configuration of

set pressure in the slave device is superfluous.

DIF. START PRESS. The default value is 0,5 bar. This value of pressure is substracted
0.5 bar to the system set point, resulting the final pressure to which e
2 the system will set in motion the pump when the hydraulic ne-

twork has a demand. Use keys P to modify the initial value.

It is recommended to maintain this value between 0,3 and 0,6

bar. Example:

Input pressure: 2 bar.

Differential start: 0,3 bar

Final start pressure: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
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MULTI-PUMP? The device is configured by default as SINGLE (NO).

In case of individual assembly just confirm NO by pushing EN- @
YES TER

In case of group assembly, we will choose YES in all the units of
the system.

4 CHANNEL SEL. After having selected MULTIPUMP, a channel, from 1 to 4, will
be assigned for each unit in a sequential manner. e

Next, a maximum continuous operating time can be set. If an
> ALTERNATION TIME 'ALTERNAT!ON TIME' has bgen deﬁneq, the system will enfor-
ce alternation after this period of continous operation. A value
of 00 means this parameter is disabled, the alternation will be
done only in each operation cycle.

Xh

4 MULTI PUMP MODE It can be selected DUTY-ASSIST and DUTY-STANDBY operation
DUTY-ASSIST mode.

Pset XX,X A XX,X After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera- ¢
te. Press AUTOMATIC in order to quit manual mode. \ /
Pbar XXX Hz XX,X In case of group assembly press AUTOMATIC in the devices.

In case of group assembly, after pressing AUTOMATIC in the MASTER device, the AUTOMATIC led light of the
SLAVE device will start to flash intermittently, indicating that communication between both devices is ready.
If this does not happen verify the connection (fig 5).
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13. EXPERT MENU (press MENU for 3 seconds).
Using ™ we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XXX

MENU
EXPERT ™

MAX. FREQUENCY
50 Hz

PRESSURE UNITS
bar

FILL PRESSURE
0,0 bar

MIN. PRESS ALARM

kM TIME MIN. PRESS.

MAX. PRESS ALARM
0.0 bar

el TIME MAX. PRESS.
XX's

GAIN Ki
10

ACCELERAT. RAMP
10 Hz/s

To start the sequence of configuration press MENU for 3”

By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
Choose EXPERT.

Configuration of the maximum rotation frequency of the motor
within the range [45;60] Hz.

Using P we can switch beetween bar and PSI.

Using P an independent setpoint can be configured. This
setpoint will be applied during the first two minutes of opera-
tion following each new connection to the power supply. The
purpose of this feature is to prevent an excessively steep acce-
leration ramp after a power interruption.

Configuration of the minimum pressure in the system. With the
value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure below the “MIN. PRESS ALARM” during a time longer
than “TIME MIN. PRESS” alarm A11 will trip.

Configuration of the time that the system can be working be-
low the minimum pressure before the minimum pressure
alarm trips.

Configuration of the maximum pressure in the system. With
the value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure above the “MAX. PRES ALARM" during a time longer
than “TIME MAX. PRESS” alarm A12 will trip.

Configuration of the time during which the system is allowed to
operate above the maximum pressure.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.
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DECELERAT. RAMP

10 Hz/s

MODBUS ADRESS

SWITCHING FREQ.

8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600 Bps

DIG. INPUT AUX 1
NO

DISABLE
NO

RESET PARAMETERS
NO

Pset XX,X A XXX
Pbar XX,X Hz XXX

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

Using P it can be adjusted the commutation frequency 8KHz
0 4KHz. Press ENTER to confirm.

For installations with submersible pumps or where the cable of
the device to the pump exceeds 20m, it is advisable to work in
a commutation frequency of 4Khz.

Here can be assigned a MODBUS ADRESS within the range
[1;250].

THE VARIABLE MAP CAN BE FOUND AT THE QR CODE IN
FIG.5

Data transmission speed in the serial channel expressed in
baud. Normally 9600 bps or 19200 bps.

Use keys P to select the external input type:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): Enabled as external level control. It will trip
A14 alarm when contact open.
2-ON/OFF (REMOTE):
Closed contact -> System enabled.
Opened contact -> System disabled.
3- SECOND SET POINT:
Closed contact -> Principal pressure
Opened contact -> Second pressure enabled.

Use keys ™ to disable the dry-run alarm (A01) by current
consumption. This control can be managed by other ways like
an external input with the level alarm (A04) or by mean of the
minimum pressure alarm (A11)

Use keys M to select YES in order to erase all data about alar-
ms and operation parameters restoring factory settings.

After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera-
te. Press AUTO in order to quit manual mode.
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14. REGISTER OF OPERATION DATA AND ALARMS (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we want to quit

the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

MENU By mean of keys P4, we can choose the MENU beetween: INS- d
REGISTER ™M TALLATION, EXPERT, REGISTERS. Choose REGISTERS.

FUNCTION LOG This is the introduction to the states/functions counter sequence.

PUMP STARTS Number of cycles of operation, a cycle is a start and a stop.

PUMP ON TIME

0 hours

¢ ¢ ¢

Counter of total time that the pump has been operating.

TOTAL TIME Displays the total duration the pump has remained connected

0 hours to the power supply

MAINS COUNTER Number of connections to the electric supply.
XX

POWER CONSUMED Displays the total consumption .
XX,X kWh

ALARM LOG This is the introduction to the ALARMS counter sequence.

Al DRY RUN Number of dry-running alarms.

A2 OVERCURRENT Number of overload alarms.

A5 PRESS. SENSOR Number of pressure sensor alarms.

A6 TEMPERATURE Number of alarms by excessive temperature.

A7 SHORTCIRCUIT Number of short circuit alarms.

A8 HIGH VOLTAGE Number of alarms by high voltage.

A9 LOW VOLTAGE Number of alarms by under voltage.

A12 MAX. PRESSURE Maximum pressure reached by the installation. It allows the

detection of water hammer.

A13 MIN. PRESSURE Number of alarms by minimum pressure.

¢t ¢ ¢t ¢t ¢t ¢ ¢ ¢

A14 MIN. LEVEL Number of alarms by level entries.

¢

0

All the records are saved even if the device has been disconnected from the electric supply.

N
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15. ALARMS FOR SINGLE ASSEMBLY.

In case of simultaneous alarms, quit the automatic mode and go to manual mode, pressing the pushbutton
AUTOMATIC ON/OFF (led light PUMP will turn off). Using key P will be displayed the succesive alarms.
Once visualized, for leaving the menu, press ENTER returning to MANUAL mode.

A1l DRY RUNNING (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: If the system detects dry running during more than 20 seconds, it will stop the pump and the

ART (Automatic ResetTest) will be activated.

SYSTEM REACTION: After 5 minutes ART system will start again the pump during 30 seconds, trying to res-

tore the system. In case of persistent lack of water, it will try it again every 30 minutes for 24 hours. If after

all these cycles , the system still detects lack of water, pump will remain permanently out of order until the

damage will be repaired.

SOLUTION: You should verify the feeding of the hydraulic network. The pumps can be primed using the

Blush-)button START/STOP ( the led light AUTOMATIC should be off, if it is not, press the push-button to disa-
e it).

Special Case 1: If the pump cannot provide the programmed pressure (configuration mistake) the unit reacts

as it was dry-running.

Special Case 2: This device manages the dry running control through the nominal current consumption of the

pump. It must be verified the introduced current consumption in the setup menu.

A2 OVER-LOAD PUMP 1 - (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: The pump is protected against over currents by mean of the intensity values established in
the installation menu. These over currents are produced generally by dysfunctions in the pump or in the
electric supply.

SYSTEM REACTION: When detecting the thermal failure, the pump will be automatically stopped. The sys-
tem will try again to restart the pump when the demand of consumption require it. The control system will
carry out 4 attempts in this circumstances. If the system remain locked after the 4th attempt, the pump will
remain definitively out of order.

SOLUTION: Verify the state of the pump, for example the impeller could be blocked. Verify intensity values
introduced in the configuration menu. Once the problem have been solved the operation will be restored
going to the “SET UP” menu ( see the chapter configuration) and configuring the adequated intensity values.

A5 TRANSDUCER (®) Final failure

DESCRIPTION: The transducer damages are showed in the LCD screen.
SYSTEM REACTION: The device operation is interrupted.

SOLUTION: Check the external pressure transmitter.

A6 EXCESSIVE TEMP. (®) Final failure

DESCRIPTION: this device integrates a cooling system in order to keep the INVERTER in optimum working
conditions.

SYSTEM REACTION: if an excessive temperature is reached firstly is activated STC system (Smart temperature
Control), thespeed of the motor is reduced in order to reduce the temperature. If the temperature remans
too high, system leaves the inverter out of service and as consequence the pump too.

SOLUTION:

Check that the external temperature is below 50 °C. For outdoor installations, it is essential to protect the
unit from direct sunlight using a suitable cover. Avoid placing the unit in confined spaces with poor ventila-
tion, as explained in Chapter 7. Be sure to follow the installation guidelines provided in Diagram 2.

A7 SHORTCIRCUIT (®) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system for protection against short circuits as well as peaks of
current.

SYSTEM REACTION: the pump stops and then it starts again -performing 4 successive attempts. If the pro-
blem is not solved, the pump will remain definitively out of order.

SOLUTION: check the pump’s electrical connection, if the problem persists, contact the technical service.

A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an electronic safety system against overvoltages and too low supply voltages.
SYSTEM REACTION: In case of overvoltage or undervoltage the system remains stopped until an adequate
value of voltage is reached. In this case, the system is automatically restored.

SOLUTION: Check the electric power supply.
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A12 MAX PRES (@) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system to protect maximum pressures.

SYSTEM REACTION: If the device detects a higher pressure than the configurated as “MAX.PRES” during a
longer time than the configurated as “T.P.MAX” it will happen a final failure stopping the system.
SOLUTION: Check consign pressure and maximum pressure.

A11 P. MIN (@) Final failure

DESCRIPTION: The device has a protection system for low pressures.

SYSTEM RESPONSE: If the device detects a pressure lower than the configurated as “MIN.PRESS” during a
longer time thas the configurated as “T.P.MIN” it will appear a final failure stopping the system.

SOLUTION: Check for leakages on the instalation and the value of the minimum pressure configurated.

Al14 LEVEL (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an external input that if it is configurated as “LEVEL”, will activate this alarm.
SYSTEM RESPONSE: The functioning of the system is interrupted until the state of the level.

SOLUTION: Check conections and/or configuration of the external input as function “LEVEL".

ALARM INSTALLATION MASTER-SLAVE
16. ALARMS FOR GROUP ASSEMBLY:

The alarms for assembled devices, are similar to those of the individual one with the specific particularities
of operation with 2 communicated devices. Depending on the system’s reaction there are 3 types of alarm:
1. COMMUNICATION FAILURE: not any alarm is activated. Both devices continue operating independently.
There will not be flashing led-light in any unit.

2. DRY RUNNING OPERATION: if there is a lack of water alarm in a single pump, the other one assumes the
role of “main device”, if there is an over-demand during next operating cycles, the system will try to restore
the device in failure. If the device is restored in these conditions then it will be also restored the alternated
operating mode. If there is lack of water on both devices, the system will activate the ART system in the
MASTER unit.

3. REST OF ALARMS: If the alarm has occurred in a single device, the other will act as “main device”. The sys-
tem will try to restore the disabled device only in case of over demand, after 4 successive attempts without
success the device is turned off, it should be restored manually. In case of alarms in both devices the system
performs 4 restore attempts, if it does not succeed the system is disabled.

To restore manually a device disabled by an alarm push AUTOMATIC ON / OFF in MASTER device and then
ENTER in the device with the alarm.

Go to Youtube video
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ITALIANO

LEGGERE ATTENTAMENTE LE SEGUENTI ISTRUZIONI PRIMA DI INSTALLARE E UTILIZZARE QUESTO APPAREC-
CHIO. IL PRODUTTORE DECLINA OGNI RESPONSABILITA IN CASO DI INCIDENTI O DANNI DOVUTI A NEGLI-
GENZA O ALLA MANCATA OSSERVANZA DELLE ISTRUZIONI DESCRITTE IN QUESTO MANUALE O ALL'USO IN
CONDIZIONI DIVERSE DA QUELLE INDICATE SULL'APPARECCHIO.

GARANZIA, RACCOMANDAZIONI E INFORMAZIONI GENERALI

Il prodotto e garantito per 2 anni dalla data di fabbricazione.

Il produttore non sara responsabile della garanzia del prodotto in caso di installazione o manipolazione im-
ropria.

&onp ettare il manuale dopo avere realizzato le operazioni di installazione, puo essere utili per qualsiasi

modifica nell'installazione, anche per risolvere qualche posteriore problema come allarme di sicurezza,

allarme per mancanza d'acqua, ecc.

L'installazione sia idraulica sia elettrica deve essere fatta per personale qualificato rispettando le prescri-

zzioni di sicurezza e perfino le normative vigenti per ogni paese. Per l'installazione elettrica € raccomandabi-

le usare un interruttore diferenziale di alta sensibilita: 1An = 30 mA #clase A o AC). E raccomandato usare un

magnetotermico di 16A (uscita monofase) oppure di 20A (uscita trifase). E raccomandato usare una linea

elettrica indipendente, con la finalita di evitare possibili interferenze elettromagnetiche che possano creare

alterazioni non desiderate su apparecchi elettrodomestici dell'installazione.

L'apparecchio deve funzionare con un flusso d'acqua limpido, nel caso che essista la possibilita di presen-

za di ghiaia o particelle (installazioni con pompe sommerse); € raccomandato usare un filtro adeguato per

evitare la possibilita di bloccare il sensore di flusso..

E raccomandato usare un vaso di espansione adeguato per ogni installazione con la finalita di evitare

avviamenti innecesari dovuti a gociolamenti per deteriori inevitabili di rubinetti, valvole, ecc. cosi come

per e\éitarg_ ossibili colpi d'ariete normalmente prodotti per elettrovalvole o valvole con un paso d'acqua

considerabile.

ATTENZIONE, in caso che si deva effettuare qualche manipolazione interna nel circuito elettronico, poste-

riore al funzionamento di questo, si dovra mettere fuori dalla rete elettrica ed attendere un minimo di 2

minuti per evitare qualsiasi scarica elettrica.

1. FUNZIONAMENTO

Il dispositivo & un dispositivo in linea per il controllo di una pompa monofase o trifase. Dispone di un
sistema elettronico gestito da un software che soddisfa i severi requisiti di efficienza e sicurezza dei piu
importanti produttori di pompe. Include un INVERTER (invertitore di frequenza) che regola la velocita della
pompa per mantenere una pressione ottimale costante e fissa neII'instaﬂazione, indipendentemente dalla
portata erogata.

Il sistema incorpora uno schermo LCD, che rende la configurazione dei parametri molto semplice e intuitiva.
Una volta inseriti i parametri di configurazione, il sistema gestisce |'avvio della pompa e dell'inverter. Allo
stesso tempo, assicura una pressione costante e una notevole riduzione dei costi energetici, perché la pom-
pa utilizza in ogni momento una potenza proporzionale alla domanda richiesta dalla rete, ottenendo cosi la
massima efficienza energetica. Per stabilire la pressione ottimale nell'installazione, & opportuno considerare
i seguenti concetti:

Hm: Altezza massima della colonna d'acqua in metri. Dipende dal numero di piani dell'edificio e corrispon-
de all'altezza dalla pompa all'ultimo piano. Ogni 10 m di altezza equivale a circa 1 bar (0,98 bar).

Pw: Pressione minima disponibile all'ultimo piano (normalmente 1,5 bar).

Pc: La perdita di pressione con un criterio generale e indicativo puo essere considerata come 0,033 bar/m.
Prmin: Pressione minima risultante. Somma delle pressioni di cui sopra, corrisponde alla pressione di in-
tervento delle pompe.

Esempio indicativo per un edificio di 5 piani equivalente a 15 m con pompa situata al livello O:

Hm =15m=1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc=15x0.033 bar = 0.5 bar = Prmin=15+15+0.5=3.5bar

FUNZIONAMENTO MULTIPOMPA - Cascata con condivisione del carico bilanciata (fino a 4 unita via CAN)

Il sistema di funzionamento multi-pompa consente a un massimo di quattro pompe di operare in modo
coordinato in modalita cascata con condivisione del carico bilanciata, garantendo la massima efficienza e
una maggiore durata dell'apparecchiatura. La comunicazione tra le unita avviene tramite bus CAN, consen-
tendo una sincronizzazione in tempo reale per un controllo preciso della pressione o del flusso.

Quando la domanda aumenta, vengono attivate pompe aggiuntive e tutte le unita operative modulano la
loro velocita in parallelo, distribuendo il carico di lavoro in modo uniforme per evitare di sovraccaricare una
singola pompa.

Il sistema supporta:

e Controllo remoto individuale per ogni unita. o - o
J ﬁsplra2|one indipendente per ogni pompa, a condizione che non venga utilizzato un controllo di live-
o esterno.

Se viene implementato un controllo di livello esterno, deve essere unico e condiviso dall'intero sistema per

garantire un funzionamento corretto. Un controllo di livello pud anche essere collegato a ciascuna unita per
arantire un funzionamento ridondante in caso di guasto di una delle unita.

[l sistema puo anche essere configurato in modalita alternata pura (mai due pompe in funzione).
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2. TRASPORTO E CONSERVAZIONE

2.1 Ispezione alla consegna

Controlli I'esterno della confezione. Informi il nostro distributore entro otto giorni dalla data di consegna se
il prodotto presenta segni di danneggiamento. Apra la confezione. Rimuova tutto il materiale di imballaggio
dal prodotto. Smaltire tutti i materiali di imballaggio in conformita alle normative locali. Esamini il prodotto
alla ricerca di parti mancanti o danneggiate. Se riscontra un danno, contatti il venditore.

2.2 Linee guida per il trasporto

Osservare le norme antinfortunistiche applicabili. Rischio di schiacciamento. L'unita e i componenti possono
essere pesanti. Utilizzi metodi di sollevamento appropriati e indossi sempre scarpe con punta in acciaio. Veri-
fichi il peso lordo indicato sulla confezione per selezionare I'attrezzatura di sollevamento appropriata. L'unita
deve essere trasportata solo in posizione orizzontale, come indicato sulla confezione. Si assicuri che I'unita sia
fissata saldamente durante il trasporto e che non possa rotolare o cadere. Il prodotto deve essere trasportato
ad una temperatura ambiente compresa tra-10 °C e 70 °C (-14 °F e 158 °F) e con un'umidita senza condensa
inferiore al 95% e protetto da sporco, fonti di calore e danni meccanici.

2.3 Linee guida per la conservazione

Protegga il prodotto da umidita, sporcizia, fonti di calore e danni meccanici.

Il prodotto deve essere conservato a una temperatura ambiente compresa tra -10 °C e 70 °C (14 °F e 158 °F)
e un'umidita

inferiore al 95%.

Il drive utilizza condensatori elettrolitici che possono deteriorarsi se non vengono utilizzati per un lungo pe-
riodo di tempo. Se viene conservato per un anno o piu, si assicuri di metterlo in funzione di tanto in tanto per
evitare il deterioramento.

3. CARATTERISTICHE GENERALI

Connessioni entrata/uscita G 1 1/4” maschio s/ ISO 228 (disponibile anche NPT).

Sistema di controllo e protezione della pompa contro le sovracorrenti.

Sistema di protezione contro il funzionamento a secco della pompa per mancanza d'acqua.

Sistema di controllo e protezione contro le tensioni troppo alte o troppo basse.

Sistema di controllo e protezione contro la sovrapressione o la bassa pressione.

Funzione ART (Test di ripristino automatico). Dopo un allarme di acqua bassa, I'ART tenta, a intervalli

programmati, di accendere I'unita per verificare se |'alimentazione idrica & stata ripristinata.

e Sistema di ripristino automatico dopo un'interruzione di corrente. Il sistema si attiva nello stesso stato
in cui si trovava prima dell'interruzione, mantenendo i parametri di configurazione (vedere il capitolo
"CONFIGURAZIONE").

e Funzione STC (Controllo intelligente della temperatura). Quando la temperatura del modulo di potenza
o la temperatura ambiente interna supera i 100 C, diminuisce automaticamente la frequenza di rota-
zione della pompa, riducendo la generazione di calore ma mantenendo I'erogazione dell'acqua.

e APR (routine periodica antibloccaggio): dopo 24 ore di inattivita, la pompa viene avviata automatica-

mente a 30 Hz per 10 secondi al fine di evitare il bloccaggio del rotore.

Tensione di alimentazione autosensibile: 110-127 / 220-230 V.
Porta RS486 per la comunicazione MODBUS.
Porta CAN-BUS per il funzionamento MULTI-POMPA - Modalita a cascata con carico bilanciato (fino a 4
unita) e modalita alternata pura.

e Ingressi digitali (1). Possono essere configurati come:
e Collegamenti per il rilevamento del livello minimo dell'acqua nel serbatoio di aspirazione. Questo

sistema e indipendente dal sistema di sicurezza del funzionamento a secco.

e Connessione per il controllo remoto.

e Uscite a potenziale libero (1): monitoraggio degli allarmi. Accessorio opzionale, non incluso nell’appa-
recchiatura standard testata
Menu Expert per la configurazione di vari parametri (vedere sezione 13).
Registro di controllo operativo. Informazioni sullo schermo su: ore di lavoro, cicli, collegamenti alla rete
elettrica e pressione massima dell'impianto.

e Registro degli allarmi. Informazioni sullo schermo del numero e del tipo di allarmi generati nel disposi-
tivo dal suo avvio.

4. CLASSIFICAZIONE E TIPO.

Secondo le norme IEC 60730-1 ed EN 60730-2-6, questo dispositivo & un regolatore di gruppo di pressione,
elettronico, con cavo flessibile di tipo Y collegato in modo permanente, con azione di tipo 1Y. Valore operati-
vo: portata 2,5 I/min. Grado di inquinamento 2 (ambiente pulito). Software Classe A.

Tensione nominale di impulso: cat Il / 2500V. Temperature per il test delle sfere: involucro (752C) e PCB
(1252C). Circuito di controllo per motore AC con cos fi 2 0,75 (trifase) ed cos fi 2 0,6 (monofase).

In conformita alla norma IEC 60730-1, sono dichiarati 100.000 cicli automatici (A) per ogni azione automatica.
Secondo la norma EN 61800-3, l'unita e di Classe C2, mentre per la Classe C1 & necessario richiedere il mo-
dello specifico.
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5. CARATTERISTICHE TECNICHE

Tensione di alimentazione ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frequenza 50/60 Hz

Tensione di uscita ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Corrente nominale 14A(~1)/10A(~3)

Corrente di picco massima 20% 10 sec.

Intervallo di pressione 0,5-10 bar

Grado di protezione IP 55

Temperatura ambiente massima 5-50¢C

Temperatura massima dell'acqua 5-40¢C

Flusso massimo 10,000 I/h

Peso netto 2,5kg

6. PANNELLO DI CONTROLLO

schermo LCD

16x2 cifre (paragrafo 10)

O

Pulsante START-STOP MANUALE.

AUTO’

AUTO. Permette di passare dalla modalita AUTOMATICA a quella MANUALE e vice-
versa.

&

MENU. Questo pulsante le permette di: accedere al MENU (pressione di 3 secondi),
uscire dal MENU (pressione di un secondo) o tornare indietro nel MENU con un
solo clic..

Alvy

FRECCE SU E GIU. Questi pulsanti vengono utilizzati per modificare i valori di pro-
grammazione visualizzati sullo schermo.

L

ENTER conferma i valori programmati. Ogni pressione da il via a un nuovo campo
del MENU DI CONFIGURAZIONE. Quando desidera uscire dalla sequenza di configu-

razione, prema MENU (per 3 secondi), accettando le modifiche.

O

LED LIGHTS

‘ ALLARME (rosso). Led permanentemente acceso o lampeggiante a
seconda del tipo di allarme.

... LINEA (verde). Alimentazione, si accende quando il dispositivo & colle-
f gato.

@ POMPA (giallo). Acceso significa che la pompa € in funzione.

AUTO (verde). Si accende in modalita automatica. Nei gruppi mul-
ti-pompa, il master rimane acceso e gli altri lampeggiano, variando ad
ogni ciclo.

>
c
—
o
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7. INSTALLAZIONE MECCANICA (fig. 1 e 2) &

e Conservi I'apparecchiatura nella sua confezione individuale fino al momento dell'uso, in un ambiente
pulito e asciutto.

e || dispositivo deve essere installato in ambienti con grado di inquinamento 2 secondo la norma EN-
60730-1.

e L'involucro del dispositivo ha un grado di protezione IP65. Deve essere montato in luoghi protetti dalla
pioggia e dalla luce solare diretta.

8. INSTALLAZIONE IDRAULICA (fig. 1 e 2)

Prima di procedere al collegamento idraulico, € essenziale installare una valvola di non ritorno sull'ingresso
o sull'uscita della pompa, nonché un serbatoio idropneumatico di almeno 5 L, per evitare problemi causati

da perdite nella rete idraulica.

Il dispositivo deve essere installato in posizione verticale (Fig. 2), con la porta di ingresso (G1" o G1%" mas-

chio) collegata direttamente alla mandata della pompa principale e la porta di uscita (G1" o G1%" maschio)
collegata alla rete idraulica.

Nei sistemi multi-pompa, € necessario installare un collettore per combinare le uscite dell'acqua dei dispo-

sitivi, anche se ogni pompa puo0 avere la propria entrata indipendente. Tuttavia, se € installato un sistema di
controllo di livello, I'ingresso dell'acqua deve essere condiviso (comune) per tutte le pompe.

9. COLLEGAMENTO ELETTRICO (fig. 4, 5 e 6) A

L'installazione elettrica deve essere eseguita da personale qualificato, in conformita ai requisiti di sicurezza
e alle normative vigenti in ogni Paese.

Prima di eseguire qualsiasi intervento all'interno dell'apparecchio, & necessario scollegarlo dalla rete elet-
trica e attendere almeno 2 minuti dopo la disconnessione per evitare possibili scosse elettriche.

ATTENZIONE! Collegamenti sbagliati possono rovinare il circuito elettronico. Il produttore declina ogni res-
ponsabilita per i danni causati da un collegamento errato.

9.1. Collegamento dell'alimentazione e del motore (fig. 3 e 4).
L'unita base viene fornita con il cablaggio dell'alimentazione e il cablaggio del motore. Il cavo di alimentazio-
ne puo essere sostituito solo dal produttore o dal suo rappresentante autorizzato. Di seguito viene descritta
la modalita di esecuzione di questo cablaggio per risolvere qualsiasi eventualita:
e Utilizzi un cavo di tipo HO7RN-F con una sezione adatta alla potenza installata:
- Alimentazione: sezione del cavo 1,5 mm2 (max.2,5 mm?2).
- Alimentazione motore: sezione del cavo 1 mm2 (max.2,5 mm?2).
* A seconda della lunghezza del cavo (vedere fig. 4).
Se € necessario aumentare la lunghezza del cavo, la giunzione esterna viene eseguita seguendo le linee
guida delle normative applicabili al Paese di installazione a bassa tensione e la sezione del cavo sara di-
mensionata secondo gli stessi criteri

Verifichi se I'alimentazione € a 127 Vo0 230V
Smonti il coperchio del circuito elettronico ed esegua i collegamenti secondo le indicazioni situate sulla
base della striscia di connessione.
e |l conduttore di terra deve essere pil lungo degli altri. Sara il primo ad essere montato durante il mon-
taggio e l'ultimo da scollegare durante lo smontaggio.
Spenga l'interruttore magnetotermico.
Esegua il collegamento dell'alimentazione (assicurandosi che ci sia un buon collegamento a terra): LN
e terra.
e Esegua il collegamento della pompa a:
- U V e terra per i motori monofase.
-UV W e terra per i motori trifase.
Se nel MENU INSTALLAZIONE (paragrafo 12) e stato configurato un motore monofase, il cavo grigio corris-
pondente a ‘W’ deve essere scollegato a un'estremita e isolato elettricamente all'altra.
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9.2. Collegamento di unita multi-pompa (fig.6).
Per la comunicazione multi-pompa tramite CAN-BUS, che coinvolge da 2 a 4 dispositivi, € necessario utilizzare
un cavo 3x0,25 mm?2. Il collegamento puo essere stabilito in due modi:

e Collegamento comune esterno.

e Collegamento interno.
Indipendentemente dal metodo di collegamento fisico, il funzionamento multi-pompa deve essere configu-
(rjatol nel menu di installazione assegnando un canale a ciascuna unita e, se lo desidera, impostando un tempo

i alternanza.

9.3. Altri ingressi (fig. 5).
Esiste un ingresso opzionale: AUX 1 si trova sulla scheda di alimentazione. Puo funzionare come::
e Controllo di livello esterno. Nel menu si chiama LEVEL (ALARM). Nei sistemi multi-pompa, anche se
installati in un'unica unita, il controllo si applica all'intero gruppo.
e Controllo remoto (ON/OFF). Nel menu si chiama ON/OFF (REMOTO). Fornisce un controllo individuale
di ogni pompa. Cid consente di avviare o arrestare una singola pompa a distanza, senza influenzare il
normale funzionamento del sistema rimanente. Questa funzione puo essere utilizzata anche per disat-
tivare pompe specifiche situate in serbatoi d'acqua separati che non sono interconnessi.

9.4. Uscite (fig. 5).

E disponibile un’uscita a contatto pulito, utilizzabile per il collegamento di un circuito opzionale finalizzato al
monitoraggio degli allarmi esterni

Le caratteristiche di questo circuito elettronico sono:

Uscita di tensione: contatto a potenziale zero

Corrente massima di funzionamento: 2A

Tensione di commutazione massima: 440V (CA)

Segnale di uscita: Si attiva quando si verifica un allarme nello Speedbox.
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10. VISUALIZZAZIONE SULLO SCHERMO.

Utilizzando P, puo scegliere tra due modalita di visualizzazione in cui & possibile consultare i diversi para-
metri operativi. Dove:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX, X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX, X A XXX 2C XX,XM(A)
Pset € la pressione impostata in bar.

Pbar ¢ la lettura istantanea della pressione in bar.

A ¢ la corrente istantanea consumata in A.

Hz e la frequenza di rotazione del motore in Hz.

kW e la potenza consumata dalla pompa in kW.

oC é la temperatura del modulo in 2C dove M(A) cambia da M (temperatura del modulo) ad A (tempe-
ratura interna dell'alloggiamento) ogni 3 secondi.

11. AVWIAMENTO

Montaggio individuale.

Procedere all'adescamento della pompa.

Collegare il dispositivo alla rete elettrica con l'interruttore, tutte le spie si accenderanno istantaneamente
e si spegneranno immediatamente. Il dispositivo eseguira quindi un AUTOTEST per circa 10 secondi, visua-
lizzando sullo schermo il modello e la versione del software. Dopodiché, l'indicatore "LINE" si accende e il
dispositivo & pronto per la configurazione.

Assemblaggio di piu pompe.

Per collegare fino a quattro dispositivi, &€ necessario seguire esattamente le linee guida descritte nella sezione
precedente. Tuttavia, durante il processo di configurazione, a ogni unita deve essere assegnato un canale di
comunicazione diverso.

Alcune considerazioni:

e L'alimentazione idrica puo provenire da una singola fonte o da piu fonti. Se le pompe prelevano lI'acqua
da un serbatoio comune e viene utilizzato un sensore di livello, il sistema si arrestera in caso di livello
minimo. Tuttavia, si raccomanda di collegare il sensore di livello a tutte le unita, poiché non & possibile
sapere con certezza quali saranno in funzione durante una condizione di livello minimo dell'acqua.

e Se e stato configurato e collegato un galleggiante questo gestira ogni pompa individualmente. Cio
consente di avviare o arrestare una singola pompa da remoto, senza influenzare il normale funziona-
mento del resto del sistema.
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12. MENU SETUP (premere MENU per 3 secondi).

Correggere i valori utilizzando P4, e ENTER per memorizzare i dati. Dopo ogni ENTER sequenza di configura-
zione, seguono automaticamente le varie schermate che la compongono. Prema MENU per tornare indietro.
Per uscire da questa sequenza in qualsiasi momento, salvando i valori modificati, tenga premuto MENU per
3 secondi.

9

Pset XX,X A XXX Per avviare la sequenza di configurazione, prema MENU per
Pbar XXX Hz XXX [E

MENU | pulsanti P4 permettono di selezionare tra i MENU: INSTALLA-

ZIONE, ESPERTO, REGISTRI.
ISR VSVAIO\ IS < cioni INSTALLAZIONE.

¢t @

LINGUA | pulsanti P4, permettono di selezionare tra: "LANGUAGE

0 ENGLlSH", "LANGUE FRANCAISE", "LINGUA ITALIANA", "IDIOMA
ITALIAN ESPARIOL" e "JEZYK POLSKI".
TIPO DI MOTORE Utilizzando P si seleziona l'uscita per un motore monofase

o trifase. Prema ENTER per la convalida. Nel caso di selezio-
nare il modello monofase, sara necessario scollegare/isolare il
cavo grigio secondo lo schema 4 e il paragrafo 9.

Trifase

CORRENTE NOM. Tramite P inserisca la corrente nominale della pompa in
ampere, attivando la protezione da sovracorrente. Questo

XXX A valore si trova sulla targhetta del motore.

AVVERTENZA: questo parametro & legato anche al rilevamento

del flusso, € molto importante per il corretto funzionamento

dell'apparecchiatura inserire il valore corretto.

¢@ ¢

SENSO ROTAZ. (Si applica solo all’'uscita per motore trifase) Utilizzando il

pulsante START/STOP si controlla la direzione di rotazione del
0/1 XX, XA XX,Xbar motore. | tasti P (0/1) servono per cambiarla, visualizzan-
do, in ogni caso, la pressione e la corrente istantanea. Deve
essere convalidato con ENTER.

¢

FREQUENZA MIN. Utilizzando 4 il valore della frequenza minima puo essere au-
15 Hz mentato all'interno degli intervalli: 15-48 Hz per la pompa trifa-
se e 30-48 Hz per la pompa monofase.

*II valore della frequenza minima viene utilizzato come fre-
qguenza di arresto nelle installazioni in cui il rilevamento auto-
matico del dispositivo non agisce a causa di perdite nel sistema.
Vedere installazione idraulica.

¢

SET POINT Questa ¢ la pressione target del sistema. Per modificare il va-
XX X bar lore iniziale (2 bar) e necessario utilizzare T J . ATTENZIONE! a
, E essenziale che la pressione nominale sia inferiore di almeno

1 bar rispetto alla pressione massima che la pompa puo eroga-

re.

NOTA: In caso di installazione di gruppo, il collettivo funziona

alla pressione nominale del dispositivo MASTER, per cui non e

necessario configurare il resto.

DIF. AVVIAMENTO Il valore predefinito & 0,5 bar. Questo valore di pressione
e quello che il sistema sottrarra dalla pressione nominale, U—I
0,5 bar ottenendo la pressione finale alla quale il sistema avviera la

pompa quando c'e una richiesta nella rete idraulica. Utilizzi

i pulsanti P4, per modificare il valore iniziale. Si consiglia di
mantenere questo valore tra 0,3 e 0,6 bar. Esempio:

Pressione impostata: 2 bar.

Differenziale di avvio: 0,6 bar

Pressione finale di avvio: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

Il valore dovrebbe essere piu alto quanto pilu basso e I'accumu-
lo del sistema e viceversa.
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MULTI-POMPA? Il dispositivo & configurato di default come INDIVIDUALE (NO).

In caso di installazione individuale, prema ENTER per confer- e
NO mare. In caso di montaggio di gruppo, prema {, per passare a

(Sl). Continueremo ad assegnare un canale diverso a ciascuno

dei dispositivi che compongono il gruppo e un tempo di alter-

nanza (opzionale).

SELEZIONE CANALE Dopo aver selezionato MULTI-POMPA, un canale, da 1 a 4, sara q_l
1 assegnato a ciascuna unita in modo sequenziale. <

>

Se un ciclo non viene completato (a causa del consumo conti-

nuo), e possibile impostare un tempo massimo di funzionamen-

TEMP. ALTERNANZA to continuo. Se il tempo programmato viene superato "TEMPO

X h ALT" verra forzata un'alternanza. Valore 00 -> controllo disabili-
tato dal tempo, l'alternanza sara mantenuta in ogni ciclo.

2>

Ed MODO MULTI-POMPE Infine, decideremo se il gruppo di pompe funziona in DUTY

DUTY ASSIST ASSIST (le pompe vengono avviate all'aumentare della doman-
da) o in DUTY STAND-BY (una pompa in funzione e le altre in
riserva).

Pset XX,X A XXX Dopo aver premuto ENTER il sistema sara configurato. Prema
AUTOMATICO per uscire dalla modalita di funzionamento el

Pbar XX,X Hz XXX [l : 4

In caso di montaggio di gruppo, AUTOMATICO deve essere pre-

muto su ogni singolo dispositivo del gruppo.

In caso di montaggio di gruppo, dopo aver premuto il pulsante AUTO su uno dei dispositivi, il led AUTO si
accendera su questo e lampeggera sugli altri, indicando che il collegamento & stato stabilito correttamente,
altrimenti verifichi il collegamento (fig. 5).
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13. MENU ESPERTO (premere MENU per 3 secondi).

Utilizzando P, possiamo modificare i valori, utilizzare ENTER per la convalida, utilizzare MENU per andare

indietro. Quando vogliamo uscire dalla sequenza di configurazione, premiamo MENU per 3 secondi.

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XX,X

MENU
ESPERTO

FREQUENZA MAS.

UNITA PRESSIONE
bar

PRES. RIEMPIMENTO
0,0 bar

SOGLIA MINIMA

Edl TEMPO SOGLIA MIN.

PRESSIONE MAS.
0.0 bar

£dl TEMPO PRESS. MAS.

XX sec

GUADAGNO Ki
10

GUADAGNO Kp

10

RAMPA ACCELERAZ.
10 Hz/s

Per avviare la sequenza di configurazione, prema MENU per
3",

Tramite i tasti ™, possiamo scegliere il MENU tra: INSTALLA-
ZIONE, ESPERTO, REGISTRI.
Scelga ESPERTO.

Configurazione della frequenza massima di rotazione del mo-
tore nell'intervallo [45;60] Hz.

Utilizzando P possiamo passare tra bar e PSI.

Utilizzando P € possibile configurare un setpoint indipen-
dente. Questo setpoint sara applicato durante i primi due
minuti di funzionamento dopo ogni nuovo collegamento
all'alimentazione. Lo scopo di questa funzione é di evitare una
rampa di accelerazione eccessivamente rapida dopo
un'interruzione dell'alimentazione.

Configurazione della pressione minima nel sistema. Con il
valore 0,0 bar, il controllo & disattivato. Se il sistema rileva una
pressione inferiore al valore "SOGLIA MININIMA" durante un
tempo superiore a "TEMPO SOGLIA MIN." scattera l'allarme
Al1l.

Configurazione del tempo in cui il sistema puo lavorare al
di sotto della pressione minima prima che scatti I'allarme
di pressione minima.

Configurazione della pressione massima nel sistema. Con il
valore 0,0 bar, il controllo e disattivato. Se il sistema rileva una
pressione superiore al valore "PRESSIONE MAS." durante un
tempo superiore a "TEMPO PRESS. MAS." scattera |'allarme
Al12.

Configurazione del tempo in cui il sistema puo funzionare
al di sopra della pressione massima.

Parametro PID, impostato in fabbrica. Per qualsiasi dubbio,
contatti il produttore.

Parametro PID, impostato in fabbrica. Per qualsiasi dubbio,
contatti il produttore.

Parametro PID, impostato in fabbrica. Per qualsiasi dubbio,
contatti il produttore.
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RAMPA DECELERAZ.

10 Hz/s

FREQ. COMMUTAZ.
8kHz

INDIRIZZO MODBUS
CH: 1

BAUDRATE MODBUS

INGRESSO AUX 1
NO

DISABILITA Al1?
NO

RESET PARAMETRI
NO

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XX, X

Utilizzando i tasti P/ se puo regolare la decelerazione. Range
5-20 (Hz/s). Pulsare ENTER per confermare.

Utilizzando i pulsanti P si puo regolare la frequenza di con-
mutazione. 8KHz o 4KHz. Prema ENTER per confermare.

*Per le installazioni con pompe sommerse o dove il cavo
dell'apparecchio a una pomba supera i 20 m, si consiglia di lavo-
rare con una frequenza di conmutazione di 4Khz.

Qui e possibile assegnare un INDIRIZZO MODBUS all'interno
del range [1;250].

LA MAPPA DELLE VARIABILI E DISPONIBILE TRAMITE IL
CODICE QR RIPORTATO NELLA FIG. 5

Velocita di trasmissione dei dati nel canale di serie espressa in
baudios. Normalmente 9600 bps 0 19200 bps.

Tramite P, selezioniamo il tipo di ingresso esterno per il
connettore AUX O:
0-NO: Disconnesso
1-LEVEL (ALARM): Attivato come controllo di livello esterno.
2-ON/OFF (REMOTE):

Contatto chiuso -> Sistema attivato.

Contatto aperto -> Sistema disattivato.
3- P. SETPOINT 2 (SECONDA PRESSIONE):

Contatto chiuso -> Pressione principale.

Contatto aperto -> Secondo setpoint di pressione.

Utilizzi P per disattivare I'allarme da mancanza di acqua per
consumo di corrente (A01). Questa protezione puo essere rea-
lizzata con altri mezzi come un galleggiante di livello esterno
(A04) o I'allarme a pressione minima (A11).

Mediante 4 possiamo selezionare Si per ripristinare la con-
figurazione di fabbrica eliminando i registri di allarmi e contagi.

Dopo aver premuto ENTER, il sistema & pronto per funzionare.
Prema AUTO per abbandonare la modalita MANUALE.
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14. REGISTRO DELLE FUNZIONI E DEGLI ALLARMI (pulsare MENU durante 3 secondi).
Registrare i valori tramite 44, e ENTER per memorizzare i dati. Premendo MENU possiamo retrocedere. Per
uscire in qualsiasi momento di questa sessione, mantenendo i valori modificati, deve mantenere premuto

per 3 secondi MENU.

MENU Tramite i tasti P, possiamo scegliere il MENU tra: INSTALLA-
REGISTRI ™M ZIONE, ESPERTO, REGISTRI. Selezioni REGISTRI.

REGIST. FUNZIONI Accesso al server di dati operativi.

AVVIAMENTI POMPA Numero di cicli di funzionamento, un ciclo & un arrangiamen-
XXXX hours to/paro.

TEMPO LAV. POMPA Numero di ore di funzionamento della pompa.

XXXX hours

TEMPO TOTALE Tempo in cui il dispositivo & stato collegato alla rete.

XXXX hours

COLLEGAM. RETE Numero di connessioni alla rete elettrica.

x
>

ENERGIA CONSUM.
XXX,X KWh

Potenza consumata dalla pompa fin dall'inizio.

REGISTRO ALLARMI Introduzione al sistema di allarme.

Al MANCA ACQUA Numero di allarmi per mancanza di acqua.

A2 SOVRACORRENTE Numero di allarmi per intensita.

A5 SENSORE PRESS

Numero di allarmi del sensore di pressione.

A6 TEMPERATURA Numero di allarmi per eccesso di temperatura.

A7 CORTOCIRCUITO Numero di allarmi per cortocircuito.

A8 TENSIONE ALTA Numero di allarmi per tensione alta.

A9 BASSA TENSION

Numero di allarmi per tensione minima.

A12 MAS. PRESSIONE Pressione massima nell'impianto.

A13 MIN. PRESSIONE

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ € ¢ ¢

Numero di allarmi per pressione minima.

Al14 LIVELLO Numero di allarmi per ingresso di livello.

¢

| record vengono memorizzati anche se il dispositivo & scollegato dalla rete elettrica.
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15. ALLARMI.

Per visualizzare i possibili allarmi accumulati nel sistema, tenga premuto MENU+“* per 3 secondi. Con il tasto
ENTER verranno visualizzati i diversi allarmi e contatori. Una volta visualizzati, prema ENTER per uscire dalla
gestione degli allarmi e tornare alla schermata iniziale.

A1l MANCANZA D'ACQUA (¥) Controllo dei guasti (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Quando il sistema rileva una mancanza d'acqua nell'aspirazione per piu di 20 secondi, la pom-

pa si ferma e il sistema ART (Test di ripristino automatico) si attiva.

RISPOSTA DEL SISTEMA: dopo 5 minuti, il sistema ART riavvia la pompa per 30 secondi, cercando di riavviare

il sistema. Se la mancanza d'acqua persiste, riprovera ogni 30 minuti per 24 ore. Se dopo questo periodo, il

sistema rileva ancora una mancanza d'acqua, la pompa sara permanentemente fuori servizio fino a quando

il problema non sara risolto.

SOLUZIONE: Controlli I'alimentazione del circuito idraulico. Se € necessario adescare la pompa, utilizzi il

gulsante fii)avvio manuale START/STOP (verifichi che il led AUTOMATICO sia spento, altrimenti lo prema per
isattivarlo

Caso speciale: Se abbiamo programmato una pressione di setpoint superiore a quella che la pompa puo for-

nire, il dispositivo interpreta anche questo come un guasto dovuto alla mancanza d'acqua.

Caso speciale 2: Questo dispositivo rileva la mancanza d'acqua misurando il consumo di corrente. Occorre

veriEcare che la corrente nominale della pompa inserita nel menu di configurazione sia quella indicata sulla

targhetta.

A2 SOVRACORRENTE (%) Controllo del guasto (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: A seconda della corrente inserita nel menu di installazione, il sistema protegge la pompa da
possibili sovraccarichi di corrente, generalmente causati da malfunzionamenti nelle pompe o nell'alimenta-
zione.

RISPOSTA DEL SISTEMA: Dopo aver rilevato il guasto di sovracorrente, la pompa verra fermata automati-
camente. Il sistema riprovera ad avviare la pompa quando la domanda di consumo lo richiedera. Verranno
effettuati fino a 4 tentativi, al termine dei quali, se il sistema rileva ancora il guasto, la pompa sara definitiva-
mente fuori servizio.

SOLUZIONE: Verificare lo stato della pompa, ad esempio che non ci sia un blocco del rotore, ecc. Verificare
che i dati inseriti nel menu di configurazione relativi al consumo della pompa siano corretti. Una volta risolto
il problema, per ripristinare il funzionamento della pompa, vada al menu "CONFIGURAZIONE" e inserisca i
valori di corrente appropriati.

A5 TRASDUTTORE (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Il dispositivo ci informa sullo schermo LCD dei guasti del sensore di pressione.
RISPOSTA DEL SISTEMA: || dispositivo smette di funzionare.

SOLUZIONE: Il trasmettitore di pressione esterno sara controllato o sostituito.

A6 ECCESSO DI TEMP. (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Il sistema e dotato di un dispositivo di raffreddamento per mantenere I'[NVERTER in condizioni
di lavoro ottimali.

RISPOSTA DEL SISTEMA: Se per qualsiasi motivo si raggiunge una temperatura eccessiva, il sistema stesso
spegne il dispositivo.

SOLUZIONE: Verifichi che la temperatura esterna sia inferiore a 50 °C. Nelle installazioni all'aperto, & essen-
ziale proteggere |'apparecchiatura dalla luce solare diretta utilizzando una copertura adeguata. Si assicuri di
seguire le istruzioni di installazione riportate nel diagramma 2.

A7 CORTO CIRCUITO (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Il dispositivo € dotato di un sistema elettronico di protezione contro i cortocircuiti e le correnti
di picco eccessive.

RISPOSTA DEL SISTEMA: La pompa si ferma per 10 secondi. Poi si riavvia - vengono effettuati 4 tentativi. Se il
problema non viene risolto, si verifica un guasto permanente.

SOLCllJZIONE: Controlli il collegamento elettrico del motore della pompa. Se il problema persiste, contatti il
produttore.
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A8 SOVRATENSIONE - A9 SOTTOTENSIONE (%) Controllo del guasto

DESCRIZIONE: il dispositivo & dotato di un sistema di protezione elettronico contro la sovratensione e la so-
ttotensione.

RISPOSTA DEL SISTEMA: in caso di sovratensione o sottotensione, il sistema viene arrestato. Se viene ripris-
tinato un valore di tensione adeguato, il funzionamento viene ripristinato automaticamente.

SOLUZIONE: controllare I'alimentazione di rete.

A12 MAX PRES (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Il dispositivo & dotato di un sistema elettronico di protezione contro la pressione massima.
RISPOSTA DEL SISTEMA: Se il dispositivo rileva una pressione superiore alla pressione impostata "MAX.
PRES" per piu del tempo configurato "T.P. MAX" si verifichera un guasto definitivo, con conseguente arresto
del sistema.

SOLUZIONE: Controllare la pressione impostata e la pressione massima.

A13 PRES.MIN (®) Guasto definitivo

DESCRIZIONE: Il dispositivo dispone di un sistema di protezione contro le basse pressioni.

RISPOSTA DEL SISTEMA: Se il dispositivo rileva una pressione inferiore a quella configurata "ALLARME PRES.
MIN" per un tempo superiore a quello configurato "T.P.MIN", si verifichera un guasto definitivo, che arres-
tera il sistema.

SOLUZIONE: Verifichi la presenza di perdite nell'installazione e il valore di pressione minima configurato.

A14 LIVELLO (%) Controllo guasti

DESCRIZIONE: |l dispositivo dispone di un ingresso esterno che, se configurato come "LIVELLO", attivera
guesto allarme.

RISPOSTA DEL SISTEMA: Il funzionamento del sistema viene interrotto fino a quando non cambia lo stato del
livello.

SOLUZIONE: Controllare il cablaggio e/o la configurazione dell'ingresso esterno come funzione "LIVELLO".

16. ALLARMI MONTAGGIO DI GRUPPO:

Gli allarmi, nel caso del montaggio di gruppo, sono analoghi a quelli del montaggio individuale con le pecu-

Ici]ariltlé del funzionamento con 2 dispositivi comunicanti. A seconda della reazione del sistema, esistono 3 tipi
i allarme:

1. ERRORE DI COMUNICAZIONE: non viene attivato alcun allarme. Entrambi i dispositivi continuano a funzio-

nare in modo indipendente. Nessuno dei due dispositivi mostrera un led lampeggiante.

2. LIVELLO MINIMO DEL DISPOSITIVO NEL SERBATOIO: viene attivato I'allarme per la mancanza d'acqua, ma

il dispositivo rimane disattivato. Verra automaticamente ripristinato quando il sensore di livello rilevera di

nuovo l'acqua.

3. RESTO DEGLI ALLARMI: se |'allarme si e verificato in un solo dispositivo, I'altro agira come principale, ten-

tera di avviare il dispositivo in avaria solo in caso di sovra-domanda, dopo 4 allarmi successivi il dispositivo

verra disattivato e dovra essere ripristinato manualmente. In caso di allarme in entrambi i dispositivi, il siste-

ma effettua 4 tentativi per ripristinare il funzionamento, se fallisce sara disattivato.

Per ripristinare manualmente un dispositivo disattivato da un allarme, prema AUTOMATIC ON/OFF nel MAS-

TER e poi ENTER nel dispositivo interessato.
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FRANCAIS

LIRE ATTENTIVEMENT LES INSTRUCTIONS SUIVANTES AVANT D'INSTALLER ET D'UTILISER CET APPAREIL. LE
FABRICANT DECLINE TOUTE RESPONSABILITE EN CAS D'INCIDENTS OU DE DOMMAGES DUS A LA NEGLIGEN-
CE OU AU NON-RESPECT DES INSTRUCTIONS DECRITES DANS CE MANUEL OU A L'UTILISATION DANS DES
CONDITIONS AUTRES QUE CELLES INDIQUEES SUR L'APPAREIL.

0. GARANTIE, RECOMMANDATIONS ET GENERALITES o

Le PI‘OC!UIt est garanti pendant 2 ans a compter de la date de fabrication. ) ) ]
Le abr|ctant ne sera pas tenu responsable de la garantie du produit en cas d'installation ou de manipulation
incorrecte.

Ne re{'_iete; pas le manuel aﬁ)ré_s avoir effectué les opératjons d’installation, il peut étre utile pour toute
modification de cette installation, ainsi que pour resoudre quelque probléme postérieur comme alarmes de
sécurité, alarmes par manque d’eau, etc. ) ) )

Les installations hydraulique comme électrique doivent étre effectuées par personnel qualifig, il faut suivre
les prescriptions de sécurité ainsi que les réglementations en vigueur de chaque pays. Pour |'installation
electrl%ue on recommande d"utiliser un interrupteur différentiel de haute sensibilité: IAn = 30 mA (classe

A ou AC). On recommande d’utiliser un magnetothermique de 16_Ad[§ortie monophasée) et de 20A (sortie
triphasée). On recommande, aussi, d utiliser une ligne électrique indépendante, afin d"éviter de possibles
interférences électromagnétiques qui peuvent créer des modifications non souhaitées dans des appareils
électroménagers de |'installation. ) ) o . )

L"appareil doit fonctionner avec un flux d"eau nettoie, dans le cas ou il existe la possibilité de présence de
gravier ou particules (installations avec des pompes submersibles) on recommande d’utiliser un filtre adé-
8uat pour éviter la possibilité de blocage du senseur de flux. ] ) o )

n recommande d’utiliser un verre d’expansion adéquat pour chaque installation afin d’éviter des mises
en marche inutiles consequence des égouttements par détériorations inévitables de robinets, valves, etc
ainsi que pour éviter le marteau de I’eau produits mormalment [par electrovalves ou valves avec un pas de
débit considérable. ATTENTION, avant d’effectuer toute manipulation dans |"appareil, il devra étre decon-
necté du réseau électrique et on attendra un minimum de 2 minutes apres le debranchement pour éviter
de possibles décharges électriques.

1. FONCTIONNEMENT

L'appareil est un dispositif en ligne pour la commande d'une pompe monophasée ou triphasée. Il est doté
d'un systéeme électronique gére par un logiciel qui répond aux exigences de rendement et de sécurité des
principaux fabricants de pompes. Il comprend un INVERTER (convertisseur de fréquence) qui reg|u|e la vites-
sae, ggt_ fa pompe afin de maintenir une pression optimale constante et fixe dans l'installation, quel que soit le
ébit fourni.

Le systéme est doté d'un écran LCD qui rend la configuration des paramétres tres simple et intuitive. Une
fois les parametres de configuration introduits, le systeme gere le démarrage de la pompe et du variateur
de fréquence. En méme temps, il assure une pression constante et une réduction considérable des colts
énergétiques, car la pompe utilise a tout moment une puissance proportionnelle a la demande du réseau, ce
cfuyperljnet d'obtenir une efficacité énergétique maximale. Pour déterminer la pression optimale de I'insta-
llation, il convient de tenir compte des concepts suivants :

Hm : Hauteur maximale de Ia colonne d'eau en m. Elle dépend du nombre d'étages de la maison. Elle
dépend du nombre d'étages du batiment et correspond a la hauteur entre la pompe et le dernier étage.
Chaque 10 m de hauteur équivaut a environ 1 bar (0,98 bar).

Pw: Pression minimale disponible au dernier étage (normalement 1,5 ba_rg., )

Pc : La perte de charge avec un critere général et indicatif peut étre considérée comme 0,033 bar/m.
Prmin : Pression résultante minimale. [a somme des pressions ci-dessus correspond a la pression d'inter-
vention des pompes.

Exemple indicatif pour un batiment de 5 étages équivalant a 15 m avec une pompe située au niveau O :

Hm =15m= 1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc=15x%0.033 bar = 0.5 bar - Prmin=15+15+0.5=3.5bar

F_Ol\é(;rl\llONNEMENT MULTI-POMPES - Cascade avec répartition équilibrée des charges (jusqu'a 4 unités
via

Le systeme de fonctionnement multi-pompes permet a un maximum de quatre pompes de fonctionner de

maniere coordonnée en mode cascade avec répartition équilibrée des charges, ce qui garantit une effica-

cité maximale et une plus longue durée de vie de I'équipement. La communication entre les unités se fait

garb_l:%us CAN, ce qui permet une synchronisation en temps réel pour un contréle précis de la pression ou du
ébit.

Lorsque la demande augmente, des pompes supplémentaires sont activées et toutes les unités de fonction-

nement modulent leur vitesse en paralléle, répartissant la charge de travail de maniére égale afin d'éviter la

surcharge d'une seule pompe.

Le systeme prend en charge :

e Télécommande individuelle pour chaque unité. . ) .
e Aspiration indépendante pour chaque pompe, tant qu'aucun controle de niveau externe n'est utilisé.

Si un contréle de niveau externe est mis en ceuvre, il doit étre unique et partagé par I'ensemble du systeme
afin de garantir un fonctionnement correct. Un controle de niveau peut également étre connecté a chaque

unité pour assurer un fonctionnement redondant en cas de défaillance de I'une des unités.

Le syst%ne peut également étre configuré en mode purement alternatif (jamais deux pompes en fonction-

nement).
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2. TRANSPORT ET STOCKAGE

2.1 Controle a la livraison

Vérifiez I'extérieur du colis. Si le produit présente des signes d'endommagement, notifiez-le a notre distribu-
teur au plus tard huit jours apres la date de livraison. Ouvrez le carton. Retirez tous les matériaux d'emballage
du produit. Eliminez tous les matériaux d'emballage conformément aux réglementations locales. Examinez
le produit pour voir s'il manque des piéces ou si elles sont endommagées. Si vous constatez des dommages,
contactez le vendeur.

2.2 Directives de transport

Respectez les regles de prévention des accidents en vigueur. Risque d'écrasement. L'appareil et ses compo-
sants peuvent étre lourds. Utilisez des méthodes de levage appropriées et portez toujours des chaussures
a embout d'acier. Vérifiez le poids brut indiqué sur I'emballage afin de sélectionner I'équipement de levage
approprié. L'appareil ne doit étre transporté qu'en position horizontale, comme indiqué sur I'emballage. Vei-
llez a ce que |'appareil soit solidement fixé pendant le transport et a ce qu'il ne puisse pas rouler ou tomber.
Le produit doit étre transporté a une température ambiante comprise entre -10 °C et 70 °C (-14 °F et 158 °F)
et a un taux d'humidité sans condensation inférieur a 95 %, et protégé contre la saleté, les sources de chaleur
et les dommages mécaniques.

2.3 Consignes de stockage

Protégez le produit de I'humidité, de la saleté, des sources de chaleur et des dommages mécaniques.

Le produit doit étre stocké a une température ambiante comprise entre -10 °C et 70 °C (14 °F et 158 °F) et a
une humidité inférieure a 95 %.

Le variateur utilise des condensateurs électrolytiques qui peuvent se détériorer s'ils ne sont pas utilisés pen-
dant une période prolongée. S'il est stocké pendant un an ou plus, veillez a le mettre en marche de temps en
temps pour éviter toute détérioration.

3. CARACTERISTIQUES GENERALES.

Raccordement hydraulique d’aspiration et de refoulement: G 1 1/4” méle s/ 1SO 228.

Systéme de contréle et de protection de la pompe contre les surintensités.

Systeme de protection contre le fonctionnement a sec de la pompe par manque d'eau.

Systéme de controble et de protection contre les tensions trop élevées ou trop basses.

Systéme de controéle et de protection contre les surpressions ou les dépressions.

Fonction ART (Test de réinitialisation automatique). Aprés une alarme de manque d'eau, I'ART essaie, a

intervalles programmeés, d'allumer ['unité pour voir si I'alimentation en eau a été rétablie.

e Systeme de réinitialisation automatique apres une coupure de courant. Le systeme est activé dans le
méme état qu'avant la coupure, en conservant les parametres de configuration (voir chapitre "CONFI-
GURATION").

e Fonction STC (Smart Temperature control). Lorsque la température du module de puissance ou la tem-
pérature ambiante intérieure dépasse 100 2C, il diminue automatiquement la fréquence de rotation de
la pompe, réduisant ainsi la production de chaleur tout en maintenant I'alimentation en eau.

e APR (routine périodique anti-blocage) : apres 24 heures d'inactivité, la pompe est automatiquement

mise en marche a 30 Hz pendant 10 secondes afin d'éviter le blocage du rotor.
Tension d'alimentation a détection automatique: 110-127V / 220-230 V.
Port RS486 pour la communication MODBUS.
Port CAN-BUS pour le fonctionnement MULTI-POMPES - Mode cascade avec charge équilibrée (jusqu'a
4 unités) et mode alternatif pur.

e Entrées numériques (1). Peut étre configuré comme :
e Connexions pour la détection du niveau d'eau minimum dans le réservoir d'aspiration. Ce systeme

est indépendant du systéme de sécurité contre la marche a sec.

e Connexion pour la commande a distance.

e Sorties a potentiel libre (1): surveillance des alarmes. Accessoire optionnel, non inclus dans I'équipe-
ment standard testé.
Menu expert pour la configuration de divers parametres (voir section 13).
Journal de contrdole opérationnel. Informations a I'écran sur : les heures de travail, les cycles, les raccor-
dements au réseau et la pression maximale de l'installation.

e Journal des alarmes. Informations a I'écran sur le nombre et le type d'alarmes générées dans |'appareil
depuis sa mise en service.

4. CLASSIFICATION ET TYPE.

Conformément aux normes IEC 60730-1 et EN 60730-2-6, cet appareil est un contréleur de groupe de pres-
sion, électronique, avec cable flexible a fixation permanente de type Y, avec action de type 1Y. Valeur de
fonctionnement : débit 2,5 I/min. Degré de pollution 2 (environnement propre). Logiciel Classe A.

Tension nominale d'impulsion : cat Il / 2500V. Températures pour l'essai a la bille : boitier (752C) et PCB
(1259C). Circuit de controle pour moteur AC avec cos fi > 0.75 (triphasé) ou cos fi 2 0.6 (monophasé).
Conformément a la norme IEC 60730-1, 100 000 cycles automatiques (A) sont déclarés pour chaque action
automatique.

Selon la norme EN 61800-3, I'appareil est de classe C2, pour la classe C1, le modele spécifique doit étre de-
mandé.
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5. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation

~ 1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)

Fréquence 50/60 Hz
Tension de sortie ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Courant nominal 14A(~1)/10A(~3)

Courant de pointe max.

20% 10 sec.

Plage de pression 0,5 - 10 bar
Degré de protection IP 55
Température ambiante maximale 5-50¢C
Température maximale de I'eau 5-40¢C
Débit maximal 10,000 I/h
Poids net 2,5 kg

6. TABLEAU DE COMMANDE

Ecran LCD

16x2 chiffres (section 10)

0

Bouton-poussoir START-STOP MANUEL.

AUTO’

AUTO. Permet de passer du mode AUTOMATIQUE au mode MANUEL et vice versa.

&

MENU. Ce bouton-poussoir permet : d'accéder au MENU (pression de 3 secondes),
de quitter le MENU (pression d'une seconde) ou de revenir en arriere dans le MENU
par un simple clic.

Alvy

FLECHE DU HAUT ET DU BAS. Ces boutons-poussoirs permettent de modifier les va-
leurs de programmation affichées sur I'écran.

L

ENTER confirme les valeurs programmeées. Chaque pression donne acces a un nou-
veau champ du MENU DE CONFIGURATION. Pour sortir de la séquence de configura-
tion, appuyez sur MENU (pendant 3 secondes), en acceptant les modifications.

O

LUMIERES
LED

‘ ALARME (rouge). Led allumée en permanence ou clignotante selon le
type d'alarme.

- LINE (vert). Alimentation électrique, s'allume lorsque |'appareil est con-
necté.

@ PUMP (jaune). S'allume lorsque la pompe fonctionne.

AUTOMATIQUE (vert). S'allume en mode automatique. Dans les grou-
pes multi-pompes, le maitre est allumé et les autres clignotent, variant
a chaque cycle.

>
=
—
(®)
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7. INSTALLATION MECANIQUE (fig. 1 et 2) &

e Conservez I'équipement dans son emballage individuel jusqu'a son utilisation dans un environnement
propre et sec.

e L'appareil doit étre installé dans des environnements avec un degré de pollution 2 selon EN-60730-1.

e Le boitier de I'appareil a un degré de protection IP65. Il doit étre installé dans des endroits protégés de
la pluie et de la lumiére directe du soleil.

8. INSTALLATION HYDRAULIQUE (fig. 1 et 2) &

Avant de procéder au raccordement hydraulique, il est indispensable d'installer un clapet anti-retour a
I'entrée ou a la sortie de la pompe, ainsi qu'un réservoir hydropneumatique d'au moins 5 L, afin d'éviter les
problemes liés aux fuites dans le réseau hydraulique.

Le dispositif doit étre installé en position verticale (Fig. 2), avec I'orifice d'entrée (G1" ou G1%" male) re-

lié directement au refoulement de la pompe principale, et I'orifice de sortie (G1" ou G1%" male) relié au
réseau hydraulique.

Dans les systémes multi-pompes, un collecteur doit étre installé pour combiner les sorties d'eau des appa-
reils, bien que chaque pompe puisse avoir sa propre entrée indépendante. Toutefois, si un systeme de

contréle de niveau est installé, I'entrée d'eau doit étre partagée (commune) pour toutes les pompes.
9. RACCORDEMENT ELECTRIQUE (fig. 4, 5 et 6) A

L'installation électrique doit étre effectuée par du personnel qualifié, conformément aux exigences de
sécurité et aux normes en vigueur dans chaque pays.

Avant d'effectuer toute intervention a l'intérieur de I'appareil, il faut le débrancher du réseau électrique
et attendre au moins 2 minutes apres le débranchement afin d'éviter d'éventuelles décharges électriques.

9.Raccordement de I'alimentation et du moteur (fig. 3 et 4).
L'unité de base est livrée avec le cablage de I'alimentation et le cablage du moteur. Le cable d'alimentation ne
peut étre remplacé que par le fabricant ou son représentant agréé (Y). Voici comment effectuer ce cablage
pour parer a toute éventualité :
e Utiliser un cable de type HO7RN-F avec une section adaptée a la puissance installée:
- Alimentation électrique : section de cable 1,5 mm2 (max. 2,5 mm2).
- Alimentation du moteur : section de cable 1 mm2 (max. 2,5 mm?2).
* En fonction de la longueur du cable (voir fig. 4).
S'il est nécessaire d'augmenter la longueur du cable, la jonction extérieure est réalisée en suivant les
directives de la réglementation applicable au pays d'installation a basse tension et la section du cable
sera dimensionnée selon les mémes critéres.

o \/érifier si l'alimentation est de 127V ou de 230V
e Démonter le couvercle du circuit électronique et effectuer les connexions selon les indications situées
sur la base de la barrette de connexion.
e Le conducteur de mise a la terre doit étre plus long que les autres. Il sera le premier a étre monté lors
du montage et le dernier a étre déconnecté lors du démontage.
Eteindre l'interrupteur magnétothermique.
Effectuer le branchement de |'alimentation électrique (en s'assurant de la présence d'une bonne prise
de terre) : LN et terre.
o Effectuer le raccordement de la pompe a:
- U V et la terre pour les moteurs monophasés.
-UV W et la terre pour les moteurs triphasés.

Si un moteur monophasé a été configuré dans le MENU INSTALLATION (paragraphe 12), le cable gris corres-
pondant a “W” doit étre déconnecté a une extrémité et isolé électriguement a l'autre.
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9.2. Connexion des groupes multipompes (fig.6).
Pour la communication multipompes via CAN-BUS, impliquant 2 a 4 dispositifs, un cable de 3x0,25 mm? doit
étre utilisé. La connexion peut étre établie de deux maniéres :

e Connexion externe commune.

e Connexion interne.
Indépendamment de la méthode de connexion physique, le fonctionnement multi-pompe doit étre confi-
gurlé dans le menu d'installation en attribuant un canal a chaque unité et, si désiré, en définissant un temps

'alternance.

9.3. Autres entrées (fig. 5).
Il'y a une entrée optionnelle: AUX 1 est situé sur la carte d'alimentation. Il peut fonctionner comme:

e Controle de niveau externe. Le menu s'appelle LEVEL (ALARM). Dans les systémes multi-pompes,
méme installés dans une seule unité, le contréle s'applique a I'ensemble du groupe.

e Commande a distance (ON/OFF). Dans le SET UP menu s'appelle ON/OFF (REMOTE). Il permet de
contréler individuellement chaque pompe. Cela permet de démarrer ou d'arréter une seule pompe a
distance sans affecter le fonctionnement normal du reste du systeme. Cette fonction peut également
étre utilisée pour désactiver des pompes spécifiques situées dans des réservoirs d'eau séparés qui ne
sont pas interconnectés.

9.4. Sorties (fig. 5).

Il'y a une sortie libre de potentiel disponible pour connecter un circuit optionnel pour la surveillance des
alarmes externes.

Les caractéristiques de ce circuit électronique sont les suivantes :

Sortie tension: contact libre de potentiel

Courant maximum de fonctionnement: 2A

Tension maximum de commutation: 440V (AC)

Signal de sortie: Activé lorsqu'une alarme se produit dans le Speedbox.
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10. AFFICHAGE A L'ECRAN.

L'utilisation de M4 MV permet de basculer entre deux modes d'affichage dans lesquels les différents pa-
rametres de fonctionnement peuvent étre visualisés. OU :

Pset XX,X A XX,X ™ Hz XX,X KW XX,X

Pbar XX,X Hz XX,X AXX,X 2CXX,X M(A)

Pset est la pression de consigne en bar.

Pbar est la pression instantanée en bar.

A est le courant instantané consommé en A.

Hz est la fréquence de rotation du moteur en Hz.

kW est la puissance consommeée par la pompe en kW.

oC est la température du module en 2C ol M(A) passe de M (température du module) a A (température
interne du boitier) toutes les 3 secondes.

MISE EN SERVICE

Assemblage individuel.

Procéder a I'amorcage de la pompe.

Brancher I'appareil sur le secteur a l'aide du disjoncteur, tous les voyants s'allument instantanément et
s'éteignent aussitot. L'appareil effectuera ensuite un AUTOTEST pendant environ 10 secondes, en affichant
a I'écran le modele et la version du logiciel. Ensuite, le voyant "LINE" s'allume et I'appareil est prét pour la
configuration.

Assemblage de plusieurs pompes.

Pour connecter jusqu'a quatre appareils, il faut suivre avec précision les instructions décrites dans la section
précédente. Toutefois, lors de la configuration, chaque unité doit se voir attribuer un canal de communica-
tion différent.

Quelques considérations :

e L'alimentation en eau peut provenir d'une source unique ou de sources multiples. Si les pompes ti-
rent I'eau d'un réservoir commun et qu'un capteur de niveau est utilisé, le systeme s'arrétera en cas
de niveau minimum. Cependant, il est recommandé que le capteur de niveau soit connecté a toutes
les unités, car il n'est pas possible de savoir avec certitude lesquelles fonctionneront en cas de niveau
d'eau minimum.

e Siune commande a distance a été configurée et connectée, elle gérera chaque pompe individuelle-
ment. Cela permet de démarrer ou d'arréter une seule pompe a distance sans affecter le fonctionne-
ment normal du reste du systeme.
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12. SETUP MENU (appuyez sur MENU pendant 3 secondes).

Corriger les valeurs en utilisant P, et ENTER pour mémoriser les données. Aprés chaque ENTER, les diffé-
rents écrans qui composent la séquence de configuration se succédent automatiquement. Pour revenir en
arriére, appuyez sur MENU. Pour sortir a tout moment de cette séquence, en sauvegardant les valeurs modi-
fiées, appuyer pendant 3 secondes sur MENU.

Pset XX,X A XX,X Pour lancer la séquence de configuration, appuyez sur MENU 3"
Pbar XX,X Hz XX,X pendant 3. 0
LANGUE Les boutons P permettent de choisir entre : "LANGUAGE

S ENGLISH", "LANGUE FRANCAISE", "LINGUA ITALIANA", "LAN- e
FRANCAI GUA ESPANOL" et "JEZYK POLSKI".
TYPE DE MOTEUR En utilisant P, est sélectionnée la sortie pour un moteur

¢

monophasé ou triphasé Appuyez sur ENTER pour validation.
En cas de sélection du modeéle monophasé, il faudra décon-
necter/isoler le cable gris selon le schéma 4 et le paragraphe
9.

COURANT NOMINAL En utilisant P4, entrez le courant nominal de la pompe en am-

peres, en activant la protection contre les surintensités. Cette
XX,X A valeur figure sur la plague signalétique du moteur.
ATTENTION: ce paramétre est également lié a la détection
du débit, il est trés important pour le bon fonctionnement de
I'équipement d'entrer la bonne valeur.

Triphase

¢

SENS ROTATION (S'applique uniquement a la sortie pour moteur triphasé)

A l'aide du bouton poussoir START/STOP le sens de rotation du
0/1 XX, XA XX,Xbar moteur sera vérifié. Les touches P4 (0/1) permettent de le
modifier en indiquant, dans chaque cas, la pression et le cou-
rant instantané. Elle sera validée par ENTER.

¢

FREQUENCE MIN. En utilisant 4 la valeur de la fréquence minimale peut étre
15 Hz augmentée dans les plages : 15-48 Hz pour pompe triphasée et 6‘
30-48 Hz pour pompe monophasée.

*La valeur de la fréquence minimale est utilisée comme fré-

guence d'arrét dans les installations ou la détection automati-

gue du dispositif n'agit pas en raison de pertes dans le systeme.

Voir l'installation hydraulique.

PRES. CONSIGNE Il s'agit de la pression de consigne du systeme. T, sera utili-
XX X bar sée pour modifier la valeur initiale (2 bar). ATTENTION ! Il est a
, indispensable que la pression de consigne soit inférieure d'au

moins 1 bar a la pression maximale que peut fournir la pompe.

NOTE : Dans le cas d'un montage en groupe, le collectif tra-

vaille a la pression de consigne de I'appareil MASTER, il n'est

donc pas nécessaire de configurer le reste.

DIF. DEMARRAGE La valeur par défaut est de 0,5 bar. Cette valeur de pression est
celle que le systéme soustrait de la pression de consigne, ce a

qui donne la pression finale a laquelle le systeme démarre la

pompe lorsqu'il y a une demande dans le réseau hydraulique.

Les boutons P4, permettent de modifier la valeur initiale. Il

est recommandé de maintenir cette valeur entre 0,3 et 0,6 bar.

Exemple :

Pression de réglage : 2 bar.

Différentiel de démarrage : 0,6 bar

Pression finale de démarrage : 2 - 0,6 = 1,4 bar.

La valeur doit étre d'autant plus élevée que I'accumulation du

systeme est faible et inversement.

0,5 bar
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MULTI-PUMP ? L'appareil est configuré par défaut comme INDIVIDUEL (NO) .
Dans le cas d'une installation individuelle, confirmer en appu- e

NON yant sur ENTER. Dans le cas d'une installation collective, appu-

yez sur {, pour passer a (OUI). Nous continuerons a attribuer

un canal différent a chacun des dispositifs qui composent le

groupe et un temps d'alternance (optionnel).

=4 CHANNEL SEL. Apres avoir sélectionné MULTI-Pump, un canal sera attribué, de
CH: 1 1 a 4, pour chaque unité de maniére séquentielle.

¢

Dans le cas ou un cycle ne serait pas terminé (en raison d'une
B TEMPS ALTERNANCE consommatjon continue), .iI est possible de programmer un
temps maximum de fonctionnement en continu. Si le temps
X heures programmé est dépassé "T.ALT" une alternance sera forcée.
Valeur 00 -> contrble désactivé par le temps, I'alternance sera
maintenue dans chaque cycle.

> QYISIREYelVIYJIe]p]W Enfin, nous déciderons si le groupe de pompes fonctionne en

PRINCIPAL-VEILLE PRINCIPAL-AIDE (les pompes sont démarrées au fur et a mesure
qgue la demande augmente) ou en PRINCIPAL-VEILLE (une pom-
pe fonctionne et les autres sont en réserve).

Pset XX,X A XX,X Apres avoir appuyé sur ENTER, le systéme sera configuré. Appu-

yez sur AUTOMATIC pour quitter le mode manuel. AU
Pbar XX,X Hz XX,X En cas de montage groupé, appuyez sur AUTOMATIC sur n'im- \J
porte quel appareil du groupe.

En cas de montage en groupe, apres avoir appuyé sur le bouton AUTO de I'un des dispositifs, le voyant AUTO
s'allumera sur celui-ci et clignotera sur les autres, indiquant que la connexion a été établie correctement,
sinon vérifiez la connexion (fig. 5).
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13. MENU EXPERT (appuyez sur MENU pendant 3 secondes).

Ces valeurs sont des valeurs par défaut, ce MENU ne doit étre accessible qu'aux personnes familiarisées avec

cette technologie.

Corrigez les valeurs en utilisant P, et ENTER pour sauvegarder les données. Aprés chaque ENTER les di-
fférents écrans qui composent la séquence de configuration se succédent automatiquement. Appuyez sur
MENU pour revenir en arriere. Pour sortir a tout moment de cette séquence, en sauvegardant les valeurs
modifiées, appuyez pendant 3 secondes sur MENU.

Pset XX,X A XX, X Pour démarrer la séquence de configuration, appuyez sur 3"

Pbar XX,X Hzxx,X [EMEACECICIER gy

MENU Les boutons P permettent de sélectionner les MENUS : INS- q_l
TALLATION, EXPERT, LOGS. Sl

EXPERT Sélectionner EXPERT.

FREQUENCE MAX. Réglage de la fréquence de rotation maximale du moteur dans

50 Hz la plage [45;60] Hz.

UNITES PRESSION Avec P vous pouvez sélectionner bar ou PSI.
bar

P. REMPLISSAGE Avec P vous pouvez configurer une pression de consigne sé-
0.0 bar parée. Cett.(\e press:ion de consigqe sera appliqusée pendant les

deux premieres minutes de fonctionnement aprés chaque nou-
velle connexion a I'alimentation électrique. L'objectif de cette
fonction est d'éviter une rampe d'accélération trop raide aprés
une coupure de courant.

¢t ¢ ¢

ALARME PRES. MIN. Réglage de la pression minimale du systéme. Si 0,0 bar est
0.0 bar maintenu, ce controle est désactivé. Si le systeme détecte une

. valeur de pression inférieure a la "PRESSION MINIMALE" pen-
dant une période plus longue que le "TEMPS MIN P", I'alarme
Al1 sera activée.

¢

edl TEMPS PRES. MIN

Réglage de la durée pendant laquelle le systeme peut fonction-
ner en dessous de la pression minimale avant que I'alarme de
pression minimale ne soit activée.

¢

ALARME PRES. MAX. Réglage de la pression maximale du systeme. Si 0,0 bar est
0.0 bar maintenu, ce contréle est désactivé. Si le systéme détecte une
) valeur de pression supérieure a "P MAX" pendant une période
plus longue que "P MAX TIME", I'alarme A12 sera activée.

¢

= TEMPS PRES.MAX Réglage du temps pendant lequel le systeme peut fonctionner
au-dessus de la pression maximale avant que I'alarme de pres-

sion maximale ne soit activée.

GAIN Ki Parametre PID, réglé en usine. Pour toute question, contacter
10 le fabricant.

GAIN Kp Parametre PID, réglé en usine. Pour toute question, contactez
10 le fabricant.

RAMPE ACCELER. Parameétre PID, réglé en usine. Pour toute question, contactez
10 Hz/s le fabricant.

¢t ¢ ¢
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RAMPE DECELER.

10 Hz/s

FREQ. COMMUTATION
8kHz

ADRESSE MODBUS
CH:1

BAUDRATE MODBUS

ENTREE DIG. AUX 1
NON

DESACTIVER A1?
NON

RESET PARAMETRES

NON

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X  Hz XX,X

Les boutons poussoirs P, permettent de régler la décéléra-
tion. Plage 5-20 (Hz/s). Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Les boutons-poussoirs P4 permettent de régler la fréquence
de commutation. 8KHz ou 4KHz. Appuyez sur ENTER pour con-
firmer.

*Pour les installations avec des pompes submersibles ou lor-
sque le cable entre l'appareil et la pompe dépasse 20m, il est
conseillé de travailler avec une fréquence de commutation de
4Khz

Ici, vous pouvez assigner une ADRESSE MODBUS dans la plage
[1;250].

LA CARTE DES VARIABLES EST ACCESSIBLE VIA LE CODE
QR FIGURANT A LA FIGURE 5.

Vitesse de transmission des données sur le canal série expri-
mée en bauds. Normalement 9600 bps ou 19200 bps.

Via M nous sélectionnons le type d'entrée externe pour le
connecteur AUX O :
0-NO: Déconnecté
1-NIVEAU (ALARME) : Activé comme contréle de niveau exter-
ne.
2-ON/OFF (REMOTE) :
Contact fermé -> Systéme activé.
Contact ouvert -> Systéme désactivé.
3- 2EME CONSIGNE (SECOND PRESSURE):
Contact fermé -> Pression principale.
Contact ouvert -> Deuxiéme pression de consigne.

Utilisez P, pour désactiver I'alarme de manque d'eau due ala
consommation d'énergie (A01). Cette protection peut étre as-
surée par d'autres moyens tels qu'un flotteur de niveau externe
(A04) ou l'alarme de pression minimale (A11).

En utilisant P4, vous pouvez sélectionner YES pour restaurer
les parameétres d'usine en effacant les registres d'alarme et de
compteur.

Apres avoir appuyé sur ENTER, le systeme sera prét a fonction-
ner.
Appuyez sur AUTO pour quitter le mode MANUEL.
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14. FONCTIONS REGISTRES ET ALARMES (appuyez sur MENU pendant 3 secondes).
Corrigez les valeurs en utilisant P J, et ENTER pour enregistrer les données. Appuyez sur MENU pour revenir
en arriére. Pour sortir de cette séquence a tout moment et sauvegarder les valeurs modifiées, appuyez sur

MENU pendant 3 secondes.

MENU Les boutons P, permettent de choisir entre les MENUS : INS-
REGISTRES ™M TALLATION, EXPERT, REGISTRES. Sélectionnez REGISTRES.

¢

REG. FONCTIONS Introduction au compteur de données de fonctionnement.

DEMARRAGES POMPE
XXXX heures

Nombre de cycles de fonctionnement, un cycle est un déma-
rrage/arrét.

T. MARCHE POMPE
XXXX heures

Nombre d'heures de fonctionnement de la pompe.

TEMPS TOTAL Durée de connexion de |'appareil au réseau.
XXXX heures

NB BRANCH. RESEAU Nombre de connexions au réseau.

x
>

ENERGIE CONSO.
XXX, X KWh

Puissance consommeée par la pompe depuis sa mise en service.

JOURNAL D’ALARME Introduction au compteur d'alarmes.

A1 MARCHE A SEC Nombre d'alarmes dues au manque d'eau.

A2 SURINTENSITE Nombre d'alarmes de surintensité.

A5 CAPTEUR PRESS Nombre d'alarmes du capteur de pression.

A6 TEMPERATURE Nombre d'alarmes de surchauffe.

A7 COURT-CIRCUIT Nombre d'alarmes de court-circuit.

A8 SURTENSION Nombre d'alarmes de surtension.

A9 SOUS-TENSION Nombre d'alarmes de basse tension.

A12 MAX. PRESSION Nombre d'alarmes de pression minimale.

A13 MIN. PRESSION Pression maximale subie par l'installation.

Al14 NIVEAU MIN. Nombre d'alarmes pour I'entrée de niveau.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ a

Les registres sont sauvegardés méme si I'appareil est déconnecté du réseau.
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15. ALARMES.

Pour afficher les éventuelles alarmes accumulées dans le systéme, appuyez sur MENU+* pendant 3 se-
condes. A l'aide de la touche ENTER les différentes alarmes et compteurs seront affichés. Une fois affichés,
appuyez sur ENTER pour quitter le gestionnaire d'alarmes et revenir a I'écran initial.

Al MANQUE D'EAU (%) Vérification des défauts (@) Défaut définitif

DESCRIPTION : Lorsque le systeme détecte un manque d'eau dans l'aspiration pendant plus de 20 secondes,
la pompe s'arréte et le systeme est activé ART (Test de réinitialisation automatique).

REPONSE DU SYSTEME: aprées 5 minutes, le systeme ART redémarre la pompe pendant 30 secondes, en essa-
yant de relancer le systeme. Si le manque d'eau persiste, il essaiera a nouveau toutes les 30 minutes pendant
24 heures. Si apres cette période, le systéeme détecte toujours un manque d'eau, la pompe sera définitive-
ment hors service jusqu'a ce que le probléme soit résolu.

SOLUTION : Vérifiez I'alimentation électrique du circuit hydraulique. Si vous devez amorcer la pompe, utilisez
le bouton de démarrage manuel START/STOP (vérifiez que le voyant AUTOMATIC est éteint, sinon appuyez
dessus pour le désactiver)

Cas particulier : Si nous avons programmeé une pression de consigne supérieure a celle que la pompe peut
fournir, I'appareil I'interprete également comme une panne due au manque d'eau.

Cas particulier 2 : Cet appareil détecte le manque d'eau en mesurant l'intensité du courant consommé. |l faut
vérifier que le courant nominal de la pompe entré dans le menu de configuration est bien celui indiqué sur
la plaque signalétique.

A2 SURINTENSITE (%) Vérification du défaut (@) Défaut définitif

DESCRIPTION : En fonction du courant entré dans le menu d'installation, le systeme protége la pompe contre
d'éventuelles surcharges de courant, généralement causées par des dysfonctionnements des pompes ou de
I'alimentation électrique.

REPONSE DU SYSTEME : Apres avoir détecté le défaut de surintensité, la pompe s'arrétera automatique-
ment. Le systéme essaiera a nouveau de démarrer la pompe lorsque la demande de consommation le nece-
ssitera. Il y aura jusqu'a 4 tentatives, a l'issue desquelles, si le systeme détecte toujours le défaut, la pompe
sera définitivement hors service.

SOLUTION : Vérifiez I'état de la pompe, par exemple I'absence de blocage du rotor, etc. Vérifier que les don-
nées introduites dans le menu de configuration concernant la consommation de la pompe sont correctes.
Une fois le probleme résolu, pour rétablir le fonctionnement de la pompe, aller au menu "CONFIGURATION"
et introduire les valeurs de courant appropriées.

A5 TRANSDUCTEUR (®) Défaut définitif

DESCRIPTION : L'appareil nous informe sur I'écran LCD des défauts du capteur de pression.
REPONSE DU SYSTEME : L'appareil cesse de fonctionner.

SOLUTION : Le transmetteur de pression externe sera vérifié ou remplacé.

A6 TEMPERATURE EXCESSE (®) Défaut définitif

DESCRIPTION : Le systeme est équipé d'un dispositif de refroidissement pour maintenir I'NVERSEUR dans
des conditions de fonctionnement optimales.

REACTION DU SYSTEME : Si, pour une raison quelconque, une température excessive est atteinte, le systéme
éteint lui-méme l'appareil.

SOLUTION : Vérifier que la température extérieure est inférieure a 50 °C. Dans les installations extérieures, il
est essentiel de protéger I'équipement de la lumiére directe du soleil en utilisant une couverture appropriée.
Respecter les instructions d'installation indiquées dans le schéma 2.

A7 COURT CIRCUIT (®) Défaut définitif

DESCRIPTION : L'appareil est doté d'un systeme électronique de protection contre les courts-circuits et les
paintes de courant excessives.

REPONSE DU SYSTEME : La pompe s'arréte pendant 10 secondes. Elle redémarre ensuite - 4 tentatives sont
effectuées. Si le probleme n'est pas résolu, un défaut permanent se produit.

?%LUTION : Vérifiez la connexion électriqgue du moteur de la pompe. Si le probléme persiste, contactez le
abricant.
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A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (¥) Controle des défauts

DESCRIPTION : L'appareil est équipé d'un systéme de protection électronique contre les surtensions et les
sous-tensions. N

REPONSE DU SYSTEME : En cas de surtension ou de sous-tension, le systeme s'arréte. Si une valeur de ten-
sion appropriée est rétablie, le fonctionnement reprend automatiquement.

SOLUTION : vérifier I'alimentation électrique.

A12 MAX PRES (®) Défaut définitif

DESCRIPTION : L'appareil est équipé d'un systeme électronique de protection contre la pression maximale.
SYSTEM RESPONSE : Si I'appareil détecte une pression supérieure a la pression réglée "MAX.PRES" pendant
plus que le temps configuré "T.P. MAX" une panne définitive se produira, arrétant le systeme.

SOLUTION : Vérifier la pression de consigne et la pression maximale.

A13 PRES.MIN (0) Panne définitive

DESCRIPTION : L'appareil est équipé d'un systéme de protection contre les basses pressions.

REPONSE DU SYSTEME : Si le dispositif détecte une pression inférieure a la valeur configurée "ALARM PRES.
MIN" pendant plus de temps que la valeur configurée "T.P.MIN", une panne définitive se produira, arrétant
le systeme.

SOLUTION : Vérifier I'absence de fuites dans l'installation et la valeur de la pression minimale configurée.

A14 NIVEAU (%) Vérification du défaut

DESCRIPTION : Le dispositif dispose d'une entrée externe qui, si elle est configurée comme "NIVEAU", acti-
vera cette alarme. _

REPONSE DU SYSTEME : Le fonctionnement du systeme est interrompu jusqu'a ce que I'état du niveau chan-

SOLUTION : Vérifier le cablage et/ou la configuration de I'entrée externe comme fonction "NIVEAU".
16. ALARMES MONTAGE EN GROUPE :

Les alarmes, dans le cas d'un montage en groupe, sont analogues a celles d'un montage individuel avec les
particularités d'un fonctionnement avec 2 dispositifs communicants. En fonction de la réaction du systéme,
il existe 3 types d'alarme :

1. ERREUR DE COMMUNICATION : aucune alarme n'est déclenchée. Les deux appareils continuent a fonc-
tionner indépendamment. Aucun des deux appareils n'affiche un voyant clignotant.

2. NIVEAU MINIMUM DE L'APPAREIL DANS LE RESERVOIR : 'alarme de manque d'eau est activée, mais
I apparelll reste désactivé. Il sera automatiquement réinitialisé lorsque le capteur de niveau détectera a nou-
veau de l'eau.

3. RESTE DES ALARMES : si |'alarme s'est produite dans un seul dispositif, I'autre dispositif agira comme le
dispositif principal, il n'essaiera de démarrer le dispositif en panne qu'en cas de demande excessive, apres 4
alarmes successives, le dispositif sera désactivé, il devra étre réinitialisé manuellement. Dans le cas d'alarmes
sur les deux dispositifs, le systeme fait 4 tentatives pour rétablir le fonctionnement, en cas d'échec il sera
désactivé.

Pour rétablir manuellement un dispositif désactivé par une alarme, appuyez sur AUTOMATIC ON/OFF dans
le MASTER et ensuite ENTER dans le dispositif concerné.

Aller a la vidéo YouTube
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ESPANOL

ANTES DE INSTALAR Y UTILIZAR ESTE DISPOSITIVO LEER CON ATENCION LAS SIGUIENTES INSTRUCCIONES. EL
FABRICANTE DECLINA TODA RESPONSABILIDAD EN CASO DE INCIDENTES O DANOS DEBIDO A NEGLIGENCIA
O INCUMPLIMIENTO DE LAS INSTRUCCCIONES DESCRITAS EN ESTE MANUAL O A LA UTILIZACION EN CONDI-
CIONES DISTINTAS A LAS INDICADAS EN EL APARATO.

0. GARANTIA, RECOMENDACIONES Y GENERALIDADES

El producto tiene una garantia de 2 afios a partir de la fecha de fabricacion.

El fabricante no se hara responsable de la garantia del producto en caso de una instalacion o manipulacion
inadecuada. Lea atentamente este manual para realizar la instalacion del producto. No deseche el manual
después de haber realizado las operaciones de instalacidon, puede ser util para cualquier modificacion de
dicha instalacién, asi como para solucionar cualquier problema posterior como alarmas de seguridad, alar-
mas por falta de agua, etc.

La instalacion tanto hidraulica como eléctrica tiene que ser realizada por personal cualificado respetando
las prescripciones de seguridad asi como las normativas vigentes de cada pais.

Para la instalacidn eléctrica se recomienda utilizar un interruptor diferencial de alta sensibilidad: IAn = 30
mA (clase A o AC). Se recomienda utilizar un magnetotérmico de 16 A para salida monofasica y de 20A en
el caso e salida trifasica. Se recomienda utilizar una linea eléctrica independiente, con la finalidad de evitar
posibles interferencias electromagnéticas que puedan crear alteraciones no deseadas en aparatos electro-
domésticos de la instalacion.

El aparato debe funcionar con un flujo de agua limpio, en el caso en el que exista la posibilidad de presen-
cia de grava o particulas (instalaciones con bombas sumergibles) se recomienda utilizar un filtro adecua-
do para evitar la posibilidad de bloquear el sensor de flujo. Se recomienda utilizar un vaso de expansion
adecuado para cada instalacidn con la finalidad de evitar puestas en marcha innecesarias debido a goteos
por deterioros inevitables de grifos, vdlvulas, etc. , asi como para evitar posibles golpes de ariete produci-
dos normalmente por electrovalvulas o valvulas con un paso de caudal considerable. ATENCION, antes de
realizar cualquier manipulacion en el interior del aparato, deberd ser desconectado de la red eléctrica y se
esperara un minimo de 2 minutos después de la desconexion para evitar posibles descargas eléctricas.

1. FUNCIONAMIENTO

El dispositivo es una aparato de montaje en linea para el control de una bomba monofasica o trifasica. Dispo-
ne de un sistema eléctronico gestionado por un software que responde a las rigurosas exigencias de eficacia
y seguridad de los mas importantes constructores de bombas. Incluye un INVERTER (variador de frecuencia)
que regula la velocidad de la bomba para mantener constante y fija la presién éptima en la instalacion, inde-
pendientemente del caudal que se esta suministrando.

El sistema incorpora una pantalla LCD, mediante la cual, la configuracion de parametros resulta muy sencilla
e intuitiva. Una vez introducidos los parametros de configuracion, el sistema gestiona la puesta en marcha
de la bomba y del variador de frecuencia. A su vez asegura una presion constante y una reduccién de costes
energéticos considerable debido a que la bomba utiliza en todo momento una potencia proporcional a la
demanda solicitada por la red, obteniendo asi una maxima eficiencia energética. Para establecer la presion
oOptima en la instalacién es conveniente considerar los siguientes conceptos:

Hm: Altura max. columna de agua en m. Depende del numero de Flantas del edificio y corresponde a la
altura desde la bomba a la Ultima planta. Cada 10 m de altura equivale aproximadamente a 1 bar (0.98 bar).

Pw: Presion minima disponible en la ultima planta (normalmente 1.5 bar).
Pc: Pérdidas de carga con un criterio general y orientativo pueden considerarse de 0.033 bar/m.

Prmin: Presion resultante minima. Suma de las presiones anteriores, corresponde a la presion de interven-
cién de las bombas.

Ejemplo orientativo para un edificio de 5 pisos equivalente a 15 m con bomba situada en nivel O:

Hm =15m = 1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc=15x0.033 bar = 0.5 bar = Prmin=15+1.5+0.5=3.5bar

FUNCIONAMIENTO MULTIBOMBA - Cascada con Reparto Equilibrado de Carga (Hasta 4 Equipos via CAN)

El sistema de funcionamiento multibomba permite que hasta cuatro bombas operen de forma coordinada
en modo cascada con reparto equilibrado de carga, garantizando la maxima eficiencia y una mayor vida util
del equipo. La comunicacién entre unidades se realiza a través de bus CAN, lo que permite una sincroniza-
cidon en tiempo real para un control preciso de presion o caudal.

A medida que aumenta la demanda, se activan bombas adicionales y todas las unidades en funcionamien-
to modulan su velocidad en paralelo, distribuyendo la carga de trabajo de manera uniforme para evitar la
sobrecarga de una sola bomba.

El sistema admite:

e Control remoto individual para cada unidad. _ N _
e Aspiraciones independientes para cada bomba, siempre que no se utilice un control de nivel externo.
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2. TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO

2.1 Inspeccion de entrega

Compruebe el exterior del paquete. Notifique a nuestro distribuidor en un plazo maximo de ocho dias tras la
fecha de entrega si el producto presenta signos de dafios. Abra la caja de cartén. Saque todo el material de
embalaje del producto. Deseche todos los materiales de empaquetado segun las normativas locales. Exami-
ne el producto para determinar si faltan piezas o si alguna pieza esta dafiada. Si encuentra algun desperfecto,
pongase en contacto con el vendedor.

2.2 Directrices para el transporte

Respete las normativas de prevencién de accidentes en vigor. Riesgo de aplastamiento. La unidad y los com-
ponentes pueden ser pesados. Utilice los métodos de elevacion adecuados y utilice calzado con punta de
acero en todo momento. Compruebe el peso bruto indicado en el paquete para seleccionar el equipo de ele-
vacion adecuado. Las unidad solo debe transportarse en posicion horizontal, como se indica en el paquete.
Asegurese de que la unidad esté bien sujeta durante el transporte y que no puede rodar ni caerse. El produc-
to debe transportarse a una temperatura ambiente entre -10 °Cy 70 °C (-14 °F y 158 °F) y una humedad sin
condensacién por debajo de 95% y protegido contra la suciedad, fuentes de calor y dafios mecdnicos.

2.3 Pautas de almacenamiento

Proteja el producto de la humedad, la suciedad, las fuentes de calor y los dafios mecanicos.

El producto debe almacenarse a una temperatura ambiente entre -10 °Cy 70 °C (14 °F y 158 °F) y una hume
dad sin condensacién por debajo de 95%.

El convertidor utiliza condensadores electroliticos que pueden deteriorarse si no se usan durante un largo
periodo. Si se almacena durante un afio o mas, asegurese de ponerla en marcha de vez en cuando para evitar
su deterioro.

3. CARACTERISTICAS GENERALES

Conexiones de entrada y salida G 1 1/4” macho s/ I1SO 228 (NPT 1 1/4” bajo demanda).

Sistema de control y proteccion de la bomba contra sobreintensidades.

Sistema de proteccidn contra el funcionamiento de las bomba en seco por falta de agua.

Sistema de control y proteccidn contra voltajes demasiado altos o demasiado bajos.

Sistema de control y proteccion contra sobre-presion o presion baja.

Funcion ART (Automatic Reset Test). Después de una alarma por falta de agua, el ART intenta, con una

periodicidad programada, conectar el grupo por si se ha restablecido la alimentacién de agua.

e Sistema automatico de rearme después de interrupcion de alimentacion eléctrica. El sistema se activa
en el mismo estado que tenia antes de la interrupcién manteniendo los parametros de configuracion (
ver capitulo “CONFIGURACION”) .

e Funcion STC (Smart Temperature control). Cuando la temperatura del mddulo de potencia o la tem-
peratura ambiente interior supera los 100 eC, disminuye automaticamente la frecuencia de giro de la
bomba, disminuyendo la generacion de calor pero manteniendo el suministro de agua.

e APR (rutina periddica antibloqueo): tras 24 horas sin funcionamiento, la bomba se pone en marcha
automaticamente a 30 Hz durante 10 segundos para evitar el bloqueo del rotor.

Auto-deteccion voltaje de alimentacion: 110-127 V / 220-230 V.

Puerto RS486 para comunicacién MODBUS.

Puerto CAN-BUS para funcionamiento MULTI-BOMBA - Modo cascada con carga equilibrada (hasta 4
unidades) y Modo alternancia pura.

e Entradas digitales (1). Pueden ser configuradas como:

e Conexiones para la deteccién de nivel minimo de agua en el depdsito de aspiracion. Este sistema es
independiente del sistema de seguridad contra funcionamiento en seco.
e Conexién para control remoto.

e Salidas de libre potencial (1): monitorizacion de alarmas. Accesorio opcional, no incluido en el equipo
estandar ensayado
Menu experto para la configuracién de diversos parametros (ver apartado 13).

Registro de control operacional. Informacidn en pantalla de: horas de trabajo, ciclos, conexiones a la
red y presiéon maxima de la instalacion.

e Registro de alarmas. Informacion en pantalla del nimero y tipo de alarmas generadas en el dispositivo

desde su puesta en marcha.

4. CLASIFICACION Y TIPO

Segun IEC 60730-1 y EN 60730-2-6 este aparato es un dispositivo controlador de grupos de presion, electré-
nico, con cable flexible de fijacion permanente tipo Y, con accién de tipo 1Y. Valor de funcionamiento: flujo
2.5 |/min. Grado de contaminacién 2 (ambiente limpio). Software Clase A.

Tensidon de impulso asignada: cat Il / 2500V. Temperaturas para el ensayo de bola: envolvente (752C) y PCB
(1259C). Circuito de control para motor de corriente alterna con cos fi 2 0,75 (trifasico) o cos fi 2 0,6 (monofa-
sico).

De acuerdo con la norma IEC 60730-1, se declaran 100.000 ciclos automaticos (A) por cada accion automa-
tica.

Segun EN 61800-3 la unidad es de Clase C2, para Clase C1 debe solicitarse el modelo especifico.
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5. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensiéon de alimentacion ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frecuencia 50/60 Hz

Tension de salida ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Intensidad nominal 14A(~1)/10A(~3)

Maximo pico de corriente 20% 10 sec.

Rango de presion 0,5-10 bar

Grado de proteccion IP 55

Temperatura ambiente maxima 5-50¢C

Temperatura maxima del agua 5-40¢C

Caudal maximo 10,000 I/h

Peso neto 2,5kg

6. PANEL DE CONTROL

pantalla LCD

16x2 digitos (apartado 10)

Pulsador START-STOP MANUAL.

AUTO. Permite pasar del modo AUTOMATICO al MANUAL y viceversa.

MENU. Este pulsador permite: acceder al MENU (pulsacion de 3 segundos), salir del
MENU (pulsacién de un segundo) o retroceder dentro del MENU con un simple click.

FLECHAS ARRIBA Y ABAJO. Con estos pulsadores se modifican los valores de progra-
macion mostrados en pantalla.

ENTER confirma los valores programados. Cada pulsacion da paso a un nuevo campo
del MENU DE CONFIGURACION. Cuando queramos salir de la secuencia de configu-
racion, pulsamos MENU (durante 3 segundos), aceptando los cambios.

LED
INDICACION

‘ ALARMA (rojo). Led permanentemente encendido o intermitente en
funcion del tipo de alarma.

-. LINEA (verde). Alimentacién elécrica, se ilumina cuando el dispositivo
f esta conectado.

@ BOMBA (amarillo). Encendido significa que la bomba esta en marcha.

AUTOMATICO (verde). Se enciende en modo automético. En grupos
multi-bomba el master queda encendido y los demas intermitentes, va-
riando en cada ciclo.

>
(=
—
o
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7. INSTALACION MECANICA (fig.1y 2) &

Almacenar el equipo en su embalaje individual hasta su utilizacién en un entorno limpio y seco.
El dispositivo debe ser instalado en entornos de polucion de grado 2 segun EN-60730-1.
La envolvente del dispositivo tiene un grado de proteccidon IP65. Debe montarse en lugares protegidos
de la lluvia y de la irradiacion solar directa.

e |[nstalar el dispositivo en una pared en posiciéon vertical, dejando como minimo 200 mm de espacio en
su parte superior e inferior para facilitar la disipacién del calor.

8. INSTALACION HIDRAULICA (fig. 1y 2)

Antes de proceder a la conexion hidraulica, es imprescindible instalar una valvula antirretorno en la entrada
o salida de la bomba, asi como un depdsito hidroneumatico de al menos 5 L, para evitar problemas causa-
dos por fugas en la red hidraulica.

El dispositivo debe instalarse en posicién vertical (Fig. 2), con el puerto de entrada (G1" o G1%" macho)
conectado directamente a la descarga de la bomba principal, y el puerto de salida (G1" o G1%" macho)
conectado a la red hidrdulica.

En los sistemas multibomba, debe instalarse un colector para combinar las salidas de agua de los dispo-
sitivos, aunque cada bomba puede tener su propia entrada independiente. Sin embargo, si se instala un
sistema de control de nivel, la entrada de suministro de agua debe ser compartida (comun) para todas las
bombas.

9. CONEXION ELECTRICA (fig. 4,5y 6) &

La instalacidn eléctrica tiene que ser realizada por personal cualificado respetando las prescripciones de
seguridad asi como las normativas vigentes de cada pais.

Antes de realizar cualquier manipulacidn en el interior del aparato, éste debera ser desconectado de la red
eléctrica y se esperara un minimo de 2 minutos después de la desconexion para evitar posibles descargas
eléctricas.

9.1. Conexion de la almentacion eléctrica y motor (fig. 3 y 4).

El equipo base se sirve con el cableado de alimentacion y el cableado motor. El cable de alimentacién, no
puede ser sustituido mas que por el fabricante o su representante acreditado. Seguidamente se expone
como se realizaria este cableado para solventar cualquier eventualidad:

e Utilizar cable del tipo HO7RN-F y de seccién adecuada a la potencia instalada:
- Alimentacion: seccién cable 1,5 mm2 (max.2,5 mm2).
- Motor: secciéon cable 1 mm2 (max.2,5 mm?2).

* Depende de la longitud del cable (ver fig.4). Si es necesario aumentar la longitud del cable, el em-
palme exterior se realizara siguiendo las directrices del reglamento aplicable a las instalaciones de baja
tensién del pais y se dimensionard el tramo de cable segin los mismos criterios
Comprobar que la tension de linea sea: 127 Vo 230 V
Desmontar la tapa del circuito electrénico y realizar las conexiones segun las indicaciones de la base de
las regletas de conexién.

e El conductor de tierra debe ser mas largo que los conductores de fase y debe ser el primero en ser co-
nectado durante el montaje y el Ultimo en ser desconectado durante el desmontaje.
e Conectar la alimentacion general (asegurandose que existe una toma de tierra eficaz) a L, N y tierra
E?)eF(Ij:i)ante interruptor magneto-térmico adecuado a la potencia instalada y en posicion de desconexion
e Conectar bomba
- U Vy tierra para motores monofasicos.
- UV Wy tierra para motores trifasicos.

Si en el MENU INSTALACION (apartado 12) se ha configurado un motor monofdsico debera anularse el cable
gris correspondiente a "W" por un extremo vy aislarlo eléctricamente por el otro.
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9.2. Conexion de grupos multi-bomba (fig.6).
Para la comunicacién multi-bomba mediante CAN-BUS, involucrando de 2 a 4 dispositivos, se utilizara un
cable de 3x0,25 mm?. La conexidn puede establecerse de dos maneras:

e Conexidn comun externa.

e Conexion interna.
Independientemente del método de conexidn fisica, el funcionamiento multibomba debe configurarse en el
menu de instalacidén asignando un canal a cada unidad vy, si se desea, estableciendo un tiempo de alternancia.

9.3. Otras entradas (fig.5).
Hay una entrada digital opcional, AUX 1, se encuentra en la placa de potencia y puede funcionar como:

e Control de nivel externo. En el menu se denomina NIVEL (ALARMA). En sistemas multibomba, incluso
instalados en una Unica unidad, el control se aplica a todo el grupo.

e Control remoto (ON/OFF). En el menu se llama ON/OFF (REMOTO). Permite el control individual de
cada bomba. Esto permite arrancar o parar una sola bomba a distancia sin afectar al funcionamiento
normal del resto del sistema. La funcién también puede utilizarse para desactivar bombas especificas
situadas en depdsitos de agua separados que no estén interconectados.

9.4. Salidas (fig.5)

Hay una salida libres de potencial disponible, permite conectar un circuito opcional para monitorizacion de
alarmas externas.

Las caracteristicas de este circuito electrénico son:

Salida de voltaje: contacto libre de potencial

Corriente maxima de operacion: 2A

Voltaje maximo de conmutacion: | 440V (CA)

Sefal de salida: Se activa cuando ocurre cualquier alarma en el Speedbox
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10. VISUALIZACION EN PANTALLA.

Usando M se alterna entre dos modos de visualizacidn en los que se pueden consultar los distintos para-
metros de funcionamiento. Donde:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX, X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX, X A XXX eC XX,XM(A)
Pset es la presidén de consigna en bar.

Pbar es la lectura de presion instantdnea en bar.

A es la corriente instantanea consumida en A.

Hz es la frecuencia de giro del motor en Hz.

kW es la potencia consumida por la bomba en kW.

oC es la temperatura del médulo en 2C donde M(A) cambia de M (temperatura del modulo) a A (tem-
peratura interior del alojamiento) cada 3 segundos.

11. PUESTA EN MARCHA

Montaje individual.

Proceder al cebado de la bomba.

Conectar el dispositivo a la red eléctrica con el interruptor magnetotérmico, se iluminardn instantaneamente
todos los indicadores luminosos y se apagaran inmediatamente. Seguidamente el aparato efectuara un AU-
TOTEST durante unos 10 segundos, mostrando en pantalla el modelo y la versién de software. Tras el cual se
ilumina el indicador “LINE” y el aparato ya estd preparado para su configuracion.

Montaje en grupo multi-bomba.

Para conectar hasta cuatro dispositivos, deben seguirse con precisidn las directrices descritas en la seccién
anterior. Sin embargo, durante el proceso de configuracion, a cada unidad se le debe asignar un canal de
comunicacion diferente.

Algunas consideraciones:

e El suministro de agua puede provenir de una Unica fuente o de multiples fuentes. Si las bombas ex-
traen agua de un depdsito comun y se utiliza un sensor de nivel, el sistema se detendra en caso de
nivel minimo. No obstante, se recomienda conectar el sensor de nivel a todas las unidades, ya que no
se puede saber con certeza cudles estaran en funcionamiento durante una condicién de nivel minimo
de agua.

e Sise ha configurado y conectado un control remoto, este gestionara cada bomba de forma individual.
Esto permite arrancar o detener una sola bomba de forma remota sin afectar el funcionamiento nor-
mal del resto del sistema.
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12. MENU CONFIGURACION (pulsar MENU durante 3 segundos).

Corregir valores mediante ™, y ENTER para memorizar datos. Después de cada ENTER se suceden automa-
ticamente las distintas pantallas que constituyen la secuencia de configuracion. Pulsando MENU podemos
retroceder. Para salir en cualquier momento de dicha secuencia, quedando guardado los valores modifica-
dos, se mantendra pulsado durante 3 segundos MENU.

Pset XX,X A XXX Para iniciar la secuencia de configuracion pulsar MENU durante 3
Pbar XX,X Hz XXX [EE& 0

»

MENU Los pulsadores ™ nos permiten seleccionar entre los ME-

INSTALACION  1™MJ

¢

NUS: INSTALACION, EXPERTO, REGISTROS.
Seleccionar INSTALACION.

IDIOMA Los pulsadores P nos permiten seleccionar entre: “LAN-
~ GUAGE ENGLIS~H", “LANGUE FRANCAISE”, “LINGUA ITALIANA",
ESPANOL “IDIOMA ESPARNOL” y "JEZYK POLSKI".

TIPO DE MOTOR Utilice P\, para seleccionar la salida para un motor mo-
T nofasico o trifasico Pulse ENTER para confirmar. En el caso de

seleccionar el modelo monofasico se deberd anular/aislar el
cable gris segun diagrama 4 y Apartado 9.

¢ ¢

AMPERIOS BOMBA Mediante P introducir la corriente nominal de la bomba en
XX X A amperios, activando la proteccidon de sobrecorriente. Este valor \/‘_I
’ se encuentra en la placa de caracteristicas del motor.

ATENCION: este pardmetro también esta vinculado a la detec-
cion del flujo, es muy importante para el buen funcionamiento
del equipo introducir el valor correcto.

SENTIDO DE GIRO (Aplica sélo para salida a motor trifasico). Usando el pulsador

START/STOP se verificara el sentido de giro del motor. Las te-

0/1 XX, XA XX, Xbar clas M4 (0/1) permiten cambiarlo mostrandose, en cada caso,
la presidn y corriente instantanea. Se validara con ENTER.

¢

FRECUENCIA MIN. Usando 4 se puede incrementar el valor de frecuencia minima
15 Hz dentro de los rangos: 15-48 Hz para bomba trifasica y 30-48 Hz
para bomba monofasica.

*El valor de frecuencia minima es utilizado como frecuencia de
paro en instalaciones donde la deteccidon automatica del dispo-
sitivo no actua debido a pérdidas en el sistema. Ver instalaciéon
hidraulica.

PRESION CONSIGNA Es la presidn objetivo del sistema. Se utilizaran ", para mo-

XX X bar dificar el valor inicial (2 bar). ATENCION! Es indispensable que
7 la presidn de consigna sea, como minimo, 1 bar inferior a la

presion maxima que puede suministrar la bomba.

NOTA: En el caso de montaje en grupo, el colectivo trabaja a la

presion de consigna del dispositivo MASTER, de modo que no

es necesario la configuracion del resto.

¢

DIF. ARRANQUE Por defecto el valor es de 0,5 bar. Este valor de presidon es el que
05b el sistema restara a la presidn de consigna resultando la presion \/‘_I
,2 Dar final a la que el sistema pondrd en marcha la bomba cuando

exista demanda en la red hidraulica. Usar los pulsadores P
para modificar el valor inicial. Es recomendable matener este
valor entre 0.3 y 0.6 bar. Ejemplo:

Presion de consigna: 2 bar.

Diferencial de arranque: 0,6 bar

Presion final de puesta en marcha: 2-0,6 = 1,4 bar.

El valor deberd ser mayor cuanto menor sea la acumulacién del
sistema y viceversa.
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MULTI-BOMBA? El dispositivo estad configurado por defecto como INDIVIDUAL
(NO) . En el caso de montaje individual confirmaremos pulsan- e

NO do ENTER. En el caso de montaje en grupo, pulsando { cam-

biamos a (SI). Seguiremos asignando un canal distinto a cada

uno de los dispositivos que configuran el grupo y un tiempo de

alternancia (opcional).

2> NEARSee0]\XF:-\\/'\\W Después de seleccionar MULTI-BOMBA, se asignara un canal,
del 1 al 4, para cada unidad de forma secuencial.

¢

En caso de no finalizar un ciclo (por consumos continuados) se
> podra ajustar un tiempo maximo de funcionamiento cgntinua-

TIEMPO ALTERNAN. do. Superado el tiempo programado "T.ALT" se forzard una al-
Xh ternancia. Valor 00 -> control inhabilitado por tiempo, se man-
tendrd la alternancia en cada ciclo.

> LY[eleRVIVIRp[:[e]V]:7.Yy Finalmente decidiremos si el grupo de bombas trabaja en CAS-

CASCADA CADA (van poniéndose en marcha bombas a medida que la de-
mand aumenta) o en ALTERNANCIA PURA (una bomba en mar-
cha el resto en reserva).

Pset XX,X A XXX Tras pulsar ENTER el sistema quedara configurado. Pulsar AU-

TOMATIC para abandonar el modo de funcionamiento manual. oL
Pbar XX,X Hz XX,X En el caso de montaje en grupo se pulsara AUTOMATIC en un J
Unico, cualquiera, dispositivo del grupo.

En caso de montaje en grupo, después de presionar el botén AUTO en uno de los dispositivos, se encendera
el led AUTO es este y parpadeara en el resto, indicando que la conexién se ha establecido correctamente, en
caso contrario verifique la conexion (fig. 5).
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13. MENU EXPERTO (pulsar MENU durante 3 segundos).

Estos valores son predeterminados de fabrica, solo debe acceder a este MENU personas familiarizadas con

esta tecnologia.

Corregir valores mediante ™, y ENTER para memorizar datos. Después de cada ENTER se suceden automa-
ticamente las distintas pantallas que constituyen la secuencia de configuracion. Pulsando MENU podemos
retroceder. Para salir en cualquier momento de dicha secuencia, quedando guardado los valores modifica-

dos, se mantendra pulsado durante 3 segundos MENU.

9

Pset XX,X A XXX Para iniciar la secuencia de configuracion pulsar MENU durante

Pbar XX,X Hz XXX [EE

MENU
EXPERTO 1M J

FRECUENCIA MAX.
50 Hz

UNIDADES PRES.
oF]8

PRESION LLENADO
0,0 bar

PRESION MINIMA
0.0 bar

£l TIEMPO P MIN.

PRESION MAXIMA
0.0 bar

edl TIEMPO P. MAX

GANANCIA Ki
10

GANANCIA Kp
10

RAMPA ACELERAC.
10 Hz/s

Los pulsadores P\ nos permiten seleccionar entre los ME-
NUS: INSTALACION, EXPERTO, REGISTROS.
Seleccionar EXPERTO.

Configuracion de la frecuencia mdxima de rotacién del motor
dentro del rango [45;60] Hz.

Con M podemos seleccionar bar o PSI.

Mediante P, se puede configurar una presidon de consigna
independiente. Este presion de consigna se aplicard durante
los dos primeros minutos de funcionamiento tras cada nueva
conexion a la alimentacién. El propdsito de esta funcién es evi-
tar una rampa de aceleracidn excesivamente pronunciada des-
pués de una interrupcion de la alimentacion.

Configuracion de la presién minima del sistema. Si mantene-
mos 0,0 bar este control queda desactivado. Si el sistema de-
tecta un valor de presién por debajo de "PRESION MINIMA"
durante un tiempo mas largo de "TIEMPO P MIN" se activard
la alarma A11.

Configuracion del tiempo durante el cual el sistema puede fun-
cionar por debajo de la presion minima antes de que se active
la alarma de presién minima.

Configuracion de la presion maxima del sistema. Si mantene-
mos 0,0 bar este control queda desactivado. Si el sistema de-
tecta un valor de presion por encima de "P MAX" durante un
tiempo mas largo de "TIEMPO P MAX" se activara la alarma
Al2.

Configuracion del tiempo durante el cual el sistema puede fun-
cionar por encima de la presién maxima antes de que se active
la alarma de presién maxima.

Parametro de PID, Ajustado de fabrica. Cualquier duda contac-
tar con el fabricante.

Parametro de PID, Ajustado de fabrica. Cualquier duda contac-
tar con el fabricante.

Pardmetro de PID, Ajustado de fabrica. Cualquier duda contac-
tar con el fabricante.
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RAMPA FRENADA

10 Hz/s

FREC. CONMUTAC.
8kHz

DIRECCION MODBUS
CH: 1

BAUDRATE MODBUS

ENTRADA AUX 1
NO

ANULAR Al1?
NO
RESET PARAMETROS

NO

Pset XX,X A XXX
Pbar XX,X Hz XX, X

Usando los pulsadores P, se puede ajustar la desacelera-
cién. Rango 5-20 (Hz/s). Pulsar ENTER para confirmar.

Usando los pulsadores P, se puede ajustar la la frecuencia de
conmutacion. 8KHz o 4KHz. Pulsar ENTER para confirmar.
*Para instalaciones con bombas sumergibles o donde el cable
del aparato a la bomba supera los 20 m, se aconseja trabajar a
una frecuencia de conmutacién de 4Khz

Aqui se puede asignar una DIRECCION MODBUS dentro del ran-
go [1;250].

EL MAPA DE VARIABLES SE PUEDE CONSULTAR ESCA-
NEANDO EL CODIGO QR DE LA FIG. 5.

Velocidad de transmisidon de datos en el canal serie expresada
en baudios. Normalmente 9600 bps 0 19200 bps.

Mediante P seleccionamos el tipo de entrada ecterna para
el conector AUX 0O:
0-NO: Desconectado
1-NIVEL (ALARMA): Activado como control de nivel externo.
2-ON/OFF (REMOTO):

Contacto cerrado -> Sistema activado.

Contacto abierto -> Sistema desactivado.
3- P. CONSIGNA 2 (SEGUNDA PRESION):

Contacto cerrado -> Presién principal.

Contacto abierto -> Segunda presion consigna.

Usar M para desactivar la alrma por falta de agua por con-
sumo de corriente (A01). Esta proteccion se puede realizar por
otros medios como un flotador de nivel externo (A04) o la alar-
ma de presién minima (A11).

Mediiante P4, podemos seleccionar Si para restaurar la confi-
guracion de fabrica eliminando los registros de alarmas y con-
tadores.

Tas pulsar ENTER, el sistema estarad listo para funcionar.
Pulsar AUTO para abandonar el modo MANUAL.
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14. REGISTRO DE FUNCIONES Y ALARMAS (pulsar MENU durante 3 segundos).
Corregir valores mediante ™, y ENTER para memorizar datos. Pulsando MENU podemos retroceder. Para
salir en cualquier momento de dicha secuencia, quedando guardado los valores modificados, se mantendrd

pulsado durante 3 segundos MENU.

MENU Los pulsadores 1" 4, nos permiten seleccionar entre los MENUS:
REGISTROS 1MV INSTALACION, EXPERTO, REGISTROS. Seleccionar REGISTROS.

¢

REGISTROS FUNCION Introduccién al contador de datos operativos.

ARRANQUES BOMBA
XXXX horas

TIEMPO BOMBA ON
XXXX horas

Numero de ciclos de funcionamiento, un ciclo es un arranque/
paro.

Numero de horas de funcionamiento de la bomba.

TIEMPO TOTAL Tiempo que el dispositivo ha estado conectado a la red.
XXXX horas

CONEXIONES A RED NUmero de conexiones a red eléctrica.

x
>

POTENCIA CONSUM.
XXX,X KWh

Potencia consumida por la bomba desde el inicio.

REGISTRO ALARMAS Introduccion al contador de alarmas.

Al FALTA AGUA Numero de alarmas por falta de agua.

A2 SOBRECORRIENT Numero de alarmas por sobreintensidad.

A5 TRANS PRESION Number of pressure sensor alarms.

A6 TEMPERATURA Numero de alarmas por exceso de temperatura.

A7 CORTOCIRCUITO Numero de alarmas por cortocircuito.

A8 VOLTAJE ALTO Numero de alarmas por sobretension.

A9 VOLTAIJE BAJO Numero de alarmas por baja tension.

A12 PRESION MAX. Presidon maxima que ha sufrido la instalacién.

A13 PRESION MIN. Numero de alarmas por presion minima.

A14 NIVEL MINIMO Numero de alarmas por entrada de nivel.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ a

Los registros quedan guardados aunque se desconecte el aparato de la red eléctrica.
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15. ALARMAS.

Para visualizar las posibles alarmas acumuladas en el sistema, mantener pulsado MENU+4* durante 3 segun-
dos. Mediante la tecla ENTER se iran visualizando las diferentes alarmas y contadores. Una vez visualizadas,
pulsar ENTER para salir del gestor de alarmas volviendo a la pantalla inicial.

Al FALTA DE AGUA (%) Verificacion fallo (®) Fallo definitivo

DESCRIPCION: Cuando el sistema detecte falta de agua en la aspiracidn durante mds de 20 segundos, parara
la bomba y se activara el sistema ART (Automatic Reset Test).

RESPUESTA DEL SISTEMA: después de 5 minutos el sistema ART volvera a poner en funcionamiento la bom-
ba durante 30 segundos, intentando reiniciar el sistema. En caso que la falta de agua persista, lo intentara
de nuevo cada 30 minutos durante 24 horas. Si después de este periodo, el sistema sigue detectando falta de
agua, la bomba quedara permanentemente fuera de servicio hasta que sea subsanado el problema.
SOLUCION: Verificar la alimentacién del circuito hidraulico. En caso de necesitar cebar la bomba utilizar el
pulsador de arranque manual START/STOP (comprobar que el led AUTOMATIC esté apagado, en caso con-
trario pulsar para desactivarlo)

Caso especial: Si hemos programado una presidn de consigna superior a la que puede suministrar la bomba
el dispositivo también lo interpreta como un fallo por falta de agua.

Caso especial 2: Este dispositivo realiza la deteccidon de falta de agua a través de la medicidn del consumo de
corriente. Debe verificarse que la corriente nominal de la bomba introducida en el menud de configuracion
sea la indicada en la placa de caracteristicas.

A2 SOBREINTENSIDAD (%) Verificacion fallo (@) Fallo definitivo

DESCRIPCION: En funcion de la intensidad entrada en el menu de instalacidn, el sistema protege a la bomba
de posibles sobrecargas de intensidad, producidas generalmente por disfunciones en las bombas o en Ia
alimentacién.

RESPUESTA DEL SISTEMA: Después de detectar el fallo por sobreintensidad la bomba sera parada automati-
camente. El sistema volverd a intentar poner en marcha la bomba cuando la demanda de consumo lo exija.
Se realizaran hasta 4 intentos, al final de los cuales, si el sistema sigue detectando la averia, la bomba que-
dara defjnitivamente fuera de servicio.

SOLUCION: Verificar el estado de la bomba, por ejemplo que no haya ningun bloqueo del rotor, etc. Verificar
gue los datos introducidos en el menu de configuracién respecto el consumo de la bomba sea el adecuado.
Una vez solucionado el problema, para restablecer el funcionamiento de la bomba se debera ir al menu
“CONFIGURACION” e introducir los valores de intensidad adecuados.

A5 TRANSDUCTOR (®) Fallo definitivo

DESCRIPCION: El dispositivo nos informa en la pantalla LCD de las averias en el sensor de presion.
RESPUESTA DEL SISTEMA: Se interrumpe el funcionamiento del dispositivo.

SOLUCION: Se revisara o substituira el transmisor de presién externo.

A6 EXCESO TEMP. (®) Fallo definitivo

DESCRIPCION: El sistema esta dotado de un dispositivo de refrigeraciéon para mantener el INVERTER en 6p-
timas condiciones de trabajo.

RESPUESTA DEL SISTEMA: Si por cualquier circunstancia se alcanza una temperatura excesiva el propio siste-
ma deja fuera de servicio el dispositivo.

SOLUCION: Verificar que la temperatura exterior esté por debajo de los 50 °C. En instalaciones al aire libre,
es fundamental proteger el equipo de la luz solar directa utilizando una cubierta adecuada. También se debe
evitar ubicarlo en espacios reducidos con poca ventilacidn, tal como se explica en el capitulo 7. Asegurese de
seguir las instrucciones de instalacién indicadas en el diagrama 2.

A7 CORTOCIRCUITO (@) Fallo definitivo

DESCRIPCION: El dispositivo dlspone de un sistema electrénico de proteccion contra cortocircuitos asi como
intensidades de corriente de pico excesivas.

RESPUESTA DEL SISTEMA: La bomba se detiene durante 10”. Seguidamente vuelve a ponerse en marcha —
realiza 4 intentos. En caso de no solucionarse el problema, se produce un fallo definitivo.

?%LUCION: Revisar la conexion eléctrica del motor de la bomba. Si el problema persiste contactar con el
abricante.
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A8 SOBRETENSION - A9 BAJATENSION (%) Verificacion fallo

DESCRIPCION: el dispositivo dispone de un sistema electrénico de proteccidn, contra sobretensiones. y ten-
siones demasiado bajas.

RESPUESTA DEL SISTEMA en caso de tension demasiado baja o sobretension se detiene el sistema. Si se
recupera un valor adecuado de tension se restablecera automaticamente el funcionamiento.

SOLUCION: revisar la red de suministro eléctrico.

A12 MAX PRES (®) Fallo definitivo

DESCRIPCION: El dispositivo dispone de un sistema electrénico de proteccion contra presiones maximas.
RESPUESTA DEL SISTEMA: Si el dispositivo detecta una presion superior a la configurada “MAX.PRES” duran-
te mas de un tiempo configurado “T.P. MAX" se producird un fallo definitivo deteniendo el sistema.
SOLUCION: Revisar presién de consigna y presién maxima.

A13 PRES.MIN (®) Fallo definitivo

DESCRIPCION: E| dispositivo dispone de un sistema de proteccion contra presiones bajas.

RESPUESTA DEL SISTEMA: Si el dispositivo detecta una presién inferior a la configurada “ALARMA PRES.MIN”
durante mas de un tiempo configurado “T.P.MIN” se producira un fallo definitivo deteniendo el sistema.
SOLUCION: Revisar si hay fugas en la instalacién y el valor de presién minima configurado.

A14 NIVEL (%) Verificacion fallo

DESCRIPCION: El dispositivo dispone de una entrada externa que si esta configurada cémo “NIVEL” hard
activar esta alarma.

RESPUESTA DEL SISTEMA: Se interrumpe el funcionamiento del sistema hasta que cambie el estado del nivel.
SOLUCION: Revisar conexionado y/o configuracién de la entrada externa cémo funciéon “NIVEL”.

16. ALARMAS MONTAIJE EN GRUPO:

Las alarmas, en el caso de montaje en grupo , son analogas a las del montaje individual con las peculiaridades
propias del funcionamiento con 2 dispositivos comunicados. En funcidn de la reaccion del sistema se distin-
guen 3 tipos de alarma:

1. ERROR DE COMUNICACION: no se activa ninguna alarma. Ambos aparatos contintan funcionando inde-
pendientemente . Ninguno de |os dispositivos mostrara un led intermitente.

2. NIVEL MINIMO EN EL DEPOSITO: se activa la alarma por fallo de agua, pero el dispositivo se mantiene
desactivado. Se restablecera automaticamente cuando el sensor de nivel detecté agua nuevamente.

3. RESTO DE ALARMAS: si se ha producido la alarma en un sélo dispositivo, el otro actuara como principal,
solamente se intenta poner en marcha el dispositivo en fallo en caso de sobre-demanda, tras 4 alarmas su-
cesivas el dispositivo quedara desactivado, debera ser restablecido manualmente. En el caso de alarmas en
ambos dispositivos el sistema realiza 4 intentos para restablecer el funcionamiento, si no lo consigue quedard
desactivado.

Para restaurar manualmente un dispositivo desactivado por una alarma se pulsard AUTOMATIC ON/OFF en
el MASTER y luego ENTER en el dispositivo afectado.

Ir al video de YouTube
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PORTUGUES

LEIA ATENTAMENTE AS INSTRUCOES SEGUINTES ANTES DE INSTALAR E UTILIZAR ESTE APARELHO. O FABRI-
CANTE DECLINA QUALQUER RESPONSABILIDADE EM CASO DE INCIDENTES OU DANOS DEVIDOS A NEGLI-
GENCIA OU AO INCUMPRIMENTO DAS INSTRUCOES DESCRITAS NESTE MANUAL OU A UTILIZACAO EM CON-
DICOES DIFERENTES DAS INDICADAS NO APARELHO.

0. GARANTIA, RECOMENDACOES E GENERALIDADES

O produto tem uma garantia de 2 anos a partir da data de fabrico.

O fabricante nado se responsabiliza pela garantia do produto em caso de instalagdo ou manuseamento inco-
rreto.

A instalacdo, tanto hidraulica como eléctrica, deve ser efectuada por pessoal qualificado, em conformidade
com os regulamentos e normas de seguranga em vigor em cada pais.

Para a instalacdo eléctrica, recomenda-se a utilizacao de um interrutor diferencial de alta sensibilidade:

IAn = 30 mA (classe A ou CA). Recomenda-se a utilizagdo de um disjuntor de 16 A para a saida monofasica
e de 20 A para a saida trifasica. Recomenda-se a utilizagdo de uma JIinha eléctrica independente, de modo
a evitar possiveis interferéncias electromagnéticas que possam criar alteracdes indesejaveis nos aparelhos
domeésticos da instalagao.

O aparelho deve funcionar com um fluxo de dgua limpa, no caso de haver a possibilidade de cascalho ou
particulas (instalacdes com bombas submersiveis) recomenda-se a utilizacdo de um filtro adequado para
evitar a possibilidade de bloquear o sensor de fluxo. Recomenda-se a utilizacdo de um reservatério de
expansdo adequado para cada instalagdo, a fim de evitar arranques desnecessarios devido a gotejamentos
causados pela deterioracdo inevitavel de torneiras, valvulas, etc., bem como para evitar possiveis choques
de caudal. Recomenda-se também evitar possiveis golpes de ariete normalmente produzidos por electro-
valvulas ou vélvulas com um caudal considerdvel. ATENCAQ, antes de efetuar qualquer manipula¢do no
interior do aparelho, este deve ser desligado da rede eléctrica e deve aguardar-se um minimo de 2 minutos
apos a desligacao para evitar possiveis choques eléctricos.

1. FUNCIONAMENTO

O dispositivo é um dispositivo em linha para o controlo de uma bomba monofdsica ou trifasica. Dispde de
um sistema eletrénico gerido por um software que responde as rigorosas exigéncias de eficacia e seguranca
dos mais importantes f%bricantes de bombas. Inclui um INVERTER (variador de frequéncia) que regula a
velocidade da bomba para manter uma pressao éptima constante e fixa na instalacdo, independentemente
do caudal fornecido.

O sistema incorpora um ecra LCD, o que torna a configuracdo dos parametros muito simples e intuitiva.
Uma vez introduzidos os parametros ge configuragdo, o sistema gere o arranque da bomba e do variador
de frequéncia. Ao mesmo tempo, garante uma pressao constante e uma reducdo consideravel dos custos
energéticos, uma vez que a bomba utiliza uma poténcia proporcional a procura solicitada pela rede em cada
momento, obtendo assim a maxima eficiéncia energética. Para estabelecer a pressao ideal na instalagao, é
conveniente considerar os seguintes conceitos:

Hm: Altura maxima da coluna de 4gua em m. Depende do nimero de pisos do edificio e corresponde a al-

tura desde a bomba até ao Ultimo piso. Cada 10 m de altura equivale a aproximadamente 1 bar (0,98 bar).

Pw: Pressdo minima disponivel no ultimo piso (normalmente 1,5 bar).

Pc: A queda de pressao com um critério geral e indicativo pode ser considerada como 0,033 bar/m.

Ermig: Pressdao minima resultante. Soma das pressdes acima, corresponde a pressao de intervencdo das
ombas.

Exemplo indicativo para um edificio de 5 andares equivalente a 15 m com bomba localizada no nivel O:

Hm=15m=1,5 bar
Pw = 1,5 bar
Pc=15x% 0,033 bar = 0,5 bar - Prmin=15+1,5+0,5=3,5bar

FUNCIONAMENTO MULTIBOMBAS - Cascata com partilha de carga equilibrada (até 4 unidades via CAN)

O sistema de funcionamento multibombas permite que até quatro bombas funcionem de forma coordena-
da em modo cascata com partilha de carga equilibrada, garantindo a maxima eficiéncia e uma vida util mais
longa do equipamento. A comunicacdo entre as unidades é feita através do bus CAN, permitindo a sincroni-
zacao em tempo real para um controlo preciso da pressao ou do caudal.

A medida que a procura aumenta, sdo activadas bombas adicionais e todas as unidades operacionais mo-
dulam a sua velocidade em paralelo, distribuindo uniformemente a carga de trabalho para evitar a sobre-
carga de uma Unica bomba.

O sistema suporta:

* Controlo remoto individual para cada unidade. o )
e Aspiracdo independente para cada bomba, desde que nado seja utilizado um controlo de nivel exter-
no.

Se for implementado um controlo de nivel externo, este deve ser Unico e partilhado por todo o sistema
para garantir um funcionamento correto. Pode também ser ligado um controlo de nivel a cada unidade
para assegurar um funcionamento redundante em caso de falha de uma das unidades.

] sistema; também pode ser configurado em modo puramente alternado (nunca duas bombas em funcio-
namento).
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2. TRANSPORTE E ARMAZENAMENTO

2.1 Inspecao de entrega

Verifique o exterior da embalagem. Notifique o nosso distribuidor, o0 mais tardar oito dias apds a data de en-

trega, se o produto apresentar sinais de danos. Abrir a caixa de cartdo. Retirar todo o material de embalagem

do produto. Eliminar todos os materiais de embalagem de acordo com os regulamentos locais. Examinar o

gr%duto para verificar se existem pegas em falta ou danificadas. Se encontrar algum dano, contacte o ven-
edor.

2.2 Orientacgodes de transporte

Respeite os regulamentos de prevencdao de acidentes aplicaveis. Risco de esmagamento. A unidade e os

componentes podem ser pesados. Utilizar métodos de elevacdao adequados e usar sempre sapatos com bi-

gueira de aco. Verificar o peso bruto indicado na embalagem para selecionar o equipamento de elevagao

adequado. A unidade sé deve ser transportada numa posicdo horizontal, tal como indicado na embalagem.

Certificar-se de que a unidade estd bem presa durante o transporte e que ndo pode rolar ou cair. O produto

deve ser transportado a uma temperatura ambiente entre -10 °C e 70 °C (-14 °F e 158 °F) e a uma humidade

sem condensacao inferior a 95% e protegido contra sujidade, fontes de calor e danos mecanicos.

2.3 Diretrizes de armazenamento

Proteja o produto contra humidade, sujidade, fontes de calor e danos mecanicos.

O produto deve ser armazenado a uma temperatura ambiente entre -10 °C e 70 °C (14 °F e 158 °F) e uma

humidade

inferior a 95%.

O variador de velocidade utiliza condensadores electroliticos que podem deteriorar-se se nao forem utiliza-

dos durante um longo periodo de tempo. Se for armazenado durante um ano ou mais, certifique-se de que

o arranca de vez em quando para evitar a deterioragao.

3. CARACTERISTICAS GERAIS

Ligagdes de entrada e saida G 1 1/4" macho segundo ISO 228 (NPT 1 1/4" a pedido).

Sistema de controlo e prote¢dao da bomba contra sobreintensidades.

Sistema de protecdo contra o funcionamento a seco da bomba devido a falta de dgua.

Sistema de controlo e protec¢do contra tensées demasiado altas ou demasiado baixas.

Sistema de controlo e protecdo contra sobrepressdo ou baixa pressao.

Funcdo ART (Teste de reinicializacdo automatica). Apés um alarme de falta de dgua, o ART tenta, com

uma frequéncia programada, ligar a unidade caso o fornecimento de dgua tenha sido restabelecido.

e Sistema de reposicdo automatica apds falha de energia. O sistema é ativado no mesmo estado em que
se encontrava antes da interrupgdo, mantendo os parametros de configuracdo (ver capitulo "CONFI-
GURACAQ").

e Funcdo STC (Smart Temperature control). Quando a temperatura do médulo de poténcia ou a tempe-
ratura ambiente interior ultrapassa os 100 2C , diminui automaticamente a frequéncia de rotacdo da
bomba, reduzindo a produgdo de calor mas mantendo o fornecimento de agua.

e APR (rotina periddica antibloqueio): apds 24 horas sem funcionamento, a bomba é ligada automatica-

mente a 30 Hz durante 10 segundos, a fim de evitar o bloqueio do rotor.

Tensdo de alimentac¢do auto-sensivel: 110-127V / 220-230V.
Porta RS486 para comunicacao MODBUS.
Porta CAN-BUS para funcionamento MULTI-BOMBA - Modo cascata com carga equilibrada (até 4 uni-
dades) e modo alternado puro.

e Entradas digitais (1). Podem ser configuradas como:
e LigagOes para detegao do nivel minimo de agua no depdsito de aspiragdo. Este sistema é indepen-

dente do sistema de seguranca de funcionamento a seco.

e Ligacdo para controlo remoto.

e Saidas de potencial livre (1): monitorizacdo de alarme e funcionamento da bomba. Acessério opcional,
ndo incluido no equipamento padrao ensaiado
Menu especializado para configuracdo de varios parametros (ver sec¢do 13).
Registo de controlo operacional. Informagdes no ecra sobre: horas de trabalho, ciclos, ligagdes a rede
e pressdao maxima da instalacgao.

e Registo de alarmes. Informacdo no ecra do nimero e tipo de alarmes gerados no dispositivo desde a
sua colocacdo em funcionamento.

4. CLASSIFICAGCAO E TIPO

De acordo com as normas IEC 60730-1 e EN 60730-2-6, este dispositivo € um controlador de grupo de pressao,
eletrénico, com cabo flexivel de ligacdo permanente tipo Y, com agao tipo 1Y. Valor de funcionamento: caudal
de 2,5 I/min. Grau de polui¢do 2 (ambiente limpo). Software Classe A.

Tensdo nominal de impulso: cat Il / 2500V. Temperaturas para ensaio de esferas: envolvente (752C) e placa
de circuito impresso (1252C). Circuito de controlo para motor AC com cos fi = 0,75 (trifasico) o cos fi 2 0,6
(monofasico).

De acordo com a norma IEC 60730-1, sdo declarados 100.000 ciclos automaticos (A) para cada a¢do automa-
tica.

De acordo com a norma EN 61800-3 o equipamento é de Classe C2, para Classe C1 deve ser solicitado o mo-
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5. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensdo de alimentacao ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca (+10% -20%)
Frequéncia 50/60 Hz

Tensdo de saida ~1x110-127Vca / ~ 1x220-230 Vca / ~ 3x230 V
Corrente nominal 14A(~1)/10A(~3)

Corrente de pico maxima 20% 10 sec.

Gama de pressao 0,5-10 bar

Grau de protegdo IP 55

Temperatura ambiente maxima 5-50¢C

Temperatura maxima da agua 5-40¢C

Caudal maximo 10,000 I/h

Peso liquido 2,5kg

6. PAINEL DE CONTROLO

Ecra LCD 16x2 digitos (secc¢do 10)

@ Botao de pressdao START-STOP MANUAL.

AuTO) AUTO. Permite passar do modo AUTOMATICO para o modo MANUAL e vice-versa.

O MENU. Este botdo permite: aceder ao MENU (premir 3 segundos), sair do MENU
v (premir um segundo) ou voltar ao MENU com um simples clique.

Alv SETAS PARA CIMA E PARA BAIXO. Estes botdes permitem modificar os valores de
programacao visualizados no ecra.

ENTER confirma os valores programados. Cada pressdo da acesso a um novo campo
d do MENU DE CONFIGURACAO. Quando quiser sair da sequéncia de configuragao,
prima MENU (durante 3 segundos), aceitando as alteracdes efectuadas.

O ‘ ALARME (vermelho). Led permanentemente aceso ou intermitente
consoante o tipo de alarme.

LUZES LED - LINE (verde). Fonte de alimentagdo, acende-se quando o aparelho esta

ligado.

@ PUMP (amarelo). Aceso significa que a bomba esta a funcionar.

AUTOMATIC (verde). Acende-se no modo automatico. Nos grupos de
varias bombas, a principal esta ligada e as outras piscam, variando em
cada ciclo.

>
(=
—
o
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7. INSTALACAO MECANICA (fig. 1 e 2) &

e Armazene o equipamento na sua embalagem individual até a sua utilizacdo num ambiente limpo e
seco.

e O dispositivo deve ser instalado em ambientes com grau de poluicdo 2 de acordo com a norma EN-
60730-1.

e A caixa do dispositivo tem um grau de protecao IP65. Deve ser montado em locais protegidos da chuva
e da luz solar direta.

8. INSTALACAO HIDRAULICA (fig. 1 e 2) &

Antes de proceder a ligacdo hidraulica, é indispensavel instalar uma vdlvula anti-retorno na entrada ou na
saida da bomba, bem como um depdsito hidropneumatico de pelo menos 5 L, para evitar problemas causa-
dos por fugas na rede hidraulica.

O dispositivo deve ser instalado na posicao vertical (Fig. 2), com o orificio de entrada (G1" ou G1%" macho)
ligado diretamente a descarga da bomba principal e o orificio de saida (G1" ou G1%" macho) ligado a rede
hidraulica.

Nos sistemas com varias bombas, deve ser instalado um coletor para combinar as saidas de agua dos dis-
positivos, embora cada bomba possa ter a sua prépria entrada separada. No entanto, se for instalado um
sistema de controlo de nivel, a entrada de abastecimento de agua deve ser partilhada (comum) para todas
as bombas.

9. LIGAGAO ELECTRICA (fig. 4, 5 e 6) &

A instalacdo eléctrica deve ser efectuada por pessoal qualificado, em conformidade com os requisitos de
seguranca e os regulamentos em vigor em cada pais.

Antes de efetuar qualquer trabalho no interior do aparelho, este deve ser desligado da rede eléctrica e
deve aguardar-se um minimo de 2 minutos apds a desconexao para evitar possiveis choques eléctricos.

9.1 Ligagao da cablagem eléctrica e do motor (fig. 3 e 4).

A unidade base é fornecida com a cablagem de alimentacdo e a cablagem do motor. O cabo de alimentacao
eléctrica sé pode ser substituido pelo fabricante ou pelo seu representante autorizado. Segue-se uma des-
cricdo de como esta cablagem deve ser feita de modo a resolver qualquer eventualidade:

e Utilize um cabo do tipo HO7RN-F com uma seccao adequada a poténcia instalada:
- Fonte de alimentagdo: sec¢do do cabo 1,5 mm2 (max. 2,5 mm2).
- Motor: sec¢do do cabo 1 mm2 (max.2,5 mm2).
* Depende do comprimento do cabo (ver fig.4). Se for necessario aumentar o comprimento do cabo,
a juncdo externa deve ser efectuada de acordo com as diretrizes dos regulamentos aplicdveis as insta-
lacdes de baixa tensdo no pais e a seccdo do cabo deve ser dimensionada de acordo com os mesmos
critérios
Verificar se a tensdo da linha é: 127 V ou 230V
Retirar a tampa do circuito eletrénico e efetuar as ligagdes de acordo com as indica¢des na base das
réguas de ligacao.
e O condutor de terra deve ser mais comprido do que os condutores de fase e deve ser o primeiro a ser
ligado durante a montagem e o ultimo a ser desligado durante a desmontagem.
e Ligar a alimentacdo geral (certificando-se de que existe uma ligacao efectiva a terra) aL, N e a terra por
meio de um interrutor magnetotérmico adequado a poténcia instalada e na posicao OFF.
e Ligar a bomba
- U V e terra para os motores monofasicos.
-UV W e terra para os motores trifasicos.

Se no MENU INSTALACAO (secdo 12) tiver sido configurado um motor monofasico, o cabo cinzento corres-
pondente a ‘W’ deve ser desligado em uma extremidade e isolado eletricamente na outra.
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9.2. Liga¢ao das unidades multibombas (fig. 6).
Para a comunica¢ao multibombas via CAN-BUS, envolvendo 2 a 4 dispositivos, deve ser utilizado um cabo de
3x0,25 mm?2. A ligacdo pode ser estabelecida de duas formas:

e Ligacdo comum externa.

e Ligacdo interna.
Independentemente do método de ligacao fisica, o funcionamento de varias bombas deve ser configurado no
menu de instalacao, atribuindo um canal a cada unidade e, se desejado, definindo um tempo de alternancia.

9.3 Outras entradas (fig.5).
Existe uma entrada digital opcional, AUX 1, localizada na placa de poténcia e pode funcionar como:

e Controlo do nivel externo. No menu, chama-se LEVEL (ALARM). Em sistemas com varias bombas, mes-
mo instaladas numa unica unidade, o controlo aplica-se a todo o grupo.

e Controlo remoto (ON/OFF). No menu é designado por ON/OFF (REMOTE). Permite o controlo indivi-
dual de cada bomba. Isto permite que uma Unica bomba seja ligada ou desligada remotamente sem
afetar o funcionamento normal do resto do sistema. A funcdo também pode ser utilizada para desati-
var bombas especificas localizadas em reservatdrios de agua separados que ndo estejam interligados.

9.4. Saidas (fig.5)

Estad disponivel uma saida sem potencial, permitindo a ligacdo de um circuito de monitorizacao de alarme
externo opcional.

As carateristicas deste circuito eletrdnico s3o:

Saida de tensdo: contacto livre de potencial

Corrente maxima de funcionamento: 2A

Tensdo maxima de comutacao: 440V (AC)

Sinal de saida: Ativado quando ocorre qualquer alarme na Speedbox.
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10. VISUALIZAGAO NO ECRA.

A utilizagdo de PN P permite alternar entre dois modos de apresentagdo, nos quais podem ser visualiza-
dos os varios parametros de funcionamento. Onde:

Pset XX,X A XX, X ™ Hz XX,X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X A XX, X oC XX,X M(A)
Pset é a pressdo definida em bar.

Pbar é a leitura instantanea da pressao em bar.

A é a corrente instantanea consumida em A.

Hz é a frequéncia de rotacdao do motor em Hz.

kW é a poténcia consumida pela bomba em kW.

oC é a temperatura do médulo em 2C onde M(A) muda de M (temperatura do médulo) para A (tempe-
ratura interna da caixa) a cada 3 segundos.

11. INiCIO DE FUNCIONAMENTO

Montagem individual.

Proceder a escorva da bomba.

Ligar o aparelho a rede eléctrica através do disjuntor, todos os indicadores luminosos se acendem instanta-
neamente e apagam-se de imediato. O aparelho efectua entdo um AUTOTEST durante cerca de 10 segundos,
indicando no ecra o modelo e a versao do software. Em seguida, o indicador "LINE" acende-se e o aparelho
estd pronto para a configuragao.

Montagem de varias bombas.

Para ligar até quatro dispositivos, é necessario seguir rigorosamente as diretrizes descritas na seccdo ante-
rior. No entanto, durante o processo de configuracao, deve ser atribuido a cada unidade um canal de comu-
nicacao diferente.

Algumas consideragoes:

e O abastecimento de agua pode provir de uma Unica fonte ou de varias fontes. Se as bombas retirarem
agua de um depdsito comum e for utilizado um sensor de nivel, o sistema pdra em caso de nivel mi-
nimo. No entanto, recomenda-se que o sensor de nivel seja ligado a todas as unidades, uma vez que
ndo é possivel saber com certeza quais estardo a funcionar durante uma condi¢do de nivel minimo de
agua.

e Se tiver sido configurado e ligado um controlo remoto, este ird gerir cada bomba individualmente. Isto
permite que uma Unica bomba seja ligada ou desligada remotamente sem afetar o funcionamento
normal do resto do sistema.
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12. SETUP MENU (prima MENU durante 3 segundos).

Corrigir os valores utilizando 4, e ENTER para armazenar os dados. Apds cada ENTER, os varios ecras
que compdem a sequéncia de configuracdo sucedem-se automaticamente. Prima MENU para voltar atras.
Para sair em qualquer altura desta sequéncia, guardando os valores modificados, prima durante 3 segundos

MENU.
Pset XX,X A XX,X Para iniciar a sequéncia de configuracao, prima MENU durante

Pbar XX,X Hz XX,X 3%

MENU Os botGes P permitem-nos selecionar entre os MENUS: INS-
INSTALACAO 14

TALLATION, EXPERT, LOGS.
Selecione INSTALACAO.

LINGUA Os botdes M permitem-nos selecionar entre: "LINGUA IN-
GLESA", "LINGUA FRANCESA", "LINGUA ITALIANA", "LINGUA
PORTUGUES ESPANHOLA" e "JEZYK POLSKI".

TIPO MOTOR Use P para selecionar a saida para um motor monofasico
T ou trifasico Pressione ENTER para conﬁrrr)a.r. No caso d_e sele-

cionar o modelo monofasico, sera necessario desligar/isolar o
cabo cinzento de acordo com o esquema 4 e a se¢ao 9.

¢ ¢ ¢ @

CORRENTE NOMINAL Através de P introduzir a corrente nominal da bomba em
amperes, activando a protecao contra sobreintensidades. Este
XX, X A valor pode ser encontrado na placa de identificagdo do motor.
ATENCAO: este parametro estd também ligado a detegao de
caudal, sendo muito importante para o correto funcionamento
do equipamento introduzir o valor correto.

¢

DlRECCAO ROTA(;AO (Aplica-se somente a saida do motor trifasico). Utilizando o
botdo de pressdo START/STOP sera verificada a direcdo de ro-
0/1 XX,XA XX, Xbar tacdo do motor. As teclas TN (0/1) permitem altera-lo mos-
trando, em cada caso, a pressdo e a corrente instantanea. Serd
validado com ENTER.

€

FREQUENClA MIN. Utilizando 4 o valor da frequéncia minima pode ser aumenta-
15 Hz do dentro dos intervalos: 15-48 Hz para bomba trifasica e 30-48 @
Hz para bomba monofasica.

*Q valor da frequéncia minima é utilizado como frequéncia de

paragem em instalacdes onde a detecdo automatica do dispo-

sitivo ndo actua devido a perdas no sistema. Ver instalacdo hi-

PRESSAO REFERENC Esta é a pressdo alvo do sistema. P, sera utilizado para modi-
XX X bar ficar o valor inicial (2 bar). ATENCAO! E essencial que a press3o &
, de referéncia seja pelo menos 1 bar inferior a pressdao maxima

gue a bomba pode fornecer.

NOTA: No caso de montagem em grupo, o coletivo funciona

com a pressao de referéncia do dispositivo MASTER, pelo que

ndo é necessario configurar o resto.

DIFERENC ARRANQUE O valor por defeito é de 0,5 bar. Este valor de pressao é o valor
gue o sistema subtraird a pressdo de referéncia, resultando na
pressdo final a qual o sistema arrancard a bomba quando hou-
ver uma solicitacdo na rede hidraulica. Utilize os botdes ™
para modificar o valor inicial. Recomenda-se que este valor se
mantenha entre 0,3 e 0,6 bar. Exemplo:

Pressdo de ajuste: 2 bar.

Diferencial de arranque: 0,6 bar

Pressdo final de arranque: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

O valor deve ser tanto maior quanto menor for a acumulagdo
do sistema e vice-versa.

¢

0,5 bar
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MULTI-BOMBA? O dispositivo € configurado por defeito como INDIVIDUAL
(NAO) . No caso de instalacdo individual, confirme premindo e

SIM ENTER. No caso de instalagdo em grupo, prima {, para mudar

para (SIM). Continuaremos a atribuir um canal diferente a cada

um dos dispositivos que compdem o grupo e um tempo de al-

ternancia (opcional).

=4l SELEC. CANAL Depois de selecionar MULTI-BOMBA, sera atribuido um canal, 4_|
1 de 1 a 4, para cada unidade sequencialmente. \/

No caso de ndo terminar um ciclo (devido ao consumo conti-

> A nuo),, pode ser definido um tempo maximo de funcionamentg

TEMPO ALTERNACAQ continuo. Se o tempo programado for ultrapassado "T.ALT" serd

Xh for¢ada uma alternancia. Valor 00 -> controlo desativado por
tempo, a alternancia sera mantida em cada ciclo.

Ed MODO MULTIBOMBA Por fim, decidiremos se o grupo de bombas funciona em CAS-

CASCATA CATA (as bombas sdo postas em funcionamento a medida que a
procura aumenta) ou em ALTERNANCIA PURA (uma bomba em
funcionamento e as restantes em reserva).

Pset XX,X A XX,X Depois de premir ENTER o sistema sera configurado. Prima AU-

TOMATICO para sair do modo de funcionamento manual. oL
Pbar XX, X Hz XXX No caso de montagem em grupo, prima AUTOMATICO em J
qualquer dispositivo individual do grupo.

Em caso de montagem do grupo, depois de premir o botdao AUTO num dos aparelhos, o led AUTO acende-se
neste e pisca nos restantes, indicando que a ligacao foi estabelecida corretamente, caso contrario, verifique
a ligacao (fig. 5).
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13. EXPERT MENU (prima MENU durante 3 segundos).

Estes valores sdo valores predefinidos de fabrica, este MENU sé deve ser acedido por pessoas familiarizadas

com esta tecnologia.

Corrija os valores utilizando I, e ENTER para guardar os dados. Apds cada ENTER seguem-se automatica-
mente os diferentes ecras que compdem a sequéncia de configuracdo. Prima MENU para voltar atrds. Para
sair a qualquer momento desta sequéncia, guardando os valores modificados, prima durante 3 segundos

MENU.

Pset XX,X A XX, X Para iniciar a sequéncia de configuracao, prima MENU durante

Pbar XX,X Hz XX,X 3"

MENU Os botGes P permitem-nos selecionar entre os MENUS: INS-
TALLATION, EXPERT, LOGS.

EXPERT M Selecione EXPERT.

FREQ. MAXIMA Definir a frequéncia maxima de rotacdo do motor dentro da

50 Hz gama [45;60] Hz.

UNID. PRESSAO Com P é possivel selecionar bar ou PSI.
bar

PRESS ENCHIMENTO Com M é possivel configurar uma pressdo de referéncia se-
0.0b parada. Esta pressao de referéncia serd aplicada durante os pri-

P LR meiros dois minutos de funcionamento apds cada nova ligacdo
a fonte de alimentacdo. O objetivo desta funcdo é evitar uma
rampa de aceleracdo excessivamente acentuada apds uma in-
terrupcao de energia.

ALARME PRESS MIN Definicdo da pressdo minima do sistema. Se for mantido 0,0
0.0 bar bar, este controlo é desat'ivago. Se’o sistema detetar um valor
4 de pressao inferior a "PRESSAO MINIMA" durante um periodo

de tempo superior a "TEMPO MIN P", o alarme Al1 ser3 ativa-
do.

¢t ¢ ¢t ¢ @

é

= TEMPO PRESS MIN Definicdo do tempo durante o qual o sistema pode funcionar !

abaixo da pressdao minima antes de ser ativado o alarme de
pressdao minima.

ALARME PRESS MAX Definicdo da pressdao maxima do sistema. Se for mantido 0,0
0.0 bar bar, este controlo é desativado. Se o sistema detetar um valor

! de pressdao acima de "P MAX" durante um periodo de tempo
superior a "P MAX TIME", o alarme A12 serd ativado.

¢

Definicdo do tempo durante o qual o sistema pode funcionar
acima da pressao maxima antes de o alarme de pressao maxi-
ma ser ativado.

&4l TEMPO PRES MAX

GANHO Ki Parametro PID, definido na fabrica. Qualquer duvida contactar
10 o fabricante.

GANHO Kp Parametro PID, definido na fabrica. Qualquer duvida contactar
10 o fabricante.

RAMPA ACELERACAO Parametro PID, definido na fabrica. Qualquer duvida contactar
10 Hz/s o fabricante.

¢t e e ¢
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RAMPA DESACELER.

10 Hz/s

FREQ. COMUTACAO
8kHz

ENDERECO MODBUS

CH: 1

BAUDRATE MODBUS

AUX 1 INPUT
NAO

DESATIVAR A1?
NI

RESET PARAMETERS
NAO

Pset XX,X A XX,X
Pbar XX,X Hz XX, X

Utilizando os botdes de pressdo P a desaceleracdo pode ser
ajustada. Gama 5-20 (Hz/s). Prima ENTER para confirmar.

Utilizando os botdes de pressdo P4 a frequéncia de comu-
tacdo pode ser definida. 8KHz ou 4KHz. Prima ENTER para con-
firmar.

*Para instala¢gdes com bombas submersiveis ou onde o cabo do
dispositivo para a bomba exceda 20m, é aconselhavel trabalhar
com uma frequéncia de comutacdo de 4Khz

Aqui pode atribuir um ENDERECO MODBUS dentro do intervalo
[1;250].

O MAPA DAS VARIAVEIS PODE SER CONSULTADO ATRA-
VES DO CODIGO QR APRESENTADO NA FIG. 5

Taxa de transmissdo de dados no canal de série expressa em
baud. Normalmente 9600 bps ou 19200 bps.

Através de P seleccionamos o tipo de entrada externa para
o conetor AUX O:
0-NAO: Desligado
1-NIVEL (ALARME): Ativado como controlo de nivel externo.
2-ON/OFF (REMOTO):
Contacto fechado -> Sistema ativado.
Contacto aberto -> Sistema desativado.
3- 2 REF. PRESSAO (SEGUNDA PRESSAQ):
Contacto fechado -> Pressao principal.
Contacto aberto -> Segunda pressao de referéncia.

Utilize P/ para desativar o alarme de falta de agua devido ao
consumo de energia (A01). Esta protecdo pode ser fornecida
por outros meios, como um flutuador de nivel externo (A04) ou
o alarme de pressao minima (A11).

Utilizando P, pode selecionar YES para restaurar as defini¢oes
de fabrica, apagando os registos de alarme e contador.

Depois de premir ENTER, o sistema estara pronto a funcionar.
Prima AUTO para sair do modo MANUAL.
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14. FUNCOES DE REGISTO E ALARMES (prima MENU durante 3 segundos).

Corrija os valores utilizando P, e ENTER para armazenar os dados. Prima MENU para voltar atras. Para sair
desta sequéncia a qualquer momento e guardar os valores modificados, prima e mantenha premido MENU
durante 3 segundos.

MENU Os botdes 1+, permitem-nos selecionar entre os MENUS: INS-
REGISTOS ™MV TALAGCAO, EXPERT, REGISTOS. Selecione REGISTOS.

¢

REGISTOS FUNCOES Introdugdo ao contador de dados de funcionamento. d
INICIO DA BOMBA Numero de ciclos de funcionamento, um ciclo é um arranque/ @
0 paragem.

TEMPO FUNC. BOMBA Numero de horas de funcionamento da bomba.

0

TEMPO TOTAL Tempo em que o aparelho esteve ligado a rede eléctrica.

0

LIGACOES A REDE Numero de ligacOes a rede eléctrica.

x
x

CONSUMO ENERGIA
XXX,X KWh

Poténcia consumida pela bomba desde o arranque.

REGISTO ALARMES Introducdo ao contador de alarmes.

A1l FALTA DE AGUA Numero de alarmes por falta de dgua.

A2 SOBRECORRENTE Numero de alarmes por excesso de corrente.

A5 SENSOR PRESS Numero de alarmes do sensor de pressao.

A6 TEMPERATURA Numero de alarmes por excesso de temperatura.

A7 CURTOCIRCUITO Numero de alarmes de curto-circuito.

A8 ALTA TENSAO Numero de alarmes de sobretens3do.

A9 BAIXA TENSAO Numero de alarmes de baixa tensao.

¢t ¢t ¢t ¢t ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ ¢

A12 PRESSAO MAX. Pressdo maxima registada na instalacao.

A13 PRESSAO MIN. Numero de alarmes de pressao minima.

A14 NIVEL MINIMO NUmero de alarmes para a entrada de nivel.

@ ¢ ¢

Os registos sdo guardados mesmo que o dispositivo seja desligado da rede.
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15. ALARMES.

Para visualizar os possiveis alarmes acumulados no sistema, prima e mantenha premido MENU+4* durante 3
segundos. Através da tecla ENTER serdo visualizados os diferentes alarmes e contadores. Uma vez visualiza-
dos, prima ENTER para sair do gestor de alarmes e voltar ao ecra inicial.

A1 FALTA DE AGUA (¥) Verificagdo de avaria (®) Avaria definitiva

DESCRICAO: Quando o sistema detecta uma falta de agua na aspiragao durante mais de 20 segundos, a bom-

ba pdra e o sistema é ativado ART (Teste de reinicializacdo automatica).

RESPOSTA DO SISTEMA: apds 5 minutos, o sistema ART reiniciara a bomba durante 30 segundos, tentando

reiniciar o sistema. Se a falta de dgua persistir, tentard novamente a cada 30 minutos durante 24 horas. Se,

apos este periodo, o sistema continuar a detetar a falta de dgua, a bomba ficard permanentemente fora de

servigo até que o problema seja corrigido.

SOLUCAO: Verifique a alimentacdo eléctrica do circuito hidraulico. Se for necessdrio escorvar a bomba, uti-

lizar o botdo de arranque manual START/STOP (verificar se o led AUTOMATIC esta desligado, caso contrario,

premir para o desativar)

Caso especial: Se tivermos programado uma pressdo de referéncia superior a que a bomba pode fornecer, o

dispositivo interpreta também esta situagdo como uma falha por falta de agua.

Caso especial 2: Este dispositivo detecta a falta de 4gua medindo o consumo de corrente. E necessario veri-

Ecar~se a corrente nominal da bomba introduzida no menu de configuracao é a indicada na placa de identi-
cagao.

A2 SOB CORRENTE (%) Verificagao de avaria (®) Avaria definitiva

DESCRICAO: Em funcdo da corrente introduzida no menu de instalacdo, o sistema protege a bomba de even-
tuais sobrecargas de corrente, geralmente causadas por avarias nas bombas ou na alimentacgdo eléctrica.
RESPOSTA DO SISTEMA: Apds a detecdo da avaria por sobrecorrente, a bomba para automaticamente. O
sistema tentara novamente p6r a bomba em funcionamento quando a procura de consumo o exigir. Serao
efectuadas até 4 tentativas, no final das quais, se o sistema continuar a detetar a avaria, a bomba ficara de-
finitivamente fora de servico.

SOLUCAO: Verificar o estado da bomba, por exemplo, auséncia de bloqueio do rotor, etc. Verificar se os
dados introduzidos no menu de conﬁguragao relativos ao consumo da bomba estdo corretos. Uma vez re-
solvido o problema, para restabelecer o funcionamento da bomba, aceder ao menu "CONFIGURACAQ" e
introduzir os valores de corrente adequados.

A5 TRANSDUCER (®) Defeito definitivo

DESCRICAO: O aparelho informa-nos no ecri LCD dos defeitos do sensor de pressao.
RESPOSTA DO SISTEMA: O dispositivo deixa de funcionar.

SOLUCAO: O transmissor de pressdo externo serd verificado ou substituido.

A6 EXCESS TEMP. (®) Defeito definitivo

DESCRICAO O sistema estd equipado com um dispositivo de arrefecimento para manter o INVERSOR em
condig¢bes éptimas de funcionamento.

RESPOSTA DO SISTEMA: Se, por qualquer motivo, for atingida uma temperatura excessiva, o préprio sistema
desliga o dispositivo.

SOLUCAO: Verifique se a temperatura exterior é inferior a 50 °C. Nas instalacdes exteriores, é essencial pro-
teger o equipamento da luz solar direta, utilizando uma cobertura adequada. N3o se esqueca de seguir as
instrugcdes de instalagao indicadas no diagrama 2.

A7 CURTO-CIRCUITO (@) Falha definitiva

DESCRICAO: O dispositivo dispde de um sistema eletronico de protecdo contra curtos-circuitos, bem como
contra correntes de pico excessivas.

RESPOSTA DO SISTEMA: A bomba para durante 10 segundos. Em seguida, volta a arrancar - sdo efectuadas
4 tentativas. Se o problema n3o for resolvido, ocorre uma avaria permanente.

SOLUGAO: Verifique a ligagdo eléctrica do motor da bomba. Se o problema persistir, contactar o fabricante.

78



A8 SOBRETENSAO - A9 SUBTENSAO (%) Verificagdo de avaria

DESCRICAO: O dispositivo estd equipado com um sistema de protecdo eletrénica contra a sobretensdo e a
subtensao.

RESPOSTA DO SISTEMA: Em caso de sobretensdo ou subtensao, o sistema é parado. Se for recuperado um
valor de tensdo adequado, o funcionamento sera automaticamente restabelecido.

SOLUGCAO: verifique a alimentag3o eléctrica.

A12 MAX PRES (®) Falha definitiva

DESCRICAO: O dispositivo estd equipado com um sistema eletrénico de protegao contra a pressdao maxima.
RESPOSTA DO SISTEMA: Se o dispositivo detetar uma pressdo superior a pressdo definida "MAX.PRES" du-
rante mais tempo do que o tempo configurado "T.P. MAX", ocorrera uma falha definitiva, parando o sistema.
SOLUGAO: Verificar a press3o de regulaco e a pressdo maxima.

A13 PRES.MIN (@) Falha definitiva

DESCRICAO: O dispositivo dispde de um sistema de protecdo contra as baixas pressdes.

RESPOSTA DO SISTEMA: Se o dispositivo detetar uma pressdo inferior a configurada "ALARME PRES.MIN"
durante mais do que o tempo configurado "T.P.MIN" ocorrera uma falha definitiva, parando o sistema.
SOLUGAO: Verificar a existéncia de fugas na instalagdo e o valor da pressdo minima configurada.

A14 NIVEL (%) Verificagdo da falha

DESCRICAO: O dispositivo dispde de uma entrada externa que, se configurada como "NIVEL", ativa este alar-
me.

RESPOSTA DO SISTEMA: O funcionamento do sistema é interrompido até que o estado do nivel mude.
SOLUCAO: Verificar a cablagem e/ou a configuracdo da entrada externa como fung¢do "NIiVEL".

16. ALARMES MONTAGEM DE GRUPO:

Os alarmes, no caso de montagem de grupo, sao analogos aos da montagem individual com as particularida-
des de funcionamento com 2 dispositivos comunicantes. Dependendo da reagao do sistema, existem 3 tipos
de alarme:

1. ERRO DE COMUNICACAO: n3o é acionado nenhum alarme. Os dois aparelhos continuam a funcionar de
forma auténoma. Nenhum dos dispositivos apresenta um led intermitente.

2. NiVEL MiNIMO DO DISPOSITIVO NO TANQUE: o alarme de falta de 4gua é ativado, mas o dispositivo
permanece desativado. Sera automaticamente reposto quando o sensor de nivel detetar novamente agua.
3. RESTO DOS ALARMES: se o alarme tiver ocorrido apenas num dispositivo, o outro funcionara como prin-
cipal, apenas tentara pér em funcionamento o dispositivo em falha em caso de excesso de procura, apds 4
alarmes sucessivos o dispositivo sera desativado, tera de ser reposto manualmente. No caso de alarmes em
arr:jbos os dispositivos, o sistema faz 4 tentativas para restabelecer o funcionamento; se falhar, serd desati-
vado.

Para restabelecer manualmente um dispositivo desativado por um alarme, prima AUTOMATIC ON/OFF no
MASTER e, em seguida, ENTER no dispositivo afetado.

Ir al video de YouTube
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EU Declaration of Conformity
The EU Declaration of Conformity for this product (Electrical Safety, EMC and RoHS) is available in
all official EU languages at the following link or QR code.

DECLARACION DE
CONFORMIDAD CE

( G E www.coelbo.es
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