EN INSTALLATION AND OPERATING INSTRUCTIONS

DE MONTAGE- UND BETRIEBSANLEITUNG

NL INSTRUCTIES VOOR INSTALLATIE EN GEBRUIK
PL INTRUKCJA MONTAZU | OBSLUGI

BG MHCTPYKLUU 3A MOHTAX U EKCIJIOATALMUA

SPEEDBOX

1305TT/1309TT /1314 TT
1316TT / 1325TT / 1332TT



Warning symbols contained in this service manual

Warnsymbole in dieser Anleitung

Waarschuwingssymbolen in deze servicehandleiding

Symbole ostrzegawcze zawarte w niniejszej instrukcji serwisowej
MpeaynpeanTenH CMMBOAM, CbAbPKALLM Ce B TOBA PbKOBOACTBO 33 06CnyKBaHe

Only applies to type MASTER Risk by electric shock Risk for people and / or objects
Nur MASTER Gerat Gefahr von elektrischem Schlag Allgemeine Gefahr flir Personen/Sachen
Geldt alleen voor type MASTER Risico door elektrische schok Risico voor mensen en/of objecten
Dotyczy tylko typu MASTER Ryzyko porazenia pragdem elektrycznym Ryzyko dla ludzi i/lub przedmiotéw
Mpwunara ce camo 3a Tun MASTER PucK oT enekTpuyeckun ygap Puck 3a xopa u/unu npegmetu
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FIG.2

EN

The rear side of the device must be covered if it is not wall mounted to guarantee the airflow of the fan!
Ref. 160641T

DE

Die Riickseite des Gerates muss abgedeckt werden, wenn es nicht an der Wand montiert ist, um die Luftzirkulation des

Lifters zu gewahrleisten!
Ref. 160641T

NL

De achterkant van het apparaat moet worden afgedekt als het niet aan de muur is bevestigd om de luchtstroom van de

ventilator te garanderen!
Ref. 160641T

PL

BG

Tylna strona urzadzenia musi by¢ zakryta, jesli nie jest zamontowana na Scianie, aby zapewnic¢ przeptyw powietrza z

wentylatora!
Ref. 160641T

3afHaTa CcTpaHa Ha yCTporcTBOTO TpsibBa a Bbae NokpuTa, ako TO He & MOHTUPAHO Ha CTeHaTa, 3a Aa ce rapaHTupa
Bb3/yLUHWAT NOTOK Ha BeHTUnaTtopal
Ped. 160641T
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FIG 2. INSTALLATION SCHEME - INSTALLATIONSSCHEMA - INSTALLATIESCHERM - SCHEMAT INSTALACIJI

A) B) C)
EN [ Accessories (3), (4) and (8) are recom- | In the case of the hydropneumatic tank | C) It must be installed a pressure transmitter (
mendable but non essential. (7), minimum capacity should be 5 I. otput 4-20 mA, with gressure range either 0-1
bar, 0-16 bar or 0-25 bar.
DE | Die Zubehorteile (3), (4) und (8) werden Die Verwendung eines Druckaus- Ein Drucksensor muss installiert werden (5), Aus-
empfohlen, sind jedoch nicht unbedingt gleich-behalters (7) wird zwingend gang 4-20 mA, mit einem Druckbereich von 0-10
notwendig. empfohlen. Es gewéhrleistet einen bar, 0-16 bar oder 0-25 bar
fehlerfreien Betrieb.
NL [ De acces soires (3), (4) y 58) zijn aanbe- | Het gebruik van een hydrofoortank (7) Een druksensor (5) dient geinstalleerd met
volen maar niet noodzakelijk. in een installatie wordt aanbevolen met | uitgang 4-20 mA en een drukbereik van 0-10 bar,
het 0og op het vermijden van waterslag. 0-16 bar of 0-25 bar.
PL [ Akcesoria (3), (4)i(8) sq zalecaneale | W ?rzypadku zbiornika hydroforowego | Nalezy zamontowac czujnik cisnienia (5?
nie konieczne. (7), minimalna pojemnosc powinna jnosc 4-20 mA z zakresem cisnienia 0-10 bar i
+wynosic 5L. 0-16 bar.
BG MpuHagnexHoctute (3), (4) n (8) B cnyuvaii Ha xuaponHeBMaTuyeH C) TpsibBa fa ce MOHTMpa TpaHCMUTEp 3a
ca NpenopbYUTENHY, HO He ca pesepBoap (7) MUHUManHaTa HansraHe (5), ¢ uaxog 4-20 mA, ¢ obxsat Ha
3abITKUTENHN. BMeCTUMOCT TpsibBa aa Obae 5 1. HansiraHeTo 0-10 bar, 0-16 bar nnm 0-25 bar.
20om§ AAAAAAA4
soom § 44444444
%
230V
400-440 V*
*1 o— Fig. 2
EN DE NL PL BG
1 Pump Pumpe Pomp Pompa Momna
2 | Check valve Ruckschlag- Terugslagklep Zawor Bb3BparteH knanaH
ventil zwrotny
3 Ball valve Kugelhahn Kogelkraan Zawor CdpepuyeH knanaH
kulowy
4 Filter Filter Filter Filtr dunTbp
5 Pressure Drucksensor Druksensor Czujnik [Tpenasaten Ha
transmitter ci$nienia HansraHe
6 Device Gerat Apparaat Urzadzenie YCTponcTeo
7 | Hydropneumatic | Ausdehnungs- | Druckausglei- Zbiornik XuoponHeBMaTUYeH
tank gefal chsbehalter hydroforowy pesepsoap




FIG. 3 WIRING - ANSCHLUSSE - BEDRADING - OSTRZEZENIE - OKABE/IABAHE

1305TT - 1309TT - 1314TT

Pressure transmitter
Druksensor

1 Druksensor

Przetwornik cisnienia
MNpepnaBaTen Ha HasAraHe

Minimal level (optionalzl

Externer Schwimmerschalter (optional)

2 Minimum Vlotterschakelaar optioneel)
Minimalny poziom %opcjonalnle)

MwuHMManHo HUBO (no n3bop)

MULTI-PUMP communications cable
MULTI-PUMPEN Verbindungskabel

3 MULTI-POMP Communicatie kabel
Kabel komunikacyjny MULTI-POMPA
KomyHuKaumoHeH kaben MULTI-PUMP

Power sum)ly
Netzanschluss

4 Netvoeding
Zasilanie
3axpaHBaHe

Pump connection
VerbmdunF zur Pumpe
5 Pompaansluiting.
Podtaczenie pompy
CBbp3BaHe Ha nomnaTa

CABLE SECTION - KABELQUERSCHNITT - KABEL SECTIE
SEKCJA KABLOWA - KABEJ/THA CEKLUMA
1M0m | 20m [ 30m | 40m [ 50m | 60m [ 70m | 80m | 90m | 100 m [ 110 m | 120 m | 130 m | 140 m
5A 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5
9A 1.5 1.5 1.5 1.5 2.5 2.5 2.5 4 4 4 6 6 6 6
12A 1.5 1.5 2.5 2.5 4 6 6 10 10 10 10
14 A 2.5 2.5 2.5 6 6 10 10 10 10 10 10
25A 4 4 4 6 6 10 10 10 10 16 16 16 16 16
32A 6 6 6 6 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
NO FILTER dV/dt FILTER SINUSOIDAL FILTER




FIG. 3 WIRING - ANSCHLUSSE - BEDRADING - OSTRZEZENIE
1316TT

ttt
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1325TT - 1332TT

Pressure transmitter
Drucksensor

Druksensor

Przetwornik ciSnienia
MpepasaTen Ha HanAraHe

Minimal level (optional

Externer Schwimmerschalter (op-
tional)

Minli)mum vlotterschakelaar (optio-
nee

Minimalny poziom zopcjonalnie)
MwuHMManHo HUBO (Mo nsbop)

MglLTI—PUMP communications
cable

MULTI-PUMPEN Verbindungskabel
MULTI-POMP Communicatie kabel
Ezbel komunikacyjny MULTI-POM-
KomMyHMKaumoHeH Kaben MUL-
TI-PUMP

Pump connection
VerbmdunF zur Pumpe
Pompaansluiting.
Podtgczenie pompy
3axpaHBaHe

Power sum)Iy
Netzanschluss
Netvoeding

Zasilanie

Cebp3BaHe Ha NnomnaTa

Inter-panel power supply

(only for 1325TT—1332T7)
Zwischenpanel-Stromversorgung
(nur far 1325TT-1332TT)
Interpaneel-voeding

(alleen voor 1325TT-1332TT)
Zasilanie miedzy panelowe
(tylko dla 13257T-1332TT)
MexaynaHenHo 3axpaHBaHe
(camo 3a 1325TT-1332TT)




FIG.4a 1305TT - 1309TT - 1314TT
POWER BOARD CONNECTIONS — LEISTUNGSPLATINENANSCHLUSSE — AANSLUITINGEN
MOEDERBORD — POtACZENIA PLYTKI ZASILAJACEJ - BPb3KU HA 3AXPAHBALLIATA NJIATKA

Pressure transmitter - Drucksensor - Przetwornik ci$nienia
Observe the polarity printed on the PCB.

Bitte beachten Sie die auf der Leiterplatte aufgedruckte Polaritat
Respecteer de polariteit gedrukt op de printplaat.
Zwrd¢ uwage na polaryzacje oznaczong na ptytce PCB
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FAN AUX 0
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_ - =-:|| ‘| AUX 0
~
/ ¢ \ ‘ ﬁ| Programmable external digital input.
L1L2L3 |
\ [OO0O] _ o \| Programmierbarer zusatzlicher.
L (e . 4 ' LJ.:'t||| Programmeerbare externe digitale ingang.
Prograowalne zewnetrzne wejscie cyfrowe.

e Power supply
~3x400 VI 3-phase motor connection Netza.nschluss
3 Phasen-Motoranschluss Voe1 |n.g
Driefasige motoraansluiting Zasilanie
Potaczenie silnika trojfazowego @ @
G——9 L1 L2 L3
SRS Y ~3 400V
@ W VvV U (/\~3230V)
L
H ™




FIG.4b 1316TT

POWER BOARD CONNECTIONS — LEISTUNGSPLATINENANSCHLUSSE — AANSLUITNGEN
MOEDERBORD — POtACZENIA PLYTKI ZASILAJACEJ - BPb3KU HA 3AXPAHBALLIATA
NNATKA

@ ”LLW'* ’W«'H:Wwif 1)

R 7 |
Y/ f\ @;\I\, |
‘ ’ \2J N\ \
H | H |
I il
= | Power supply
| Netzanschluss
Netvoeding
E Zasilanie
© ©):l ood @
e = = 1 |
= = i L1 L2 L3
d 1 [auxo
|| Programmable external digital input.
| | / 4) | Programmierbarer zusétzlicher.
=] i Programmeerbare externe digitale ingang.
i o) 1 2 L3 <f> .,
<J Iill CD i ¥ | Prograowalne zewnetrzne wejscie cyfrowe.

a 8 a
> N7, Pressure transmitter - Drucksensor - Przetwornik cisnienia
(@ i N Fl—1| | Observe the polarity printed on the PCB.
N |

U W
[\ _ﬂ W N — ) Bitte beachten Sie die auf der Leiterplatte
= N\ sramy g S aufgedruckte Polaritat
5| \ ‘ fr Respecteer de polariteit gedrukt op de printplaat. A
: .(\\‘\E’ ‘ @//’ | Obserwuj polaryzacje umieszczong na PCB.
A e o —— \
‘ I I —— — LY "‘\“I\ 3-phase motor connection
7/ J ) { ) \,// 3 Phasen-Motoranschluss

— S— Driefasige motoraansluiting
: ; Potaczenie silnika tréjfazowego

9—9—9 Y ~3 400 V
© © ¢ A~3230V




FIG.4c 1325TT - 1332TT
POWER BOARD CONNECTIONS — LEISTUNGSPLATINENANSCHLUSSE — AANSLUITINGEN
MOEDERBORD — POLACZENIA PLYTKI ZASILAJACEJ - BPb3KU HA 3AXPAHBALLIATA NJ1ATKA

il

B T

Ty

AUX 0

Programmable external digital input.

Ingresso digitale esterno programmabile.
Entrée numérique externe programmable.
Entrada digital externa programable
Programmierbarer zusdatzlicher Digitaleingang.
Programmeerbare externe digitale ingang.
Prograowalne zewnetrzne wejscie cyfrowe.

Pressure transmitter - kil JBU
Capteur de pression - Transductor de presion
Drucksensor - Przetwornik cisnienia
QObserve the polarity printed on the PCB.
& e galadl 5 ol da gl e de gladdl Zalaall asy
Respectez la polarité imprimé sur la carte.
Respetar la polaridad impresa en el circuito.
Bitte beachten Sie die auf die Leiterplatte gedruckte
Polaritatsangabe
Respecteer de polariteit gedrukt op de printplaat.
Obserwuj polaryzacje umieszczona na PCB.

3-phase motor connection
Jalsall (A3 50 sa Jaa 5i
Connexion motor triphasée
Conexién motor trifasico

3 Phasen-Motoranschluss
Driefasige motoraansluiting
Potaczenie silnika tréjfazowego

G———©
ol Y ~3400V
v u (A ~3230V)
‘ _— ‘M)
bLLL %
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FIG.4d 1325 -1332 (TT)
POWER BOARD CONNECTIONS — LEISTUNGSPLATINENANSCHLUSSE — AANSLUITIN-
GEN MOEDERBORD — POtACZENIA PLYTKI ZASILAJACEJ - BPb3KU HA 3AXPAHBALLATA

NNATKA

Power supply

sj'l.h.“ Jaa
Alimentation génerale
Alimentacion general
Netzanschluss
Voeding

Zasilanie

N

L1 L2 L3

11



FIG.5

CONTROL BOARD CONNECTIONS - STEUERPLATINE-ANSCHLUSSE - AANSLUITINGEN OP HET CONTROLEPA-

NEEL - POLACZENIA PLYTY STERUJACEJ - TABJ10 3A YNPABJIEHUE BPb3KU

MN3xop, 3a cBo6OAEH BONTAX 2

12

m Digital input 1
[ ] Digitaler Einganf 1
1 RS485 PORT MODBUS = 5 |[Digitale ingang AUX 1
— Wejscie cyfrowe 1
- Undpos Bxoa, 1
CAN BUS PORT MULTI-PUMP TR
, | CAN BUS PORT MULTI-PUMPEN Digital input 2
CAN BUS POORT MULTI-POMP 6 | Dibitole inae AUX 2
FIG.6 | CAN BUS PORTMULTI-POMPA Weikaic meane £
: KOHEKTOP HA NMOPTA CAN-BUS 3A Undpos gxo 2
MYNTU-NOMMNEHW FPYNN P A
Free-volt output 1
Potentialfreier Ausgang 1
Potentiaalvrije uitgang 1
3 Wyjéue bezpotencjaiowe 1 MODBUS ADDRESSES
MN3xop 3a cBoboaeH BonTax 1 P INDIRIZZI MODBUS
ADRESSES MODBUS
DIRECCIONES MODBUS
Free-volt output 2 MODBUS-Adressen
Potentialfreier Ausgang 2 2° gﬂdODBU[\igggﬁ;en
4 Potentiaalvrije uitgang 2 resy
Wyjscie bezpotencjatowe 2 Press




FIG.6 CAN-BUS [m]| CAN H
MULTI-PUMP CONNECTIONS [m]| CAN L
MEHRPUMPENANSCHLUSSE [=]| GND

MULTI-POMPAANSLUITINGEN
POLACZENIA WIELOPOMPOWE
BPBH3KU 3A HAKOJIKO NOMIHN

DIRECT CONNECTION - DIREKTVERBINDUNG - DIRECTE VERBINDING - POLACZENIE BEZPOSREDNIE -

AUPEKTHA BPB3KA
D2

|

k= d

EXTERNAL COMMON CONNECTION — EXTERNE GEMEINSAME VERBINDUNG — EXTERNE GEMEENSCHA-
PPELIJKE VERBINDING — ZEWNETRZNE WSPOLNE POLACZENIE - BbHLUHA OBLLA BPBH3KA

— eeLe

CH1 CH2 CH3 CH4 CH1 CH2 CH3 CH1 CH2
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ENGLISH

BEFORE INSTALLATION AND USE READ THE FOLLOWING INSTRUCTIONS CAREFULLY. THE MANUFACTURER DECLINES
ALL RESPONSABILITY IN THE EVENT OF ACCIDENT OR DAMAGE DUE TO NEGLIGENCE OR FAILURE TO OBSERVE THE INS-
TRUCTIONS DESCRIBED IN THIS MANUAL OR IN CONDITIONS THAT DIFFER FROM THOSE INDICATED ON THE DEVICE.

0. WARRANTY AND RECOMMENDATIONS

The product is guaranteed the first 2 years after its production date.

This guarantee does not include damages in case of an inadequate installation or manipulation.

Read carefully this instructions manual before installation.

Do not throw away this manual afer installation, it can be usefull for later modifications or for solving the
different types of alarms.

Hydraulic and electrical installations must be set up by qualified personnel according to the safety prescrip-
tions as well as the standards and legislation of every country. When carrying out the electrical connection
it is recommended to use a differential switch of high sensitivity: 1An = 30 mA (clase A o AC). It must be
used an MCB curve C of 16A (1314TT), 6A (1305TT), 10A (1309TT), 20A (1316TT), 32A (1325TT) and 40A
(1332TT). It is recommended to use an independent electrical line, with the purpose of avoiding electro-
magnetic interferences that could create nonwished alterations in household electronic devices.
WARNING, before doing any maintenance inside the device, it must be unplugged from the electric supply
and wait a minimum of 2 minutes after the disconnection to avoid electrical discharges.

1. OPERATION

This is a wall-mounted automatic control device designed for the automation of three-phase pumps. It
features an electronic system managed by software that meets the strict efficiency and safety standards
required by leading pump manufacturers.

The unit includes a frequency inverter that adjusts the pump’s speed to maintain constant pressure regard-
less of the flow rate. An intuitive LCD screen makes parameter configuration simple and user-friendly. Once
configured, the device automatically controls both the pump and the frequency inverter, ensuring stable
pressure and significantly reducing operating costs. The system always delivers only the necessary output,
maximizing energy efficiency. To determine the optimal pressure for the installation, the following criteria
should be considered:

Hm: Maximum water column height in meters. This depends on the number of floors and corresponds to
%Bzgegtic)al distance from the pump to the highest outlet. Every 10 meters is approximately equal to 1 bar
. ar).

Pw: Minimum required pressure at the top floor (typically 1.5 bar).
Pc: Pressure loss due to friction, which can be estimated using a simplified factor of 0.033 bar per meter.

Prmin: Minimum required operating pressure. This is the sum of Hm, Pw, and Pc, and represents the
pump’s working pressure.

Example for a 5-floor building (15 meters high) with the pump installed at ground level:

Hm =15 m = 1.5 bar
Pw = 1.5 bar
Pc =15 x 0.033 bar ~ 0.5 bar = Prmin=15+15+ 05 =35 bar

MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units via CAN Communication)

The Multipump Operation System allows up to four pumps to operate in a coordinated cascade mode with
balanced load sharing, ensuring maximum efficiency and extended equipment life. Communication be-
;cween units is handled via CAN bus, enabling real-time synchronization for accurate pressure or flow regu-
ation.
As demand increases, additional pumps are brought online and all active units modulate their speeds in
parallel, distributing workload evenly to avoid overloading any single pump.
The system supports:

e Remote control capability for each individual unit.

e Up to four redundant pressure transducers, enhancing reliability.

¢ Independent suctions for each pump, provided that no external level control is used.

If an external level control is implemented, it must be shared and unique throughout the system to ensure
proper operation. Alternatively, four separate level controls can be used to guarantee redundant operation
in case any unit fails.

The system can also be configured in duty-standby mode for 2 pumps applications.

15



2. TRANSPORTATION AND STORAGE

2.1 Inspect the delivery

Check the outside of the package. Notify our distributor within eight days of the delivery date, if the product
bears visible signs of damage. Open the carton. Remove packing materials from the product. Dispose of all
packing materials in accordance with local regulations. Inspect the product to determine if any parts have
been damaged or are missing. Contact the seller if anything is out of order.

2.2 Transportation guidelines

Observe accident prevention regulations in force. Crush hazard. The unit and the components can be heavy.
Use proper lifting methods and wear steel-toed shoes at all times. Check the gross weight that is indicated
on the package in order to select proper lifting equipment. The unit must be transported only in its horizontal
position as indicated on the package. Make sure that the unit is securely fastened during transportation and
cannot roll or fall over. The product must be transported at an ambient temperature from -10°C to 70°C (14°F
to 158°F) with a non-condensing humidity of <95% and protected against dirt, heat source, and mechanical
damage.

2.3 Storage guidelines

Protect the product against humidity, dirt, heat sources, and mechanical damage.

The product must be stored at an ambient temperature between -10°C and 70°C (14°F and 158°F) and a
non-condensing humidity below 95%. The converter uses electrolytic capacitors which can deteriorate when
not used for a long period of time. If storing for a year or more, make sure to run them occasionally to prevent
deterioration.

3. MAIN CHARACTERISTICS

Wall-mounted frequency inverter for the pump control.

Control and safety system against over-current.

Control and safety system against dry-run operation.

Control and safety system against high- voltage and low-voltage.

Control and safety system against high- pressure and low-pressure.

ART function (Automatic Reset Test): After a dry-run alarm, the ART attempts to restart the pump at

programmed intervals.

e Automatic restore system after an interruption of power supply. System is activated in AUTOMATIC
mode keeping the configuration parameters (see “CONFIGURATION” chapter).

e Function STC (Smart Temperature control). When the temperature of the power module or the indoor
ambient temperature exceeds 100°C, it automatically decreases the pump rotation frequency, redu-
cing heat generation but maintaining the water supply.

Power supply voltage auto-detection: 230V, 400 V and 440 V (only 1316, 1325 and 1332).

e RS486 port for MODBUS communication.

e CAN-BUS port for MULTI-PUMP OPERATION - Balanced Load Cascade (Up to 4 Units) and Duty stand-by
mode.

e External pressure transducer (4-20 mA) under demand. Up to 4 redundant units in multi-pump opera-
tion.

e Digital inputs (3). They can be set as:

e Connections for detection of minimum water level in aspiration tank. This system is independent of
the safety against dry-run operation.

e Connection for remote control.

e Secondary pressure activation input.

e Volt-free outputs (2): alarms and pump running.

e Advanced settings menu with multiple configuration parameters (see chapter 13).

Register of operational controls: infomation about operating hours, counter of starts, counter of con-
nections to the power supply.

e Register of alarms: information about type and number of alarms since the starting up of the device.

4. CLASSIFICATION AND TYPE

According to EN: 60730-1 and EN: 60730-2-6 this unit is a control electronic device for pressure groups, with
flexible cable for permanent assembly type Y, action type 1Y (transistor output). Operating value: flow 2.5 I/
min. Degree of contamination 2 (clean environment). Software Class A.

Impulse rating voltage: cat Il / 2500V. Applied temperature for the ball pressure test: enclosure (752C) and
PCB (1259C). Control circuit for AC motor with cos fi > 0,75 (3-phase).

According to EN 61800-3 this device is C2 class - C1 class under request.

16



5. TECHNICAL CHARACTERISTICS

TYPE 1305TT 1309TT 1314TT 1316TT 1325TT | 1332TT

Power supply voltage ~ 3x400 Vca / ~ 3x230 Vca ~3 x 400-440 Vac / ~ 3x230 Vca
(+10% -20%) (+10% -20%)

Frequency 50/60 Hz

Output ~3x400V /~3x230V ~3 x 400-440 V

Nominal current 5A 9A 14A 16A 25A 32A

Maximum peak of current

20% 10 sec.

Range of set pressure

0,5-16 bar or 0.5 - 10 bar or 0 - 25 bar (configurable)

Protection degree

IP 65

Maximum enviroment temperature

5-40°C

Relative humidity

Maximum relative humidity 80% for temperatures up to 31 °C,
decreasing linearly to 50% relative humidity at 40 °C

Cooling method

Forced convection

Net weight

4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 6,5 kg 10kg 10kg

6. USER’S INTERFACE

LCD screen

16x2 digits (see chapter 10)

&

MANUAL START-STOP pushbutton.

>
(=
3
(®)

AUTO. It allows to change from AUTOMATIC to MANUAL mode or vice versa.

Lof

MENU. Pushbutton for ENTER (3 seconds), EXIT (1 second) or GO BACK in the menu.

Z
<

UP AND DOWN ARROWS. These push buttons are used to modify the programming values
displayed on the screen.

¢

ENTER for saving programmed values. Every pulsation is succeeded by a new field of the
CONFIGURATION MENU. Whenever we want to quit the configuration sequence press MENU
(3) accepting the changes.

R

FAILURE (red). Led ON or blinking depending on type of failure.

LED LIGHTS e

_ LINE (green). Electric supply. Led ON when it is connected.

PUMP (yellow). When it is ON means pump working. It is OFF with the pump
@ stopped or when the device is not connected.

>
c
—
(®)

AUTOMATIC (green). it is ON in AUTOMATIC mode. In MULTI-PUMP mode,
master units remains lit and the rest blinking.
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7. MECHANICAL INSTALLATION (fig. 1 and 2)

Store in a clean and dry environment, do not remove the unit from its packaging until it must be used.
The device must be installed in environments pollution grade 2 according to EN-60730-1.

The enclosure has an IP65 protection rating. It must be installed in environments protected from direct
exposure to rainfall and solar radiation.

Install the device in an upright wall, leaving at least 200 mm of space on its top and 500 mm on its bo-
ttom to facilitate heat dissipation.

The unit will be anchored in the wall using the 4 holes of 7 mm in diameter located on its corners. Mo-
dels 1325TT and 1332TT are screwed to a metallic support using four M6 screws. This metallic support
has to be anchored in the wall using 4 holes of 7 mm in diameter.

The rear side of the device must be covered if it is not wall mounted to guarantee the airflow of the
fan! (see fig.2)

& In case of installation in a confined space (such as electrical cabinets or small rooms), it is necessary

to ensure heat dissipation that is, if needed, independent of that of the device itself and sufficient to
not exceed 50 2C.

8. HYDRAULIC INSTALLATION (fig. 3)

Before proceeding with hydraulic connection it is essential to install a non-return valve in the pump’s inlet
or outlet.
It must be mounted a collector for the communication of the devices water outputs.
In multi-pump systems, each pump can have its own independent inlet. However, if a level control system is
installed, the water supply inlet must be shared (common) for all pumps.

e For mounting the pressure sensor can be used any outlet G1/4 "at the pipe after the pump outlet.

e [t must be installed an hydropneumatic tank of at least 5 | to avoid problems caused by leakeages in

the hydraulic net

9. ELECTRIC CONNECTION (fig. 3, 4, 5, 6 and 7) A

The electrical installation must be performed by qualified personal in compliance with safety regulations
and to regulations of each country.

Before doing manipulations inside the device, it should be disconnected of the electric supply and after
disabling, wait for 2 minutes in order to avoid electrical discharges.

WARNING! Wrong connections could spoil the electronic circuit. The manufacturer declines all responsa-
bility in damages caused by wrong connection.

9.1. Power supply and motor connections (fig. 3 and 4).
The basic unit is served with power cabling, motor cabling and pressure transmitter cabling. The power cord
can be replaced only by the manufacturer or his accredited representative (Y). Then the cabling is exposed as
would be done to address any eventuality:

e Use cables type HO7RN-F with section enough to the power installed:

Model Power supply [mm?] Motor supply [mm?] *
1305TT & 1309TT 1 mm? 1 mm?

1314TT 1,5 mm? 1.5 mm?

1316TT 2,5 mm? 2,5 mm?

1325TT 4 mm? 4 mm?

1332TT 6 mm? 6 mm?

* Depending on the length of the cable (see fig.4).

If it is necessary to increase the cable length, outer joint is performed following the guidelines of the regu-
lations applicable to low voltage installation country and and the section of cable will be sized according to
the same criteria
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o \Verify if the power supply is:
e ~3x400V or ~3x230V (1305TT-1309TT- 1314TT).
e ~3x400-440V (1316TT-1325TT-1332TT).

e Dismount the cover of the electronic circuit and carry out the connections according to the indications
located on the connection strip base.

e The earth conductor must be longer than the others. It will be the first one to be mounted during the
assembly and the last one to disconnect during disassembling.

e Turn off magnetothermic switch.
Do the power supply connection (being sure there is a good earth connection): L1 L2 L3 and earth.
Do the pump connection (fig. 6, 7 and 8).

9.2. Multi-pump connection (fig. 5).
For multi-pump communication via CAN-BUS, involving 2 to 4 devices, a 3x0.25 mm? cable will be used. The
connection can be established in two ways:

e External common connection.

e Internal connection.
Regardless of the physical connection method, multi-pump operation must be configured in the installation
menu by assigning a channel to each unit and, if desired, setting an alternation time.

9.3. Pressure transmitter (fig. 3 and fig. 6):

The device is typically supplied with a pressure transmitter (4—20 mA, 0—10 bar), other pressure ranges are
available under demand. It is connected to the control board using a 1.5 m cable. If not, the pressure trans-
mitter should be connected using an HO3VV 2x0.5 mm? shielded cable, with a maximum length of 15 m.

In multi-pump systems, a single pressure transmitter is sufficient; however, up to four units can be installed
to provide redundant safety.

9.4 Other inputs (fig. 6).
There are 3 optional inputs: AUX 0 is located on the power board and AUX 1 / AUX 2 on the control board.
They can operate as:

e External level control. In the menu is called LEVEL (ALARM). In multi-pump systems, even installed in a
single unit, the control applies to the entire group.

e Remote control (ON/OFF). In the menu is called ON/OFF (REMOTE). It provides individual control of
each pump. This allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal
operation of the remaining system. The feature can also be used to deactivate specific pumps located
in separate water reservoirs that are not interconnected.

e Second pressure (only AVAILABLE in AUXO0). In multi-pump systems, even installed in a single unit, the
control applies to the entire group.

9.5. Outputs (fig.5).
There are two volt-free outputs available, which can be used to connect an optional circuit for either of the
following purposes:

e External alarm monitoring.

e External pump on/off status monitoring.

Characterististics of this electronic circuit are:

Voltage output: Volt free contact

Maximum current operation: | 2A

Maximum switching voltage: |440V (AC)

Output signal: When occur whatever alarm on the Speedbox
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10. SCREEN DISPLAY

Using P can be displayed several operation parameters in 2 screens. Where:

Pset XX,X A XXX ™~ Hz XX, X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX, X A XXX 2C XX,XM(A)
Pset is the set pressure or target pressure in bar.

Pbar is the instantaneous lecture of pressure in bar.

A is the instantaneous current consumption in A.

Hz is the rotation frequency of the motor in Hz.

kW is the power drawn by the system in kW.
oC it alternates module and room temperature in 2C (M: power module / A: room temperature)

11. START UP

Single device.

Be sure that the pump is correctly primed

Connect the device to the electric supply with the magnetothermic switch, FAILURE led light will be ON.
Wait for 10 seconds while the device is doing the autotest. Once it finishes, led light FAILURE is OFF and led
light LINE is ON. The LCD screen will show the model and the software version. The device is ready for being
configured.

Multi-pump system.

To connect up to four devices, the guidelines outlined in the previous section must be followed precisely—

however. During the configuration process, each unit must be assigned a different communication channel.

Some considerations:

e A pressure transmitter must be connected to the system. Optionally, up to four transmitters—one per
unit—can be installed to provide redundancy.

e The water supply can come from a single source or from multiple sources. If the pumps draw water from
a common tank and a level sensor is used, the system will shut down in the event of low water. However,
it is advisable to connect the level sensor to all units, as it is uncertain which units will be operating during
a low-water condition.

e If a remote control has been configured and connected, it will manage each pump individually. This
allows a single pump to be started or stopped remotely without affecting the normal operation of the
rest of the system
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12. INSTALLATION MENU (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

A

Pset XX,X A XXX To start the sequence of configuration press MENU for 3”
Pbar XX,X Hz XX,X

MENU By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
INSTALLATION ™ Choose installation.

LANGUAGE By mean of keys P we can choose the languages: “LANGUA-
E L GE ENGLISH”, ':LANGUE FRANCAISE”, “LINGUA ITALIANA” and
NGLISH “IDIOMA ESPARIOL”.

NOMINAL CURRENT By mean of keys P input the nominal current value in Amps
of the pump, enabling the thermal protection. This value is lo-

XXX A cated over the characteristics plate of the motor. Press ENTER

for validation.

WARNING: this value is linked with the flow detection system,

it is very important to enter the exact current consumption in-

dicated on the nameplate.

¢t ¢ t@

ROTATION SENSE Using the START/STOP pushbutton verify the rotation sense.
By mean of keys P, (0/1) we can change it. It shows instanta-
VSREDOPCIOREINN |5 current and pressure. Press ENTER for validation.

¢

MIN. FREQUENCY Using 4 we can increase the lower frequency value, within 15-
15 Hz 48 Hz for 3-phase pumps and 30-48 Hz for single-phase pumps.
*The minimum frequency value will be used as stop frequency
in installations where the automatic detection of the device do
not act due to leaks in the system. See hydraulic installation.

¢

SET POINT This will be the system operating pressure. Use keys 1, for

XX X bar modify the initial value (2 bar). WARNING ! The input pressure
4 must be al least 1 bar lower than the maximum pressure of

the pumps.

NOTE: In case of group assembly, all the system operates at the

pressure set in the MASTER device, so that the configuration of

set pressure in the slave device is superfluous.

¢

DIF. START PRESS. The default value is 0,5 bar. This value of pressure is substracted
0.5 bar to the system set point, resulting the final pressure to which e
2 the system will set in motion the pump when the hydraulic ne-

twork has a demand. Use keys P to modify the initial value.

It is recommended to maintain this value between 0,3 and 0,6

bar. Example:

Input pressure: 2 bar.

Differential start: 0,3 bar

Final start pressure: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
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DIG. INPUT AUX O Use keys P to select the external input type:
NO 0-NO: Disabled e
1-LEVEL (ALARM): Enabled as external level control.
2-ON/OFF (REMOTE):
Closed contact -> System enabled.
Opened contact -> System disabled.
3- SECOND SET POINT:

Closed contact -> Principal pressure
Opened contact -> Second pressure enabled.

Edl SECOND SET POINT If it has been selected "SECOND SET POINT" (second pressu-
0.0 bar re). You must configurate the second operating pressure with
L the same criteria as the principal pressure. The "SECOND SET
POINT" will be enabled only when the external contact is open.
MULTI PUMP
YES
In case of group assembly, we will choose YES in all the units of
the system.
=8 CHANNEL SEL. After having selected MULTIPUMP, a channel, from 1 to 4, will
1 be assigned for each unit in a sequential manner.

Next, a maximum continuous operating time can be set. If an

=3 ALTERNATION TIME 'ALTERNATI_ON TIME' P_\as bgen deﬁnec_j, the system will enfor-
ce alternation after this period of continous operation. A value
Xh of 00 means this parameter is disabled, the alternation will be

done only in each operation cycle.

=4 MULTI PUMP MODE It can be selected DUTY ASSIST and DUTY STAND-BY operation
DUTY ASSIST mode.
TRANSDUCER The range of lecture of the pressure transmitter installed must
be adjusted. e
0-10 bar / 0-145 PS| If the range is within 0-10 bar confirm by mean of ENTER.
If the range is within 0-16 or 0-25 bar change it by mean of M
and then confirm with ENTER.

¢

The device is configured by default as SINGLE (NO).
In case of individual assembly just confirm NO by pushing EN-
TER.

¢

¢

Pset XX,X A XXX After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera-
te. Press AUTOMATIC in order to quit manual mode. )
Pbar XX,X  Hz XX,X In case of group assembly press AUTOMATIC in the devices.

In case of group assembly, after pressing AUTOMATIC in the MASTER device, the AUTOMATIC led light of the
SLAVE device will start to flash intermittently, indicating that communication between both devices is ready.
If this does not happen verify the connection (fig 5).
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13. EXPERT MENU (press MENU for 3 seconds).
Using ™ we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we
want to quit the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XXX

EXPERT
MENU ™~

MAX. FREQUENCY
50 Hz

PRESSURE UNITS
bar

FILL PRESSURE
0,0 bar

MIN. PRESS ALARM

kM TIME MIN. PRESS.

MAX. PRESS ALARM
0.0 bar

edl TIME MAX. PRESS.
XX sec

GAIN Ki
10

ACCELERAT. RAMP
10 Hz/s

To start the sequence of configuration press MENU for 3”

By mean of keys P, we can choose the MENU beetween: INS-
TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
Choose EXPERT.

Configuration of the maximum rotation frequency of the motor
within the range [45;60] Hz.

Using P we can switch beetween bar and PSI.

Using P an independent setpoint can be configured. This
setpoint will be applied during the first two minutes of opera-
tion following each new connection to the power supply. The
purpose of this feature is to prevent an excessively steep acce-
leration ramp after a power interruption.

Configuration of the minimum pressure in the system. With the
value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure below the “MIN. PRESS ALARM” during a time longer
than “TIME MIN. PRESS” alarm A11 will trip.

Configuration of the time that the system can be working be-
low the minimum pressure before the minimum pressure
alarm trips.

Configuration of the maximum pressure in the system. With
the value 0,0 bar, the control is disabled. If the system detects a
pressure above the “MAX. PRES ALARM" during a time longer
than “TIME MAX. PRESS” alarm A12 will trip.

Configuration of the time during which the system is allowed to
operate above the maximum pressure.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.
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DECELERAT. RAMP

10 Hz/s

MODBUS ADRESS

SWITCHING FREQ.

8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600 Bps

DIG. INPUT AUX 1
NO

DIG. INPUT AUX 2
NO

DISABLE
NO

RESET PARAMETERS
NO

Pset XX,X A XXX
Pbar XX,X Hz XXX

PID parameter, factory set. For any doubt contact with the
manufacturer.

Using P it can be adjusted the commutation frequency 8KHz
0 4KHz. Press ENTER to confirm.

For installations with submersible pumps or where the cable of
the device to the pump exceeds 20m, it is advisable to work in
a commutation frequency of 4Khz.

Here can be assigned a MODBUS ADRESS within the range
[1;250].

THE VARIABLE MAP CAN BE FOUND AT THE FOLLOWING
LINK.

Data transmission speed in the serial channel expressed in
baud. Normally 9600 bps or 19200 bps.

Use keys P to select the external input type:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): Enabled as external level control. It will trip
A14 alarm when contact open.
2-ON/OFF (REMOTE):
Closed contact -> System enabled.
Opened contact -> System disabled.

Use keys P to select the external input type:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): Enabled as external level control.
2-ON/OFF (REMOTE):

Closed contact -> System enabled.

Opened contact -> System disabled.

Use keys M to disable the dry-run alarm (AO1) by current
consumption. This control can be managed by other ways like
an external input with the level alarm (A04) or by mean of the
minimum pressure alarm (A11)

Use keys P to select YES in order to erase all data about alar-
ms and operation parameters restoring factory settings.

After pressing ENTER pushbutton, the system is ready to opera-
te. Press AUTO in order to quit manual mode.
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14. REGISTER OF OPERATION DATA AND ALARMS (press MENU for 3 seconds).
Using P4 we can change the values, use ENTER for validation, use MENU to go backwards. Whenever we want to quit
the configuration sequence press MENU for 3 seconds.

REGISTERS By mean of keys P4, we can choose the MENU beetween: INS- d
MENU ™M TALLATION, EXPERT, REGISTERS. Choose REGISTERS.

FUNCTION LOG This is the introduction to the states/functions counter sequence.

PUMP STARTS Number of cycles of operation, a cycle is a start and a stop.

PUMP ON TIME

0 hours

¢ ¢ ¢

Counter of total time that the pump has been operating.

TOTAL TIME Displays the total duration the pump has remained connected

0 hours to the power supply

POWER CONSUMED Displays the total consumption .
XX, X kWh

MAINS COUNTER Number of connections to the electric supply.

ALARM LOG This is the introduction to the ALARMS counter sequence.

Al DRY RUN Number of dry-running alarms.

A2 OVERCURRENT Number of overload alarms.

A5 PRESSURE SENSOR Number of pressure sensor alarms.

A6 TEMPERATURE Number of alarms by excessive temperature.

A7 SHORT CIRCUIT Number of short circuit alarms.

A8 HIGH VOLTAGE Number of alarms by high voltage.

A9 LOW VOLTAGE Number of alarms by under voltage.

Al11 MIN. PRESSURE Number of alarms by minimum pressure.

A12 MAX. PRESSURE Maximum pressure reached by the installation. It allows the

detection of water hammer.

A14 MIN. LEVEL Number of alarms by level entries.

¢« ¢ ¢ ¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ e ¢

0

All the records are saved even if the device has been disconnected from the electric supply.
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15. ALARMS FOR SINGLE ASSEMBLY.

In case of simultaneous alarms, quit the automatic mode and go to manual mode, pressing the pushbutton
AUTOMATIC ON/OFF (led light PUMP will turn off). Using key P will be displayed the succesive alarms.
Once visualized, for leaving the menu, press ENTER returning to MANUAL mode.

A1l DRY RUNNING (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: If the system detects dry running during more than 20 seconds, it will stop the pump and the

ART (Automatic ResetTest) will be activated.

SYSTEM REACTION: After 5 minutes ART system will start again the pump during 30 seconds, trying to res-

tore the system. In case of persistent lack of water, it will try it again every 30 minutes for 24 hours. If after

all these cycles , the system still detects lack of water, pump will remain permanently out of order until the

damage will be repaired.

SOLUTION: You should verify the feeding of the hydraulic network. The pumps can be primed using the

Blush-)button START/STOP ( the led light AUTOMATIC should be off, if it is not, press the push-button to disa-
e it).

Special Case 1: If the pump cannot provide the programmed pressure (configuration mistake) the unit reacts

as it was dry-running.

Special Case 2: This device manages the dry running control through the nominal current consumption of the

pump. It must be verified the introduced current consumption in the setup menu.

A2 OVER-LOAD PUMP 1 - (%) Failure verification (®) Final failure

DESCRIPTION: The pump is protected against over currents by mean of the intensity values established in
the installation menu. These over currents are produced generally by dysfunctions in the pump or in the
electric supply.

SYSTEM REACTION: When detecting the thermal failure, the pump will be automatically stopped. The sys-
tem will try again to restart the pump when the demand of consumption require it. The control system will
carry out 4 attempts in this circumstances. If the system remain locked after the 4th attempt, the pump will
remain definitively out of order.

SOLUTION: Verify the state of the pump, for example the impeller could be blocked. Verify intensity values
introduced in the configuration menu. Once the problem have been solved the operation will be restored
going to the “SET UP” menu ( see the chapter configuration) and configuring the adequated intensity values.

A5 TRANSDUCER (®) Final failure

DESCRIPTION: The transducer damages are showed in the LCD screen.
SYSTEM REACTION: The device operation is interrupted.

SOLUTION: Check the external pressure transmitter.

A6 EXCESSIVE TEMP. (®) Final failure

DESCRIPTION: this device integrates a cooling system in order to keep the INVERTER in optimum working
conditions.

SYSTEM REACTION: if an excessive temperature is reached firstly is activated STC system (Smart temperature
Control), thespeed of the motor is reduced in order to reduce the temperature. If the temperature remans
too high, system leaves the inverter out of service and as consequence the pump too.

SOLUTION:

Check that the external temperature is below 50 °C. For outdoor installations, it is essential to protect the
unit from direct sunlight using a suitable cover. Avoid placing the unit in confined spaces with poor ventila-
tion, as explained in Chapter 7. Be sure to follow the installation guidelines provided in Diagram 2.

A7 SHORTCIRCUIT (®) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system for protection against short circuits as well as peaks of
current.

SYSTEM REACTION: the pump stops and then it starts again -performing 4 successive attempts. If the pro-
blem is not solved, the pump will remain definitively out of order.

SOLUTION: check the pump’s electrical connection, if the problem persists, contact the technical service.

A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an electronic safety system against overvoltages and too low supply voltages.
SYSTEM REACTION: In case of overvoltage or undervoltage the system remains stopped until an adequate
value of voltage is reached. In this case, the system is automatically restored.

SOLUTION: Check the electric power supply.
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A12 MAX PRES (@) Final failure

DESCRIPTION: the device has an electronic system to protect maximum pressures.

SYSTEM REACTION: If the device detects a higher pressure than the configurated as “MAX.PRES” during a
longer time than the configurated as “T.P.MAX” it will happen a final failure stopping the system.
SOLUTION: Check consign pressure and maximum pressure.

A11 P. MIN (@) Final failure

DESCRIPTION: The device has a protection system for low pressures.

SYSTEM RESPONSE: If the device detects a pressure lower than the configurated as “MIN.PRESS” during a
longer time thas the configurated as “T.P.MIN” it will appear a final failure stopping the system.

SOLUTION: Check for leakages on the instalation and the value of the minimum pressure configurated.

Al14 LEVEL (%) Failure verification

DESCRIPTION: The device has an external input that if it is configurated as “LEVEL”, will activate this alarm.
SYSTEM RESPONSE: The functioning of the system is interrupted until the state of the level.

SOLUTION: Check conections and/or configuration of the external input as function “LEVEL".

16. ALARMS FOR GROUP ASSEMBLY:

The alarms for assembled devices, are similar to those of the individual one with the specific particularities
of operation with 2 communicated devices. Depending on the system’s reaction there are 3 types of alarm:
1. COMMUNICATION FAILURE: not any alarm is activated. Both devices continue operating independently.
There will not be flashing led-light in any unit.

2. DRY RUNNING OPERATION: if there is a lack of water alarm in a single pump, the other one assumes the
role of “main device”, if there is an over-demand during next operating cycles, the system will try to restore
the device in failure. If the device is restored in these conditions then it will be also restored the alternated
operating mode. If there is lack of water on both devices, the system will activate the ART system in the
MASTER unit.

3. REST OF ALARMS: If the alarm has occurred in a single device, the other will act as “main device”. The sys-
tem will try to restore the disabled device only in case of over demand, after 4 successive attempts without
success the device is turned off, it should be restored manually. In case of alarms in both devices the system
performs 4 restore attempts, if it does not succeed the system is disabled.

To restore manually a device disabled by an alarm push AUTOMATIC ON / OFF in MASTER device and then
ENTER in the device with the alarm.

Go to Youtube video
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DEUTSCH

LESEN SIE VOR DER INSTALLATION UND DEM GEBRAUCH DIE FOLGENDEN ANWEISUNGEN SORGFALTIG DURCH. DER
HERSTELLER UBERNIMMT KEINE HAFTUNG FUER UNFALLE ODER SCHAEDEN, DIE AUF FAHRLAESSIGKEIT ODER NICHT-
BEACHTUNG DER IN DIESER ANLEITUNG BESCHRIEBENEN ANWEISUNGEN ODER AUF ANDERE ALS DIE AUF DEM GERAT
ANGEGEBENEN BEDINGUNGEN ZURUCKZUFUHREN SIND.

0. GARANTIE UND EMPFEHLUNGEN

Fiir das Produkt gilt eine Garantie von 2 Jahren ab Produktionsdatum.

Diese Garantie erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch eine unsachgemale Installation oder Manipu-
la-tion entstehen.

Lesen Sie diese Anleitung vor der Installation sorgfaltig durch. .

Werfen Sie diese Anleitung nach der Installation nicht weg, sie kann fiir spatere Aenderungen oder fiir die
Behebung der verschiedenen Arten von Alarmen nitzlich sein.

Die hydraulischen und elektrischen Installationen miissen von qualifiziertem Personal gemaR den Sicher-heits-
vorschriften sowie den Normen und Gesetzen jedes Landes durchgefiihrt werden. Fir den elektris-chen Ans-
chluss wird die Verwendung eines Fehlerstromschutzschalters (RCD) mit hoher Empfindlichkeit empfohlen:
IAn = 30 mA (Klasse A oder AC). Es muss ein LSS der Kurve C von 16A (1314TT), 6A (ﬁBOSTT), 10A %1309TT),
20A (1316TT), 32A (1325TT) und 40A (1332TT) verwendet werden. Es wird empfohlen, eine unabhangige
Stromleitung zu verwenden, um elektromagnetische Stérungen zu vermeiden, die zu ungewollten Stérungen
an elektronischen Geraten im Gebaude flihren kdnnten.

ACHTUNG, vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten im Inneren des Gerats muss das Gerat vom Strom-
netz getrennt werden und nach dem Trennen mindestens 2 Minuten gewartet werden, um elektrischen
Schlag zu vermeiden.

1. BETRIEB

Es handelt sich um ein automatisches Steuergerat zur Wandmontage, das fiir die automatische Steuerung
von Drehstrompumpen entwickelt wurde. Es ist ein elektronisches, softwaregesteuertes System, das die
strengen Effizienz- und Sicherheitsstandards der fihrenden Pumpenhersteller erfullt.

Das Gerat verfligt Giber einen Frequenzumrichter, der die Pumpendrehzahl so anpasst, dass der Druck
una-bhangig von der Durchflussmenge konstant bleibt. Ein intuitives Bildschirmmenii macht die Parameter-
kon-figuration einfach und benutzerfreundlich. Nach der Konfiguration steuert das Gerat automatisch die
Pumpe und regelt die Drehzahl bedarfsgerecht, was einen stabilen Druck gewahrleistet und die Betriebs-
kosten erheblich senkt. Das System liefert immer nur die erforderliche Leistung und maximiert so die Ener-
gieefdﬁzienz. Um den optimalen Druck fir die Anlage zu ermitteln, sollten folgende Kriterien beriicksichtigt
wer-den:

Hm: Maximale Wassersdaulenhéhe in Metern. Sie hangt von der Anzahl der Stockwerke ab und entspricht
dem vertikalen Abstand zwischen der Pumpe und dem hochsten Auslass. Alle 10 Meter entspricht unge-
fahr 1 bar (0,98 bar).

Pw: Erforderlicher Mindestdruck in der obersten Etage (in der Regel 1,5 bar).

Pc: Druckverlust aufgrund von Reibung, der mit einem vereinfachten Faktor von 0,033 bar pro Meter ges-
chatzt werden kann.

Prmin: Minimaler erforderlicher Betriebsdruck. Dies ist die Summe aus Hm, Pw und Pc und stellt den
Arbeitsdruck der Pumpe dar.

Beispiel fiir ein flinfstockiges Gebdude (15 Meter hoch) mit einer ebenerdig installierten Pumpe:

Hm =15 m = 1,5 bar
Pw =15 bar
Pc =15 x 0,033 bar ~ 0,5 bar = Prmin=15+15+0,5=3,5bar

MEHRPUMPENBETRIEB - KASKADE - (bis zu 4 Aggregate liber CAN-Kommunikation)

Das MEHRPUMPENBETRIEBSSYSTEM ermoglicht den Betrieb von bis zu vier Pumpen in einem koordinierten
Kaskadenmodus mit ausgewogener Lastverteilung und gewahrleistet so maximale Effizienz und eine lange-
re Lebensdauer der Gerate und Pumpen. Die Kommunikation zwischen den Einheiten erfolgt (iber CAN-Bus,
der eine Echtzeit-Synchronisation fir eine genaue Druckregelung ermdglicht.
Bei steigendem Bedarf werden zusatzliche Pumpen in Betrieb genommen, und alle aktiven Gerdte mo-du-
lieren ihre Drehzahlen parallel, um die Arbeitslast gleichmaRig zu verteilen und eine Uberlastung einzelner
Pumpen zu vermeiden.
Das System unterstutzt:

e Fernsteuerungsmoglichkeit flr jedes einzelne Gerat

e Bis zu vier redundante Drucksensoren, die die Zuverlassigkeit erhdhen.

e Unabhangige Ansaugung fiir jede Pumpe, sofern keine externe Niveauregelung verwendet wird.

Wenn eine externe Niveausteuerung (Schwimmerschalter) eingesetzt wird, muss sie im gesamten System
gemeinsam und eindeutig sein, um einen ordnungsgemé[&en Betrieb zu gewahrleisten. Alternativ kdnnen
vier separate Schwimmerschalter verwendet werden, um einen redundanten Betrieb zu gewahrleisten, falls
eine Einheit ausfallt.

Das System kann auch im Bereitschaftsmodus (Redundant) fiir 2 Pumpensysteme konfiguriert werden.
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2. TRANSPORT UND LAGERUNG

2.1 Uberpriifen Sie die Lieferung

Uberprifen Sie die AuBenseite der Verpackung. Benachrichtigen Sie unseren Handler innerhalb von acht
Tagen nach dem Lieferdatum, wenn das Produkt sichtbare Anzeichen von Schaden aufweist. Offnen Sie den
Karton. Entfernen Sie das Verpackungsmaterial vom Produkt. Entsorgen Sie das gesamte Verpackungsma-
terial gemaR den ortlichen Vorschriften. Uberprifen Sie das Produkt, um festzustellen, ob Teile beschadigt
wurden oder fehlen. Wenden Sie sich an den Verkdufer, wenn etwas nicht in Ordnung ist.

2.2 Transportrichtlinien

Beachten Sie die geltenden Unfallverhitungsvorschriften. Quetschgefahr. Das Gerat und seine Komponenten
kdnnen schwer sein. Verwenden Sie geeignete Hebemethoden und tragen Sie stets Schuhe mit Stahlkappen.
Uberprifen Sie das auf der Verpackung angegebene Bruttogewicht, um eine geeignete Hebevorrichtung
zu wahlen. Das Gerat darf nur in der auf der Verpackung angegebenen horizontalen Position transportiert
werden. Stellen Sie sicher, dass das Gerat wahrend des Transports sicher befestigt ist und nicht rollen oder
umfallen kann. Das Produkt muss bei einer Umgebungstemperatur von -10°C bis 70°C (14°F bis 158°F) mit
einer nicht kondensierenden Luftfeuchtigkeit von <95% transportiert und vor Schmutz, Warmequellen und
mechanischer Beschadigung geschitzt werden.

2.3 Lagerungsrichtlinien

Schiitzen Sie das Produkt vor Feuchtigkeit, Schmutz, Warmequellen und mechanischer Beschadigung.

Das Produkt muss bei einer Umgebungstemperatur zwischen -10°C und 70°C (14°F und 158°F) und einer nicht
kondensierenden Luftfeuchtigkeit unter 95% gelagert werden. Der Konverter verwendet Elektrolytkon-den-
satoren, deren Eigenschaften sich bei langerem Nichtgebrauch verschlechtern kénnen. Bei einer Lagerung
von einem Jahr oder langer sollten sie gelegentlich betrieben werden, um eine Verschlechterung zu verhin-
dern.

3. WICHTIGSTE EIGENSCHAFTEN

Wandmontierter Frequenzumrichter fiir die Pumpensteuerung.

Kontroll- und Sicherheitssystem gegen Uberstrom.

Kontroll- und Sicherheitssystem gegen Trockenlauf.

Kontroll- und Sicherheitssystem gegen UBER- und UNTER spannung.

Kontroll- und Sicherheitssystem gegen UBER- und UNTERdruck.

ART Funktion (Automatic Reset Test): Nach einem Trockenlaufalarm versucht der ART, die Pumpe in

programmierten Abstanden neu zu starten.

e Automatisches Wiederherstellungssystem nach einer Unterbrechung der Stromversorgung. Das Sys-
tem wird im Modus AUTOMATIK unter Beibehaltung der Konfigurationsparameter aktiviert (siehe Ka-
pitel "KONFIGURATION" ).

e Funktion STC (Smart Temperature control). Wenn die Temperatur des Leistungsmoduls oder die In-
nentemperatur 100°C ibersteigt, wird die Pumpendrehzahl automatisch verringert, wodurch die War-
meerzeugung reduziert, die Wasserversorgung jedoch aufrechterhalten wird.

e Automatische Erkennung der Versorgungsspannung: 230V, 400V und 440V (nur 1316, 1325 und 1332).

e RS485 Anschluss fir MODBUS Kommunikation.

e CAN-BUS Anschluss fir MULTI-PUMPENBETRIEB - Kaskadenschaltung mit ausgeglichener Last (bis zu 4
Einheiten) und Bereitschaftsmodus.

e Zusatzlicher Druckmessumformer (4-20 mA) bei Bedarf. Bis zu 4 redundante Einheiten im Mehrpum-
penbetrieb.

e Digitale Eingange (3). Sie konnen eingestellt werden als:

e Anschllsse zur Erkennung des Mindestwasserstandes im Ansaugbehalter mit Schwimmerschalter.

Dieses System ist unabhangig von der Sicherheit gegen Trockenlauf.

e Eingang fur ext. AN/AUS.

e Eingang fir 2. Sollwert.

e Spannungsfreie Ausgange (2): Alarme und Pumpenbetrieb.

Erweitertes Einstellungsmeni mit mehreren Konfigurationsparametern (siehe Kapitel 13).

Register der Betriebskontrollen: Informationen lber Betriebsstunden, Zahler der Starts, Zahler der

Anschllsse an die Stromversorgung.
e Register der Alarme: Informationen Uber Art und Anzahl der Alarme seit der Inbetriebnahme des
Gerats.

4. KLASSIFIZIERUNG UND TYP

Gemald EN: 60730-1 und EN: 60730-2-6 handelt es sich bei diesem Gerdt um ein elektronisches Steuer-
gerat fir Druckgruppen, mit flexiblem Kabel fiir Festmontage, Typ Y, Wirkungstyp 1Y (Transistorausgang).
Betriebswert: Durchfluss 2,5 I/min. Verschmutzungsgrad 2 (saubere Umgebung). Software Klasse A.
Bemessungsspannung der Impulse: Kat. Il / 2500V. Angewandte Temperatur fur die Kugeldruckprifung: Ge-
hause (752C) und PCB (1252C). Steuerkreis fiir Wechselstrommotor mit cos fi 2 0,75 (3-phasig).

GemaR EN 61800-3 ist dieses Gerat Klasse C2 - Klasse C1 auf Anfrage.
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5. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TYP 1305TT 1309TT 1314TT 1316TT 1325TT | 1332TT

Versorgungsspannung ~ 3x400 Vac / ~ 3x230 Vac ~3 x 400-440 Vac / ~ 3x230 Vca
(+10% -20%) (+10% -20%)

Frequenz 50/60 Hz

Ausgang ~3x400V /~3x230V ~3 x 400-440V

Nennstrom 5A 9A 14A 16A 25A 32A

Maximale Stromspitze

20% 10 sec.

Einstellbereich des Drucks

0,5 - 16 bar oder 0.5 - 10 bar oder 0 - 25 bar (konfigurierbar)

Schutzart

IP 65

Maximale Umgebungstemperatur

5-40°C

Relative Luftfeuchtigkeit

Maximale relative Luftfeuchtigkeit 80% bei Temperaturen bis 31
°C, linear abnehmend auf 50% relative Luftfeuchtigkeit bei 40 °C

Kihlmethode

Zwangskonvektion

Nettogewicht

4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 6,5 kg 10kg 10kg

6. BENUTZERSCHNITTSTELLE

ge

LCD-Anzei-| 16x2 Ziffern (siehe Kapitel 10)

=

MANUELL START-STOP-Drucktaste.

gekehrt.

- AUTO. Erméglicht den Wechsel vom AUTOMATISCHEN in den MANUELLEN Modus oder um-

@ G

MENU. Drucktaste fiir ENTER (3 Sekunden), EXIT (1 Sekunde) oder GO BACK im Mendl.

2
<

AUF- UND ABWARTSPFEIL. Mit diesen Drucktasten kdnnen die auf dem Bildschirm angezei-
gten Programmierwerte gedandert werden.

¢

ENTER zum Speichern der programmierten Werte. Auf jeden Impuls folgt ein neues Feld des
KONFIGURATIONSMENUs. Wenn Sie die Konfigurationssequenz verlassen wollen, driicken
Sie MENU (3), um die Anderungen zu (ibernehmen.

R

LED-Leuch- °

FAILURE (rot). Led ON oder blinkend, je nach Art der Stérung.

ten :

LINE (griin). Elektrische Versorgung. LED leuchtet, wenn sie angeschlossen ist.

PUMP (gelb). Leuchtet, wenn die Pumpe in Betrieb ist. Sie ist AUS, wenn die
\@ Pumpe gestoppt ist oder wenn das Gerat nicht angeschlossen ist.

>
c
—
o

AUTOMATIC (griin). Sie ist EIN im AUTOMATIK-Modus. In der Betriebsart MUL-
TI-PUMP leuchtet die Haupteinheit und der Rest blinkt.
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7. MECHANISCHE INSTALLATION (Abb. 1 und 2)

e Lagern Sie das Gerat in einer sauberen und trockenen Umgebung und nehmen Sie es erst dann aus der
Verpackung, wenn es benutzt werden muss.

Das Gerat muss in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 2 gemaR EN-60730-1 installiert werden.
Das Gehduse hat die Schutzart IP65. Es muss in Umgebungen installiert werden, die vor direktem Re-
gen und Sonneneinstrahlung geschitzt sind.

¢ Installieren Sie das Gerat an einer senkrechten Wand und lassen Sie dabei oben mindestens 200 mm
und unten 500 mm Platz, um die Warmeabfuhr zu erleichtern.

e Das Gerat wird mit Hilfe der 4 Lécher mit 7 mm Durchmesser an den Ecken in der Wand verankert. Die
Modelle 1325TT und 1332TT werden mit vier M6-Schrauben an einen Metalltrager geschraubt. Dieser
Metalltrager muss mit 4 Lochern mit einem Durchmesser von 7 mm in der Wand verankert werden.

e Die Riickseite des Gerats muss abgedeckt werden, wenn es nicht an der Wand montiert wird, um den
Luftstrom des Liifters zu gewahrleisten! (siehe Abb. 2)

e Bei der Installation in einem engen Raum (z.B. Schaltschrinke oder kleine Raume) muss eine War-
meableitung gewahrleistet werden, die gegebenenfalls unabhdngig von der des Gerits selbst ist. Die
Umgebungstemperatur darf 50 2C nicht liberschreiten.

8. HYDRAULISCHE INSTALLATION (Abb. 3)

Bevor mit dem hydraulischen Anschluss begonnen wird, muss unbedingt ein Riickschlagventil in den Ein-
oder Auslass der Pumpe eingebaut werden.
Bei Mehrpumpensystemen muss der druckseitigen Ausgang der Pumpen verbunden sein damit ein Druc-
kausgleich untereinander stattfinden kann.
In Mehrpumpensystemen kann jede Pumpe ihren eigenen unabhdngigen Einlass haben. Wenn jedoch ein
einzelner Schwimmerschalter installiert ist, muss der Wasserzulauf fiir alle Pumpen gemeinsam sein
e Fir die Montage des Drucksensors kann ein beliebiger Auslass G1/4" an der Leitung nach dem Pumpe-
nauslass verwendet werden.
e Es muss ein Membranausdehnungsgefall von mindestens 5 | installiert werden, um Probleme durch
Leckagen im hydraulischen Netz zu vermeiden und einen fehlerfreien Betrieb zu ermdéglichen.

9. ELEKTRISCHER ANSCHLUSS (Abb. 3, 4, 5, 6 und 7)

Die Elektroinstallation muss von qualifiziertem Personal unter Einhaltung der Sicherheitsvorschriften und
der Vorschriften des jeweiligen Landes durchgefiihrt werden.

Vor der Durchfiihrung von Arbeiten im Inneren des Gerats muss die Stromzufuhr unterbrochen werden
und nach der Unterbrechung 2 Minuten gewartet werden, um elektrischen Schlag zu vermeiden.

ACHTUNG! Falsche Anschliisse konnen zur Zerstorung der elektronischen Schaltung fiihren. Der Hersteller
lehnt jede Verantwortung fiir Schaden ab, die durch falsche Anschliisse verursacht werden.

9.1. Stromversorgungs- und Motoranschliisse (Abb. 3 und 4).
Das Grundgerat ist mit einem Netzkabel, einem Motorkabel und einem Druckmessumformerkabel ausges-
tattet. Das Netzkabel kann nur durch den Hersteller oder seinen zugelassenen Vertreter (Y) ausgetauscht
werden. Dann wird die Verkabelung freigelegt, wie es fir alle Falle vorgesehen ist:

e Kabel des Typs HO7RN-F mit ausreichendem Querschnitt fiir die installierte Leistung verwenden:

Modell Stromversorgung [mm?] Motorversorgung [mm?] *
1305TT & 1309TT 1 mm? 1 mm?

1314TT 1,5 mm? 1.5 mm?

1316TT 2,5 mm? 2,5 mm?

1325TT 4 mm? 4 mm?

1332TT 6 mm? 6 mm?

* Je nach Lange des Kabels (siehe Abb.4).

Wenn es notwendig ist, die Kabelldnge zu vergréRern, wird die duBere Verbindung gemal den Richtlinien der
fir Niederspannungsinstallationen geltenden Vorschriften durchgefiihrt und der Kabelabschnitt wird nach
denselben Kriterien bemessen
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e Prifen Sie, ob die Stromversorgung:
~3x400V oder ~3x230V (1305TT-1309TT- 1314TT) ist.
e ~3x400-440V (1316TT-1325TT-1332TT).
e Demontieren Sie die Abdeckung des elektronischen Schaltkreises und fiihren Sie die Anschlisse gemaR
den Angaben auf dem Sockel der Anschlussleiste aus.
e Der Schutzleiter muss langer sein als die anderen. Er wird bei der Montage als erster montiert und bei
der Demontage als letzter abgeklemmt.
¢ Schalten Sie den Hauptschalter/Leitungsschutzschalter aus.
SchlieBen Sie die Stromversorgung an (vergewissern Sie sich, dass eine gute Erdung vorhanden ist): L1
L2 L3 und PE.
e SchlieBen Sie die Pumpe an (Abb. 6, 7 und 8).

9.2. Anschluss mehrerer Pumpen (Abb. 5).
Flir die Kommunikation mit mehreren Pumpen tGber CAN-BUS, an der 2 bis 4 Gerate beteiligt sind, wird ein
Kabel mit 3x0,25 mm? verwendet. Die Verbindung kann auf zwei Arten hergestellt werden:

e Externer gemeinsamer Anschluss.

e Interner Anschluss.
Unabhangig von der physikalischen Verbindungsmethode muss der Mehrpumpenbetrieb im Installations-
menU konfiguriert werden, indem jedem Gerat ein Kanal zugewiesen wird und, falls gewlinscht, eine Wech-
selzeit eingestellt wird.

9.3. Drucktransmitter (Abb. 3 und Abb. 6):

Das Gerat wird typischerweise mit einem Drucktransmitter (4-20 mA, 0-10 bar) geliefert, andere Druckberei-
che sind auf Anfrage erhaltlich. Er wird mit einem 1,5 m langen Kabel an die Steuerplatine angeschlossen. An-
dernfalls sollte der Drucktransmitter mit einem abgeschirmten Kabel HO3VV 2x0,5 mm? mit einer maximalen
Lange von 15 m angeschlossen werden.

In Mehrpumpensystemen ist ein einziger Drucktransmitter ausreichend; es kdnnen jedoch bis zu vier Gerate
installiert werden, um eine redundante Sicherheit zu gewahrleisten.

9.4 Weitere Eingdnge (Abb. 6).
Es gibt 3 optionale Eingdnge: AUX 0 befindet sich auf der Netzplatine und AUX 1 / AUX 2 auf der Steuerplati-
ne. Sie kdnnen wie folgt funktionieren:

e Externe Niveausteuerung (Schwimmerschalter). Im Menl wird LEVEL (ALARM) genannt. In Mehrpum-
pensystemen, auch wenn sie in einer einzigen Einheit installiert sind, gilt die Steuerung fir die gesamte
Gruppe.

e Fernsteuerung (Start/Stop). Im Meni heiRt es ON/OFF (REMOTE). Sie ermdoglicht die individuelle Steu-
erung jeder Pumpe. So kann eine einzelne Pumpe aus der Ferne gestartet oder gestoppt werden, ohne
den normalen Betrieb des lbrigen Systems zu beeintrachtigen. Diese Funktion kann auch verwendet
werden, um bestimmte Pumpen zu deaktivieren, die sich in separaten Wasserbehéltern befinden, die
nicht miteinander verbunden sind.

e Zweiter Sollwert (nur in AUXO VERFUGBAR). Bei Anlagen mit mehreren Pumpen, auch wenn diese in
einer einzigen Einheit installiert sind, gilt die Steuerung fiir die gesamte Gruppe.

9.5. Ausgidnge (Abb. 5).
Es stehen zwei potentialfreie Ausgdange zur Verfligung, an die eine optionale Schaltung fir einen der folgen-
den Zwecke angeschlossen werden kann:

e AUSGANG Alarmmeldung.

e AUSGANG Betriebszustand RUN/STOP

Merkmale dieser elektronischen Schaltung sind:

Kontakt: potentialfreier Kontakt

Maximaler Betriebsstrom: 2A

Maximale Schaltspannung: 440V (AC)

Ausgangssignal: Schliesst beim Auftreten eines beliebigen Alar-
ms an der Speedbox
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10. BILDSCHIRMANZEIGE

Mit P4, konnen verschiedene Betriebsparameter in 2 Bildschirmen angezeigt werden. Dabei ist:
Pset XX, X A XX,X ™ Hz XX, X KW XX, X

Pbar XX,X Hz XX,X A XX, X 2C XX, X M(A)

Pset der eingestellte SOLLdruck in bar.

Pbar ist der momentane ISTDruck in bar.

A ist die momentane Stromaufnahme in A.

Hz ist die Drehfrequenz des Motors in Hz.

kW is die von der Anlage aufgenommene Leistung in kW.
2C es wechseln sich Modul- und Raumtemperatur in 2C ab (M: Leistungsmodul / A: Raumtemperatur)

11. INBETRIEBNAHME

Einzelgerat.

Vergewissern Sie sich, dass die Pumpe richtig angeschlossen und befillt ist.

Schalten Sie das Gerat mit dem Hauptschalter an, FAILURE-LED leuchtet. Warten Sie 10 Sekunden, wahrend
das Gerat den Autotest durchfiihrt. Nach Beendigung des Tests leuchtet die FAILURE-LED nicht mehr und die
LINE-LED leuchtet nun. Auf dem LCD-Bildschirm werden das Modell und die Softwareversion angezeigt. Das
Gerat ist bereit flr die Konfiguration.

Mehrpumpensystem.

Um bis zu vier Geradte anzuschlieBen, miissen die im vorigen Abschnitt beschriebenen Richtlinien genau
be-folgt werden. Wahrend des Konfigurationsprozesses muss jedem Gerat eine eigene Kommunikationsa-
dresse zugewiesen werden.

Folgendes ist zu beachten:

* Mindestens ein Drucktransmitter muss an das System angeschlossen werden. Optional kénnen bis zu
vier Transmitter - einer pro Gerat - installiert werden, um Redundanz zu gewéhrleisten.

e Die Wasserversorgung kann aus einer einzigen Quelle oder aus mehreren Quellen stammen. Wenn die
Pumpen das Wasser aus einem gemeinsamen Tank beziehen und ein Schwimmerschalter verwendet
wird, schaltet sich das gesamte System bei Wassermangel ab. Es ist jedoch ratsam, jeweils einen eige-
nen Schwimmerschalter an alle Gerdte anzuschlieRen, um eine redundante Uberwachung zu gewéhr-
leisten.

¢ Wenn eine Fernsteuerung (START/STOP) konfiguriert und angeschlossen wurde, steuert sie jede Pum-
pe einzeln. Dadurch kann eine einzelne Pumpe aus der Ferne gestartet oder gestoppt werden, ohne
den normalen Betrieb des restlichen Systems zu beeintrachtigen. Dieser Funktion kann auch genutzt
werden um einzelne Pumpen in unterschiedlichen Wasserspeichern, die nicht miteinander verbunden
sind abzuschalten.
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12. MENU INSTALLATION (MENU 3 Sekunden lang driicken).
Mit P konnen Sie die Werte dndern, mit ENTER bestatigen und mit MENU riickwarts gehen. Wenn Sie die
Konfigurationssequenz verlassen wollen, driicken Sie MENU fiir 3 Sekunden.

©»,

Pset XX,X A XX,X Um die Konfigurationssequenz zu starten, driicken Sie MENU
Pbar XXX Hz XXX [EEEURES

MENU Mit Hilfe der Tasten P konnen wir das MENU zwischen: INS-
TALLATION, EXPERTE, REGISTER.
INSTALLATION Wahlen Sie Installation.

¢ ©

SPRACHE Mit den Tasten P4, kdnnen wir die Sprachen wahlen: "LAN-

GUAGE ENGLISH", "LANGUE FRANCAISE", "LINGUA ITALIANA" e
ENGLISH und "IDIOMA ESPAROL".
NENNSTROM Mittels der Tasten P4, wird der Nennstromwert der Pumpe

in Ampere eingegeben, der den thermischen Schutz ermogli- d
XX, X A cht. Dieser Wert befindet sich auf dem Typenschild des Motors.

Driicken Sie ENTER zur Bestatigung.

ACHTUNG: dieser Wert ist mit dem Durchflusserfassungssys-
tem verbunden, es ist sehr wichtig, die genaue Stromaufnah-
me, die auf dem Typenschild angegeben ist, einzugeben.

DREHRICHTUNG Mit der Taste START/STOP die Drehrichtung Gberprifen. Mit
den Tasten P, (0/1) kann man sie andern. Es werden der mo-
mentane Strom und der Druck angezeigt. Driicken Sie ENTER
zur Bestatigung.

¢

0/1 XX, XA XX,Xbar

MIN. FREQUENZ Mit P kann der untere Frequenzwert innerhalb von 15-48 Hz
15 Hz flir 3-Phasen-Pumpen und 30-48 Hz fiir Einphasen-Pumpen
eingestellt werden.

*Der minimale Frequenzwert wird als Stoppfrequenz in An-
lagen verwendet, in denen die automatische Erkennung

von Lecks im System nicht funktioniert.

¢

SOLLWERT Dies ist der Betriebsdruck des Systems. Verwenden Sie die Tas-

XX X bar ten ™4/, um den Standardwert (2 bar) zu dndern. WARNUNG!
4 Der SOLLdruck muss mindestens 1 bar niedriger sein als der

maximale Druck der Pumpen.

HINWEIS: Bei einer Mehrpumpenanlage arbeitet das gesam-

te Sys-tem mit dem im MASTER-Gerat eingestellten Druck, so

dass die

¢

DIFF. STARTDRUCK. Der Standardwert ist 0,5 bar. Dieser Druckwert wird vom SOLL-
Druck subtrahiert und ergibt den endgliltigen Druck, bei dem a
das System die Pumpe in Bewegung setzt, wenn der Druck im
Rohrleitungsnetz sinkt. Verwenden Sie die Tasten
™, um den Wert zu andern. Es wird empfohlen, diesen Wert
zwischen 0,3 und 0,6 bar zu halten. Beispiel: SOLL-Druck: 2 bar.
Diff. Startdr.: 0,3 bar
tatsachlicher Startdruck: 2 - 0,3 =1,7 bar.

0,5 bar
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DIG. EINGANG AUX O Verwenden Sie die Tasten ™/, um den Typ des externen Ein-
NEIN gangs auszuwahlen: e
0-NEIN: Deaktiviert
1-PEGEL (ALARM): Aktiviert als externe Pegelsteuerung.
2-EIN/AUS (FERN):
Geschlossener Kontakt -> System aktiviert.
Geoffneter Kontakt -> System deaktiviert.
3- ZWEITER SETPOINT:
Geschlossener Kontakt -> Hauptdruck
Geoffneter Kontakt -> Zweiter Druck aktiviert.

= AVl  Wenn ausgewadhlt wurde "ZWEITER SETPOINT" (zweiter Druck).
0.0 bar Miussen Sie den zweiten Betriebsdruck nach denselben Krite-
4 rien wie den Hauptdruck konfigurieren. "ZWEITER SE-TPOINT"

wird nur aktiviert, wenn der externe Kontakt ge6ffnet ist.

MULTI PUMPE? Das Gerat ist standardmaRig als SINGLE (NO) konfiguriert.

Bei einer Einzelmontage bestatigen Sie einfach NO durch Driic-
NEIN

ken von ENTER.

Im Falle einer Gruppenmontage wahlen wir YES in allen Einhei-
ten des Systems.

¢

¢

¢

el KANALAUSWAHL Nach der Auswahl von MULTIPUMP wird fiir jede Einheit na-
1 cheinander ein Kanal von 1 bis 4 zugewiesen. e
Als nachstes kann eine maximale Dauerbetriebszeit eingestellt
=&l \WECHSELZEIT werden. Wenn eine 'WECHSELZEIT' definiert wurde, erzwingt
das System den Wechsel nach dieser Dauer des Dauerbetriebs.
Xh Ein Wert von 00 bedeutet, dass dieser Parameter deaktiviert
ist und der Wechsel nur in jedem Betriebszyklus durchgefiihrt
wird.
=4 M-PUMPE BETRIEB? Es kann zwischen den Betriebsarten DUTY ASSIST und DUTY
DUTY ASSIST STAND-BY gewahlt werden.
DRUCKSENSOR Der Messbereich des installierten Drucktransmitters muss ein-
) ) gestellt werden.
0-10 bar / 0-145 PSl Wenn der Bereich zwischen 0-10 bar liegt, bestatigen Sie dies
mit ENTER.
Liegt der Bereich bei 0-16 oder 0-25 bar, andern Sie ihn mit P,
und bestatigen Sie dann mit ENTER.
Pset XX,X A XX,X Nach Driicken der Taste ENTER ist das System betriebsbereit.

AUTOMATIK driicken, um den manuellen Modus zu verlassen. \AUTO/
Pbar XXX Hz XX,X Bei Gruppenmontage AUTOMATIK in den Geraten driicken.

Im Falle einer Gruppenmontage beginnt nach dem Driicken von AUTOMATIC im Gerdt MASTER und SLAVE die
LED AUTOMATIC zu blinken, was anzeigt, dass die Kommunikation zwischen beiden Geraten bereit ist. Sollte
dies nicht der Fall sein, Gberprifen Sie die Verbindung (Abb. 5).
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13. EXPERT MENU (MENU 3 Sekunden lang driicken).
Mit P konnen wir die Werte dandern, mit ENTER bestatigen, mit MENU zurtickgehen. Wenn Sie die Konfi-
gurationssequenz verlassen wollen, driicken Sie MENU fiir 3 Sekunden.

Pset XX,X A XX, X Um die Konfigurationssequenz zu starten, driicken Sie MENU

Pbar XX,X Hz XX,X fur 3"

MENU Mit Hilfe der Tasten P4, kdnnen wir die MENU zwischen: INS-
TALLATION, EXPERTE, REGISTER.

EXPERT M Wihlen Sie EXPERT.

MAX. FREQUENZ Konfiguration der maximalen Drehfrequenz des Motors im Be-

50 Hz reich [45;60] Hz.

DRUCKEINHEITEN Mit P kann zwischen bar und PSI gewechselt werden.
bar

FULLDRUCK Mit P kann ein unabhangiger Sollwert konfiguriert werden.
0,0 bar Dieser Sollwert wird wahrend der ersten zwei Betriebsminuten
nach jedem neuen Anschluss an das Stromnetz angewendet.
Der Zweck dieser Funktion ist es, eine zu steile Beschleuni-
gungsrampe nach einer Stromunterbrechung und Druckschla-
ge zu verhindern.

¢t ¢ ¢ ¢ @

MIN. DRUCK ALARM Konfiguration des Mindestdrucks im System. Bei einem Wert
0.0 bar von 0,0 bar ist die Uberwachung deaktiviert. Stellt das System

4 einen Druck fest, der unter dem Wert "MIN. PRESS ALARM" ist,
und langer als "TIME MIN. PRESS" andauert. Wird Alarm All
ausgelost.

¢

Konfiguration der Zeit, die das System unter dem Mindestdruck
arbeiten kann, bevor der Mindestdruckalarm ausgeldst wird.

£ MIN. DRUCKZEIT

¢

MAX. DRUCK ALARM Konfiguration des maximalen Drucks im System. Bei einem Wert
0.0 bar von 0,0 bar ist die Steuerung deaktiviert. Wenn das Sys-tem ei-

4 nen Druck Uber dem "MAX. DRUCK ALARM" erkennt, und die-
ser einer langeren Zeit als "ZEIT MAX. DRUCK" andauert. Wird
Alarm A12 ausgeldst

é

= VIAX. DRUCKZEIT Konfiguration der Zeit, wahrend der das System oberhalb des
XX sec MAX. Druck arbeitet bis der Alarm ausgeldst wird.

VERSTARKUNG Ki PID-Parameter, werkseitig eingestellt. In Zweifelsfallen wen-
10 den Sie sich bitte an den Hersteller.

VERSTARKUNG Kp PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Bei Fragen wenden Sie
10 sich bitte an den Hersteller.

¢ ¢ ¢

BESCHL. RAMPE PID-Parameter, werkseitig eingestellt. In Zweifelsfillen wenden
10 Hz/s Sie sich bitte an den Hersteller.

¢
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VERZOG. RAMPE

10 Hz/s

MODBUS ADRESSE

SCHALTFREQUENZ
8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS

9600 Bps

DIG. EINGANG AUX 1
NEIN

DIG. EINGANG AUX 2
NEIN

Al ALARM DEAKT?

PARAMETER RESET
NEIN

PID-Parameter, werkseitig eingestellt. Im Zweifelsfall wenden
Sie sich an den Hersteller.

Mit P kann die Kommutierungsfrequenz 8KHz o 4KHz einges-
tellt werden. Driicken Sie ENTER zur Bestatigung.

Fir Installationen mit Tauchpumpen oder wenn das Kabel vom
Gerat zur Pumpe langer als 20m ist, ist es ratsam, mit einer
Kommutierungsfrequenz von 4Khz zu arbeiten.

Hier kann eine MODBUS ADRESSE im Bereich [1;250] ZU-
GEWIESEN WERDEN.

DIE VARIABLENTABELLE FINDEN SIE UNTER FOLGENDEM
LINK.

Datenubertragungsgeschwindigkeit der RS485 Schnittstelle in
Baud. Normalerweise 9600 bps oder 19200 bps.

Mit den Tasten ™, wird der Typ des externen Eingangs gewahlt:
0- NEIN: Deaktiviert
1-PEGEL (ALARM): Aktiviert als externe Fillstandsiiberwachung
mit Schwimmerschalter. Bei offenem Kontakt wird der Alarm
A14 ausgelost.
2- EIN/AUS (FERN):

Geschlossener Kontakt -> System aktiviert.

Geoffneter Kontakt -> System deaktiviert.

Mit den Tasten M, wird der Typ des externen Eingangs aus-
gewahlt:
0-NEIN: Deaktiviert
1-PEGEL (ALARM): Aktiviert als externe Fillstandsliberwachung
mit Schwimmerschalter.
2-EIN/AUS (FERN):

Geschlossener Kontakt -> System aktiviert.

Geoffneter Kontakt -> System deaktiviert.

Mit den Tasten P kann der Trockenlaufalarm (A01) durch
Stromaufnahme deaktiviert werden. Diese Kontrolle kann auch
auf andere Weise erfolgen, z.B. liber einen externen Eingang
mit Fillstandsalarm (A04) oder (iber den Mindestdruckalarm
(A11)

Waihlen Sie mit den Tasten 4, die Option "JA", um alle Daten
Uber Alarme und Betriebsparameter zu l6schen und die Werk-
seinstellungen wiederherzustellen.
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14. REGISTER DER BETRIEBSDATEN UND ALARME (3 Sekunden lang MENU driicken).
Mit P konnen wir die Werte andern, mit ENTER bestatigen, mit MENU riickwérts gehen. Wenn Sie die Konfigura-
tionssequenz verlassen wollen, driicken Sie MENU fiir 3 Sekunden.

REGISTER Mit den Tasten P J kdnnen Sie zwischen den Ments wéahlen: d
MENU M INSTALLATION, EXPERTE, REGISTER. Wahlen Sie REGISTER.
FUNKTIONSLOG Dies ist die Einfuhrung in die Zahlerfolge der Zustande/Funktio-
nen.
PUMPENSTARTS Anzahl der Betriebszyklen, ein Zyklus ist ein Start und ein
Stopp.
PUMENLAUFZEIT Zahler der Gesamtzeit, die die Pumpe in Betrieb war.
0 Stunden
GESAMTZEIT Zeigt die Gesamtdauer an, die die Pumpe an die Stromversor-

0 Stunden gung angeschlossen war

NETZZAHLER Anzahl der Anschlisse an das Stromnetz.
XX

ENERGIE ZAHLER Zeigt den Gesamtverbrauch an.
XX,X kWh

ALARMPROTOKOLL Dies ist die Einflihrung in die Zahlersequenz ALARME.

Al TROCKENLAUF Anzahl der Trockenlaufalarme.

A2 UBERSTROM Anzahl der Uberstromalarme.

A5 DRUCKSENSOR

Anzahl der Alarme des Drucksensors.

A6 TEMPERATUR Anzahl der Alarme durch Ubertemperatur.

A7 KURZSCHLUSS Anzahl der Kurzschlussalarme.

A8 UBERSPANNUNG Anzahl der Alarme durch Uberspannung.

A9 UNTERSPANN. Anzahl der Alarme durch Unterspannung.

A11 MIN. DRUCK Anzahl der Alarme Mindestdruck.

A12 MAX. DRUCK Maximaler Druck, der von der Anlage gemessen wurde. Er

ermoglicht die Erkennung von Wasserschlagen.

A14 MIN. FULLSTAND Anzahl der Alarme unterschreitung Mindestpegel.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ @ ¢ ¢a

IIO

Alle Aufzeichnungen werden gespeichert, auch wenn das Gerat von der Stromversorgung getrennt wurde.
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15. ALARME FUR EINE EINZELANLAGE.

Bei gleichzeitigen Alarmen verlassen Sie den Automatikmodus und gehen Sie in den manuellen Modus, in-
dem Sie die Drucktaste AUTOMATIK EIN/AUS driicken (die LED-Leuchte PUMPE erlischt). Mit der Taste P4,
werden die aufeinanderfolgenden Alarme angezeigt. Um das Meni zu verlassen, driicken Sie ENTER und
kehren Sie zum Modus MANUELL zuriick.

Al TROCKENLAUF (%) Fehlerpriifung (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Wenn das System einen Trockenlauf von mehr als 20 Sekunden feststellt, stoppt es die Pum-
pe und der ART (Automatic ResetTest) wird aktiviert.

SYSTEMREAKTION: Nach 5 Minuten ART startet das System die Pumpe erneut fir 30 Sekunden und ver-
su-cht, den Betrieb wiederherzustellen. Bei anhaltendem Wassermangel wird es dies alle 30 Minuten fir
24 Stunden erneut versucht. Wenn das System nach all diesen Zyklen immer noch Wassermangel feststellt,
bleibt die Pumpe dauerhaft auBer Betrieb, bis der Fehler behoben ist und das System neu gestartet wurde.
LOSUNG: Sie sollten die Befullung/Ansaugung der Pumpen lberpriifen. Die Pumpen kénnen Uber die Druck-
taste START/STOP manuell gestartet werden (die LED-Anzeige AUTOMATIK sollte ausgeschaltet sein, andern-
falls driicken Sie die Taste, um AUTOMATIK zu deaktivieren).

Sonderfall 1: Wenn die Pumpe den programmierten Druck nicht liefern kann (Konfigurationsfehler), reagiert
das Gerat wie im Trockenlauf. Betriebsdaten der Pumpe priifen.

Sonderfall 2: Dieses Gerat steuert die Trockenliberwachung tber die Stromaufnahme der Pumpe. Der einge-
gebene Nennstrom muss im Setup-Menu Uberprift werden.

A2 UBERSTROMPUMPE 1 - (%) Fehleruiberpriifung (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Die Pumpe ist durch die im Installationsmenu festgelegten Werte gegen Uberstrom ges-
chiitzt. Diese Uberstrdme werden in der Regel durch Stérungen/Defekte in der Pumpe oder in der Stromver-
sorgung verursacht.

SYSTEMREAKTION: Bei Erkennung eines Fehlers wird die Pumpe automatisch angehalten. Das System versu-
cht, die Pumpe wieder in Betrieb zu nehmen, wenn der Verbrauch dies erfordert. Das Kontrollsystem fiihrt
unter diesen Umstanden 4 Versuche durch. Bleibt das System nach dem 4. Versuch blockiert, bleibt die Pum-
pe endglltig auller Betrieb.

LOSUNG: Uberprufen Sie den Zustand der Pumpe, zum Beispiel kdnnte das Laufrad blockiert sein. Uber-
pri-fen Sie die im Konfigurationsmeni eingegebenen Werte. Sobald das Problem behoben ist, kann der
Betrieb wiederhergestellt werden, indem man das Men( "SET UP" aufruft (siehe Kapitel Konﬁguration) und
die entsprechenden Einstellwerte konfiguriert.

A5 DRUCKSENSOR (®) Endgiiltige Stérung

BESCHREIBUNG: Die Schaden am Drucksensor werden auf dem LCD-Bildschirm angezeigt.
SYSTEMREAKTION: Der Betrieb des Gerats ist unterbrochen.

LOSUNG: Uberpriifen Sie den externen Drucksensor.

A6 TEMP. (@) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: dieses Gerat verfligt Gber ein Kiihlsystem, um den INVERTER unter optimalen Arbeitsbedin-
gungen zu halten.

SYSTEMREAKTION: bei Erreichen einer zu hohen Temperatur wird zunachst STC system (Smart temperature
Control) aktiviert, die Drehzahl des Motors wird reduziert, um die Temperatur zu senken. Bleibt die Tempera-
tur zu hoch, schaltet das System den Wechselrichter und damit auch die Pumpe aus.

LOSUNG:

Priifen Sie, ob die AuRentemperatur unter 50 °C liegt. Bei Installationen im Freien muss das Gerat unbedin-
gt durch eine geeignete Abdeckung vor direkter Sonneneinstrahlung geschitzt werden. Vermeiden Sie die
Aufstellung des Gerats in engen Rdumen mit schlechter Belliftung, wie in Kapitel 7 erlautert. Beachten Sie
unbedingt die Installationsrichtlinien in Diagramm 2.

A7 KURZSCHLUSS (®) Endgiiltige Storung

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt iber ein elektronisches System zum Schutz gegen Kurzschliisse und
Stromspitzen.

SYSTEMREAKTION: Die Pumpe stoppt und startet dann erneut, wobei sie 4 aufeinanderfolgende Versuche
durchfiihrt. Wenn das Problem nicht behoben wird, bleibt die Pumpe endgiiltig auRer Betrieb.

LOSUNG: Uberpriifen Sie den elektrischen Anschluss der Pumpe, wenn das Problem weiterhin besteht, wen-
den Sie sich an den technischen Kundendienst.

A8 UBERSPANNUNG - A9 UNTERSPANNUNG (%) Fehleriiberpriifung

BESCHREIBUNG: Das Gerit verfiigt (iber ein elektronisches Sicherheitssystem gegen Uberspannungen und
zu niedrige Versorgungsspannungen.

SYSTEMREAKTION: Im Falle einer Uber- oder Unterspannung bleibt das System stehen, bis ein angemesse-
ner Spannungswert erreicht wird. In diesem Fall wird das System automatisch W|ederhergestellt

LOSUNG: Uberpriifen Sie die Stromversorgung.
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A12 MAX PRES (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt Gber ein elektronisches System zum Schutz der maximalen Driicke.
SYSTEMREAKTION: Wenn das Gerat einen hoheren Druck als den als "MAX.DRUCK" konfigurierten wahrend
einer langeren Zeit als die als "MAX. DRUCKZEIT" erkennt, kommt es zu einem Alarm der das System stoppt.
LOSUNG: Uberpriifen Sie den ISTDruck und den Maximaldruck.

A1l P. MIN (®) Endgiiltiger Fehler

BESCHREIBUNG: Das Gerat verfligt Gber ein Schutzsystem fir zu niedrige Driicke.

SYSTEMREAKTION: Wenn das Gerat wahrend eines Zeitraums, in dem der Druck niedriger ist als der als
kon-figurierte "MIN.DRUCK" Uber einen langeren Zeitraum als den als "MIN. DRUCKZEIT" konfigurierten
Wert erkennt, wird ein Fehler angezeigt, der das System abschaltet.

LOSUNG: Uberprufen Sie die Installation auf Leckagen und den Wert des konfigurierten Mindestdrucks.

A14 LEVEL (%) Fehlerkontrolle

BESCHREIBUNG: Das Gerat vverfligt Gber einen externen Eingang, der, wenn er als "LEVEL" konfiguriert wer-
den kann und einen Mindestpegel in einem Wasserspeicher iberwacht.

SYSTEMREAKTION: Die Funktion des Systems ist unterbrochen, bis der Zustand eines ausreichenden Fiills-
tandes erreicht ist.

LOSUNG: Uberpriifen Sie die Anschliisse und/oder die Konfiguration des externen Eingangs als Funktion "NI-
VEAU" und den Fillstand des Wasserspeichers..

16. ALARME FUR MEHRPUMPENBETRIEB:

Die Alarme flir Mehrpumpenanlagen dhneln denen der einzelnen Gerate, mit den spezifischen Besonderhei-
ten des Betriebs mit 2 miteinander verbundenen Geraten. Es gibt 3 Arten von Alarmen:

1. KOMMUNIKATIONSFEHLER: Es wird kein Alarm ausgeldst. Beide Gerate arbeiten unabhangig voneinander
weiter. Keines der Gerate zeigt ein blinkendes LED-Licht an.

2. TROCKENLAUF BETRIEB: Wenn bei einer Pumpe ein Wassermangelalarm auftritt, ilbernimmt die andere
Pumpe die Rolle des "Hauptgerats", und wenn wahrend der nachsten Betriebszyklen ein Mehrbedarf auftritt,
versucht das System, das ausgefallene Gerat wieder in Betrieb zu nehmen. Wenn das Geréat unter diesen Be-
dingungen wiederhergestellt werden kann, wird auch der abwechselnde Betriebsmodus wiederhergestellt.
Wenn in beiden Gerdaten Wassermangel herrscht, aktiviert das System das ART-System in der MASTER-Ein-
heit.

3. SONSTIGE ALARMELDUNGEN: Wenn der Alarm in einem einzigen Gerat aufgetreten ist, wird ein anderes
Gerat als "Hauptgerat" arbeiten. Das System versucht, das deaktivierte Gerat nur dann wiederherzustellen,
wenn es Uberlastet ist und Mehrbedarf besteht. Nach 4 aufeinanderfolgenden erfolglosen Versuchen wird
das ausgefallene Gerat ausgeschaltet und muss manuell wieder in Betrieb genommen werden. Bei Alarmen
in beiden Geraten fuhrt das System 4 Wiederherstellungs-versuche durch, wenn diese nicht erfolgreich sind,
wird das System deaktiviert.

Um ein durch einen Alarm ausgeschaltetes Gerat manuell wiederherzustellen, driicken Sie AUTOMATIK EIN /
AUS im MASTER-Gerat und dann ENTER in dem Gerat mit dem Alarm.
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DUTCH

LEES DE VOLGENDE INSTRUCTIES ZORGVULDIG DOOR VOORDAT U DIT APPARAAT INSTALLEERT EN GEBRUIKT.
DE FABRIKANT WIJST ALLE VERANTWOORDELIJKHEID AF IN GEVAL VAN INCIDENTEN OF SCHADE ALS GEVOLG
VAN NALATIGHEID OF HET NIET NALEVEN VAN DE INSTRUCTIES BESCHREVEN IN DEZE HANDLEIDING OF GE-
BRUIK ONDER ANDERE OMSTANDIGHEDEN DAN AANGEGEVEN OP HET APPARAAT.

0. GARANTIE, AANBEVELINGEN EN ALGEMEEN

Het product heeft een garantie van 2 jaar vanaf de productiedatum.

De fabrikant is niet verantwoordelijk voor de garantie van het product in geval van onjuiste installatie of be-
handeling.

Lees deze handleiding aandachtig door voordat u het product installeert.

Gooi de handleiding niet weg nadat u de installatiewerkzaamheden hebt uitgevoerd, ze kan nuttig ziH'n voor
elke wijziging van de installatie, evenals voor het oplossen van eventuele latere problemen zoals veiligheid-
salarmen, alarmen bij watertekort, enz.

Zowel de hydraulische als de elektrische installatie moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel,
met inachtnemin% van de veiligheidsvoorschriften en -normen die in elk land van kracht zii'n.

Voor de elektrische installatie is het aanbevolen een hoog gevoelige differentieelschakelaar te gebruiken:
IAn = 30 mA (klasse A of AC). Er moet een C-curve stroomonderbreker van 16A (1314TT), 6A (1305TT), 10A
(1309TTL, 20A (1316TT), 32A (1325TT) en 40A (1332TT) worden gebruikt. Het wordt aanbevolen om een
onafhankelijke elektrische lei ing te gebruiken om mogelijke elektromagnetische interferenties te vermijden
die ongewenste wijzigingen in elektrische apparaten van de installatie zouden kunnen veroorzaken.
WAARSCHUWING, voordat erin het aEparaat wordt gemanipuleerd, moet het worden losgekoppeld van het
elektriciteitsnet en moet er na het loskoppelen minstens 2 minuten worden gewacht om mogelijke
elektrische schokken te voorkomen.

1. BEDIENING

Het apparaat is een apparaat voor wandmontage voor de regeling van een driefasige pomp. Het heeft een
elektronisch systeem dat wordt beheerd door software die voldoet aan de strenge efficiéntie- en veiligheid-
seisen van de belangrijkste pompfabrikanten. Het bevat een INVERTER (frequentieomvormer) die de pomp-
snelheid regelt om een constante en vaste optimale druk in de installatie te handhaven, ongeacht het toege-
voerde debiet.

Het systeem heeft een LCD-scherm, waardoor de parameterconfiguratie heel eenvoudig en intuitief is. Zodra
de configuratieparameters zijn ingevoerd, beheert het systeem het opstarten van de pomp en de frequentie-
regelaar. Tegelijkertijd zorgt het voor een constante druk en een aanzienlijke verlaging van de energiekosten,
omdat de pomp o,o elk moment een vermogen gebruikt dat evenredig is met de vraag van het netwerk, waar-
door een maximale energie-efficiéntie wordt verkregen. Om de optimale druk in de installatie te bepalen, is
het handig om de volgende parameters in acht te nemen:

Hm: Max. hoogte van de waterkolom in m. Deze hangt af van het aantal verdiepingen van het gebouw en
komt overeen met de hoogte van de pomp tot de bovenste verdieping. Elke 10 m hoogte komt overeen
met ongeveer 1 bar (0,98 bar).

Pw: Minimaal beschikbare druk op de bovenste verdieping (normaal 1,5 bar).
Pc: Drukverlies dat als algemeen en indicatief criterium kan aangenomen worden is: 0,033 bar/m.

Prmin: Minimale resulterende druk. De som van de bovengenoemde drukken komt overeen met de start-
druk van de pompen.

Indicatief voorbeeld voor een gebouw van 5 verdiepingen, gelijk aan 15 m, met een pomp op niveau O:

Hm =15 m = 1,5 bar
Pw =15 bar
Pc =15 x 0,033 bar = 0,5 bar - Prmin=15+15+0,5=3,5bar

MULTIPOMP BEDIENING - Cascade met gebalanceerde lastverdeling (maximaal 4 units via CAN)

Met het systeem voor meerpompsbediening kunnen maximaal vier pompen gecoérdineerd werken in
cascademodus met gebalanceerde lastverdeling, wat maximale efficiéntie en een langere levensduur van
de apparatuur garandeert. De communicatie tussen de units verloopt via een CAN-bus, waardoor real-time
syncﬁronisatie mogelijk is voor nauwkeurige druk- of debietregeling.

Als de vraag toeneemt, worden extra pompen geactiveerd en moduleren alle werkende units hun snelheid
arallel, waardoor de werklast gelijkmatig wor§t verdeeld om overbelasting van een enkele pomp te voor-
omen.

Het systeem ondersteunt:

e Individuele afstandsbediening voor elke eenheid.
e Tot vier redundante drukomzetters, wat de betrouwbaarheid verbetert. _ -
e Onafhankelijke aanzuiging voor elke pomp, zolang er geen externe niveauregeling wordt gebruikt.

Als er 1 enkele externe niveauregeling wordt gebruikt, moet deze door het hele systeem worden gedeeld
om een goede werking te garanderen. Er kan ook een niveauregeling worden aangesloten op elke unit om
een redundante werking te garanderen als een van de units uitvalt.

Het systeem kan ook worden geconfigureerd in zuivere wisselmodus (nooit twee pompen in werking).
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2. VERVOER EN OPSLAG

2.1 Leveringsinspectie

Controleer de buitenkant van de verpakking. Breng onze distributeur uiterlijk acht dagen na de leverdatum
op de hoogte als het product tekenen van schade vertoont. Open de doos. Verwijder al het verpakkings-
materiaal van het product. Gooi al het verpakkingsmateriaal weg in overeenstemming met de plaatselijke
voorschriften. Controleer het product op ontbrekende of beschadigde onderdelen. Neem contact op met de
verkoper als u schade aantreft.

2.2 Transportrichtlijnen

Neem de geldende voorschriften ter voorkoming van ongevallen in acht. Gevaar voor letsels. Het apparaat
en de onderdelen kunnen zwaar zijn. Gebruik geschikte tilmethoden en draag altijd schoenen met stalen
neuzen. Controleer het brutogewicht dat op de verpakking staat vermeld om de juiste hijsmiddelen te kiezen.
Transporteer het apparaat alleen in horizontale positie, zoals aangegeven op de verpakking. Zorg ervoor dat
het apparaat tijdens het transport goed vastzit en niet kan rollen of vallen. Het product moet worden ver-
voerd bij een omgevingstemperatuur tussen -10 °C en 70 °C (-14 °F en 158 °F) en een niet-condenserende
luchtvochtigheid lager dan 95% en moet worden beschermd tegen vuil, warmtebronnen en mechanische
schade.

2.3 Richtlijnen voor opslag

Bescherm het product tegen vocht, vuil, warmtebronnen en mechanische schade.

Het product moet worden opgeslagen bij een omgevingstemperatuur tussen -10 °Cen 70 °C (14 °F en 158 °F)
en een luchtvochtigheid

onder 95%.

De regelaar maakt gebruik van elektrolytische condensatoren die kunnen verslechteren als ze lange tijd niet
worden gebruikt. Als het apparaat een jaar of langer wordt opgeslagen, moet het af en toe worden opgestart
om verslechtering te voorkomen.

3. ALGEMENE EIGENSCHAPPEN.

e Frequentieregelaar voor wandmontage voor het beheer en de besturing van driefasige elektrische

pompen.

Besturings- en beveiligingssysteem van de pomp tegen overstroom.

Beveiligingssysteem tegen drooglopen van de pomp door watertekort.

Besturings- en beveiligingssysteem tegen te hoge of te lage spanningen.

Besturings- en beveiligingssysteem tegen overdruk of te lage druk.

Functie ART (automatische reset-test). Na een alarm voor watergebrek probeert de ART met een ge-

programmeerde frequentie de unit in te schakelen als de watertoevoer is hersteld.

e Automatisch resetsysteem na stroomuitval. Het systeem wordt geactiveerd in dezelfde staat als voor
de stroomonderbreking, met behoud van de configuratieparameters (zie hoofdstuk "CONFIGURATIE").

e Functie STC (Slimme temperatuurregeling). Wanneer de temperatuur van de voedingsmodule of de
omgevingstemperatuur binnenshuis hoger is dan 100 2C, wordt de rotatiefrequentie van de pomp au-
tomatisch verlaagd, waardoor minder warmte wordt gegenereerd maar de watertoevoer in stand wor-
dt gehouden.

e Automatische detectie van de voedingsspanning: 230V, 400 V en 440 V (alleen 1316, 1325 en 1332).

e RS486-poort voor communicatie MODBUS.
Poort CAN-BUS voor MULTI-PUMP werking - Cascademodus met gebalanceerde belasting (tot 4 units)
en zuivere wisselmodus.

e Externe drukopnemer (4-20 mA) (op aanvraag). Redundant tot 4 units in systemen met meerdere pom-
pen.

e Digitale ingangen (3). Kan worden geconfigureerd als:
e Aansluitingen voor detectie van minimaal waterniveau in de aanzuigtank. Dit systeem is onafhankeli-

jk van het beveiligingssysteem voor drooglopen.

e Aansluiting voor afstandsbediening.
e |ngang voor activering van een alternatieve werkdruk.

e Potentiaalvrije uitgangen (2): alarmbewaking en pompbedrijf.
Expertmenu voor configuratie van diverse parameters (zie hoofdstuk 13).
Operationeel controlelogboek. Informatie op het scherm over: werkuren, cycli, netaansluitingen en
maximale druk van de installatie.

e Alarmlogboek. Informatie op het scherm over het aantal en type alarmen die in het apparaat zijn gege-
nereerd sinds de inbedrijfstelling.

4. CLASSIFICATIE EN TYPE.

Volgens IEC 60730-1 en EN 60730-2-6 is dit apparaat een drukgroepregelaar, elektronisch, met Y-type per-
manent bevestigde flexibele kabel, met 1Y-type actie. Werkingswaarde: debiet 2,5 |/min. Vervuilingsgraad 2
(schone omgeving). Software Klasse A.

Nominale impulsspanning: cat Il / 2500V. Temperaturen voor kogeltest: behuizing (752C) en printplaat
(21252C). Stuurcircuit voor wisselstroommotor met cos fi 2 0,75 (driefasig). Volgens EN 61800-3 is de eenheid
Klasse C2, voor Klasse C1 moet het specifieke model worden aangevraagd.
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5. TECHNISCHE KENMERKEN

TYPE 1305TT | 1309TT | 1314TT | 1316TT | 1325TT | 1332TT

VeealTEss s ~ 3x400 Vac / ~ 3x230 Vac ~3 x 400-440 Vac / ~ 3x230 Vca
(+10% -20%) (+10% -20%)

Frequentie 50/60 Hz

Uitgangsspanning ~3x400V /~3x230V ~3 x 400-440 V

Nominale stroom 5A 9A 14A 16A 25A 32A

Max. piekstroom

20% 10 sec.

Drukbereik 0,5-16 bar of 0..5 - 10 bar of 0 - 25 bar (configuratietype)
Beschermingsgraad IP 65
Maximale omgevingstemperatuur 5-40°C

Relatieve vochtigheid

Maximale relatieve vochtigheid 80% voor temperaturen tot 31°C,
lineair afnemend tot 50% relatieve vochtigheid bij 402C.

Koelsysteem

Geforceerde convectie

Nettogewicht

4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 6,5 kg 10 kg 10 kg

6. BEDIENINGSPANEEL.

LCD-display

16x2 cijfers (sectie 10)

0

Drukknop START-STOP MANUEEL.

AUTO’

AUTO. Hiermee kunt u overschakelen van de AUTOMATISCHE modus naar de HAND-
MATIGE modus en omgekeerd.

&

MENU. Met deze drukknop kun je: het MENU openen (3 seconden ingedrukt hou-
den), het MENU verlaten (1 seconde ingedrukt houden) of met een simpele klik
teruggaan binnen het MENU.

Alvy

OMHOOG EN OMLAAG PULTIES. Deze druktoetsen worden gebruikt om de pro-
grammeerwaarden op het display te wijzigen.

<

ENTER bevestigt de geprogrammeerde waarden. Elke druk op deze toets geeft toe-
gang tot een nieuw veld van het CONFIGURATIEMENU. Als u de configuratieproce-
dure wilt afsluiten, drukt u op MENU (3 seconden lang) om de wijzigingen te accep-
teren.

O

LED LAMPEN

ALARM (rood). Led brandt permanent of knippert afhankelijk van het
type alarm.

LINE (groen). Stroomvoorziening, brandt als het apparaat is aangeslo-
ten.

PUMP (geel). Brandt als de pomp draait.

AUTOMATIC (groen). Brandt in automatische modus. In groepen met
meerdere pompen is de master aan en knipperen de andere, variérend
bij elke cyclus.

>
c
—
(®)
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7. MECHANISCHE INSTALLATIE (FIG. 1 en 2)

Bewaar het apparaat in de individuele verpakking tot gebruik in een schone en droge omgeving.

Het apparaat moet worden geinstalleerd in omgevingen met vervuilingsgraad 2 volgens EN-60730-1.
De behuizing van het apparaat heeft een IP65-beschermingsgraad. Het moet worden gemonteerd op
locaties die beschermd zijn tegen regen en direct zonlicht.

e |[nstalleer het apparaat verticaal aan de muur, waarbij u aan de boven- en onderkant minstens 200 mm
ruimte vrijlaat voor warmteafvoer.

e Gebruik de 4 gaten met een diameter van 7 mm op de hoeken van het apparaat voor wandmontage.
De modellen 1325TT en 1332TT worden met M6-schroeven vastgeschroefd aan een metalen beugel.
Deze metalen beugel moet aan de muur worden vastgeschroefd met behulp van de 4 gaten van 7 mm.

e De achterkant van het apparaat moet worden afgedekt als het niet aan de muur is bevestigd, om de
luchtstroom van de ventilator te garanderen! (zie afbeelding 2)

e Bij installatie in een beperkte ruimte (zoals elektriciteitskasten of kleine kamers) moet worden
gezorgd voor een warmteafvoer die, indien nodig, onafhankelijk is van die van het apparaat zelf en
die niet hoger is dan 50°C.

8. HYRAULISCHE INSTALLATIE (fig. 3)

Het is essentieel om een terugslagklep te installeren aan de zuigzijde van de pomp.
In geval van een groepsinstallatie moet een verdeelstuk worden geinstalleerd dat de pompuitlaten verbin-
dt. Elke pomp kan zijn eigen onafhankelijke inlaat hebben. Als er echter een niveauregeling is geinstalleerd,
moet de waterinlaat gemeenschappelijk zijn voor alle pompen.
¢ Voor de montage van de druksensor moet een G1/4" aansluiting worden gebruikt die zich op de leiding
bij de pompuitlaat bevindt. Het is essentieel om een membraantank van minstens 5 liter te installeren
om problemen te vermijden die mogelijke lekken in de installatie kunnen veroorzaken.

9. ELEKTRISCHE AANSLUITING (fig. 4,5, 6 en 7)

De elektrische installatie moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel met inachtneming van
de in elk land geldende veiligheidseisen en voorschriften.

Voordat er werkzaamheden aan de binnenkant van het apparaat worden uitgevoerd, moet het van het ele-
ktriciteitsnet worden losgekoppeld en moet er na het loskoppelen minimaal 2 minuten worden gewacht
om mogelijke elektrische schokken te voorkomen.

9.1. Aansluiting van de voeding en de motor (fig. 3 en 4).
De basiseenheid wordt geleverd met de voedingsbedrading, de motorbedrading en de bedrading van de
druktransmitter. De voedingskabel kan alleen worden vervangen door de fabrikant of zijn gemachtigde (Y).
Hieronder wordt beschreven hoe deze bedrading moet worden uitgevoerd om eventuele problemen op te
lossen:

e Gebruik kabel van het type HO7RN-F met een doorsnede die geschikt is voor het geinstalleerde vermo-

gen:

Model Voeding [mm?] Motor [mm?] *
1305TT & 1309TT 1 mm? 1 mm?

1314TT 1,5 mm? 1,5 mm?
1316TT 2,5 mm? 2,5 mm?
1325TT 4 mm? 4 mm?

1332TT 6 mm? 6 mm??

* Afhankelijk van de lengte van de kabel (zie fig. 4). Als het nodig is om de lengte van de kabel te vergroten
(zie fig. 4).).

Als het nodig is om de kabellengte te vergroten, moet er een externe verbinding worden gemaakt volgens de
richtlijnen van de laagspanningsvoorschriften die van toepassing zijn in het land van installatie en moet de
vereiste kabeldoorsnede volgens dezelfde criteria worden gedimensioneerd.
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Controleer of de netspanning is:

e ~3x400V of ~3x230V (1305TT-1309TT-1314TT).

e ~3x400-440V (1316TT-1325TT-1332TT).

e Verwijder het deksel van het elektronische circuit en maak de aansluitingen volgens de instructies op
de voet van de klemmenblokken.

e De aardingsgeleider moet langer zijn dan de fasegeleiders en moet als eerste worden aangesloten tij-
dens de montage en als laatste worden losgekoppeld tijdens de demontage.

e Sluit de algemene voeding (zorg ervoor dat er een effectieve aardverbinding is) aan op L1 L2 L3 (TT)
met behulp van een magneto-thermische automaat die geschikt is voor het geinstalleerde vermogen
en in de OFF-stand staat.

e Sluit de pomp aan (fig. 6, 7 en 8).

9.2. Aansluiting van multi-pompgroepen (fig.5).
Voor communicatie van meerdere pompen via CAN-BUS, waarbij 2 tot 4 apparaten betrokken zijn, moet een
kabel van 3x0,25 mm? worden gebruikt. De verbinding kan op twee manieren tot stand worden gebracht:

e Externe gemeenschappelijke verbinding.

* Interne verbinding.
Ongeacht de fysieke verbindingsmethode moet de werking van meerdere pompen worden geconfigureerd
in het”installatiemenu door een kanaal toe te wijzen aan elk apparaat en, indien gewenst, een wisseltijd in
te stellen.

9.3. Drukopnemer (fig.3 tot fig.6).

Normaal gesproken wordt het apparaat geleverd met de drukopnemer al aangesloten (4-20 mA, 0-10 bar),
andere drukbereiken beschikbaar op aanvraag, en met een kabellengte van 1,5 m. Sluit anders de drukopne-
mer (4-20 mA, 0-10 bar) aan. Sluit anders de druktransmitter aan (fig. 6, 7 en 8). Er moet afgeschermde kabel
HO3VV 2x0,5 mm max. lengte 15 m worden gebruikt.

In systemen met meerdere pompen is het aansluiten van slechts één druktransmitter voldoende; het is ech-
ter mogelijk om er één per pomp aan te sluiten als redundante veiligheidsmaatregel.

9.4. Andere ingangen (fig. 6).
Er zijn 3 optionele ingangen: AUX 0 bevindt zich op de voedingskaart en AUX 1 / AUX 2 op de besturingskaart.
Ze kunnen werken als:

e Minimale niveauregeling. In het menu wordt LEVEL (ALARM) genoemd. In systemen met meerdere
pompen, zelfs geinstalleerd in een enkele unit, geldt de regeling voor de hele groep.

e Afstandsbediening (Start/Stop). In het menu heet AAN/UIT (AFSTAND). Hiermee kan elke pomp af-
zonderlijk worden geregeld. Hierdoor kan één pomp op afstand worden gestart of gestopt zonder de
normale werking van het overige systeem te beinvlioeden. De functie kan ook worden gebruikt om
specifieke pompen uit te schakelen die zich in aparte waterreservoirs bevinden die niet onderling ver-
bonden zijn.

e Tweede druk (alleen BESCHIKBAAR in AUXO0). In systemen met meerdere pompen, zelfs geinstalleerd in
een enkele eenheid, is de regeling van toepassing op de hele groep.

9.5. Uitgangen (fig.5).
Er zijn twee potentiaalvrije uitgangen beschikbaar, deze kunnen gebruikt worden om een optioneel circuit
aan te sluiten voor een van de volgende doeleinden:

e Bewaking van externe alarmen.

e Bewaking van de aan/uit-status van de externe pomp.

De kenmerken van dit elektronische circuit zijn:

Spanningsuitgang: potentiaalvrij contact

Maximale bedrijfsstroom: 2A

Maximale schakelspanning: 440V (AC)

Uitgangssignaal: Ssacﬁveerd wanneer er een alarm optreedt in de Spee-
OX.
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10. SCHERMWEERGAVE.

Met P schakelt u tussen twee weergavemodi waarin de verschillende bedrijfsparameters kunnen worden
bekeken. Waarbij:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX,X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X A XX, X 2C XX, X M(A)
Pset de ingestelde druk in bar is.

Pbar de momentane drukaflezing in bar is.

A de momentane verbruikte stroom in A is.

Hz de rotatiefrequentie van de motor in Hz is.

kW het door de pomp verbruikte vermogen in kW is.

2C de moduletemperatuur in 2C is, waarbij M(A) elke 3 seconden van M (moduletemperatuur) in A
(interne temperatuur van de behuizing) verandert.

11. START-UP

Afzonderlijke montage.

Ga verder met het prepareren van de pomp.

Sluit het apparaat aan op het lichtnet met behulp van de stroomonderbreker. Het apparaat voert dan ge-
durende ongeveer 10 seconden een AUTOTEST uit, waarbij het model en de softwareversie op het scherm
worden weergegeven. Daarna gaat de indicator "LINE" branden en is het apparaat klaar voor configuratie.

Assemblage van meerdere pompen.

Om maximaal vier apparaten aan te sluiten, moeten de richtlijnen uit het vorige hoofdstuk nauwkeurig wor-
den gevolgd. Tijdens het configuratieproces moet echter aan elk apparaat een ander communicatiekanaal
worden toegewezen.

Enkele overwegingen:

e Er moet een druktransmitter op het systeem worden aangesloten. Optioneel kunnen er maximaal vier
zenders (één per unit) worden geinstalleerd voor redundantie.

e De watertoevoer kan van één bron of van meerdere bronnen komen. Als de pompen water uit een
gemeenschappelijke tank halen en er een niveausensor wordt gebruikt, stopt het systeem bij een
minimaal niveau. Het wordt echter aanbevolen om de niveausensor op alle units aan te sluiten, om-
dat het niet mogelijk is om met zekerheid te weten welke units zullen werken tijdens een minimaal
waterniveau.

e Als een afstandsbediening geconfigureerd en aangesloten is, zal deze elke pomp afzonderlijk beheren.
Hierdoor kan één pomp op afstand worden gestart of gestopt zonder de normale werking van de rest
van het systeem te beinvioeden.
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12. SETUP MENU (3 seconden op MENU drukken).

Corrigeer waarden met P, en ENTER om gegevens op te slaan. Na elke ENTER volgen de verschillende
schermen die samen de configuratie vormen elkaar automatisch op. Druk op MENU om terug te gaan. Om
deze reeks op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u gedurende 3 seconden

MENU ingedrukt.
Pset XX,X A XX,X Om de configuratiesequentie te starten, drukt u gedurende 3"

3
Pbar XX,X Hz XX, X op MENU. 0

"

MENU Met de knoppen P kunnen we kiezen tussen de MENUS:
INSTALLATION, EXPERT, LOGS. e
INSTALLATIE ™4 Selecteer INSTALLATIE.
TAAL Met de knoppen P kunnen we kiezen tussen: "TAAL ENGE- l
LS", "TAAL FRANCAISE", "LINGUA ITALIANA", "LANGUA ESPA- <
NEDERLANDS NOL" en "JEZYK POLSKI",
MOTORSTROOM Voer met behulp van P4, de nominale stroom van de pomp q_l
in ampéres in, waardoor de overstroombeveiliging wordt ge- <
XX, X A activeerd. Deze waarde is te vinden op het typeplaatje van de
motor.

WAARSCHUWING: deze parameter is ook gekoppeld aan de
flowdetectie, het is zeer belangrijk voor de juiste werking van
de apparatuur om de juiste waarde in te voeren.

ROT. RICHTING Met de drukknop START/STOP wordt de draairichting van de
motor gecontroleerd. Met de toetsen P4, (0/1) kan de draai-
0/1 XX, XA XX Xbar richting worden gewijzigd, waarbij telkens de druk en de mo-
mentane stroom worden weergegeven. Het wordt gevalideerd
met ENTER.

€

MIN. FREQUENTIE Met behulp van 4 kan de minimale frequentiewaarde worden
15 Hz verhoogd binnen het bereik: 15-48 Hz voor driefasige pompen
en 30-48 Hz voor eenfasige pompen.

*De minimale frequentiewaarde wordt gebruikt als stopfre-
guentie in installaties waar de automatische detectie van het
apparaat niet werkt vanwege lekkages in het systeem. Zie hy-
draulische installatie.

¢

WERKDRUK Dit is de gewenste druk van het systeem. PJ, wordt gebruikt

XX X bar om de beginwaarde (2 bar) te wijzigen. WAARSCHUWING! Het
, is essentieel dat de insteldruk ten minste 1 bar lager is dan de

maximale druk die de pomp kan leveren.

OPMERKING: In het geval van groepsassemblage werkt het

collectief op de insteldruk van het apparaat MASTER, dus het

is niet nodig om de rest te configureren.

¢

DIF. STARTDRUK De standaardwaarde is 0,5 bar. Deze drukwaarde trekt het sys-
teem af van de werkdruk, wat resulteert in de einddruk waarbij
het systeem de pomp zal starten als er vraag is in het hydraulis-
che netwerk. Gebruik de knoppen P4, om de beginwaarde te
wijzigen. Het wordt aanbevolen om deze waarde tussen 0,3 en
0,6 bar te houden. Voorbeeld:

Ingestelde druk: 2 bar.

Opstartverschil: 0,6 bar

Definitieve opstartdruk: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
De waarde moet hoger zijn naarmate het systeem minder accu-
muleert en omgekeerd.

¢

0,5 bar
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DIG. INGANG AUXO Via P selecteren we het type externe ingang voor de AUX 0
NEE connector: e
0-NEE: Uitgeschakeld
1-NIVEAU (ALARM): Geactiveerd als externe niveauregeling.
2-AAN/UIT (REMOTE):

Contact gesloten -> Systeem geactiveerd.

Contact open -> Systeem gedeactiveerd.
3- TWEEDE SETPUNT (TWEEDE WERKDRUK):

Contact gesloten -> Hoofddruk.

Contact open -> Tweede insteldruk.

= BNV AN IE De tweede werkdruk moet worden ingesteld met dezelfde cri-
00b teria als de hoofddruk. De tweede druk wordt alleen gebruikt
,V Dar als het externe contact open is. >

MULTI POMP? Het apparaat is standaard geconfigureerd als INDIVIDUEEL

(NEE) . Bevestig in het geval van een individuele installatie door
NEE te drukken op ENTER. In het geval van een groepsinstallatie
drukt u op 4 om te wijzigen in (JA). We gaan verder met het
toewijzen van een ander kanaal aan elk van de apparaten die
deel uitmaken van de groep en een wisseltijd (optioneel).

¢ ¢

KANAALKEUZE Na het selecteren van MULTI-Pomp wordt achtereenvolgens
CH: 1 voor elk apparaat een kanaal toegewezen, van 1 tot 4.

¢

In het geval dat een cyclus niet wordt voltooid (vanwege continu

WISELTIID verbruik), kan een maximale tijd van continue werking worden
ingesteld. Als de geprogrammeerde tijd wordt overschreden
O uren "T.ALT" wordt een wisseling geforceerd. Waarde 00 -> regeling

uitgeschakeld door tijd, de afwisseling wordt in elke cyclus ge-
handhaafd.

4l MULTI POMP MODE Tot slot beslissen we of de pompgroep werkt in CASCADE (pom-
CASCADE pen worden gestart als de vraag toeneemt) of in PURE ALTER-
NANTE (één pomp draait en de rest in reserve).

>
>

DRUKSENSOR Het afleesbereik van de geinstalleerde druktransmitter zal wor- q_l
b den aangepast. Als het bereik 0-10 bar is, bevestig dan met EN- \/
0-10 bar / 0-145 PSI TER. Als het bereik 0-16 bar is, wijzig dan met 44, en bevestig
dan. Als het bereik 0-25 bar is, wijzig dan met P{ en bevestig
dan.
Pset XX,X A XX,X Na het indrukken van ENTER wordt het systeem geconfigu-
reerd. Druk op AUTOMATISCH om de handmatige bedienings- el
Pbar XX,X  Hz XXX modus te verlaten. \J

Druk bij groepsmontage op AUTOMATISCH op elk afzonderlijk
apparaat van de groep.

In het geval van groepsassemblage zal, na het indrukken van de AUTO-knop op een van de apparaten, de
AUTO-led gaan branden op dit apparaat en knipperen op de rest, wat aangeeft dat de verbinding correct tot
stand is gebracht, controleer anders de verbinding (fig. 5).
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13. EXPERT MENU (druk 3 seconden op MENU).

Deze waarden zijn standaard fabriekswaarden, dit MENU mag alleen worden gebruikt door personen die
bekend zijn met deze technologie.

Corrigeer waarden met P, en ENTER om gegevens op te slaan. Na elke ENTER volgen automatisch de ver-
schillende schermen die de configuratieprocedure vormen. Druk op MENU om terug te gaan. Om deze reeks
op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u gedurende 3 seconden MENU
ingedrukt.

Pset XX,X A XX,X Om de configuratiecyclus te starten, drukt u gedurende 3" op
Pbar XX,X Hz XX,X MENU.

MENU Met de knoppen P kunnen we kiezen tussen de MENUS:
INSTALLATIE, EXPERT, LOGS.
EXPERT ™M Selecteer EXPERT.

MAX FREQUENTIE. Instellen van de maximale rotatiefrequentie van de motor bin-
50 Hz

nen het bereik [45;60] Hz.

DRUK EENHEDEN. Met P kunt u bar of PSI.
oF]8

VULDRUK Met P kunt u een aparte insteldruk configureren. Deze ins-
teldruk wordt toegepast tijdens de eerste twee minuten na elke
0,0 bar : " . D
nieuwe aansluiting op de voeding. Het doel van deze functie is
om een te steile acceleratiecurve na een stroomonderbreking
te vermijden.

¢t ¢ ¢ ¢ @

MIN. DRUK ALARM Instelling van de minimale systeemdruk. Als 0,0 bar wordt aan-
gehouden, is deze regeling uitgeschakeld. Als het systeem een
drukwaarde detecteert die langer dan "MINIMUM PRESSURE"
onder "MIN P TIME" ligt, wordt alarm A11 geactiveerd.

é

0,0 bar

Instelling van de tijd waarin het systeem onder de mini-
mumdruk kan werken voordat het alarm voor de mini-
mumdruk wordt geactiveerd.

e MINIMALE DRUKTIJD

¢

MAX. DRUK ALARM Instelling van de maximale druk van het systeem. Als 0,0 bar
0.0 bar wordt aangehouden, is deze regeling uitgeschakeld. Als het sys-

! teem een drukwaarde boven "P MAX" detecteert gedurende
een langere tijd dan "P MAX TIME", wordt het Al2-alarm ge-
activeerd.

edl MAXIMALE DRUKTIJD

¢

Instelling van de tijd waarin het systeem boven de maxi-
mumdruk kan werken voordat het alarm voor de maxi-
mumdruk wordt geactiveerd.

VERSTERKING Ki PID-parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 met de fabrikant.

VERSTERKING Kp PID-parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 met de fabrikant.

AANLOOPHELLING PID parameter, fabrieksinstelling. Neem bij vragen contact op
10 Hz/s met de fabrikant.

¢t e e ¢
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VERTRAGINGSHELLING

10 Hz/s

SCHAKELFREQ.
8kHz

MODBUS ADRESS
CH: 1

BAUDRATE MODBUS
9600

DIG. INGANG AUX 1
NO

DIG. INGANG AUX 2
NO

ALARM UITZETTEN
Al NO

PARAM. RESETTEN
NO

Pset XX,X A XX,X
Pbar XX,X Hz XX, X

Met de drukknoppen P kan de vertraging worden aange-
past. Bereik 5-20 (Hz/s). Druk op ENTER om te bevestigen.

Met de drukknoppen P kan de schakelfrequentie worden in-
gesteld. 8KHz of 4KHz. Druk op ENTER om te bevestigen.
*Voor installaties met dompelpompen of wanneer de kabel van
het apparaat naar de pomp langer is dan 20m, is het raadzaam
om te werken met een schakelfrequentie van 4Khz

Hier kunt u een MODBUS ADRESS toewijzen binnen het bereik
[1;250].

DE VARIABELE KAART IS BESCHIKBAAR OP DE VOLGENDE
LINK:

Gegevensoverdrachtsnelheid op het seriéle kanaal uitgedrukt
in baud. Normaal 9600 bps of 19200 bps.

Via P selecteren we het type externe ingang voor de AUX 1
connector:
0-NO: Uitgeschakeld
1-NIVEAU (ALARM): Geactiveerd als externe niveauregeling.
2-AAN/UIT (AFSTAND):

Contact gesloten -> Systeem geactiveerd.

Contact open -> Systeem gedeactiveerd.

Via P selecteren we het type externe ingang voor de AUX 2
connector:
0-NO: Uitgeschakeld
1-Level (ALARM): Geactiveerd als externe niveauregeling, acti-
veert alarm A14 zodra het contact wordt geopend.
2- AAN/UIT (AFSTAND):

Contact gesloten -> Systeem geactiveerd.

Contact open -> Systeem gedeactiveerd.

Gebruik M om het watertekortalarm vanwege stroomver-
bruik (A01) te deactiveren. Deze bescherming kan op een ande-
re manier worden geboden, zoals een externe vlotter (A04) of
het minimumdrukalarm (A11).

Met P4 kunt u YES selecteren om de fabrieksinstellingen te
herstellen door de alarm- en tellerregisters te wissen.

Nadat u op ENTER hebt gedrukt, is het systeem klaar voor ge-
bruik.
Druk op AUTO om de HANDMATIGE modus te verlaten.
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14. LOGGEREN VAN FUNCTIES EN ALARMEN (druk 3 seconden op MENU).
Corrigeer waarden met ™, en ENTER om gegevens op te slaan. Druk op MENU om terug te gaan. Om deze
procedure op elk moment te verlaten en de gewijzigde waarden op te slaan, houdt u MENU 3 seconden in-

gedrukt.

MENU Met de knoppen P kunt u kiezen tussen de menu's: INSTA-
REGISTERS ™ LLATIE, EXPERT, REGISTERS. Selecteer REGISTERS.

¢

FUNCTIEREGISTERS Inleiding tot de teller voor bedrijfsgegevens.

POMPSTARTS Aantal bedrijfscycli, één cyclus is één start/stop.
XXXX

POMP BEDRIJFSTIID Aantal uren dat de pomp heeft gedraaid.
XXXX uren

TOTALE TIID Tijd dat het apparaat op het net is aangesloten.
XXXX uren

AANTAL INSCHAK. Aantal netaansluitingen.

x
>

ENERGIEVERBRUIK
XXX,X KWh

Energie verbruikt door de pomp sinds het opstarten.

ALARMREGISTER Inleiding tot de alarmteller.

A1 DROOGLOOP Aantal alarmen door watergebrek.

A2 OVERSTROOM Aantal alarmen voor overstroom.

A5 DRUKSENSOR Aantal alarmen voor druksensor.

A6 TEMPERATUUR Aantal alarmen voor overtemperatuur.

A7 KORTSLUITING Aantal alarmen voor hoge temperatuur.

A8 HOGE SPANNING Aantal alarmen voor overspanning.

A9 LAGE SPANNING Aantal alarmen voor overspanning.

Al11 MINIMALE DRUK Aantal alarmen voor minimale druk.
A12 MAXIMALE DRUK

Aantal alarmen voor maximale druk.

Al14 NIVEAU Aantal alarmen voor niveau-ingang.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢t ¢ ¢ ¢ ¢ a

De registers worden opgeslagen, zelfs als het apparaat van de netvoeding wordt losgekoppeld.
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15. ALARMEN.

Om de mogelijke alarmen in het systeem weer te geven, houdt u MENU+4* 3 seconden lang ingedrukt. Met
behulp van de toets ENTER worden de verschillende alarmen en tellers weergegeven. Zodra ze worden weer-
gegeven, drukt u op ENTER om de alarmmanager te verlaten en terug te keren naar het beginscherm.

Al AAN WATER (%) Foutcontrole (®) Definitieve fout

BESCHRUVING: Wanneer het systeem gedurende meer dan 20 seconden een gebrek aan water in de aanzui-
ging detecteert, stopt de pomp en wordt het systeem geactiveerd ART (automatische resettest).
SYSTEEMRESPONS: na 5 minuten zal het systeem ART de pomp opnieuw starten gedurende 30 seconden. Als
het watertekort aanhoudt, zal het gedurende 24 uur om de 30 minuten opnieuw proberen. Als het systeem
na deze periode nog steeds een gebrek aan water detecteert, wordt de pomp permanent buiten gebruik
gesteld totdat het probleem is verholpen.

OPLOSSING: Controleer de watertoevoer naar het hydraulische circuit. Als u de pomp moet aanzuigen, ge-
bruik dan de handmatige startknop START/STOP (controleer of de led AUTOMATIC uit is, druk anders op om
deze uit te schakelen)

Speciaal geval: Als we een hogere insteldruk hebben geprogrammeerd dan de pomp kan leveren, interpre-
teert het apparaat dit ook als een storing door watergebrek.

Speciaal geval 2: Dit apparaat detecteert watergebrek door het stroomverbruik te meten. Er moet worden
gecontroleerd of de nominale stroom van de pomp die is ingevoerd in het configuratiemenu overeenkomt
met de stroom die is aangegeven op het typeplaatje.

A2 OVER CURRENT (#) Foutcontrole (®) Definitieve fout

BESCHRUVING: Afhankelijk van de stroom die in het installatiemenu is ingevoerd, beschermt het systeem
de r()jomp tegen mogelijke stroomoverbelasting, meestal veroorzaakt door storingen in de pompen of in de
voeding.

SYSTEEMRESPONS: Na detectie van de overstroomfout wordt de pomp automatisch gestopt. Het systeem zal
opnieuw proberen de pomp te starten wanneer er waterafname is. Er worden maximaal 4 pogingen gedaan,
waarna, als het systeem de fout nog steeds detecteert, de pomp definitief buiten gebruik wordt gesteld.
OPLOSSING: Controleer de pompstatus, bijv. geen blokkering van de rotor, enz. Controleer of de in het con-
figuratiemenu ingevoerde gegevens over het pompverbruik correct zijn. Zodra het probleem is opgelost,
gaatu ?:Im de werking van de pomp te herstellen naar het menu "CONFIGURATIE" en voert u de juiste stroo-
mwaarden in.

A5 TRANSDUCER (®) Definitieve fout

BESCHRIJVING: Het apparaat informeert ons op het LCD-scherm over de fouten in de druksensor.
SYSTEEMRESPONS: Het apparaat stopt met werken.

OPLOSSING: De externe druktransmitter wordt gecontroleerd of vervangen.

A6 EXCESS TEMP. (®) Definitieve fout

OMSCHRIVING: Het systeem is uitgerust met een koelsysteem om de INVERTER in optimale werkomstandi-
gheden te houden.

SYSTEEMRESPONS: Als om welke reden dan ook een te hoge temperatuur wordt bereikt, schakelt het sys-
teem zelf het apparaat uit.

OPLOSSING: Controleer of de buitentemperatuur lager is dan 50 °C. Bij installaties buitenshuis is het essen-
tieel om het apparaat te beschermen tegen direct zonlicht door een geschikte afdekking te gebruiken. Volg
de installatie-instructies in diagram 2.

A7 KORTE STROOM (@) Definitieve storing

BESkCHRIJVING: Het apparaat heeft een elektronisch systeem dat beschermt tegen kortsluiting en te hoge
piekstromen.

SYSTEEMRESPONS: De pomp stopt gedurende 10 seconden. Daarna start hij opnieuw op - er worden 4 po-
gingen gedaan. Als het probleem niet wordt opgelost, treedt er een permanente storing op.

OPLOSSING: Controleer de elektrische aansluiting van de pompmotor. Als het probleem aanhoudt, neem
dan contact op met de fabrikant.
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A8 OVERVOLTAGE - A9 ONDERVOLTAGE (%) Foutcontrole

BESCHRUVING: het apparaat is uitgerust met een elektronisch beveiligingssysteem tegen overspanning en
onderspanning.

SYSTEEMRESPONSONENTIE: in geval van over- of onderspanning wordt het systeem gestopt. Als er weer een
geschikte spanningswaarde is, wordt de werking automatisch hervat.

OPLOSSING: controleer de netvoeding.

A12 MAX PRES (®) Definitieve fout

SESIEHRIJVING: Het apparaat is uitgerust met een elektronisch systeem voor beveiliging tegen maximale
ruk.

SYSTEEMRESPONS: Als het apparaat een druk detecteert die hoger is dan de ingestelde druk "MAX.PRES"

detecteert gedurende meer dan de geconfigureerde tijd "T.P. MAX" treedt er een definitieve storing op,

waardoor het systeem stopt.

OPLOSSING: Controleer de insteldruk en de maximale druk.

A13 PRES.MIN (@) Definitieve storing

BESCHRUVING: Het apparaat heeft een beveiligingssysteem tegen lage druk.

SYSTEEMRESPONS: Als het apparaat een druk detecteert die lager is dan de geconfigureerde "ALARM PRES.
MIN" gedurende meer dan de geconfigureerde tijd "T.P.MIN" treedt er een definitieve storing op, waardoor
het systeem stopt.

OPLOSSING: Controleer op lekken in de installatie en de geconfigureerde minimale drukwaarde.

A14 NIVEAU (%) Foutcontrole

BESCHRIJVING: Het apparaat heeft een externe ingang die, indien geconfigureerd als "NIVEAU", dit alarm zal
activeren.

SYSTEEMRESPONS: De werking van het systeem wordt onderbroken tot de niveaustatus verandert.
OPLOSSING: Controleer de bedrading en/of configuratie van de externe ingang als functie "NIVEAU".

16. ALARMEN GROEPSAMENSTELLING:

De alarmen, in het geval van groepssamenstelling, zijn analoog aan die van individuele samenstellingen met
de bijzonderheden van de werking met 2 communicerende apparaten. Afhankelijk van de reactie van het
systeem zijn er 3 soorten alarmen:

1. COMMUNICATIEFOUT: er wordt geen alarm geactiveerd. Beide apparaten blijven onafhankelijk van elkaar
werken. Geen van beide apparaten geeft een knipperende led weer.

2. MINIMUM DEVICE LEVEL IN TANK: het alarm voor watertekort wordt geactiveerd, maar het apparaat blijft
gedeactiveerd. Het wordt automatisch gereset wanneer de niveausensor opnieuw water detecteert.

3. REST VAN ALARMEN: als het alarm slechts in één apparaat is opgetreden, zal het andere apparaat als
hoofdapparaat fungeren, het zal alleen proberen het apparaat in storing te starten in geval van grotere wa-
tervraag, na 4 opeenvolgende alarmen wordt het apparaat gedeactiveerd en moet het handmatig worden
gereset. In het geval van alarmen in beide apparaten doet het systeem 4 pogingen om de werking te herste-
llen, als dit mislukt wordt het uitgeschakeld.

Om een door een alarm uitgeschakeld apparaat handmatig te herstellen, drukt u op AUTOMATIC ON/OFF in
de MASTER en vervolgens op ENTER in het betreffende apparaat.
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POLSKI

PRZED ROZPOCZECIEM INSTALACII | UZYTKOWANIA UWAZNIE PRZECZYTAJ PONIZSZA INSTRUKCIE. PRODUCENT NIE
PONOSI ZADNEJ ODPOWIEDZIALNOSCI ZA WYPADKI LUB USZKODZENIA WYNIKAJACE Z ZANIEDBANIA, NIEPRZESTR-
ZE-GANIA ZASAD OPISANYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI LUB UZYTKOWANIA URZADZENIA W WARUNKACH INNYCH
NIZ OKRESLONE NA JEGO TABLICZCE ZNAMIONOWEI.

0. GWARANCIJA | ZALECENIA
Produkt objety jest 2-letnig gwarancja od daty produkcji. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen wynikajgcych z nie-
prawi-dtowego montazu lub uzytkowania. Przed rozpoczeciem instalacji nalezy doktadnie przeczytac te instrukcje
obstugi. Nie wyrzucaj instrukcji po zakonczeniu montazu — moze sie przydac podczas zmian konfiguracji lub w pr-
zypadku wys-tgpienia alarmdw.
Instalacje hydrauliczng i elektryczng nalezy wykonywaé wytgcznie przez wykwalifikowany personel, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, normami i przepisami krajowymi.
Podczas wykonywania potgczen elektrycznych zaleca sie zastosowanie wytgcznika réznicowopradowego
o wysokiej czutosci:
1An = 30 mA (klasa A lub AC).
Zalecane zabezpieczenia nadpragdowe (MCB, krzywa C):
¢ 6 Adla modelu 1305TT
10 Adla 1309TT
16 Adla 1314TT
20 Adla 1316TT
32 Adla1325TT
e 40 Adla1332TT
Zaleca sie rowniez uzycie niezaleznej linii zasilajacej, aby unikngé zaktécen elektromagnetycznych, ktére mogtyby
nowodowac nieprawidtowe dziatanie innych urzadzen elektronicznych urzadzeniach domowych.

UWAGA:
Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych wewnatrz urzadzenia nalezy je odtgczy¢ od zasilania i odc-
zekac co najmniej 2 minuty po odtaczeniu, aby unikngé porazenia pragdem.

1. ZASADA DZIAtANIA
Urzadzenie SPEEDBOX to montowany na Scianie automatyczny falownik przeznaczony do obstugi pomp tréj-
fa-zowych. Wyposazone jest w elektroniczny system sterowany oprogramowaniem, ktéry spetnia rygorystyczne
normy wydajnosci i bezpieczeristwa wymagane przez czotowych producentéw pomp.
Falownik zawiera przetwornik czestotliwosci, ktéry reguluje predkosé¢ pompy, utrzymujac state cisnienie niezaleznie
od przeptywu wody. Intuicyjny ekran LCD umozliwia fatwg i wygodng konfiguracje parametréw pracy.
Po skonfigurowaniu urzadzenie automatycznie zarzgdza zaré6wno pompg, jak i falownikiem, zapewniajac stabilne
cisnienie oraz znaczng redukcje kosztédw eksploatacji. System zawsze dostarcza tylko tyle energii, ile jest potrzebne, co
pozwala uzyska¢ maksymalng efektywnos¢ energetyczna.
Aby okresli¢ optymalne cisnienie robocze w instalacji, nalezy uwzgledni¢ nastepujgce parametry:
¢ Hm — maksymalna wysokos$¢ stupa wody (w metrach). Zalezy od liczby kondygnacji i odpowiada pionowej
?d-leg’fos'.ci) miedzy pompa a najwyzszym punktem poboru wody. Kazde 10 metréw wysokosci to okoto 1 bar
0,98 bara).
¢ Pw — minimalne wymagane cisnienie na najwyzszej kondygnacji (zwykle 1,5 bara).
e Pc - strata cisnienia spowodowana tarciem w instalacji; mozna jg przyja¢ orientacyjnie jako 0,033 bara na
kazdy metr rurociggu.
¢ Prmin — minimalne wymagane cisnienie robocze pompy, bedgce sumg Hm + Pw + Pc.

Przyktad:

Dla budynku pieciokondygnacyjnego (wysokos$¢ 15 m) z pompa zainstalowang na poziomie gruntu: Hm=15m=1.5
bar Pw = 1.5 bar

Pc =15 x0.033 bar = 0.5 bar

Prmin=1.5+1.5+0.5=3.5 bar

PRACA W TRYBIE WIELOPOMPOWYM (MULTI-PUMP) — Réwnomierne obcigzenie kaskadowe (do 4 jednostek z
komunikacja CAN)

System pracy wielopompowej pozwala na wspoétprace do czterech pomp w trybie kaskadowym, z rownym podziatem
obcigzenia. Taka konfiguracja zwieksza wydajnos$¢ i wydtuza zywotno$¢ catego zestawu.
Komunikacja miedzy jednostkami odbywa sie poprzez magistrale CAN-BUS, co umozliwia synchronizacje
W czasie rzeczywistym i precyzyjng regulacje ci$nienia lub przeptywu.
Gdy zapotrzebowanie na wode rosnie, kolejne pompy automatycznie sie uruchamiajg, a wszystkie aktywne jednostki
pracujg z rownomiernym obcigzeniem, dzieki czemu zadna pompa nie jest nadmiernie eksploatowana.
System umozliwia:
¢ zdalne sterowanie kazdg jednostkg z osobna,
¢ podtaczenie do czterech przetwornikéw cisnienia dla wiekszej niezawodnosci,
¢ niezalezne ssanie kazdej pompy, jesli nie jest uzywany zewnetrzny czujnik poziomu.
Jesli zastosowano zewnetrzne sterowanie poziomem, musi ono by¢ wspdlne dla catego uktadu, aby zapewnié prawi-
dtowe dziatanie. Alternatywnie mozna wykorzysta¢ cztery niezalezne czujniki poziomu,
co zapewnia prace awaryjng (redundantng) w przypadku awarii jednej jednostki.
System moze by¢ rowniez skonfigurowany w trybie wspomagania—-gotowosci dla zestawdw ztozonych z dwéch pomp.
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TRYB WSPOMAGANIA

W trybie pracy pompy gtdwnej i pomocniczej jedna pompa gtdwna odpowiada za utrzymanie statego
cis-nienia. Jesli zapotrzebowanie na wode wzrosnie, a pompa gtéwna osiggnie maksymalng wydajnosc¢ (50
Hz), uruchomi sie druga pompa. W tym momencie pompa robocza zmniejsza czestotliwos¢ z 50 Hz do war-
tosci niezbednej do utrzymania statego cisnienia przy pracy obu pomp. Po uruchomieniu pompy pomoc-
niczej obie pompy pracujg z tg samg czestotliwoscig. Pod koniec kazdego cyklu (gdy system catkowicie sie
zatrzymuje lub gdy zatrzymanie jest wymuszone przez ustawienie czasu naprzemiennosci) pompa robocza
zmienia sie i przekazuje odpowiedzialnos¢ drugiej skrzynce Speedbox.

TRYB GOTOWOSCI

W trybie pracy — trybie gotowosci jedna pompa robocza utrzymuje state cisnienie, ale w tym przypadku,
nawet jesli pompa robocza osiggnie 50 Hz, pozostate pompy nie uruchomig sie. Pozostajg one w trybie
go-towosci jako rezerwa, gotowe do uruchomienia tylko w przypadjku awarii lub problemu z pompg roboc-
z3. Pod koniec kazdego cyklu (gdy system catkowicie sie zatrzymuje lub gdy zatrzymanie jest wymuszone
przez ustawienie czasu pracy naprzemiennej), pompa robocza przetacza sie na drugg skrzynke predkosci.

2. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
2.1 Sprawdzenie dostawy

Po otrzymaniu urzgdzenia nalezy:
e Sprawdzi¢ stan zewnetrzny opakowania.
Jezeli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia, zgtos to dystrybutorowi w ciggu osmiu dni od daty dostawy.
e Otworzy¢ opakowanie i usungc wszystkie materiaty zabezpieczajace.
Usun je zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji odpaddw.
e Sprawdzi¢ urzadzenie pod katem uszkodzen mechanicznych oraz upewnic sie, ze wszystkie elementy
sg kompletne.
W przypadku brakow lub nieprawidtowosci nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

2.2 Wskazowki dotyczgce transportu
Podczas transportu urzadzenia nalezy przestrzegac przepisow BHP oraz zasad zapobiegania wypadkom.

Ryzyko zmiazdzenia!
Urzadzenie i jego elementy mogg by¢ ciezkie — stosuj wtasciwe techniki podnoszenia i uzywaj obuwia
ochron-nego ze stalowym noskiem.
e Sprawdz mase catkowitg (brutto) urzadzenia podang na opakowaniu, aby dobra¢ odpowiedni sprzet
do podnoszenia.
¢ Jednostke nalezy transportowac wytgcznie w pozycji poziomej, zgodnie z oznaczeniami na pudetku.
e Podczas transportu urzgdzenie musi by¢ dobrze unieruchomione, aby nie mogto sie przewracic lub
spasc.
¢ Prawidtowe warunki transportu to:
temperatura od —10°C do +70°C, wilgotnos¢ <95% bez kondensacji.
Urzgdzenie musi by¢ chronione przed:
o zabrudzeniem,
o zrédtami ciepta,
o uszkodzeniami mechanicznymi.

2.3 Wskazowki dotyczgce przechowywania

Urzadzenie nalezy przechowywac:

e w suchym i czystym miejscu,

e w temperaturze od —=10°C do +70°C,

e przy wilgotnosci ponizej 95% (bez kondensacji),

e z dala od Zrédet ciepta oraz uszkodzen mechanicznych.
Falownik wykorzystuje kondensatory elektrolityczne, ktére mogg ulec pogorszeniu, jesli urzgdzenie przez
dtugi czas nie jest uzywane.
Jezeli sprzet ma by¢ przechowywany przez rok lub dtuzej, nalezy go okresowo uruchamiac, aby zapobiec
degradacji kondensatorow.
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3. GROWNE CECHY URZADZENIA

Sterownik s$cienny z falownikiem czestotliwosci, przeznaczony do automatycznego sterowania
pom-pami.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem pradowym — kontrola i ochrona pompy przed nadmiernym
po-borem pradu.

Zabezpieczenie przed pracg na sucho — system automatycznie zatrzymuje pompe, gdy zabraknie
wodly.

e Zabezpieczenie przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem zasilania.
e Zabezpieczenie przed zbyt wysokim lub zbyt niskim cisnieniem w instalacji.
¢ Funkcja ART (Automatic Reset Test) — po wykryciu pracy na sucho system co pewien czas podejmuje

proby ponownego uruchomienia pompy, aby sprawdzi¢, czy doptyw wody zostat przywrdcony.
Automatyczne przywracanie pracy po zaniku zasilania. Urzgdzenie uruchamia sie w trybie AUTO-
MA-TYCZNYM, zachowujgc ustawione wczesniej parametry (patrz rozdziat 12,,KONFIGURACJA”).
Funkcja STC (Smart Temperature Control): jesli temperatura modutu mocy lub temperatura otocze-
nia przekroczy 100°C, urzgdzenie automatycznie obnizy czestotliwos¢ pracy pompy, aby ograniczy¢ na-
gr-zewanie, jednoczesnie podtrzymujgc dostawe wody.
Automatyczne rozpoznawanie napiecia zasilania: 230V, 400 Vi 440V (dotyczy modeli 1316TT, 1325TT
i 1332TT).
Port RS485 — komunikacja w protokole MODBUS.
Port CAN-BUS — do pracy wielopompowej:

o kaskada z rownomiernym obcigzeniem (do 4 jednostek),

o tryb pracy naprzemiennej (wspomagania / gotowosci).
Mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznego przetwornika cisnienia 4-20 mA (opcjonalnie).

W systemach wielopompowych mozna stosowac¢ do 4 czujnikow dla zwiekszenia niezawodnosci.

3 wejscia cyfrowe, ktére mozna skonfigurowac jako:

o czujnik minimalnego poziomu wodly,

o sterowanie zdalne WL/WYL,

o wejscie drugiego cisnienia (AUXO0).
2 wyjscia bezpotencjatowe, ktore mozna wykorzysta¢ m.in. do sygnalizacji alarmu lub pracy pompy.
Zaawansowane menu konfiguracji z wieloma parametrami regulacyjnymi (patrz rozdziat 13).
Rejestr pracy, zawierajgcy m.in.:

o liczbe godzin pracy,

o liczbe uruchomien,

o liczbe podtgczen do zasilania.
Rejestr alarmow, obejmujacy typ oraz liczbe alarméw od momentu uruchomienia urzgdzenia.

4. KLASYFIKACJA I TYP

Zgodnie z normami EN 60730-1 oraz EN 60730-2-6, urzgdzenie SPEEDBOX jest elektronicznym sterowni-kiem
do zestawodw cisnieniowych, przeznaczonym do statego montazu, z elastycznym przewodem typu Y oraz wy-
jsciem typu 1Y (wyjscie tranzystorowe). Wartos¢ robocza: minimalny przeptyw 2,5 |/min. Stopien zaniec-
zyszczenia: 2 (Srodowisko czyste). Klasa oprogramowania: A. Napiecie udarowe: kategoria Il / 2500

V. Badanie odpornosci cieplnej (test odcisku kulkg): obudowa: 75°C i ptytka PCB: 125°C. Uktad sterowania
dla silnikéw tréjfazowych AC: cos ¢ = 0,75. Zgodnie z normg EN 61800-3, urzadzenie nalezy do klasy C2 —
mozliwos$¢ wykonania klasy C1 dostepna na zamodwienie.
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5.5. DANE TECHNICZNE
RODZAJ 1305TT 1309TT 1314TT 1316TT 1325TT | 1332TT
Napiecie zasilania ~ 3x400 Vca / ~ 3x230 Vca ~3 x 400-440 Vac / ~ 3x230 Vca
(+10% -20%) (+10% -20%)
Czestotliwos¢ 50/60 Hz
Wyjscie ~3x400V /~3x230V ~3 x 400-440 V
Pragd znamionowy 5A 9A 14A 16A 25A 32A

Maksymalny szczyt pradu

20% 10 sec.

Zakres ustawionego cisnienia

0,5 - 16 bar lub 0.5 - 10 bar lub 0 - 25 bar (rodzaj konfiguracji)

Stopien ochrony

IP 65

Maksymalna temperatura otoczenia

5-40°C

Wilgotnos¢ wzgledna

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna wynosi 80% dla temperatur do
31°C, a nastepnie maleje liniowo do 50% wilgotnosci wzglednej

przy 40°C.
Metoda chtodzenia Konwekcja wymuszona
Waga netto 4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 6,5 kg 10 kg 10 kg

6. INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Sterowanie

Wyswietlacz LCD 2x16 znakdéw (patrz rozdziat 10)

O

Przycisk START/STOP (reczny)
Umozliwia reczne uruchamianie i zatrzymywanie pompy.

AUTO’

AUTO. Umozliwia zmiane trybu z AUTOMATYCZNEGO na RECZNY lub odwrotnie.

&

Przycisk MENU:
e ENTER — przytrzymac 3 sekundy,
e WYISCIE — przytrzymac 1 sekunde,
e COFNU — powrdt do poprzedniego kroku (tylko gdy jest sie w MENU)

Alv

STRZAtKI W GORE | W DOL. Te przyciski stuzg do modyfikowania wartoéci programowania
wyswietlanych na ekranie.

L

ENTER w celu zapisania ustawionych wartosci. Kiedy chcemy zakonczy¢ sekwencje konfigu-
racji, nacisng¢ MENU (3 sekundy) aby zaakceptowac zmiany.

O

DIODY LED

ALARM (czerwony) - Dioda swieci sie lub miga w zaleznosci od rodzaju awarii.

LLINE (zielony) - Zasilanie elektryczne. Dioda Swieci sie, gdy urzadzenie jest
podtaczone.

POMPA (z6tta) - Gdy sie swieci, oznacza to, ze pompa pracuje.
Jesli sie nie Swieci pompa jest zatrzymana lub urzgdzenie jest odtgczone.

Swieci — tryb AUTOMATYCZNY,

W systemie MULTI-PUMP (TRYB WIELOPOMPOWY):
e MASTER — sSwieci $wiattem ciggtym,
e pozostate jednostki — migaja.

>
(=
—
(®)
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7. INSTALACJA MECHANICZNA (rys. 1i 2)

e e Przechowuj w czystym i suchym otoczeniu, nie wyjmuj urzagdzenia z opakowania, dopdki nie bedzie
konieczne jego uzycie.

e Urzadzenie musi by¢ instalowane w Srodowiskach o stopniu zanieczyszczenia 2 zgodnie z EN-60730-1.
Stopien ochrony wynosi IP55, dlatego nalezy je montowacé w miejscach chronionych przed deszczem.
Zainstaluj urzgdzenie na pionowej $cianie, pozostawiajgc co najmniej 200 mm miejsca na gorze i 500
mm na dole, aby utatwi¢ odprowadzanie ciepta.

e Jednostka bedzie zamocowana na scianie za pomocg 4 otwordw o Srednicy 7 mm, znajdujgcych sie w
jej rogach.

e Modele 1325TT i 1332TT sq przymocowane do metalowego wspornika za pomocg czterech srub M6.
Ten metalowy wspornik musi by¢ zamocowany na Scianie za pomocg 4 otwordw o srednicy 7 mm.

& Tylna czes¢ urzadzenia musi byc zakryta, jezeli sprzet nie jest zamontowany na Scianie, aby zapewnic
prawidtowy przeptyw powietrza przez wentylator chfodzacy.
W przypadku montazu w zamknietych przestrzeniach (np. szafy elektryczne, mate pomieszczenia)
nalezy zapewni¢ dodatkowe odprowadzanie ciepta, tak aby temperatura otoczenia nie przekraczata
50°C.

8. INSTALACJA HYDRAULICZNA (rys. 3)

Przed przystgpieniem do potgczenia hydraulicznego konieczne jest zainstalowanie zaworu zwrotnego na
we-jsciu lub wyjsciu pompy.
Wszystkie urzgdzenia muszg by¢ podtgczone do wspdlnego kolektora na stronie ttoczne;j.
W systemach wielopompowych kazda pompa moze mie¢ wtasne niezalezne ssanie. Jednak jesli zastosowano
system kontroli poziomu (czujnik poziomu), wtedy doptyw wody musi by¢ wspdlny dla wszystkich pomp.

e Do montazu czujnika cisnienia mozna uzy¢ dowolnego wyptywu G1/4 "na rurze po wyjsciu pompy.

¢ Nalezy zainstalowac zbiornik hydroforowy o minimalnej pojemnosci 5 litréw, aby unikng¢ problemow

spowodowanych wyciekami w instalacji.

9. PODLACZENIE ELEKTRYCZNE (rys. 3,4, 5,6 7)

Instalacje elektryczng nalezy wykona¢ przez wykwalifikowany personel zgodnie z przepisami bezpiec-
zens-twa i przepisami obowigzujacymi w danym kraju.

Przed przystgpieniem do manipulacji wewnatrz urzagdzenia nalezy je odtaczyc¢ od zasilania elektrycznego, a
po wytaczeniu odczekaé 2 minuty, aby uniknaé wytadowarn elektrycznych.

OSTRZEZENIE! Nieprawidtowe podtgczenia moga spowodowac uszkodzenie uktadéw elektronicznych. Pro-
ducent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z btednego okablowania.

9.1. Zasilanie i potaczenia silnika (rys. 3 i 4)

The Podstawowa jednostka jest dostarczana z przewodami zasilajgcymi, przewodami silnika i przewodami
czujnika

ciSnienia. Kabel zasilajgcy moze zosta¢ wymieniony wytgcznie przez producenta lub autoryzowany serwis
(oznaczenie Y). Nastepnie okablowanie jest wyprowadzone na zewnatrz tak, jak w typowych instalacjach, aby
umozliwi¢ wykonanie niezbednych potgczen zgodnie z potrzebami:

e Uzyj przewoddw typu HO7RN-F o odpowiednim przekroju dla zainstalowanej mocy:

Model Zasilanie [mm?] Zasilanie silnika [mm?] *
1305TT & 1309TT 1 mm? 1 mm?

1314TT 1,5 mm?2 1.5 mm?

1316TT 2,5 mm? 2,5 mm?

1325TT 4 mm? 4 mm?

1332TT 6 mm? 6 mm?

* W zaleznosci od dtugosci kabla (patrz rys.4).

Jesli konieczne jest zwiekszenie dtugosci kabla, wykonuje sie zewnetrzne potgczenie zgodnie z wytycznymi
obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi instalacji niskiego napiecia w danym kraju, a przekrdj kabla jest
dobierany zgodnie z tymi samymi kryteriami.
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e Przed podtgczeniem, upewnij sie, ze napiecie instalacji odpowiada:
0 ~3x400V lub ~3x230V (1305TT-1309TT- 1314TT),
0 ~3 x 400-440V (1316TT-1325TT-1332TT).
e Zdemontuj pokrywe obwodu elektronicznego i wykonaj potaczenia zgodnie z oznaczeniami na pods-
tawie listwy fgczeniowe;j.
® Przewdd uziemiajgcy musi by¢ dtuzszy niz pozostate przewody — jest to przewdd, ktéry podczas mon-
tazu podtacza sie jako pierwszy, a podczas demontazu odtgcza jako ostatni.
montazu i ostatnim odtgczanym podczas demontazu.
Wytgcz wytgcznik nadpradowy / magneto-termiczny.
Podtacz zasilanie (upewniajac sie, ze uziemienie jest prawidtowe): L1 L2 L3 i uziemienie.
Podtgcz pompe (rys. 6, 7i 8).

9.2. Podtaczenie wielu pomp (rys. 5)
Do komunikacji wielu pomp za posrednictwem magistrali CAN-BUS, obejmujgcej od 2 do 4 urzgdzen, uzywany
jest kabel 3x0,25 mm?2. Potgczenie mozna utworzy¢ na dwa sposoby:

e Zewnetrzne potaczenie wspodlne.

e Potjczenie wewnetrzne.
Niezaleznie od wybranej metody fizycznego potgczenia, prace wielu pomp nalezy skonfigurowa¢ w menu
instalacyjnym, przypisujgc kanat (CH) kazdej jednostce, a takze — jesli jest taka potrzeba — ustawic czas
naprzemiennosci.

9.3. Przetwornik cisnienia (rys. 3 i rys. 6)

Urzadzenie jest standardowo dostarczane z przetwornikiem cisnienia 4-20 mA, zakres 0—-10 bar.

Inne zakresy cisnienia sg dostepne na zamodwienie. Przetwornik jest podtgczony do ptyty sterujgcej za po-
mo-cg przewodu o dtugosci 1,5 m. Jezeli nie zostat dostarczony, nalezy podtaczy¢ go przy uzyciu ekranowane-
go przewodu HO3VV 2x0,5 mm?, o maksymalnej dtugosci 15 m.

W systemach wielopompowych wystarcza jeden przetwornik ci$nienia, jednak w celu zwiekszenia be-
zpiec-zenstwa mozna zainstalowac do czterech (po jednym na jednostke).

9.4 linne wejscia (rys. 6)
Dostepne sg trzy opcjonalne wejscia:
e AUX 0 znajduje sie na ptycie mocy,
e AUX 1iAUX 2 znajdujg sie na ptycie sterujacej.
Wejscia te mogg pracowac w jednym z trzech trybow:
e Zewnetrzne sterowanie poziomem wody,
¢ Zdalne sterowanie (Wt/WYLt),
¢ Drugie cisnienie (dostepne tylko w AUXO0).

9.5. Wyjscia (rys. 5).
Wyjscia (rys. 7)
Dostepne sg dwa wyjscia bezpotencjatowe, ktére mogg by¢ wykorzystane do podtgczenia opcjonalnych ukta-
dow w celu:
* monitorowania alarméw zewnetrznych,
e monitorowania stanu pracy pompy (WLt/WYL).

Parametry tego uktadu elektronicznego:

Wyjscie napieciowe: Styk beznapieciowy

Maksymalny prad pracy: 2A

Maksymalne napiecie przetaczania: 440V (AC)

Sygnat wyjsciowy: aktywowany przy dowolnym alarmie SPEEDBOX
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10. WYSWIETLACZ EKRANOWY

Za pomocg przyciskow T mozna wyswietlaé rézne parametry pracy na dwdch ekranach:

Pset XX,X A XXX ™ Hz XX,X KW XX, X
Pbar XX,X Hz XX,X AXX,X °2CXX,X M(A)

Pset - ustawione cisnienie (wartos$¢ zadana) w barach.

Pbar - aktualnie zmierzone ci$nienie w barach.

A - chwilowe zuzycie pradu (pobdr pragdu) w amperach.

Hz - czestotliwos¢ pracy silnika w hercach.

kW - pobierana moc w kilowatach.

°C - wyswietla na przemian temperature modutu i temperature pokojowg w stopniach Celsjusza (M:
modut zasilajgcy / A: temperatura pokojowa)

11. INSTALACIA

Pojedyncze urzadzenie.

Upewnij sie, ze pompa jest prawidiowo zalana (wypetniona wodg).
Podtagcz urzadzenie do zasilania za pomocg wytgcznika magneto-termicznego. Po wtaczeniu zapali sie
dioda ALARM (czerwony).
Odczekaj 10 sekund, podczas gdy urzgdzenie wykonuje autotest.
Po zakonczeniu autotestu:
o dioda ALARM (czerwony) zgasnie,
o dioda LINE (zielony) zapali sie.
Ekran LCD wyswietli komunikat "SPEEDBOX" i natychmiast wyswietli sie menu konfiguracji w odpowied-
nim jezyku.
Urzadzenie jest teraz gotowe do konfiguracji.

Wiele urzadzen (System wielopompowy)

Aby pofaczy¢ do czterech urzadzen, nalezy Scisle przestrzegac zasad opisanych w poprzedniej sekcji (patrz
rozdziat 9 POLACZENIE ELEKTRYCZNE)

Podczas procesu konfiguracji kazdemu urzgdzeniu nalezy przypisac inny kanat komunikacji.

Uwagi dotyczace systemu wielopompowego:

Do systemu musi by¢ podtgczony przetwornik cisnienia.

Opcjonalnie mozna zainstalowac do czterech przetwornikow — po jednym dla kazdej jednostki — aby
zapewnié redundancje.

Doptyw wody moze pochodzi¢ z jednego wspodlnego zrddta lub z wielu zrédet.

Jesli pompy pobierajg wode ze wspdlnego zbiornika i zastosowano czujnik poziomu, system wytgczy
sie przy niskim poziomie wody. Zaleca sie podtaczenie czujnika poziomu do wszystkich jednostek, po-
niewaz nie mozna przewidzieé, ktére pompy bedg pracowa¢ w momencie niskiego poziomu.

Jezeli skonfigurowano i podtgczono zdalne sterowanie, moze ono sterowac kazdg pompa indywi-
dual-nie. Pozwala to uruchamiaé lub zatrzymywac poszczegdlne pompy bez wptywu na normalng prace
po-zostatych.
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12. KONFIGURACIA (nacisnij MENU przez 3 sekundy).

Za pomocg przyciskow P4, mozesz zmieniaé¢ wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzi¢. Jesli
chcesz sie cofnac, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakoriczy¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij MENU przez
3 sekundy. Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rézne ekrany sktadajgce sie na sekwencje
konfiguracji.

Pset XX,X A XX,X Aby rozpocza¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij przycisk MENU i
Pbar XX.X Hz XX.X przytrzymaj go przez 3 sekundy.

MENU Za pomoca przyciskow P mozesz wybraé menu sposrdd: INS-
INSTALLATION MY

TALLATION, EXPERT, REGISTERS.
Wybierz INSTALLATION.

JEZYK Za pomocg przyciskow T4, wybierz jezyk:
LANGUAGE ENGLISH, LANGUE FRANCAISE, LINGUA ITALIANA,
POLSKI IDIOMA ESPANOL, JEZYK POLSKI

PRAD ZNAMIONOWY Za pomocg przyciskéw P wprowadz znamionowy prad pom-
py (w amperach), aktywujac w ten sposdb ochrone termiczna.
XXX A Wartos$¢ ta znajduje sie na tabliczce znamionowej silnika. Na-
cisnij ENTER, aby zatwierdzic.

OSTRZEZENIE: Ta wartos¢ jest powigzana z systemem detekcji
przeptywu, dlatego bardzo wazne jest wprowadzenie doktad-
nego pradu znamionowego z tabliczki znamionowej

¢t ¢ ¢ @

KIERUNEK OBROTU Za pomocg przycisku START/STOP sprawdz kierunek obrotéw.
Za pomocg klawiszy ™ (0/1) mozna go zmienidé.

0/1 XX,XA XX Xbar Wyswietlane sg wartosci: biezacy prad oraz ciénienie.

Nacisnij ENTER, aby zatwierdzic.

¢

MIN. CZESTOTL. Za pomocg P mozna zwiekszy¢ warto$é minimalnej czestotli-
wosci w zakresie: 15-48 Hz dla pomp trojfazowych

15 Hz i 30—48 Hz dla pomp jednofazowych.

* Minimalna czestotliwos$¢ bedzie uzywana jako czestotliwosé

zatrzymania w instalacjach, w ktérych automatyczne wykrywa-

nie pracy urzadzenia nie dziata z powodu wyciekow

w systemie. (Patrz: INSTALACJA HYDRAULICZNA)

¢

ZADANE CISNIEN. Jest to ci$nienie robocze systemu. Uzyj przyciskow P, aby
XX X bar zmieni¢ wartos¢ poczatkowq (2 bary). e
4 OSTRZEZENIE: Cisnienie na wejsciu musi by¢ co najmniej o 1

bar nizsze od maksymalnego cisnienia pompy.

UWAGA: W instalacjach wielopompowych caty system pracu-

je wedtug cisnienia ustawionego w urzgdzeniu MASTER, wiec

ustawianie cisnienia w urzadzeniach SLAVE nie jest konieczne.

ROZNICA STARTU Domyslna wartos¢ to 0,5 bar. Ta warto$é cisnienia jest odej-
0.5 bar mowana od wartosci zadanej systemu, co daje ostateczne cis- e
4 nienie, przy ktérym system uruchomi pompe, gdy sie¢ hydrau-

liczna wymaga dostarczenia ptynu. Uzyj przyciskow P, aby
zmodyfikowaé poczatkowag wartos$é. Zaleca sie utrzymanie tej

wartosci w zakresie od 0,3 do 0,6 bar. Przyktad:

Podane cis$nienie: 2 bar.

Rdznicowe uruchomienie: 0,3 bar

Ostateczne ciSnienie uruchomienia: 2 - 0,6 = 1,4 bar.
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WEJSCIE AUX O Za pomocg klawiszy ™\, wybierz typ zewnetrznego wejscia:
0- NIE: wytaczone e
NIE 1- POZIOM (ALARM): aktywne jako zewnetrzna kontrola poziomu
2- WL/WYL (ZDALNE):
styk zamkniety -> system wtgczony
styk otwarty -> system wytaczony
3- SECOND SET POINT:
styk zamkniety -> ci$nienie gtdwne
styk otwarty -> aktywne drugie ci$nienie

ed WYBOR KANALU Jesli wybrano ,,2GIE CISN. ZADAN” (drugie ci$nienie), nalezy us-

0.0 bar tawic drugie cisnienie robocze, stosujgc te same kryteria, co dla
L ci$nienia gtownego.

Opcja ,,2GIE CISN. ZADAN” bedzie aktywne tylko wtedy, gdy

styk wejscia jest otwarty.

¢

TRYB WIELOPOMP. Urzadzenie jest domyslnie skonfigurowane jako POJEDYNCZE

- (NIE). <
W przypadku instalacji pojedynczej wybierz NIE i zatwierdz EN-
TER.

W przypadku instalacji grupowej wybierz TAK we wszystkich
jednostkach systemu.

=4l WYBOR KANALU Po wybraniu opcji TRYB WIELOPOMP., kazdej jednostce nalezy
przypisac¢ kanat komunikacji — od 1 do 4 — w sposdb sekwen- &
cyjny.
=2 CZAS PRZELACZ. Nalls.'cepnig moina ustawi¢ maksymalny ciggty czas pracy.
Jesli zdefiniowano CZAS PRZELACZ., system wymusi naprze-
Xh miennos¢ po uptywie tego czasu.

Wartos¢ 00 oznacza, ze parametr jest wytgczony — wtedy na-
przemienno$¢ bedzie wykonywana jedynie przy kazdym cyklu
pracy.

= TRYB WIELOPOMP. Mozna wybrac¢ jeden z dwéch trybow pracy systemu wielopom-

PRZETWORNIK Zakres odczytu zainstalowanego przetwornika cisnienia musi
) ) zostaé prawidtowo ustawiony.

0-10 bar / 0-145 PSl Jesli zakres miesci sie w przedziale 0-10 bardéw, potwierdz pr-

zyciskiem ENTER.

Jesli zakres miesci sie w przedziale 0-16 lub 0—-25 bardw, zmien

go za pomoca przyciskéw 14, a nastepnie zatwierdz ENTER.

¢

Pset XX,X A XX,X Po nacisnieciu przycisku ENTER system jest gotowy do pracy.

Nacisnij AUTO, aby wyjs¢ z trybu recznego. w
W instalacji wielopompowej nalezy nacisng¢ AUTO na wszyst-

kich urzadzeniach.

Pbar XX,X Hz XX,X

W instalacji grupowej, po nacisnieciu przycisku AUTO w urzadzeniu MASTER, dioda AUTO w urzadzeniu SLA-
VE zacznie miga¢, co oznacza prawidtowg komunikacje miedzy urzadzeniami. Jesli tak sie nie dzieje, nalezy
sprawdzi¢ potgczenia (rys. 5).

66



13. MENU EKSPERTA (nacisnij MENU przez 3 sekundy)

Nieprawidtowa zmiana parametréw w menu EKSPERT moze prowadzi¢ do niestabilnej pracy urza-
dzenia, powodowa¢ zaktdcenia w jego dziataniu, a nawet doprowadzi¢ do uszkodzenia inwertera
(sterowanego urzadzenia). Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieautoryzowanych zmian
ustawien w MENU EKSPERT — takie dziatania nie sg objete gwarancjg.
Specjalna konfiguracja, nie ma potrzeby dostosowywania tych wartosci, sg one ustawione fabrycznie.
Za pomocg przyciskow T, mozesz zmieniaé wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzic. Jesli
chcesz sie cofngé, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakonczyé sekwencje konfiguracji, naci$nij MENU
przez 3 sekundy. Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rozne ekrany sktadajgce sie na
sekwencje konfiguracji.

Pset XX,X A XX,X Aby rozpocza¢ sekwencje konfiguracji, nacisnij przycisk MENU i
Pbar XX.X Hz XX.X przytrzymaj go przez 3 sekundy.

MENU Za pomoca przyciskow P mozesz wybra¢ menu sposrdd: INS-
TALACIJA, EKSPERT, REJESTROW.

EKSPERT ™M Wybierz EKSPERT.

MAX CZESTOTLIW. Konfiguracja maksymalnej czestotliwosci obrotowe;j silnika

50 Hz — zakres [45-60] Hz.

JEDNOSTKI CISN. Za pomocg przyciskdw P mozna przetgczac sie miedzy jed-

bar nostkami cisnienia bary lub PSI.

CISN. POCZATKOWE Za pomocg PN mozina ustawi¢ niezalezne ciSnienie pocza-
0,0 bar tkowe (CISN NAPELN).

Parametr ten dziata przez pierwsze dwie minuty pracy po
kazdym ponownym podtgczeniu zasilania.

Ma on na celu unikniecie zbyt gwattownej rampy przyspiesze-
nia po zaniku napiecia.

¢t ¢ ¢ ¢ @

MIN. CISN. ALARM Konfiguracja minimalnego cisnienia w systemie.
0.0 bar Wartosc¢ 0,0 bar oznacza wytgczenie kontroli.

Z Jesli cisnienie spadnie ponizej ustawionego ,MIN. CISN.
ALARM” na czas dtuzszy niz ,,CZAS MIN. CISN.” = wygene-
rowany zostanie alarm A11.

¢

Edl CZAS MIN. CISN.

Konfiguracja czasu, przez jaki system moze pracowac ponizej
cisnienia minimalnego, zanim wystgpi alarm minimalnego cis-
nienia.

¢

MAX CISN. ALARM Konfiguracja maksymalnego dopuszczalnego cisnienia
0.0 bar w systemie. Wartos¢ 0,0 bar oznacza wytgczenie kontroli. e
4 Jesli cisnienie przekroczy ,MAX. CISN. ALARM” przez czas

dtuzszy niz ,,CZAS MAX. CISN.” - wygenerowany zostanie alarm

Al2.

Konfiguracja czasu, przez jaki system moze przekroczy¢ maksy-
malne cisnienie, zanim wystgpi alarm maksymalnego cisnienia.

£l CZAS MAX CISN.

¢

WZMOCNIENIE Ki Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
10 W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z producentem.

¢

WZMOCNIENIE Kp Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
10 W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z producentem. d’
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RAMPA PRZYSPIESZ
10 Hz/s

RAMPA ZWALNIANIA
10 Hz/s

CZESTOTL. PRZEL.
8kHz

ADRES MODBUS
CH: 1

PREDKOSC MODBUS

9600 Bps

WEJSCIE AUX 1
NIE

WEIJSCIE AUX 2
NIE

DEZAKTYWUJ  A1?
NIE

UST. FABRYCZNE
NIE

Pset XX,X A XXX

Pbar XX,X Hz XX,X

Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.
W razie w Parametr regulatora PID — ustawienie fabryczne.

Parametr PID, ustawiony fabrycznie. W razie watpliwosci na-
lezy skontaktowac sie z producentem.

Za pomocg ™ mozina ustawic czestotliwosé przetgczania na
8 kHz lub 4 kHz. ZatwierdZ ENTER.

Zalecenie:

W instalacjach z pompami gtebinowymi lub gdy przewdd mie-
dzy urzgdzeniem a pompa ma wiecej niz 20 metréw, zaleca sie
prace przy 4 kHz.

w tym miejscu mozna przypisa¢ adres modbus

w zakresie [1-250].

Mapa zmiennych MODBUS dostepna jest pod ponizszym lin-
kiem.

Predko$¢ transmisji danych w kanale szeregowym wyrazona w
bodach. Standarowo 9600 bps lub 19200 bps.

Za pomocg klawiszy P, wybierz typ zewnetrznego wejscia:
O-NIE: wejscie wytgczone
1-POZIOM (ALARM): aktywne jako zewnetrzna kontrola pozio-
mu;
otwarcie styku powoduje wyzwolenie alarmu Al14
2-WL/WYL (ZDALNE):

styk zamkniety - system wigczony

styk otwarty - system wytgczony

Za pomocg klawiszy P wybierz typ zewnetrznego wejscia:
O-NIE: wejscie wytgczone
1-POZIOM (ALARM): aktywne jako zewnetrzna kontrola pozio-
mu
2-WL/WYL (ZDALNE):

styk zamkniety - system wigczony

styk otwarty - system wytgczony

Za pomocg klawiszy P, mozna wytaczy¢ alarm pracy na su-
cho (A01) oparty na pomiarze poboru pradu.
Ta kontrola moze by¢ realizowana w inny sposdéb, np.:

* przez zewnetrzne wejscie z alarmem poziomu (A04),

e za pomocg alarmu minimalnego cisnienia (A11).

Za pomoca klawiszy P, wybierz TAK, aby skasowa¢ wszystkie
dane dotyczgce alarméw i parametréw pracy oraz przywrdcic¢
ustawienia fabryczne.

Po nacisnieciu przycisku ENTER system jest gotowy do pracy.
Nacisnij AUTO, aby wyjs¢ z trybu recznego.
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14. REJESTR DANYCH PRACY | ALARMOW (naciénij MENU przez 3 sekundy)

Za pomocg przyciskow P mozesz zmienia¢ wartosci, a nastepnie nacisnij ENTER, aby je zatwierdzic. Jesli chcesz sie
cofngé, uzyj przycisku MENU. Kiedy chcesz zakonczyé sekwencje konfiguracji, nacisnij MENU przez 3 sekundy.

Po kazdym nacisnieciu ENTER automatycznie pojawig sie rézne ekrany sktadajgce sie na sekwencje konfiguracji.

MENU Za pomoca przyciskow P, mozesz wybraé menu sposréd: INS- d
REJESTROW TALACIJA, EXPERT, REJESTROW.
Wybierz REJESTROW.

DZIENN. FUNKCIJI Wprowadzenie do sekwencji licznikdw standw i funkcji urzadze-

nia.
ILOSC WLACZEN Liczba cykli pracy pompy; jeden cykl to uruchomienie
i zatrzymanie.

T ¢

CZAS PRACY POMPY
0 godzin

Licznik catkowitego czasu, przez jaki pompa byta w pracy.

CALKOWITY CZAS Catkowity czas, przez jaki urzadzenie byto podtgczone

0 godzin do zasilania.

LICZ. ZASILANIA Wyswietla catkowite zuzycie energii.
XX,X kWh

ZUZYCIE ENERGII Liczba podtgczen urzadzenia do sieci zasilajace;j.

DZIENN. ALARMOW Wprowadzenie do sekwencji licznikdw alarmow.

Al SUCHOBIEG Liczba alarmow pracy na sucho.

¢t ¢t ¢ ¢ ¢ ¢

A2 PRZECIAZENIE Liczba alarmow przecigzenia pragdowego.

o o x
>

A5 CZUJN. CISN. Liczba alarméw przetwornika ci$nienia.

A6 TEMPERATURA

¢t ¢ d

Liczba alarméw spowodowanych nadmierng temperatura.

A7 ZWARCIE Liczba alarmoéw zwarcia.

A8 WYSOK. NAPIEC Liczba alarméw wzbyt wysokiego napiecia.

¢ ¢

A9 NISKIE NAPIEC Liczba alarmow zbyt niskiego napiecia.

A11 MIN. CISNIEN Liczba alarmdéw minimalnego cisnienia.

A12 MAX. CISNIEN Maksymalne cisnienie osiggniete w instalacji.

Umozliwia wykrycie uderzenia hydraulicznego.

@ ¢ ¢

A14 MIN. POZIOM Liczba alarmdéw zwigzanych z wejsciem poziomu.

¢

IIO

Wszystkie rekordy sg zapisywane, nawet jesli urzadzenie zostato odtgczone od zasilania elektrycznego.
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15. ALARMY — INSTALACJA POJEDYNCZA.

W przypadku wystgpienia kilku alarméw jednoczesnie, nalezy wyjsé z trybu automatycznego i przejsc

do trybu recznego, naciskajac przycisk AUTO (dioda POMPA zgasnie).

Za pomocg klawiszy T\ mozna wyswietla¢ kolejne alarmy. Po ich przejrzeniu, aby opusci¢ menu, nacisnij
ENTER — urzadzenie powrdci do trybu RECZNEGO (START/STOP).

Al SUCHOBIEG (%) Alarm czasowy (e) Alarm koncowy (blokada urzgdzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Jezeli system wykryje prace na sucho przez czas dtuzszy niz 20 sekund, zatrzyma pompe i uruchomi
funkcje ART (Automatic Reset Test).

REAKCJA SYSTEMU: Po 5 minutach system ART ponownie uruchomi pompe na 30 sekund, prébujgc przywré-
ci¢ normalng prace. W przypadku dalszego braku wody, proby bedg podejmowane co 30 minut przez 24
godziny. Jezeli po tym czasie system nadal wykrywa brak wody, pompa zostanie trwale wytgczona, az do
usuniecia przyczyny.

ROZWIAZANIE: Sprawdz zasilanie hydrauliczne instalacji. Pompe mozna odpowietrzy¢, uzywajac przycisku
START/STOP (dioda AUTO musi by¢ zgaszona — jesli nie, nalezy jg wytaczyd).

Przypadek szczegdlny 1:

Jesli pompa nie jest w stanie osiggnac¢ zaprogramowanego cisnienia (btgd konfiguracji), urzagdzenie zareaguje
tak, jak przy pracy na sucho.

Przypadek szczegdlny 2:

Urzadzenie kontroluje prace na sucho na podstawie znamionowego poboru pragdu pompy.

Nalezy sprawdzi¢, czy w menu konfiguracji wprowadzono prawidtowg wartos¢ pradu.

A2 PRZECIAZENIE 1 - (%) Alarm czasowy () Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Pompa jest chroniona przed nadmiernym poborem pradu na podstawie wartosci ustawionych w menu
instalacyjnym. Przecigzenia sg zwykle spowodowane usterkg pompy lub problemami z zasilaniem elektrycz-
nym.

REAKCIJA SYSTEMU: Po wykryciu przecigzenia pompa zostaje zatrzymana. System podejmie 4 préby ponow-
nego uruchomienia przy kolejnym zapotrzebowaniu. Jesli po czwartej probie problem nie ustgpi, pompa
zostanie trwale wytaczona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz stan pompy (np. czy wirnik nie jest zablokowany).Sprawdz wartosci pragdu wprowa-
dzone w menu konfiguracji. Po usunieciu problemu przywrdoc¢ prace, wchodzgc do menu ustawien

i ustawiajgc wtasciwe wartosci pradu.

A5 CZUJNIK CISNIENIA (e) Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)
OPIS: Uszkodzenie przetwornika cisnienia jest sygnalizowane na ekranie LCD.
REAKCJA SYSTEMU: Praca urzadzenia zostaje przerwana.

ROZWIAZANIE: Sprawdz zewnetrzny przetwornik cisnienia.

A6 TEMPERATURA (e) Alarm koncowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada system chtodzenia utrzymujgcy falownik w optymalnych warunkach pracy.
REAKCJA SYSTEMU: Po przekroczeniu dopuszczalnej temperatury uruchamiany jest system STC (Smart
Tem-perature Control), ktéry zmniejsza predkos¢ silnika w celu obnizenia temperatury.

Jezeli temperatura nadal pozostaje zbyt wysoka, falownik — a wraz z nim pompa — zostaje wytgczony.
ROZWIAZANIE: Sprawd?, czy temperatura otoczenia nie przekracza 50°C. W instalacjach zewnetrznych na-
lezy chroni¢ urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Unikaj montazu w ciasnych,
stabo wentylowanych przestrzeniach (patrz rozdziat 7). Postepuj zgodnie z wytycznymi montazowymi z rys. 2.

A7 ZWARCIE (e) Alarm konncowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada elektroniczny system ochrony przed zwarciami oraz skokami pradu.

REAKCIJA SYSTEMU: Pompa zostaje zatrzymana, po czym system podejmuje 4 préby ponownego uruchomie-
nia. Jesli problem nie zostanie usuniety, pompa zostaje trwale wytgczona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz potgczenia elektryczne pompy. Jezeli problem sie powtarza, skontaktuj sie

z serwisem technicznym.

A8 WYSOKIE NAPIECIE - A9 NISKIE NAPIECIE (%) Alarm czasowy

OPIS: Urzadzenie posiada zabezpieczenie przed zbyt wysokim i zbyt niskim napieciem zasilania.

REAKCJA SYSTEMU: System pozostaje zatrzymany do momentu powrotu napiecia do prawidtowego zakresu.
Po jego ustabilizowaniu praca zostaje automatycznie wznowiona.

ROZWIAZANIE: Sprawdz instalacje elektryczna.
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A11 MINIMALNE CISNIENIE (e) Alarm koricowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: System posiada zabezpieczenie przed zbyt niskim ci$nieniem.

REAKCIJA SYSTEMU: Jezeli ciSnienie spadnie ponizej wartosci MIN.PRESS na czas dtuzszy niz T.P.MIN, system
zostanie trwale zatrzymany.

ROZWIAZANIE: Sprawd? instalacje pod katem nieszczelnosci oraz ustawiong warto$s¢ minimalnego cisnienia.

A12 MAKSYMALNE CISNIENIE (e) Alarm korcowy (blokada urzadzenia do usuniecia usterki)

OPIS: Urzadzenie posiada zabezpieczenie przed nadmiernym cisnieniem.

REAKCJA SYSTEMU: Jezeli cisnienie przekroczy warto$é ustawiong jako MAX.PRES przez czas dtuzszy niz T.P.
MAX, nastgpi trwate wytaczenie systemu.

ROZWIAZANIE: Sprawdz ciSnienie zadane oraz maksymalne ustawienia ci$nienia.

A14 NISKI POZIOM (%) Alarm czasowy

OPIS: Alarm jest aktywowany, gdy zewnetrzne wejscie skonfigurowane jako LEVEL zmieni swdj stan.
REAKCJA SYSTEMU: Praca systemu zostaje przerwana do czasu przywrdcenia prawidtowego poziomu.
ROZWIAZANIE: Sprawdz potaczenia oraz konfiguracje zewnetrznego wejscia w trybie LEVEL.

ALARMY INSTALACJA MASTER-SLAVE
16. ALARMY INSTALACJA GRUPOWA:

Alarmy w instalacjach wielopompowych sg podobne do alarmoéw w instalacji pojedynczej, z uwzglednieniem
specyfiki pracy urzadzen komunikujgcych sie ze soba.
W zaleznos$ci od reakcji systemu wyrdznia sie trzy typy sytuacji alarmowych:

1. BRAK KOMUNIKACII
Zaden alarm nie jest aktywowany. Oba urzgdzenia pracujg niezaleznie. Dioda komunikacji nie miga na zadn-
ym urzadzeniu.

2. PRACA NA SUCHO

Jezeli alarm braku wody wystgpi tylko w jednej pompie, druga przejmuje role urzgdzenia gtéwnego. Przy
zwiekszonym zapotrzebowaniu system podejmie proby przywrdcenia pompy wytgczonej. Jezeli pompa zos-
tanie przywrdcona, wznowiony zostanie rowniez tryb pracy naprzemiennej. Jezeli brak wody wystgpi w obu
pompach, system ART zostanie uruchomiony w urzadzeniu MASTER.

3. POZOSTALE ALARMY

Jezeli alarm wystgpi w jednej jednostce, druga przejmuje role urzgdzenia gtéwnego. System podejmie prdby
przywrocenia wytgczonego urzadzenia tylko w przypadku zwiekszonego zapotrzebowania.

Po 4 nieudanych prébach urzgdzenie pozostaje wytaczone i musi zosta¢ uruchomione recznie. Jezeli alarm
wystgpi w obu urzadzeniach, system podejmie 4 préby przywrdcenia, a w przypadku niepowodzenia zostanie
wytgczony.

Reczne przywracanie urzadzenia:
Nacisnij AUTO na urzgdzeniu MASTER, a nastepnie ENTER na urzgdzeniu, w ktérym wystgpit alarm.

Zeskanuj kod QR, aby
przejs¢ do filmu
na YouTube
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BbJ/ITAPCKH

MPEON OA MOHTUPATE W M3MON3BATE, MPOYETETE BHUMATE/IHO CNEAHUTE MHCTPYKUWW. NMPOU3BOAUTENAT
OTXBbP/1A1 BCAKAKBA OTTOBOPHOCT B C/1YHAWU HA 3/IONOJTYKA UKW TMOBPEOA NMOPAAN HEBPEXHOCT WU
HECIMA3BAHE HA UHCTPYKUUWTE, ONMMCAHW B TOBA PbKOBOACTBO, NI MPU YCTOBUA, KOUTO CE PAS/TMHABAT
OT NMOCOYEHUTE BbPXY YCTPOUCTBOTO.

0. TAPAHUMA U NPEMOPBKU

[MPOAYKTHT € C rapaHumMa npes nbpsuTe 2 [0AUHKM Cej AaTtaTa Ha MPOU3BOACTBO.

Tasun rapaHumMA He BKAIOYBA LWLETHN B Cy4al Ha HeageKBaTeH MOHTa) AN MaHUNynaumsa.

MpouyeTeTe BHUMaTENHO TOBA PbKOBOACTBO MNPeAn MOHTaXa.

He n3xBbpnanTe ToBa pbKOBOACTBO CNej MOHTAXa, TO MOXKe A3 6bae nonesHo 3a nocneaBalim

Moan UKaLMKM UK 33 pellaBaHe Ha Pas3/IniyHM BUAOBE aNapMu.

XvApaBANYHUTE N eNeKTPUYeCcKMTe MHCTanauum Tpabea ga 6b4aT Cb3gaaeHn OT KBaanduumpaH nepcoHan
B CbOTBETCTBME C NpeanucaHmATa 3a 6€30NacHOCT, KaKTO M CTaHAAPTUTE U 3aKOHOAATEICTBOTO HA BCAKA
CTpaHa. MNpn n3BbpLUBAHE HA efleKTpMYECcKaTa Bpb3Ka ce Npenopbysa M3MN0A3BaHETO Ha LI,Md)epE‘HbIMBHEH
npeBK/oYBaTeN C BUCOKA YyBCTBMTENHOCT: IAn = 30 mA (knac A uamn AC). Tpabsa aa ce nsnonssa MICB

c Kpuea C ot 16A (1314TT), 6A (1305TT), 10A (1309TT), 20A (1316TT), 32A (1325TT) 1 40A (1332TT).
MpenopbyBa ce Aa ce N3N0A3Ba HE3aBUCMMA e1eKTpUYECKa IMHUA C Len n3barsaHe Ha enekTPoOMarHuTHu
CMYLLEHWA, KOUTO BMXa MOTIM A NPeAN3BUKAT HEXENAHU NPOMEHW B LOMALLHNTE €IEKTPOHHM

CTpoiicTBa.
FIPI?,D,XI‘IPE)KLI,EHME, npegm %a M3BbPLUBATE KAaKBATO M Aa e NOA4PbKKA BbB BbTPELIHOCTTA Ha
YCTPOMCTBOTO, TO TPAOBa Aa ObAe U3KIOYEHO OT E/IEKTPUYECKOTO 3aXPaHBaHE U Aa U34aKkaTe MUHUMYM 2
MUHYTW CNef U3KNOYBAHETO, 33 Aa M3DberHeTe enekTpuyeckn paspaau.

1. PABOTA

ToBa e CTEHHO YCTPOMCTBO 32 aBTOMATUYHO yNpaB/ieHne, NpeaHa3Ha4YeHOo 32 aBTOMaTU3aLmA Ha TpUdasHn
nomnu. To pasnosara c eNeKTPOHHA CUCTEMA, YPaBAsABaHA OT codpTyep, KOATO OTFOBapPsA Ha CTpornTe
CTaHAAPTH 33 ePEeKTUBHOCT M 6€30MacCHOCT, U3NCKBAHW OT BOAELLUTE NPOU3BOAUTENN HA MOMNNMU.
YCTPOMCTBOTO BK/IIOYBA YECTOTEH MHBEPTOP, KOMTO perysnpa CKOPoOCTTa Ha NOMMaTa 3a NoaAbprKaHe

Ha NOCTOAHHO HaNAraHe, He3aBMUCUMO OT Aebuta. MHTYUTUBHMAT LCD ekpaH npasu KOHUryprpaHeTo

Ha NnapameTpuTe NecHo un yaobHo 3a notpebutens. Cheq kato 6bae KOHPUTYPUPaAHO, YCTPONCTBOTO
aBTOMATMYHO YyNpaBasABa KaKToO NOMMaTa, Taka U YeCTOTHUA MHBEPTOP, KAaTO OCUTypsABa CTabWUAHO HanAraHe
¥ 3HAYMTENHO HaMaNABa eKCNAoaTaUMoHHMTe pasxoamn. Cuctemarta BUHarKM ocurypsasa camo Heobxogmmarta
MOLLHOCT, KaTo YBE/IMYaBa MAKCUMA/IHO eHepruiiHaTa epeKkTMBHOCT. 3a Aa ce onpeaeny onTMManHOTO
HanAraHe 3a MHCTaNauuaTa, TpAGBa Aa ce B3emaT NpeaBug cnegHUTe Kputepuu:

Hm: MakcumanHa Buco4nHa Ha BoaHMA CTbab B meTpu. Tosa 3aBUCK OT B6pOA Ha eTakmTe U CbOTBETCTBA
Ha BEPTUKA/ZIHOTO Pa3CTOsIHME OT NoMMNaTa A0 Hal-BUCOKMA M3BoA. Bcekn 10 meTpa ca npubamsntenHo
paBHKU Ha 1 6ap (0,98 6apa).

Pw: MUHUMaNHO HeobXxoAMMO HanAraHe Ha nocneaHuA eTax (obukHoseHo 1,5 6apa).

Pc: 3ary6a Ha HanAraHe Nnopaay TpMeHe, KOATO MOXKe Aa Ce U3YUCAN, KaTo ce U3M0A3Ba ONPOCTEH
KoedpuumeHT ot 0,033 6apa Ha MeTbp.

Prmin: MuHumanHo Heobxoanmo paboTHo HanaraHe. Toa e cymaTta oT Hm, Pw n Pc 1 npeactasnnBga
paboTHOTO HanAraHe Ha nomnaTa.

Mpumep 3a 5-eTaxkHa crpaga (c BMcoymHa 15 meTpa) c nomna, MOHTMpPaHa Ha HUBOTO Ha 3emsTa:

Hm =15 m = 1,5 bar
Pw =15 bar
Pc =15 x 0,033 bar ~ 0,5 bar - Prmin=15+15+0,5=3,5Dbar

MHOTOMOMMHA PABOTA - KackapHo pasnpegeneHue Ha 6anaHcmpaHoTo HaToBapBaHe (A0 4
ycTpoiictBa upe3 CAN KomyHUKauusa)

Cuctemarta 3a MHoronomneHa pabota No3BoaABa HA A0 YETUPU NOMMNK A3 PaboTAT B KOOPANHUPAH
KacKkafeH pexum c banaHcupaHo pasnpejeneHne Ha HaToBapBaHETO, KOETO OCUryPABa MaKCMMaHa
ePEeKTUBHOCT U YAB/IKEH KUBOT Ha 060pyaABaHeTo. KOMYHUKAUMATA MeXKAY YCTPOMCTBATa Ce OCbLLEeCTBABA
ypes CA6N LUMHA, KOeTO N03B0/1ABA CMHXPOHM3ALMA B peasHO Bpeme 3a TOYHO peryinpaHe Ha HaaaraHeTo
unn pebuTa.
Mpu yBenMyaBaHe Ha TbPCEHETO Ce BK/OYBAT AOMb/IHMUTE/IHM MOMMN U BCUYKM aKTUBHK arperatu
MOAY/IMPAT CKOPOCTUTE CM NapanenHo, pasnpenenaikm paBHOMePHO HaTOBapPBaHETO, 3a Aa ce nsberHe
npeToBapBaHEeTO Ha BCAKA eAgHa nomna.
CuctemaTa nogabpiKa: .

e Bb3MOXHOCT 33 ANCTAHLMOHHO YNpaB/ieHMe Ha BCAKO OTAENHO YCTPOMCTBO.

e [10 YeTUpU U3NLLIHKN NpeobpasyBaTess Ha Ha/iAraHe, KOETO NOBMLIABA HAAEKAHOCTTA.

e HeszaBUCMMM CMyKaATeNM 33 BCAKA MOMMA, NPU YCA0BMKE Ye He Ce M3MNO0/3Ba BbHLEH KOHTPOA Ha

HMBOTO.

AKO ce M3Mnon3Ba BbHLEH KOHTPON Ha HMBOTO, TOM TpAbBa Aa 6bae obL, M yHUKaANEH 3a LAfaTa cUcTema,

3a Aa ce rapaHTMpa NPaBUIHOTO GYHKLUMOHMPaHe. ANTepHATUBHO MOraT Aa Ce U3M0/13BaT YeTUPU OTAENHU

perynatopa Ha HMBOTO, 3a Ja Ce rapaHTUpa pe3epsupaHa paboTa B C/ly4ait Ha NoBpesa Ha HAKOe OT
cTpoWicTBaTa.

%MCTemaTa MOXe A3 ce KOHOUIypMpa 1 B peXKMM Ha roTOBHOCT 3a paboTa 33 NPUIOXKEHUSA C 2 NOMMNK.
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2. TPAHCINMOPTUPAHE U CbXPAHEHUE

2.1 MpoBepKa Ha gocTaBKaTa

MpoBepeTe BbHLWHATa CTpPaHa Ha ONAaKoBKaTa. YBeAOMeTe Halwma ANCTpmbyTop B paMKMTE Ha OCEM AHU OT
[aTaTa Ha A40CTaBKa, ako NPOAYKTLT MMa BUAMMM NpU3HaLM Ha noBpeaa. OTBopeTe KAPTOHEHATa ONaKoBKa.
OTcTpaHeTe OMaKOBBbYHMUTE MaTepuann OT MNPOAyKTa. M3xBbp/ieTe BCMYKM OMAKOBBbYHM MaTepuanm B
CbOTBETCTBME C MEeCTHUTe pasnopenbu. MNperneganTte NpoayKTa, 3a Aa YCTAaHOBUTE Aa/M MMA NOBPEeAEeHM
WM AMNCBALLLM YacTh. CBBbPrKETe Ce C MpogaBaYa, ako Hello He e Hapegs,

2.2 YKasaHu1A 3a TpaHCcnopTupaHe

CnasBante pgenctsawmTe pasnopenbu 3a npenoTBpatABaHe Ha 310M0ayKW. OMacHOCT OT CMayKBaHe.
YCTPOMCTBOTO M KOMMOHEHTUTE MOraT Aa 6baaT TeXKu. M3nonseaiite noaxoaswmM MetToau 3a noBauraHe
M BMHArn HoceTe 0OYBKM CbC CTOMAHEHW NpbcTU. MpoBepeTe BPYTHOTO TErN0, KOETO € NOCOYEHO BbPXY
onakoBKaTa,3aaaun3bepete nogxoanAuLo obopyasaHe 3anosguraHe. YCTpoMcTBoTo TpA6Ba A4a ce TpaHCNOpPTMpPa
CaMO B XOPM3OHTAJIHO NOMIOXKEHME, KAKTO € NOCOYEHO Ha OMaKOBKaTa. YBepeTe ce, Ye YyCTPOMCTBOTO € 340aB0
3aKpeneHOo No BpemMe Ha TPAHCMOoPTUPaHE N He MOXKe Aa ce NpeobbpHe nnaun nagHe. MNpoayKTuT TpAbBa Aa ce
TpaHCNopTMpa Npu TemnepaTypa Ha oKosiHaTa cpeaa ot -10°C go 70°C (14°F pao 158°F) ¢ HeKoHAeH3Mpalla
B/TAXKHOCT <95% 1 Aa ce npegnassa OT 3aMbpCsABaHE, U3TOYHULM HA TOMJIMHA U MEXaHUYHM NOBpPeaM.

2.3 YKa3zaHuA 3a CbXpaHeHue

Mpeana3sanTe NPOAYKTA OT BNAXKHOCT, 3aMbPCABAHE, M3TOYHMLM HA TONIMHA U MEXAHWUYHM NOBPeaM.
MpoayKTbT TPsAOBa Aa ce cbxpaHsaBa NpU TeEMNepaTypa Ha OKoHaTa cpeaa ot -10°C ao 70°C (14°F ao 158°F)
N HEeKOHAEeH3MpaLLa BAaXKHOCT nog 95%. B npeobpasysaTens ce M3NoN3BaAT €NEeKTPONNTHU KOHAEH3aTOPW,
KOMUTO moOraT Aa Ce B/OoLaT, Korato He ce W3Mo/s3BaT 3a AbJbl Nepuos ot Bpeme. AKO M CbxpaHABaTe B
NPOABb/MKEHNE HA FTOAMHA NN NOBEYE, He 3abpaBaliTe Aa MM NycKaTe OT BpeMe Ha BPeME, 3a Aa NpeaoTBpaTUTe
B/IOLLABAHETO UM.

3. OCHOBHU XAPAKTEPUCTUKH

CTeHeH yecToTeH npeobpasyBaTen 3a ynpaB/ieHMe Ha Nnomnara.

Cuctema 3a KOHTPOA 1 6e30MacHOCT cpeLLy CBPBXTOK.

Cuctema 3a KOHTpOA U 6e3onacHoOCT cpelly paboTa Ha cyxo.

CucTtema 3a KOHTPOA M 6e30MacHOCT CpeLLy BUCOKO M HUCKO HamnpexXeHue.

CucTtema 3a KOHTPOA 1 6e30MacHOCT CpeLLy BUCOKO M HUCKO HanAaraHe.

®dyHKuma ART (ABTomaTuyeH TecT 3a HynunpaHe): Cnen anapma 3a pabota Ha cyxo ART ce onuTBa Aa

pecTtapTupa nomnaTta Ha NporpammpaHn UHTePBaK.

e Cucrtema 32 aBTOMATUYHO Bb3CTaHOBABaHe cnej NpeKbCBaHe Ha eneKTpo3axpaHBaHeTo. Cuctemara ce
aktnsmMpa B8 ABTOMATUYEH pexum, KaTo ce 3ana3BaT napameTpuTe Ha KoHUrypaumaTa (BK. rnasa
"KOH®UTYPALMA" ).

e ®yHKUMA STC (MHTENUTreHTEH KOHTPOAN Ha TemnepaTypaTta). KoraTo TemnepaTtypaTta Ha 3axpaHBalLmA
MOZY/T UAM TemnepaTypaTa Ha OKOJIHATa cpefa B nomelleHmeTo Hagsuwm 100°C, aBTOMATUYHO ce
HamansABa YyectoTaTa Ha BbpTeHe Ha MOMMaTa, KaTo ce HamanABa reHepuMpaHeTo Ha TOMJIMHA, HO ce
nogabprka NogaBaHeTo Ha BoAa.

e ABTOMAaTM4YHO OTKPMBAHE Ha HanpeXeHWeTo Ha 3axpaHBaHeTo: 230V, 400 V 1 440 V (camo 1316, 1325
n1332).

e RS486 nopt 3a MODBUS KomyHMKaums.

e CAN-BUS nopT 3a paboTa c MHOXKecTBO nomnu - KackagHo banaHcMpaHo HaToBapBaHe (4o 4 arperata)
N OeXypPeH peXMm Ha roOTOBHOCT.

* BbHWeEH AaTyMK 3a HansraHe (4-20 mA) npu nouckeaHe. [lJo 4 pesepBupaHM 610Ka npu paboTa ¢
HAKOIKO NOMMMN.

e Uudposu Bxogose (3). Te morat ga 6bAaT HACTPOEHM KaTo:

e Bpb3KM 3a OTKpPMBAHE Ha MUHUMAJIHOTO HMBO Ha BOAATa B acnUpaLMOHHWA pe3epBoap. Tasu
cMcTema e HesaBMcMMa oT 6e30nacHOCTTa cpelly paboTa Ha cyxo.

e (CBbp3BaHe 3a AUCTAHLMOHHO ynpas/aeHue.

e Bxog 3a akTMBMpPaAHEe Ha BTOPUYHOTO HanAraHe.

e Be3BonTtoBu U3xoam (2): anapmu 1 paboTta Ha nomnara.

MeH10 3a pasWMnpPEHN HACTPOMKM C MHOMECTBO NapaMeTpu 3a KOHOUrypupaHe (Bx. rnasa 13).
Pernctbp Ha onepaTMBHUTE KOHTPOAN: MHGOMALMA 3a paboTHUTE YacoBe, 6POAY HA CTapPTUPAHMUATA,
6poAY Ha BPb3KUTE KbM 3aXpPaHBAHETO.

e Pernctop Ha anapmute: HGopmauma 3a Buga u 6pos Ha anapmuTe OT NYCKAHETO Ha YCTPOMCTBOTO B

eKcnioaTtaums.

4. KNACUOUKALMA N TUN

CbrnacHo EN: 60730-1 n EN: 60730-2-6 TOBa yCTPOMCTBO € e/1eKTPOHHO YCTPOMCTBO 3a YNpPaB/ieHME Ha rpynu
nofA HanaraHe, c rbBKaB Kaben 3a NOCTosHEH MOHTaX TUn Y, aenctane Tun 1Y (TpaH3ucTopeH nsxoa). PaboTtHa
CToMHOCT: Aebut 2,5 |/min. CteneH Ha 3ambpcaBaHe 2 (4ncta cpeaa). Coptyep knac A.

MMnyncHO HOMWHaNHO HanpexeHue: KaT. 1l /2500 V. MpuaoxeHa TemnepaTtypa 3a U3NMTBAHETO Ha HaNATAHETO
Ha TonkaTa: Kopnyc (752C) n neyaTHa naatka (1252C). Cxema 3a ynpaBaeHue Ha NPOMEH/IMBOTOKOB ABUraTen
ccos fi 20,75 (3-dpaseH).

CwrnacHo EN 61800-3 ToBa ycTpoiicteo e Knac C2 - knac C1 npu nomckBaHe.
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5. TEXHWYECKN XAPAKTEPUCTUKU

T™IN 1305TT 1309TT 1314TT 1316TT 1325TT | 1332TT

S ~ 3x400 Vca / ~ 3x230 Vca (+10% | ~3 x 400-440 Vac / ~ 3x230 Vca
-20%) (+10% -20%)

YecToTa 50/60 Hz

MN3xop, ~3x400V /~3x230V ~3 x400-440 V

HomunHaneH ToK 5A 9A 14A 16A 25A 32A

MaKcumaneH NMKoB TOK

20% 10 cek.

O6xBaT Ha 3a43AEHOTO HanAraHe

0,5 - 16 bar nan 0.5 - 10 bar nan 0 - 25 bar (KoHbUryprpyema)

CreneH Ha 3aWwuTa

IP 65

MaKcumanHa Temnepartypa Ha
OKO/IHaTa cpea

5-40°C

OTHOCUTENHA BNAXKHOCT

MakcumanHa oTHocuTenHa BnaxKHOCT 80% 3a Temnepatypu o 31
°C, HamanAga IMHeNHOo A0 50% OTHOCUTENHA BAAXHOCT npu 40 °C

MeTopg, Ha oxnaxkaaHe

an HyOUTENHA KOHBEKLUMA

HeTtHO Terno

4,5 kg 4,5 kg 4,5 kg 6,5 kg 10kg 10kg

6. UHTEP®ENC HA NOTPEBUTENA

LCD ekpaH

16x2 undpwm (BX. rnasa 10)

&

MANUAL START-STOP 6yToH.

>
(=
3
(®)

obpartHo.

AUTO. MNossonasa ga ce npemuHe ot ABTOMATUYEH kbm PBYHOBUAEH pexxkum unnm

@ G

MENU. byToHbT 33 BXO/, (3 cekyHam), U3XO/, (1 cekyHaa) nnm BPbLLAHE HA3A/ B meHtoTO.

Z
<

CTPE/IKU HATOPE U HALJONY. Tean 6yToHM ce M3MON3BAT 3a NPOMAHA Ha NOKa3aHUTe Ha
eKpaHa NporpamHu CTOMHOCTW.

¢

ENTER 3a 3anameTaBaHe Ha NporpammpaHuTe CTOMHOCTM. BcAKa nyncauma ce cMeHs c
HoBO nose ot MEHKOTO 3A KOHO®UTYPUPAHE. BuHarm, Korato McKame ga npekpatnm
nocnefoBaTeNIHOCTTa Ha KoHdUrypupaHe, HatucHete MENU (3), npuemainkm npomeHuTe.

R

LED LIGHTS ®

FAILURE (4epBeH0). CBETOAMOABLT € BK/IOYEH WKW MU B 3aBUCMMOCT OT BUAA
Ha nospepaara.

LINE (3eneH). Enektpuyecko 3axpaHBaHe. CBeTBa, KOrato e CBbp3aHa.

PUMP (»bnT0). Korato e BKAtoYeHa, 03Ha4vaBa, 4Ye nomnarta paboTtu. M3knousa
ce npu cnpsiHa NoOMMa UaK Korato yCTPOMCTBOTO HE e CBbP3aHO.

>
c
—
(®)

AUTOMATIC (3eneH). cetn B pexxkum AUTOMATIC. B pexxkum MULTI-PUMP
rNaBHUTE YCTPOWMCTBA OCTaBaT 3anajeHn, a OCTaHaIMTe MUrar.
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7. MEXAHUYEH MOHTAX (ur. 1 n 2)

e CbxpaHABaMTe B YNCTA M Cyxa Cpeaa, He M3BaKAalTe YCTPOMCTBOTO OT OMAaKOBKaTa My, AOKAaTO He ce
HaNoXu Aa 6bae N3nNon3BaHo.
* YcTpoicTBOTO TPAGBa Aa ce MOHTMPA B CpeAa CbC CTeMEH Ha 3ambpcaABaHe 2 cbracHo EN-60730-1.
e KopnycbT Mma cTeneH Ha 3awmTa IP65. Tolh TpabBa Aa ce MOHTMpPa B cpena, 3aluMTeHa OT NpAKo
n3naraHe Ha BaseXM U CAbHYEBA pagmaLms.
e MOHTMpaNTe YCTPONCTBOTO B M3NpPaBeHa CTeHA, KaTo ocTasute noHe 200 mm msacTo otrope 1 500 mm
0TA0/Y, 32 Aa YIeCHUTE pa3CcemBaHETO Ha TOMNIMHATA.
* YCTpOMCTBOTO e 6bae 3aKpeneHo B CTeHATa C NOMOLLTA Ha 4 0TBOPA C ANAMETBbP 7 MM, Pa3nNoI0XKeEHN
B braute my. Moagenute 1325TT n 1332TT ce 3aBUMHTBAT KbM METasiHa ONopa C NMOMOLLTA Ha YeTupu
& BMHTA M6. Ta3n meTanHa onopa TpabBa ga O6bae 3aKpeneHa B CTeHaTa C NMOMOLLTA Ha 4 oTBOpa C
anametbp 7 mm.
3agHaTta CTpaHa Ha YCTPOMCTBOTO TPA6BA Aa 6bAe NOKPUTA, aKO TO HE € MOHTUPAHO Ha CTeHaTa, 3a
& AA ce rapaHTMpa Bb34YLWHUAT NOTOK Ha BeHTunartopa! (Bx. dwur. 2)

" B cnyyail Ha MOHTa)K B OrpaHMYEHO MPOCTPAHCTBO (KAaTO eNeKkTpuyecku wwKadoBe UAM MaANKM
nomeLyeHus) e Heob6xoaAMMO Aa ce OCUrypu OTBeXKAaHe Ha TON/IMHATA, KOeTo NpU HeobxoAMMOCT Aa
€ He3aBMCMMO OT TOBA Ha CaMOTO YCTPOIMCTBO U Aa € AOCTaTbyHO, 33 Aa He Hagsuwasa 50 2C.

8. XWAPAB/IMYEH MOHTAX (dwur. 3)

Mpeau Aa ce NPUCTBNN KbM XMAPaABANYHO CBbP3BaHE, € He0BXOAMMO Aa Ce MOHTMPA Bb3BPATEH KNanaH Ha
BXOZa WM M3X0Aa Ha Nomnara.
TpabBa Aa ce MOHTMPA KONEKTOP 3@ KOMYHMKaUMA Ha BOAHUTE U3XOAM Ha YCTPOKCTBaTa.
MpW cMCTEMM C HAKONKO MOMMM BCAKA MOMMNA MOXKe Aa MMa CBOM He3aBMCMM BXOA. Bbnpeku ToBa, aKo e
MHCTa/IMpaHa CUCTEMA 33 KOHTPO Ha HMBOTO, BXOALT 3a NoAaBaHe Ha Boda TpAbBa Aa 6bae 061, 33 BCUYKM
nomnu.
* 33 MOHTMpaAHE Ha CeH30pa 3a HanAraHe m oa ce 1M3non3Ba Bcekn m3sog G1/4" Ha Tpbbata cnep,
n3xoga Ha nomnara.
e TpaAbBa ga ce MOHTMpA XMAPOMNHEBMATMYEH pe3epBoap ¢ obem Hal-manko 5 n, 3a ga ce usberHar
npobnemu, NPUYMHEHUN OT TEYOBE B XMAPABANYHATA MPEXKA.

9. ENNIEKTPUYECKO Bb3CTAHOBABAHE (¢wr. 3,4,5,6 1 7)

ENeKTpUYecKMAT MOHTaX TpAa6Ba Aa ce U3BbpLUM OT KBaaMdULUpPaHO AnLe B CbOTBETCTBUE C NpaBuaTa 3a
6e30nacHOCT 1 C NpaBUNaTa Ha BCAKa CTPaHa.

Mpepy aa ce 3BbLPLUBAT MaHUNY/IALUU BbTPE B YCTPOMUCTBOTO, TO TPA6BA A,a Ce U3K/HOUM OT e/IEKTPUUYECKOTO
3axpaHBaHe U cnepd U3K/IUBAHETO Aa Ce M34aKa 2 MUHYTH, 3a Aa ce u3berHart eNeKTpUYECKU paspagu.

BHUMAHMUE! HenpasuaHuTe Bpb3KU MOraT ga pa3BanaT elIeKTpoHHaTa Bepura. [IponsBoaUTenaT oTxBbpas
BCAKaKBa OTFOBOPHOCT NMpu Nospeau, NpUYMHEHU OT HENPABU/IHO CBbpP3BaHe.

9.1. CBbp3BaHe Ha 3aXpaHBaHeTo u gsuratens (pwr. 3 u 4).
OcHOBHMAT 610K ce 0bcnyKBa ¢ Kabenwn 3a 3axpaHBaHe, Kabenu 3a asuratena v Kabenu 3a TpaHcMUTEp
33 HanAraHe. 3axpaHBaWMAT Kaben moxe aa 6bae NoAMEHAH CaMoO OT MPOU3BOAUTENA UAW OT HEros
akpeguTtupaH npeactasuten (Y). Chen toBa okabenaBaHeTo ce M3nara, KakTo 61 ce HanNpaBWAO 3a cnpaBsHe
C BCAAKA €BEHTYa/IHOCT:

* 3nonssalite kabenn Tun HO7RN-F cbec ceveHme, AOCTaTbYHO 338 MHCTAIMPAHOTO 3aXpaHBaHe:

Mogaen 3axpaHBaHe [mm?] 2axpaHBaHe Ha asuratena [mm?]
1305TT & 1309TT 1 mm? 1 mm?

1314TT 1,5 mm? 1.5 mm?

1316TT 2,5 mm? 2,5 mm?

1325TT 4 mm? 4 mm?

1332TT 6 mm? 6 mm?

* B 3aBMCMMOCT OT AbJ/I)KMHATA HA Kabena (BXK. ¢ur. 4).
AKo e HeobxoaMMO Aa ce yBeAnUYM Ab/XKMHATA Ha Kabena, BbHWHOTO CbeAMHEHME Ce U3BBbPLUIBA CbINACHO
YKa3aHMATa Ha HOPMATUBHUTE OKYMEHTU, MPUIOXKMMM 33 CTPaHaTa Ha MHCTANaLMATa 32 HUCKO HaMpeXKeHue,
N CeYEeHMNETO Ha Kabena e 6bae opasmMepeHo CbINacHO CbLUUTE KPUTEPUN
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e [lpoBepeTe Aann 3aXpPaHBAHETO €:
e ~3x400V mnm ~3x230V (1305TT-1309TT- 1314TT).
e ~3x400-440V (1316TT-1325TT-1332TT).

e [leMOHTUpPaANTE Kanaka Ha eNIeKTPOHHAaTa CXema W M3BbPLIETE BPbH3KUTE CbINACHO YKa3aHMUATA,
Pa3no0/I0}KEeHM BbPXYy OCHOBATA Ha CBbP3BallaTa JIEHTa.

® 333eMUTENHMAT NPOBOAHUK TpAGBa Aa e No-Ab/Abr OT ocTaHanuTe. Ton Llie 6bae NMbPBUAT, KOUTO
e 6bAe MOHTUPAH MO BPEME Ha MOHTaXKa, U NOC/AeAHUAT, KOMTO e 6bAe U3K/IYEH No Bpeme Ha
AeMOoHTaxa.
M3KNtoUeTE MAarHUTOTEPMMUYHUA KO,
M3BbpLieTe CBbP3BAHETO Ha 3axpaHBaHeTOo (KaTo ce yBepuTe, Ye MMa A0bpa 3a3emuTenHa Bpb3ka): L1
L2 L3 n 3emsA.

* |I3BbplUETe cBbp3BaHETO Ha nomnaTa (¢ur. 6, 7 n 8).

9.2. CBbp3BaHe Ha HAKOJKO nomnu (¢wr. 5).
3a KOMYHMKaLMA Ha HAKO/IKO nomnu Ype3 CAN-BUS, BkatouBalla oT 2 Ao 4 yCTPOMCTBA, Le ce M3Mno/s3Ba
Kaben 3x0,25 mm?. Bpb3KaTa Mmoe Aa 6bae ycTaHoBEHa Mo ABa HauMHa:

e BbHWHa 06wWa Bpb3Ka.

e BbTpelwHa Bpb3Ka.
Hes3aBMCMMO OT HauMHa Ha ¢M3MYECKo CBbpP3BaHe, paboTaTa Ha MHOro Nnomnu TpsbBa Aa ce KoHdUrypupa
B MEHIOTO 32 MHCTaZIMpPaHe, KaTo ce NPUCBOM KaHan Ha BCAKO YCTPOWCTBO M, ako e Heobxoanmo, ce 3agaae
Bpeme 3a peayBaHe.

9.3. Mpepgasaren Ha HanAarawHe (¢wr. 3 u dur. 6):

YcTponcTBOTO 0OMKHOBEHO Ce A0CTaBA C NpegasaTen Ha HanaraHe (4-20 mA, 0-10 bar), npu nonckBaHe ce
npeanarat U Apyrn AmManasoHn Ha HanaraHe. ToM ce CBbP3Ba KbM KOHTPOJ/IHOTO Tabs10 ¢ nomoLyTa Ha Kaben
C Ab/KMHA 1,5 m. B npoTuBEH cNyyYyan TpaHCMUTEPBT 3@ HanAraHe TpAbBa Aa Ce CBbpXKe C NMOMOLLTA Ha
eKkpaHupaH Kaben HO3VV 2x0,5 mm? ¢ makcumanHa AbakuHa 15 m.

Mpn cuctemm ¢ MHOTO MOMMKU € AOCTAaTbYeH eAnH TPAHCMUTEP 3a HafAraHe; BbMPEKW TOBAa MOraT ga ce
WMHCTANIMPaT 40 YEeTUPW YCTPOICTBA 33 OCUTypsABaHE Ha U3AULWIHA Ge3onacHOoCT.

9.4 Apyru sxogose (¢wur. 6).
Mma 3 ponbaHuTenHu Bxoaa: AUX 0 e pa3no/sioXKeH Ha 3axpaHBallaTta naaTtka, a AUX 1/ AUX 2 - Ha KOHTpo/iHaTa
nnaTka. Te moraTt ga paboTaT KaTo:

e BbHLUIEH KOHTPOA Ha HMBOTO. B meHtoTo ce Hapuya LEVEL (ALARM) (Huso (anapma)). Mpu cucremu c
HSAIKOJIKO NOMNU, JOPU MHCTANIMPaHU B eauH BNOK, ynpaBaeHMeTo ce OTHAcA 3a uanata rpyna.

e [nctaHumoHHo ynpasneHne (ON/OFF). B meHioTo ce Hapuda ON/OFF (REMOTE) (BkniousaHe/
M3KNOUYBaHe (AUCTAaHUMOHHO)). To ocurypaBa MHAMBWAYANHO yNpaB/ieHME Ha BcAKa nomna. Tosa
no3BoNsBa eHa Nomna Aa 6bae nycHaTa UAM cnpsHa AUCTAHLUMOHHO, 6e3 Aa ce 3acAra HopmMaHaTa
paboTa Ha ocTaHanaTa cuctema. PyHKUMATA MOXKEe Aa Ce M3M0/3Ba U 33 AeaKTUBMPAHE Ha KOHKPETHU
NOMMM, PA3MNO/IOXKEHM B OTAE/HM BOAHWN pe3epBOapu, KOUTO He Ca CBbP3aHM NOMEXKAY CU.

e BTOpO HansraHe (gocTbnHo camo B AUXO0). Mpun cuctemm ¢ HAKOIKO NOMMNK, A0PU UHCTAZIMPAHU B €AWNH
610K, ynpaBaeHNEeTo ce Npunara 3a yanarta rpyna.

9.5. U3xoam (wur. 5).
HanuuHu ca gBa 6e3B0NTOBM M3X0Aa, KOMTO MOraT Aa Ce U3M0A3BaT 3a CBbP3BaHe Ha OMuUMOHaIHA CXeMa 3a
HAKOSA OT C/legHUTE Lenu:

e BbHWHO HabaogeHWe Ha anapmara.

¢ BbHWHO HabaoAeHWE HA CbCTOSAHMETO Ha NMOMMaTa NP BKAOYBaHe/U3K/OUYBaHE.

XapaKTepVICTMKMTe Ha Ta3n €NIEKTPOHHA CXeMa Ca:

N3xoaHOo HanpexXeHune: be3BOATOB KOHTAKT

MakcmumaneH paboTeH TOK: 2A

MaKcrMMaiHO KOMYTaLUMOHHO HanpexeHnue: | 440V (AC)

MN3xopeH curHan: KoraTo ce noABu KakBaTo 1 Aa e anapma Ha Speedbox
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10. NOKA3BAHE HA EkpaHa

M3nonssaHe Ha P morat Aa ce noKaxKaT HAKOJ/IKO PaboTHM NapameTpu Ha 2 ekpaHa. Kbaeto:

Pset XX, X A XX,X ™ Hz XX, X KW XX,X

Pbar XX,X Hz XX, X A XX, X 2C XX, X M(A)

Pset e 3a43a1€HOTO HaNAraHe MU LENEBOTO HansAraHe B bapose.

Pbar e MomeHTHATa nekLmA Ha HanaraHeTo B Hapos.e.

A e MOMEeHTHaTa KOHCYMaumA Ha TOK B A.

Hz e yecToTaTa Ha BbpTeHe Ha ABuraTensa B Hz.

kW is mowHOCTTa, KOHCyMMpaHa oT cuctemata B kW.

oC 1A peyBa TemnepaTypaTta Ha moayna 1 ctasTa B 2C (M: 3axpaHBal, moayn / A: cTaiiHa Temnepatypa)

11. CTAPTUPAHE

EaMHMUYHO ycTpoiicTBO.

YBepeTe ce, 4e NnOMNaTa e NPaBMIHO 3axpaHeHa

CBbprKeTe YCTPOMCTBOTO KbM E1EKTPMUYECKOTO 3aXpaHBaHe Cc MarHuTotepmmyHma kntod, FAILURE led ceeTnHa
we 6bae ON. U3uakarite 10 ceKyHAN, AOKATO YCTPOMCTBOTO M3BBbPLUBA aBTOTECT. Cies, KaTo TON NPUKAIOYM,
ceetoanoabt FAILURE e nskntouen, a ceetoanoabt LINE e ON. Ha LCD ekpaHa Ha LWe ce NoABAT MOAENbT U
BepcuATa Ha codTyepa. YCTPOMCTBOTO € roTOBO 3a KOHGUTypUpaHe.

Cucrtema ¢ HAKONIKO NOMMM.

3a Oa CBbprKeTe 40 YETUMPU YCTPOICTBA, YKAa3aHUATA, ONUCaHM B NpeaAnLIHMA pasaen, Tpabsa ga ce cnasgar

TOYHO - BCe MakK. Mo Bpeme Ha npoueca Ha KoOHPUrypupaHe Ha BCAKO YCTPOMCTBO TpsbBa Aa ce NpucBou

pa3InyeH KOMYHUKALMOHEH KaHan.

Hsakou cbobparkeHusa:

e Kbm cuctemata TpAOBa Aa Ce CBbPKE TPaHCMUTEP 3a HanAaraHe. Mo »enaHue moraT i@ ce MHCTaaupar Ao
4yeTUpU TPAHCMUTEPU - MO eAMNH Ha eANHMLA - 32 OCUTYPABAHE Ha Pe3epPBMPAHOCT.

e BoaocHabaaBaHETO MOXe Aa UABA OT e4MH U3TOYHUK UAKN OT HAKOJIKO M3TOYHMKA. AKO NoMnuTe YyepnaTt
BO/a OT 06l pe3epBoap M ce U3Noa3Ba CEH30P 3a HMBO, CMCTEMATA LLE Ce M3K/KYUM B Cy4al Ha HUCKO
HMBO Ha BOAaTa. Bbnpekn ToBa e NPenopbYMTENHO CEH30PBLT 3@ HMBO [a Ce CBbPXKE KbM BCUYKMK
YCTPOWCTBA, Tbi KAaTO He € CUTYPHO KoM OT TAX We paboTAT NpM HUCKO HWMBO Ha BoAaTa.

e AKO e KOHPUIYypMpPaHO M CBbP3aHO AWUCTAHUMOHHO YyNpaB/eHWEe, TO WEe ynpaBaABa BCsSKa nomna
nootaenHo. ToBa NO3BO/SIBA AMCTAHLMOHHO MyCKaHe WM cnupaHe Ha eaHa nomna, b6e3 Aa ce 3acara
HopMmanHaTta paboTa Ha ocTaHanaTa YacT OT cucTemaTa
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12. MEHIO HA MHCTANNAUMUATA (HaTtucHete MENU 3a 3 ceKyHAaum).
C nomouta Ha P moxem aa npomeHsme cTtoliHocTUTe, ¢ nomouTa Ha ENTER 3a noTebprkaaBaHe, C
nomowita Ha MENU 3a BpblaHe Hasad. BuHarm, Korato nckame ga npekpatvMm nocaefoBaTesIHOCTTA Ha

KoHpuUrypupaHe, HatucHete MENU 3a 3 cekyHau.

Pset XX, X A XX,X
Pbar XX,X Hz XX,X

MENU
INSTALLATION M

LANGUAGE

ENGLISH (aHrnnincku
€3UK)

NOMINAL CURRENT
(HoMMHaneH Tok)

XX, X A

YCEWWAHE HA
BbPTEHE

0/1 XX, XA XX,Xbar

MIN. FREQUENCY
(YecToTa)

15 Hz

SET POINT
XX, X bar

3a ga crtapTMpaTe Noc/eoBaTe/NIHOCTTa Ha KOHUrypupaHe,
HaTucHete MENU 33 3"

C nomouura Ha kKnasmwute P, moxem ga nsbepem MENU
beetween: UHCTATAUMA, EKCNEPT, PETUCTPU.
N3bepeTe MHCTanaums.

Ypes knasuwute P4 moxkem ga nsbepem esmuyute: "LAN-
GUAGE ENGLISH" (aHrnuiickn esmk), "LANGUE FRANCAISE"
(dpeHckn e3uk), "LINGUA ITALIANA" (MTanuMaHCKM e3uK) U
"IDIOMA ESPANOL" (McnaHCKu e3uk).

By mean of keys P (upes knasuwute P ) BbBegame
HOMWHA/IHaTa CTOMHOCT HA TOKA B amnepu Ha nNomnaTa, KaTto
aKTMBMpPamMe TepMMYHaTa 3almTa. Ta3m CTOMHOCT ce HaMupa
Haf TabenkaTta c XxapaKTepuCcTMKUTe Ha asuratens. HatucHere
ENTER 3a notsbpKgaBaHe.

APEAYNPEXAEHWUE: Ta3n CTOMHOCT e CBbp3aHa CbC cucTeMaTa
32 OTKpMBaHe Ha NOTOKa, MHOTO e Ba*KHO A3 BbBeAeTe TOYHaTa
KOHCYyMaLMA Ha TOK, NocoYeHa Ha TabenkaTta ¢ umeHaTa.

C nomowrta Ha 6ytoHa START/STOP npoBsepeTte ycellaHETo
3a BbpTeHe. C nomouwta Ha Knasuwute P4, (0/1) moxkem aa
ro npomeHum. ToM MOKa3Ba MOMEHTHMA TOK W HaNATraHeTo.
HaTtucHeTe ENTER 3a noTsbpKaaBaHe.

C nomouita Ha P MoXKeMm Za yBe/MYMM L0NHATa CTOMHOCT Ha
yecToTaTa, B pamKute Ha 15-48 Hz 3a 3-¢asHu nomnum n 30-48
Hz 3a egHOdasHK nomnu.

*MWHMMaNHaTa CTOMHOCT HA YeCcToTaTa Le Ce M3MOA3BA KaTo
yecToTa Ha CMUpaHe B MHCTanauuu, KbAeTo aBTOMATUYHOTO
OTKpMBaHeE Ha YCTPOMCTBOTO He AelcTBa NMopaau TevyoBe B
cucTemarta. Bukte xmgpasamyHaTa MHCTanaums.

ToBa we 6bae paboTHOTO HanAraHe B cuctemaTa. M3nonssanTe
KnasuwuTe T 3a NnpoMaHa Ha NbpBOHAYaNHaTa CTOMHOCT (2
6apa). NPEAYNPEXAEHUE ! BxogHOoTO HanAraHe Tpsabea aa
6bae noHe ¢ 1 6ap NO-HUCKO OT MAaKCMMAZIHOTO HanAraHe Ha
nomnure.

3ABEJIEXXKA: B cnyy4al Ha rpynoB MOHTaX UAnaTa cucTema
paboTn nNpu HanAaraHeTo, 3agafeHo B ycTponcTBoTo MAS-
TER, Taka Ye KOHPUrypupaHeTO Ha 33[3AeHOTO HanAaraHe B
YCTPOMCTBOTO slave e nsaunwHo.
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DIG. INPUT AUX O M3nonssante knasuwmnte P4, 3a ga msbepere TMnNa Ha
NO BbHLUHWUA BXOA,: e
0-NO: Disabled

1-LEVEL (ALARM): Pa3pelleH KaTo BbHLIEH KOHTPO/1 Ha HUBOTO.
2-ON/OFF (REMOTE):
3aTBOpPEH KOHTAKT -> CUCTeMaTa € aKTMBMPaHa.
OTBOpEeH KOHTaKT -> CucTemaTa e U3K/o4veHa.
3- SECOND SET POINT:
3aTBOPEH KOHTAKT -> [/1aBHO HansraHe
OTBOpEH KOHTAKT -> PaspelleHO BTOPO HafAraHe.

AKo e nsbpaHa "SECOND SET POINT" (BTopo HansraHe). TpAbsa
[la KOHPUrypupaTte BTOPOTO PabOTHO HanAraHe CbC CbluUTe e
KpUTEPUN KaTo rnaBHOTO HanaraHe. "SECOND SET POINT"

(Btopa 3apapeHa TouKa) e 6bae akTMBMpPAHa CaMoO KOraTto

BbHLUHMAT KOHTAKT € OTBOPEH.

edl SECOND SET POINT
0,0 bar (0,0 6apa)

MULTI PUMP YcTpoiicTBOTO € KoHduUrypmpaHo no noapasbupaHe kato SIN-
(MHOTOTOY H A G <

B cnyyait Ha HAMBMAYaNneH MOHTaxK npocto notebpaete NO,
KaTo HaTucHeTe ENTER.

YES B cnyyait Ha rpynoB MoOHTaxK wie usbepem YES BbB BCUYKM
YCTPOICTBA Ha cucTemarTa.

el CHANNEL SEL. Cnep, kato cme nsbpanm MULTIPUMP, 3a BCAKO YCTPOMCTBO Lue
1 6bae Ha3zHauyeH nocnegoBaTeniHO KaHan, oT 1 go 4. &

Cnepn ToBa MOXe Aa ce 3af3de MaKCUMA/IHO NMPOABL/IKUTENHO

=2 ALTERNATION TIME BRELEUCEE pabota. AKo e 3apageHo "BPEME 3A MPOMEHAHE",
cMcTemMaTa We HanoXuM npomAHa cnej TO3M nepuos, Ha
Xh HenpekbCcHaTa paboTta. CToMHocTt 00 o03Ha4yaBa, 4Ye TO3M

napameTbp e AeaKTUBMpPaH, peayBaHeTo Le Ce U3BbpLUBA CaMO
Nnpu BCEKU LMKDBA Ha paborTa.

=4 MULTI PUMP MODE Moe ga ce n3bepe pexnum Ha pabota DUTY ASSIST n DUTY
DUTY ASSIST STAND-BY.

TRANSDUCER [1anasoHbT Ha NeKUuMA Ha WHCTa/ZMpaHWA TpaHCcMWTEp 3a P
0-10 bar / 0-145 PSI HanaraHe Tpabsa Aa ce peryaunpa. )
AKko amanasoHbT e B pamkuTe Ha 0-10 bar, notBbpaete c

nomouwta Ha ENTER.
AKo 06xBaTbT e B pamKkuTte Ha 0-16 nam 0-25 bar, npomeHeTe ro
c nomouyta Ha M v chen Tosa notebpaete ¢ ENTER.

MOMIMA)

Pset XX, X A XX, X Cnep, HaTUCKaHe Ha 6HyToHa ENTER cuctemata e roTtoBa 3a
pabota. HatucHete AUTOMATIC , 3a A3 U3neseTe OT pbyHMA &l
Pbar XX,X Hz XX,X - <

B cnyya Ha rpynoB MoOHTaxk HaTucHete AUTOMATIC B
yCTpOMcTBaTa.

B cnyyai Ha rpynoB moHTaX, cnes HaTuckaHe Ha AUTOMATIC B yctpoicteoto MASTER, cBeTtogmoabt AU-
TOMATIC Ha ycTpoincTBoTo SLAVE Lie 3ano4yHe ga mura nepmoamn4yHo, KOeTo NoKa3Ba, Ye KOMYHMKauuMaTa
MeXay ABeTe yCTPOMCTBA e roToBa. AKO TOBa He ce CNyun, NposepeTe Bpb3KaTa (dur. 5).
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13. EKCMEPTHO MEHIO (HatucHete MENU 3a 3 ceKyHAaum).

C nomouita Ha P moxkem Aa npomeHsme cTorMHOCTUTE, ¢ nomoluta Ha ENTER 3a notebprKaaBaHe, C
nomowta Ha MENU 3a BpbliaHe Ha3ag. BuHarm, Korato nckame ga nNpekpaTtMm NocnefoBaTenHOCTTa Ha
KoHpUrypupaHe, HatucHete MENU 3a 3 cekyHau.

“»

Pset XX, X A XX, X 3a pa craptupate nocnenoBaTeNHOCTTA Ha KOHUrypupate,
Pbar XX.X Hz XX.X HaTucHeTe MENU 3a 3"

EXPERT C nomouwTa Ha Knasuwute Pd, moxem aa nsbepem MENU
beetween: UHCTANTALUWNA, EKCNEPT, PETUCTPWU.
MENU ™M N3bepeTe EXPERT.

MAX. FREQUENCY KoHdurypmpaHe Ha MaKCMManHaTa 4ecToTa Ha BbpTeHe Ha
50 Hz ABUraTens B paMKuTe Ha gmanasoHa [45;60] Hz.

¢ttt ¢t ¢t@

PRESSURE UNITS C nomowta Ha ™ Moxkem fa npeskatouBame mexay bar u
bar PSI.

FILL PRESSURE C nomowTta Ha P MoxKe aa ce KOHoUrypupa HesaBuCMMA
0.0 bar 3afjafeHa cTonMHocT. Ta3un 3agaaeHa CTOMHOCT LWe ce npunara

npes nbpsBuTe ABE MWHYTM Ha paboTa cnes BCAKO HOBO
CBbp3BaHe KbM 3axpaHBaHeTo. Llenta Ha Tasm ¢yHKUMA e aa
ce NpeaoTBpPaTV NPeKaneHo CTPbMHaTa pamna Ha YCKopeHue

MIN. PRESS ALARM KoHdurypmpaHe Ha MMHMMANHOTO HafAraHe B cUcCTemaTa.
0.0 bar Mpu ctoriHoct 0,0 bar ynpaBneHueTo e aAeakTuBMpaHo. AKO

cuctemaTa OTKpue HansraHe nog ctoiiHoctta "MIN. PRESS
ALARM" B npoabikeHne Ha Bpeme, no-gbaro ot "TIME MIN.
PRESS" uie ce 3aaeiicTBa anapmarta All.

¢

Ed TIME MIN. PRESS.

KoHdurypmpaHe Ha BpemeTo, Npe3 KOeTo cucTemaTta MoXe Aa
paboTn noa MMHUMANHOTO HafAraHe, npean Aa ce 3aencTea
anapmaTta 3a MMHUMA/IHO HansraHe.

¢

MAX. PRESS ALARM KoHdurypmpaHe Ha MaKCMMANHOTO HanAraHe B cUcCTemaTa.
Mpu ctoiHocT 0,0 bar ynpasneHnetTo e AeakTMBMpaHo. AKO
0,0 bar v "
cucTtemata OTKpue HanAaraHe Hag ctonHoctta "MAX. PRES
ALARM" B npogbnkeHue Ha Bpeme, no-gbaro ot "TIME MAX.
PRESS" wie ce 3ageiicTBa anapmarta Al2.

¢

edl TIME MAX. PRESS.

KoHdurypupaHe Ha BpeMeTo, Npe3 KoeTo cucTemaTta MoXe A3
PaboTn HaJ MaKCMMANIHOTO HanAraHe.

PID napameTtbp, pabpuyHo 3agaaeH. MNpu BCIKaKBU CbMHEHUA
ce 06bpHETE KbM NPOU3BOAUTENA.

PID napameTbp, dabpuuHo 3aaaaeH. MNpn BCAKO CbMHEHME ce
CBbpPIKeTe C NponsBoguTens.

ACCELERAT. RAMP PID napameTbp, 3agaaeH GabpnuHo. 3a BCAKAKBM CbMHEHUSA
10 HZ/S Ce CBbpXKEeTe C nponssoaunTenA.

¢t e ¢¢
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DECELERAT. RAMP

10 Hz/s

MODBUS ADRESS

SWITCHING FREQ.
8kHz

CH: 1

BAUDRATE MODBUS

9600 Bps

DIG. INPUT AUX 1
NO

DIG. INPUT AUX 2

NO

DISABLE A1?
NO

RESET PARAMETERS
NO

Pset XX,X A XX,X
Pbar XX,X Hz XX, X

PID napameTtbp, pabpuyHo 3agaaeH. Mpn BCAKaKBU CbMHEHUS
ce CBbPrKeTe C NPOU3BOAUTENA.

C nomouwTa Ha PJ Moxe ga ce perynvpa 4yectotata Ha
komyTauma 8KHz o 4KHz. HatucHete ENTER, 3a ga notebpauTe.
3@ WHCTanauum c noTonsiemMu MNOMMNU WAN KOraTto Kabenwot
Ha YCTPOMCTBOTO KbM nomnaTa Hagsuwasa 20 m, e
npenopbyYMTeENHO Aa ce paboTu ¢ YecToTa Ha KomyTauma 4KHz.

Tyk moxe pga ce 3agage MODBUS ADRESS B pamkute Ha
AnanasoHa [1;250].

KAPTATA HA MPOMEH/TMBUTE MOXE OA CE HAMEPU HA
CNEAHWA NUHK.

CKOpOCT Ha NpefaBaHe Ha AaHHM B CEPUIMHMA KaHan, M3pa3eHa
B8 6ogose. O6ukHoBeHO 9600 bps namn 19200 bps.

M3nonssante Knasuwute P4, 3a aa msbepetre TMna Ha
BbHLUHMA BXOA,:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM): AKTMBMpPAH KaTO BbHLUEH KOHTPO/1 Ha HUBOTO.
Ton we 3aaencTBa anapmaTa Al4, KOraTo KOHTAKTBLT € OTBOPEH.
2-ON/OFF (REMOTE):

3aTBOPEH KOHTAKT -> CUCTEMATA € aKTUBMUpPaHa.

OTBOpPEH KOHTAKT -> CMCTEMATA € AeaKTUBMpPaHa.

N3nonssante Knasuwute P4, 3a aa msbepete TMna Ha
BbHLUHMA BXOA,:
0-NO: Disabled
1-LEVEL (ALARM) (HuBo Ha anapmara): PaspeweH KaTo
BbHLUEH KOHTPO/ Ha HMBOTO.
2-ON/OFF (REMOTE):

3aTBOpPEH KOHTAKT -> CUCTEMATA € aKTUBMpPaHa.

OTBOpPEH KOHTAKT -> CucTemaTa € U3K/1toUeHa.

M3nonssaiTte knasuwmute P, 3a ga AeaktmuBMpaTe anapmarta
3a cyx xof (AO1) no KoHcymauuma Ha TOK. TO3U KOHTPOJT MOXKe
Ja ce ynpaBnABa Mo APYrM HAYMHKU, KAaTO Hanpumep 4pes
BbHLUEH BX0OZ, C aflapMaTa 3a HuBo (A04) nnm ypes anapmarta 3a
MMWHUMANHO HansaraHe (A11)

M3nonssanTte knasuwmnte P, 3a aa nsbepete YES (OA), 3a aa
N3TpMeTe BCUYKM AAaHHW 33 anapMmuTe U paboTHUTE NapameTpy,
Bb3CTaHOBABAMKM GabpPUYHNTE HACTPOMNKW.

Cnepn HatuckaHe Ha 6ytoHa ENTER cuctemata e rotosa 3a
paboTa. HatucHeTte AUTO, 3a Aa M3ne3eTe OT PbYHUA PEKUM.
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14. PETUCTBbP HA OAHHUTE 3A PABOTA U AIAPMWUTE (HatucHete MENU 3a 3 cekyHau).

C nomowyta Ha P Mmoxkem fa npomeHsAme CToiHOCTUTe, ¢ nomowTa Ha ENTER 3a notebpikaaBaHe, C NOMOLLTA Ha
MENU 3a BpbliiaHe Ha3ag. BuHary, KoraTo MCKame ga NpekpaTum nociea0BaTeIHOCTTa Ha KOHPUrypmpaHe, HaTUCHeTe
MENU 3a 3 cekyHAaM.

REGISTERS C nomowTa Ha Knasuwute P moxem aa nsbepem MENU
MENU ™M beetween: UHCTANTALWMA, EKCMEPT, PETUCTPU. WN3bepeTe
PETUCTPW.

¢

FUNCTION LOG ToBa e BbBeAeHMe B noc/negoBaTe/NHOCTTa Ha bposya Ha «l
CbCTOAHUATA/DYHKUMHUTE. <

PUMP STARTS Bpoit umknn Ha paboTa, eauH LMKbA € CTapT U cTon. e

0

PUMP ON TIME Bposy Ha 06LWOTO Bpeme, Npe3 KoeTo nomnaTa e paboTuna. ‘\_|/

0 hours

TOTAL TIME MNMoKa3Ba obuaTa NPOABLAKUTENIHOCT, MPE3 KOSATO NoMnaTa e

0 hours OCTaHa/1a CBbpP3aHa KbM €/1IeEKTPNYECKOTO 3aXpaHBaHe

POWER CONSUMED MNMoKka3Ba obulaTa KOHCyMaLuus .
XX, X kWh

MAINS COUNTER Bpoit Ha Bpb3KMTE KbM €1eKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.

ALARM LOG ToBa e BbBeAeHME KbM MOC/eA0BaTe/NIHOCTTA Ha H6poAdYa Ha

AJTAPMUTE.

Al DRY RUN Bpoi Ha anapmuTe 3a Cyx Xoa.

A2 OVERCURRENT bpoit anapmu 3a npeToBapBaHe.

A5 PRESSURE SENSOR Bpo# anapmu 3a ceH30p 3a HanAraHe.

t¢e e ¢ ¢

A6 TEMPERATURE Bpoit anapmu 3a npekomepHa TemnepaTypa.

A7 SHORT CIRCUIT Bpoi anapmu 3a KbCco CbeANHEHME.

A8 HIGH VOLTAGE Bpoit anapmu 3a BUCOKO HamnpexeHue.

A9 LOW VOLTAGE Bpoi anapmu 3a HUCKO HanpeXKeHume.

¢@¢ ¢ ¢ ¢

A11 MIN. PRESSURE Bpoi anapmu 3a MMHMMANHO HanAraHe.

A12 MAX. PRESSURE MaKcmMmanHo HanAaraHe, 4OCTUIHATO OT MHCTaNaumATa.

Mo3B0NABA OTKPMBAHETO Ha BOAEH yAap.

A14 MIN. LEVEL (HnBO) Bpoit anapmu nNo BXOAHM HMBA.

@ ¢ ¢

0
BcuuKkK 3anmncm ce 3anassar, Aopu ako yCTpOf/‘lCTBOTO e 61N0 U3KAOYEHO OT €/IEKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.
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15. AIAPMU 3A EAUHCTBEHA ACMEKLUA.

B cnyyait Ha eAHOBPEMEHHM anapmu, NpeKpaTeTe aBTOMATUYHUA PEXUM N NPEMUHETE KbM PbYEH PEXUM,
KaTo HaTucHeTe 6ytoHa ABTOMATUYHO BK/TKOYBAHE/U3K/TKOUYBAHE (cBeTogmoaHata namna PUMP we ce
nskntoum). C nomowTa Ha Knasmw P we 6baaT nokasaHM nocsiegoBaTenHuTe anapmu. Cneg Kato 6bvaat
BU3YyanM3npPaHK, 3a n3nms3aHe ot meHtoTo HaTucHeTe ENTER, kaTo ce BbpHeTe B pexxum MANUAL.

Al APDXKKA HA CYXA MbTHA MPEXA (%) NMposepka Ha noBpeaara (®) OkoHuaTeNnHa noBpeaa
OMUCAHMUE: AKko cucTemaTa OTKpUe paboTa Ha cyxa MbTHA MPerKa B NPOAb/KeHUe Ha noseye oT 20 cekyHau,
TA LWe cnpe nomnata 1 we ce aktmempa ART (Automatic ResetTest).

PEAKUUA HA CUCTEMATA: Cneg 5 mmnHyTn ART cuctemaTta Wwe ctTaptTmpa OTHOBO NOMMaTa B NPOAbAXKeHue
Ha 30 ceKyHAM, ONUTBAMKM Ce ga Bb3CTAHOBM cucTeMaTa. B cayya Ha mocToAaHHa Mnca Ha BoAa, TA Lie
ONUTBa OTHOBO Ha BCeKM 30 MMUHYTM B NPOABAXKEHUE Ha 24 Yaca. AKO c/ieq, BCUYKN Te3n LLMKAKU , cMctemaTa
BCE OLLEe OTKPWBA /IMNCA Ha BoAa, NOMMNATA e OCTaHe TPalHO M3BBbH CTPOSA, AOKATO noBpesaTa He 6bae
OTCTpaHeHa.

PELUEHMUE: Tpabea ga nposepuTe 3axpaHBAHETO HA XMAPABAMYHATA mMpexa. Momnute morat aa 6baar
3apexaaHu c nomouta Ha 6ytoHa START/STOP ( ceeTogmogHaTa namna AUTOMATIC TpsabBa Aa e U3K/toYeHa,
aKo He e, HaTUCHeTe ByTOHa, 3a Aa A AeaKTMBuparTe).

CneuuaneH cny4yair 1: AKO nomnata He MOXKe f[a OCUTYpU NPOrpamMmMpaHOTO HansraHe (rpewka B
KOHUrypaumaTa), yCTPOMCTBOTO pearmpa Kato npm paboTa Ha cyxo.

CneumaneH cnyyan 2: ToBa YCTPOWMCTBO YyMnpaB/ABa KOHTPO/Aa Ha paboTaTta Ha Cyxo 4pe3 HOMMHaHaTa
KOHCYMauMA Ha TOK Ha nomnata. Tpabsa ga ce npoBepu BbBeAeHATa KOHCYMaLMA Ha TOK B MEHIOTO 3a
HACTPOMKa.

A2 MOMINA 3A MPErPBbLUAHE 1 - (%) NpoBepKa Ha noBpepaTta (®) OKoHuaTeNHa noBpega

OMUCAHMUE: NomnaTa e 3alMTeHa CpeLly NPeToBapBaHe C TOK NOCPEACTBOM CTOMHOCTUTE Ha UHTEH3UTETA,
YCTaHOBEHM B MEHIOTO 33 HACTPOMKa. Te3n CBPHbXTOKOBE Ce Mo/sy4aBaT OOMKHOBEHO OT HEM3MPABHOCTU B
nomnarta Ui B e/1eKTPUYECKOTO 3aXpaHBaHe.

PEAKLUMA HA CUCTEMATA: NMpu oTKpUBaAHE Ha TEPMUYHA NOBpeaa NoMnaTa e 6bae cnpsaHa aBTOMaTUYHO.
Cuctemarta LWe ce onuTa OTHOBO Aa pecTtapTMpa MomnaTta, Korato notpebseHneTo ro usmckea. Mpu Tesu
obcToATeNcTBa CMCTEeMaTa 3a ynpaB/ieHue We M3Bbplwn 4 onuTta. AKO cucTemaTa ocTaHe 6/10KMpaHa cnep,
4-TA ONUT, NOMNAaTa LWe OCTaHe OKOHYaTe/IHO U3BBH CTPOA.

PELLEHME: MNpoBepeTe CbCTOAHMETO Ha MOMMNATa, Hanpumep pPaboTHOTO KoJieno MoXKe Aa e 6/10KMpaHo.
MpoBepeTe CTOMHOCTUTE HA WMHTEH3MBHOCTTA, BbBEAEHW B MEHIOTO 33 KOoHdurypupaHe. Cnesn Kato
npobnembT 6bAe pelweH, paboTaTa We 6bae Bb3CTaHOBEHA, KaTo ce oTuae B meHtoTo "SET UP" ( BX. rnasa
"KoHourypmpaHe") n ce KoHPUrypmpaTt ageKkBaTHUTE CTOMHOCTU HAa MHTEH3UBHOCTTA.

A5 TRANSDUCER (®) OKoHuaTenHa nospega

ONMUCAHMIE: MNMospeamnTe Ha TpaHcArocepa ce noKaseaT Ha LCD eKkpaHa.
PEAKLMA HA CUCTEMATA: PaboTaTa Ha YCTPOMCTBOTO € NpeKbCHaTa.
PELLUEHWUE: MpoBepeTe BbHLWHMA TPAHCMUTEP 3@ HanAraHe.

A6 EXCESSIVE TEMP. (®) OKoHuaTenHa nosBpega

OMUCAHMUE: ToBa YCTPOMCTBO UHTErPUpPa OXNaauTesIHa CUCTeMA, 3a Aa noaabprka UHBEPTOPA B onTumasiHK
yCNnoBusA Ha paborTa.

PEAKLUNA HA CUCTEMATA: aKko ce AOCTUTHe NpeKkomMepHa TemnepaTtypa, NbpBo ce akTusupa STC system
(Smart temperature Control), thespeed of the motor is reduced in order to reduce the temperature. Ako
TemnepaTtypaTta ocTaHe TBbpAe BUCOKA, CUCTEMATA U3BEXK A MHBEPTOPA OT CTPOA, @ B NOC/NeACTBME M MOMMaTA.
PELLEHMUE:

MpoBsepeTe ganu BbHWHATA Temnepatypa e nog 50 °C. MNpu BbHLWHM MHCTaNaLUKM e HeobXoANMMO Aa 3aLnTUTe
YCTPOMCTBOTO OT NpsAKa CAbHYEBA CBET/IMHA C MOMOLLTA HA NOAXOAALL Kanak. M3barealite ga nocrassaTe
YCTPOMCTBOTO B 3aTBOPEHMN NPOCTPAHCTBA C /I0LA BEHTUNALMA, KaKTo e 0bAacHeHo B [naBa 7. He 3abpasaiite
[a cna3BaTe yKa3aHMATa 3a UHCTaAupaHe, gageHu B Anarpama 2.

A7 KPATKOBDB3JIME (®) OkoHuaTenHa nospega

OMUCAHMUE: ycTPOINCTBOTO MMa €N1EeKTPOHHA CUCTeMa 3a 3aLMTa OT KbCU CbeAUHEHUSA, KaKTO 1 OT MMKOBE Ha
TOKa.

PEAKUMAHA CUCTEMATA: nomnaTtacnupawcaeaToBa ce CTapTUpa 0THOBO -U3BbPLUBAKM 4 noCcnea0BaTeNIHN
onuTa. AKo npobsembT He 6bae peleH, NoMnaTa e OCTaHe OKOHYATE/IHO U3BbH CTPOA.

PELLEHME: npoBepeTe enekTpuyeckata Bpb3Ka Ha NommnaTta, ako NpobaembT Npoab/XKaBa, CBbPIKETE ce C
TeXHMYecKaTa cnyxba.

A8 OVERVOLTAGE - A9 UNDERVOLTAGE (%) MpoBepKa Ha HEU3NPaBHOCTTA

OMUCAHMUE: YcTpONCTBOTO MMa eNeKTPOHHA cucTeMa 3a 6e30NacHOCT cpelly CBPbXHAMpPeXeHUsa u TBbpae
HUCKK 3aXpaHBaLLLM HaNPeEXKeHUA.

PEAKLUA HA CUCTEMATA: B cniyyait Ha CBpbXHanperKeHWe Uam nogHanperkeHne cucTemaTta oCcTaBa CnpsaHa,
[OKaTO ce AOCTUIHe afeKBaTHA CTOMHOCT Ha HanpexeHueTo. B To3M cnyyan cuctemata ce Bb3CTaHOBABA
aBTOMATUYHO.

PELLUABAHE: NpoBepeTe eNeKTpO3axpaHBaHeTO.
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A12 MAKCUMAJTHO HANATAHE (®) OKoHuaTenHa nospeaa

OMUCAHMUE: ycTpOMCTBOTO pa3nosiara C e/IeKTPOHHa CUCTEMA 33 3alMTa HAa MaKCUMaIHUTE HaATaHuUA.
PEAKLUUA HA CUCTEMATA: AKO YCTPOMCTBOTO 3aceye No-BMCOKO HasAraHe oT KoHoUrypmpaHoto kato "MAX.
PRES" 3a no-abaro Bpeme ot KoHUrypmpaHoto Kato "T.P.MAX", we ce cny4ym oKkoHYaTeNHa NoBpeaa, KOATO
LLle crpe cuctemara.

PELLUEHWUE: MpoBepeTe HanAraHeTo Ha U3npalwaHe 1 MaKCMMaAAHOTO HanAraHe.

A1l P. MIN (®) OkoHuaTenHa nospeaa

OMUCAHMUE: YCTpOMCTBOTO MMa CUCTEMA 3a 3aLUUTa NPU HUCKWU HaATaHKUA.

PEAKLMA HA CUCTEMATA: AKO yCTPOMCTBOTO OTKPUE HanAraHe, NO-HUCKO OT KOHGUrypmpaHoTo Kato "MIN.
PRESS" B npoab/irKeHWe Ha No-AbAbr Nepuoa oT Bpeme oT KoHourypupaHua Kato "T.P.MIN", we ce nosasu
OKOHYaTe/IHa NoBpesa, KOATO e Cnpe cucTemarTa.

PELLUEHUE: NMposepeTe 3a TeyoBe MO WMHCTanauMATa U CTOMHOCTTA Ha KOHPUIYPUPAHOTO MMHMMAIHO
HanAraHe.

A14 LEVEL (%) NpoBepKa Ha OTKa3

OMUCAHMUE: YcTpOMCTBOTO MMa BBbHLLEH BXOA, KOMTO, aKo e KoHdurypmpaH KaTto "LEVEL", we aktMBuMpa Tasu
anapma.

PEAKUUA HA CUCTEMATA: ®yHKUMOHNPAHETO Ha CUCTEMATA Ce NPEKbCBA A0 YCTaHOBABAHE Ha CbCTOAHMETO
Ha HMBOTO.

PELLUEHME: MNpoBepeTe BPb3KUTE U/MAN KOHOUTYpaLMATa Ha BbHLWHMA BXoA, KaTo ¢dyHKumaA "LEVEL".

16. AN1APMWU 3A TPYNOBO CbBUPAHE:

AnapmuTte 3a CrnobeHu yCTponcTBa, ca NogobHW Ha Te3n Ha WHAMBMAYANHWUTE, CbC cneunduyHuTe
ocobeHoCTN Ha paboTa C 2 KOMYHUKUPALLWX YCTPOMCTBA. B 3aBMCMMOCT OT peaKkuuaTa Ha cuctemarta Mma
3 smnaa anapmu: 1. HEU3NB/IHEHUE HA KOMYHUKALUATA: He ce aKTMBMpPA HUTO eaHa anapma. [sete
YCTPOWMCTBA NPOAbAXKABAT Aa PAabOTAT CaMOCTOATENHO. B HUTO e4HO OT YCTPOMCTBATA HAMA Aa MMa MUralla
cBeTogmoaHa namna.

2. OPBXKABO PABOTEHE: ako nma anapma 3a /iMnca Ha BoAa B eAHa Nomna, gpyrata noema posAaTa Ha
"OCHOBHO YCTPOMCTBO", aKO MMa CBPBXNOTPEDBAEHME MO BpeMe Ha caeaBalmTte paboTHU LMKAN, cucTemaTa
e ce onuTa Aa Bb3CTaHOBM MOBPEAEHOTO YCTPOMCTBO. AKO YCTPOMCTBOTO 6bae Bb3CTAaHOBEHO Npu Tesmn
YC/I0BUS, TO LWEe Bb3CTAaHOBM U pPeXKMMa Ha paboTa ¢ peayBaHe. AKO MMa /IMNca Ha Boda M B ABETe YCTPOMCTBA,
cMcTemaTa e akTuBMpa cuctemata ART B yctpoicteoto MASTER.

3. OCTAHAJZIUTE AZTAPMMW: Ako anapmaTa e Bb3HWKHA/NA B €4HO YCTPOMCTBO, APYrOTO Lie AEeMNCTBA KaTo
"rnaBHoO ycTpoiicTBo". CucTemaTa LWe ce onuTa Aa Bb3CTaHOBM AEaKTUBMPAHOTO YCTPOMCTBO CamMo B Cay4al
Ha CBpbXMNoTpebaeHune, KaTo ces 4 nocneoBaTeIHN HeyCneLwwHM ONMUTa YCTPOMCTBOTO Ce U3KAto4YBa U TpAbBa
Aa 6bAae Bb3CTAHOBEHO PbYHO. B cnyyar Ha anapmu n B ABeTe YCTPOMCTBA CMCTeMaTa M3BbpLBa 4 onuTa 3a
Bb3CTAaHOBABAHE, aKO Te He Ca YCMeLIHW, CMCTEMATa Ce U3KOYBaA.

3a [Ja Bb3CTaHOBUTE PbBYHO YCTPOWMCTBO, AEaKTUBMpPAHO OT anapma, HatucHete AUTOMATIC ON/OFF
(ABTOMATMYHO BK/TIOYBAHE/U3K/IKOYBAHE) B ycTpoiicteoto MASTER u cnea toBa ENTER (BXOL) B
YCTPOMCTBOTO C aNapma.

Go to Youtube video
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EU Declaration of Conformity
The EU Declaration of Conformity for this product (Electrical Safety, EMC and RoHS) is available in
all official EU languages at the following link or QR code.

C€

DECLARACION DE
CONFORMIDAD CE

www.coelbo.es
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